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LADESTATION &
KALIBRIERUNG & INITIALISIERUNG STARTEN
LEITKABEL INSTALLIEREN™
** Es handelt sich hier nicht um einen Begrenzungs- Der Mahroboter startet bei Erstinbetriebnahme mit einer Initialisie-
draht, sondern lediglich um eine 5m?Schleife um die rungsfahrt, das Mahwerk ist dabei ausgeschaltet, in der die Qualitat
Ladestation, die der Mahroboter zum Andocken nutzt. der Rasengrenze festgestellt wird. Dies kann je nach Gartenform und

Rasenflache ca. 1h dauern.
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