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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder durfen nicht mit dem Geréat spielen.

Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefuihrt werden.

-8-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 13)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!

B. WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!

C. WARNUNG - Vor der Durchflihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

D. WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-

ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht

beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-

men mit einer Umgebungstemperatur von

+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-

stand lagern (mind. 40% geladen).

Schaltnetzteil

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

mm

cmIo

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 9

K. WARNUNG: Zum Laden der Batterie nur das
abnehmbare Netzteil NT28/1 benutzen, das
mit diesem Gerat geliefert wurde.

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Mahroboter

Bedienfeld

STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad
Akkuabdeckung

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken

15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht

19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Akku

283. Sechskantschlissel

24. Lineal (zum Heraustrennen)

©CoNoOh~WN =

2.2 Lieferumfang und Auspacken
Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.
o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
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(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang

Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation
Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Montagematerial und Zubehér
Ersatzklingen (3 Sttick)
Befestigungshaken (190 Sttick)
Begrenzungsdraht (130 m)
Kabelverbinder (4 Stlick)
Sechskantschlissel

Akku

Lineal (zum Heraustrennen)

Bendtigte Hilfsmittel
(nicht im Lieferumfang enthalten)

® Hammer

® Zange

e Abisolierzange

® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaéBe

Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
maB. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.
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Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG: .ot 28V
Motordrehzahl: ............ccccciiiiiiie 3100 min™
Schutzart: ......cooveeiiiiee IPX4
SchutzKIasse: ........cccevveeeiiiienceesee e 1l
Gewicht: ... 8,1 kg
Schnittbreite: ......... 18 cm
Anzahl der KIiNgen: ........ccccocoeiiiiieiniiec e 3
Max. Steigung........cceviiieiiiieiiceeeee 35 %
Schalldruckpegel L ;..o 48,9 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, .......cc.c...... 61,5dB (A)
Unsicherheit K ..., 1,93 dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zuléssige Lange des
Begrenzungsdrahtes: .............c.......... max. 250 m

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtkabelantenne

Betriebsfrequenzband: ................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung: .............. 54,07 dBuA/m
Li-lon-Akku

SPaNNUNG: ...cvviiiiiiiieecece e 28Vd.c.
Kapazitat: .....cccoeeveeeeieie e 2,0 Ah
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........ccccceeeeeeueieenne 28Vd.c.
AUSgangSStroM: .......cccceeviiiiiiiiccieeiee e 1,8A
Schutzklasse:.......cccoveveiiiieniiicecce I/Q

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerit erzeugt wihrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
tréachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften

17.01.2023 12:56:16



oder tddlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Geréat bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
—mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, werden der
Méahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der Mahroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der Mahroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom
Hindernis.

°* Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor
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(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Méhroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekuirzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken ist.
Wabhlen Sie einen Platz im Schatten aus, da der
Akku (22) am besten in einer kiihlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zuséatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kénnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku (22) fast leer ist, kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlick, indem er dem
Begrenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
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bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil
1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.
Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fiir
keine andere Anwendung.
Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.
Laden Sie den Mahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Mahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.
Halten Sie den Mahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.
Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19)(Bild 5c).

Um den Akku (22) des Méahroboters bereits wah-
rend der Installation zu laden, schalten Sie den
Mahroboter zunachst tber den Hauptschalter (7)
ein und stellen Sie den Méahroboter in die Lade-
station (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zuruck:

Sie senden den Méahroboter manuell zurtick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelést.

Der Mahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Méhroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Waéhrend des Ladevorgangs des Akkus (22)
leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) rot.
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Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladesta-
tion (19) gruin, zeigt dies an, dass der Akku (22)
vollstdndig geladen ist. Nach dem vollstéandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus (22) 45 °C (ber-
schreitet, wird der Ladevorgang abgebrochen,
um Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem
die Temperatur wieder gesunken ist, wird der La-
devorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku (22) leer wird, bevor der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlickkehrt, kann der
Mahroboter nicht mehr gestartet werden. Bringen
Sie den Mahroboter zuriick zur Ladestation (19)
und lassen Sie den Hauptschalter (7) eingeschal-
tet. Der Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes

Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem

Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei

hartem oder trockenem Boden kdénnen die Be-

festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.

Bewassern Sie den Rasen vor der Installation

des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr

trocken ist.

¢ Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder lGften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kénnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mahroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
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maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthalt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange
von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, Uberféhrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlck-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Gber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den
Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Méahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Hoéhe Uber die Distanz bestimmen
(Bild 6c).

Beispiel: a’/b = 35 cm/100 cm = 35 %
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5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

* Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeete

etc. verhindern werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und fiihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zurlick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

® Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18) hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
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sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

©  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdréhte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahte (18) wird der Mahroboter
stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der M&hroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Mahvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méahroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
B&ume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.5.10 Abstand zu fremden Méhflachen
Halten Sie einen Abstand von 1 m zum Be-
grenzungsdraht einer fremden Mahflache (z.B.
Nachbarn). Das von einer fremden Ladestation
erzeugte Begrenzungsdraht-Signal kann bei zu
geringen Abstand zu Stérungen des Mé&hroboters
in seinem Betrieb fUhren.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1m Begrenzungsdraht
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(18), um spétere Anpassungen durchfihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss tber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der Lade-
station (19) nach hinten verlegt werden. Fihren
Sie den vorderen Begrenzungsdraht (18) durch
die Fuhrungen unter der Ladestation und durch
das vorgesehene Loch im Anschlussbereich.
Verbinden Sie diesen mit dem Anschluss ,+“. An-
schlieBend verbinden Sie den hinteren Begren-
zungsdraht (18) mit dem Anschluss ,S1¢ (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréahte (18) dirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, prifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) grun leuchtet, ist der Ma@hbereich fur den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Mahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON)(Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (60) auf dem
Bedienfeld (2) fir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestétigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61)(siehe Ka-
pitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

Driicken Sie die Taste ,HOME / 3” (64) und dann
erneut die Taste ,OK“ (61). Jetzt folgt der Méhro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Mahroboter
wéhrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
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grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenenfalls den Begrenzungsdraht (18)
und wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku (22)
des Mahroboters wird nun vollstdndig geladen.
Falls Probleme beim Andocken bestehen, kann
es sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren missen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fur die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlussel (23) komplett in den Boden (Bild 7c).

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen fiir die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung der LEDs des Bedienfelds (Bild 9a)
50. Zeit-LEDs: Anzeige der taglichen Mahzeit

51. Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre
52. Akku-LED: Anzeige des Akkuzustands

53. Alarm-LED: Anzeige von Fehlern

Erklarung der Tastenoptionen des Bedien-

felds (Bild 9b)

60. POWER-Taste : Ein- und Ausschalten des
Mahroboters

61. Taste ,OK"
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62. Taste ,SET WORKTIME / 1¢
63. Taste ,START /2“
64. Taste ,HOME / 3¢
65. Taste ,4“/ Verriegelungstaste

6.3 Schnitthhenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthéhe darf nur
bei ausgeschaltetem M&hroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Mahroboter ermdglicht Gber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe uber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht tubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

- Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb neh-
men, missen Sie die korrekte PIN eingeben
(Standard-PIN: ,1-2-3-4). Geben Sie die PIN
langsam nacheinander ein und bestéatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61). Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED (51) leuchtet griin.

- Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED (51) rot auf. Dricken
Sie die Taste ,OK“ (61), um eine falsche PIN
zu léschen und anschlieBend die korrekte PIN
einzugeben.

Standard PIN:
1234

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Dricken Sie gleichzeitig die Taste ,4“/ Ver-
riegelungstaste (65) und die Taste ,OK“ (61).
Die Verriegelungs-LED (51) blinkt abwech-
selnd rot und grun.
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3. Geben Sie eine neue PIN (vierstellig) ein.
Driicken Sie die Taste ,OK” (61). Die Verriege-
lungs-LED (51) blinkt grin.

4. Geben Sie die neue PIN erneut ein und
driicken Sie die Taste “OK” (61). Die Verrie-
gelungs-LED (51) leuchtet konstant griin. Der
PIN wurde erfolgreich geéndert.

5. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer

des Méhroboters bereit. Sie brauchen diese, um

Ihre PIN zu erhalten!

1. Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schlieBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
USB-Stick an (Bild 10 und 11).

2. Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-
ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht
wieder herausfallt.

3. Dricken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste “OK” (61). Halten Sie die
Tasten 3 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

4. Dricken Sie die Taste ,SET WORK TIME / 1¢
(62).

5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die
Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Mahroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthalt
eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Steuerung des Mahroboters

Méhzeiteinstellung

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Wahlen Sie durch mehrfaches Driicken der
Taste ,SET WORK TIME / 1 (62) die ge-
wunschte Mahzeit.

3. Die entsprechende Anzeige erfolgt Gber die
Zeit-LEDs (50).

4. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken
der Taste ,OK*“ (61).

Die Zeit, zu der die Anderungen vorgenommen

wurde, ist nun die tagliche Startzeit. Die angezeigt

Stundenzahl ist die tagliche Arbeitszeit.

Fur die Mahzeiteinstellung wird als Richtwert 8

Stunden pro Tag bei 500 m? empfohlen. Je nach

GartengroBe und Komplexitat ist die gewahlte

Arbeitszeit anzupassen.
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Startvorgang

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Dricken Sie erst die Taste ,START / 2“ (63)

3. Bestatigen Sie den Starvorgang mit der Taste
LOK” (61)

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der

Méhzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird

der Akkuladestand liberwacht und tuber die Akku-

LED (52) angezeigt. Sobald der Akkuladestand

auf 30 % fallt, kehrt der M&hroboter automatisch

zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Méahvorgangs

1. Drlcken Sie die STOP-Taste (3), um den
Mahroboter sofort anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Dricken Sie nacheinander die Taste ,HOME
/3" (64) und die Taste ,OK” (61), um den
Mahroboter am Begrenzungsdraht (18) ent-
lang zur Ladestation (19) zuriickzusenden.

STOP-Status:

Durch Driicken der STOP-Taste (3) befindet sich
der Méahroboter in einem STOP-Status, anzeigt
Uber die blinkenden Zeit-LEDs (50). Der M&hro-
boter pausiert seinen Mahbetrieb bis dieser wie-
der aufgehoben wird.

Der STOP-Status kann wie folgt aufgehoben

werden:

° Entsperrung des Mahroboters und Drlicken
der Taste ,START / 2“ (63) sowie der Taste
,OK* (61) um den Mahroboter zum Méhen zu
schicken.

° Entsperrung des Mahroboters und Drlicken
der Taste ,HOME / 3“ (64) sowie der Taste
,OK*“ (61) um den Méahroboter zuriick in die
Ladestation (19) zu schicken.

° Entsperrung des Mahroboters und Drlicken
der Taste ,4“/ Verriegelungstaste” (65).

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF)(Bild 8).

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!
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7.1 Reinigung

e Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehduse so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

©  Der Mé&hroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

® Reinigen Sie das Gerat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kdénnten die Kunststoffteile des
Geréates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

e Séaubern Sie den Méhroboter mdglichst mit
Bursten oder Lappen.

* Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).

® Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewébhrleis-
ten.

7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

® Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

® FuUr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.

* Die regelmaBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

® Die am starksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Priifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

* Kontrollieren Sie regelméaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
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leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.

e Kontrollieren Sie regelmaBig die Untersei-
te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méhroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

¢ Inden ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenmaher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen lhres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite lhres Mahroboters in diesem Zeitraum
haufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

* Im Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Mahroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberpri-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.
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7.2.2 Auswechseln des Akkus

Verwenden Sie nur Original Akkus, da andernfalls
Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleistet
sind.

Zum Wechseln des Akkus (22) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 10):

1. Losen Sie die sechs Befestigungsschrauben
der Akkuabdeckung (9).

2. Nehmen Sie den Akku (22) aus dem Mahro-
boter heraus.
3. AnschlieBend setzen Sie den neuen Akku

(22) ein und befestigen die Akkuabdeckung
(9) mit den Befestigungsschrauben.

7.2.3 Software Update

Wenn Sie die Software updaten mdchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausflihren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Méah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schleiBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
USB-Stick an (Bild 10 und 11).

Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-
ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht
wieder herausfallt.

Driicken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste ,OK* (61). Halten Sie die
Tasten 5 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

Driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65), um den Updatevorgang zu starten. Die
Zeit-LEDs (50) zeigen den aktuellen Fort-
schritt an. Leuchten alle 5 Zeit-LEDs (50)
durchgéngig, ist der Vorgang abgeschlossen.
Nach einigen Sekunden erléschen die Zeit-
LEDs (50) wieder und der Mahroboter wech-
selt in den normalen Betriebszustand, indem
nur eine Zeit-LED (50) leuchtet.

Ziehen Sie den USB-Stick ab und schlieBen
Sie die Akkuabdeckung (9).
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7.2.4 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-
gaben gemacht werden:

* Typ des Gerates

Artikelnummer des Geréates

Ident-Nummer des Gerates
Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter
www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20

8. Lagerung

Laden Sie den Akku (22) vor der Lagerung Uber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (22) aus dem
Gerat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der
Stromversorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschllisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie dafiir die Anschlisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehor an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerat in der Originalverpackung auf.
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9. Transport

e Schalten Sie das Geréat uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF)(Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

® Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

e Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflihrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmull. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn Ihnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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Nur fr EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mull!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht mussen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefihrt
werden.

Recycling-Alternative zur Rucksendeaufforde-
rung:

Der Eigentumer des Elektrogerates ist alternativ
anstelle Riicksendung zur Mitwirkung bei der
sachgerechten Verwertung im Falle der Eigen-
tumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann
hierflr auch einer Riicknahmestelle GUberlassen
werden, die eine Beseitigung im Sinne der nati-
onalen Kreislaufwirtschafts- und Abfallgesetze
durchflhrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten
beigefligte Zubehorteile und Hilfsmittel ohne
Elektrobestandteile.

Bitte beachten Sie bei der Entsorgung, dass Ak-
kus und Leuchtmittel (z. B. Glihbirne) dem Gerat
entnommen werden.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielfaltigung von
Dokumentation und Begleitpapieren der Produk-

te, auch auszugsweise, ist nur mit ausdrtcklicher
Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.
Geman Sondervorschrift 188 unterliegt diese
Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorg-
sam behandeln. Entziindungsgefahr bei Besché-
digung des Versandstulicks. Bei Beschadigung
des Versandstucks: Kontrolle und erforderlichen-
falls erneutes Verpacken.

Fur zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die
0049 9951 95920-66 an.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21)

Beschreibung

Lésung

Aus

- Keine Stromversorgung

- Prufung Sie die Stromversorgung

Leuchtet Griin

- Bereit zum Mahen
- Akku (22) vollstandig gela-

den

- Begrenzungsdraht (18) kor-

rekt installiert

Blinkt Griin - Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
- Begrenzungsdraht (18) - Prifen Sie die beiden Anschliisse an der
falsch angeschlossen. Ladestation (19)
Leuchtet Rot - Akku (22) wird geladen - Warten Sie, bis der Akku (22) vollstandig

geladen ist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

»,Mahroboter ange-
hoben*.

- Hebesensor kontinuierlich fur
10 Sekunden ausgeldst

Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méhbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Mahbereich ab.

»,Mahroboter festge-
fahren”

Mahroboter im Mah-
bereich in der Nahe
eines Hindernisses

gestoppt.

- Hindernissensor innerhalb
einer Minute 10-mal aktiviert

Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie, ob der M@hroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.
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Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Hallsensor”
Mahroboter im
Mahbereich direkt
an einem Hindernis
gestoppt.

- Hindernissensor kontinuier-
lich fir 10 Sekunden ausge-
16st

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)
und starten Sie den Mahvorgang Uber das
Bedienfeld (2) neu.

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
B&umen, Blschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich

Die Alarm-LED (53) blinkt rot

Der Méahroboter
dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt

schlieBlich komplett.

- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen

- Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

- Keine Stromversorgung

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Begrenzungsdraht- | - Mahroboter auBBerhalb des Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
/ Signalfehler” Mahbereichs (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den

Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19).

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

- Prufen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Falls der Mahroboter den Méahbereich an
derselben Stelle mehrere Male verlasst,
prifen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des
Begrenzungsdrahtes (18).

- Falls der Mahroboter den Mahbereich an
einer Steigung verlasst, vermeiden Sie
den Bereich durch das Andern der Positi-
on des Begrenzungsdrahtes (18).
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Die Alarm-LED (53) leuchtet blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Akku-/Batterie-
fehler”

Bei dem Mahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku (22) lasst sich nicht
laden

Schlechter Kontakt der Lade-
stifte (20)

Akku (22) hat das Ende sei-
ner Lebensdauer erreicht

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bitte Prifen Sie, ob ein Problem mit der
Stromversorgung vorliegt.

- Reinigen Sie die Ladestifte (20).

- Tauschen Sie falls erforderlich den Akku
(22) aus.

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Akku (22)
richtig montiert wurde.

- Prufen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku (22) aus.

Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zurilick und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Méhroboter
wartet an der Ladestation
(19).

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Batterietempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem- | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
tur auBerhalb des peratur bzw. Ubertemperatur auf die frthen Morgenstunden und ver-
Normbereichs* der Steuerung meiden Sie den Betrieb des Mahroboters

wahrend der heiBen Stunden des Tages.
Nach dem Abkuihlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mé@hroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurilick.
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Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Motor Uberlastet”
Der Méahroboter hat
im hohen und di-
cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und méhen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenméaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewunschten Héhe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Rader auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grindlich.

- Prufen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht [6sen kdnnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

~Mahroboter ge-

- Mahroboter wurde fiir 10 Se-

Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den

Der Méahroboter
stoppt auf dem
Rickweg zur Lade-
station.

Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

neigt* kunden dauerhaft gekippt Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
Der Méahroboterist | - Mahroboter fir langere Zeit | gang Uber das Bedienfeld (2) neu.
umgekippt und ge- in eine Richtung geneigt - Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
stoppt. ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der M&hroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
~Maher festgefah- - Bewegung des Mahrobo- Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
ren” ters durch Hindernisse am (OFF) und setzen Sie den Mahroboter an

eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten

Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)

und starten Sie den Mahvorgang Uber das

Bedienfeld (2) neu.

- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
grenzungsdraht (18).
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Fehlersuche

lasst sich nicht ein-
schalten.

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter Akkuspannung zu gering Bringen Sie den Mahroboter zum Aufla-
steht im Méahbe- Fehler am Stromkreis oder den zur Ladestation (19) zurtck.
reich. der Elektronik Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
Der Méahroboter (ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige

(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.

Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Méhroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Scharfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Mahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der Mahro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtick.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku (22) leer
Regensensor ausgeldst
Erhohte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mahroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méahroboter in der Ladestation (19).

Der Mé&hroboter
bleibt auf Begren-
zungsdraht stehen
und kann die Lade-
station nicht errei-
chen.

Akku (22) leer

Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
(18) auf einen ausreichenden Abstand zu
Hindernissen.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschaden unterliegen nicht der

Garantie!
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

_25-
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
sprichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkd&rpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung Ihres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmaoglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Service-

adresse.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)

-26 -
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfug-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 27

Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com
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Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>
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Danger! - Read the operating instructions to reduce the risk of injury.

Children are not allowed to use this equipment. This equipment can be used by people with limited phy-
sical, sensory or mental capacities or those with no experience and knowledge if they are supervised or
have received instruction in how to use the equipment safely and understand the dangers which result

from such use. Children are not allowed to play with the equipment.
Children are not allowed to clean the equipment or carry out user-level maintenance work.
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Danger!

When using the equipment, a few safety pre-
cautions must be observed to avoid injuries and
damage. Please read the complete operating
instructions and safety regulations with due care.
Keep this manual in a safe place, so that the in-
formation is available at all times. If you give the
equipment to any other person, hand over these
operating instructions and safety regulations as
well. We cannot accept any liability for damage
or accidents which arise due to a failure to follow
these instructions and the safety instructions.

1. Safety regulations

The corresponding safety information can be
found in the enclosed booklet.

Warning!

Read all the safety information, instructions,
illustrations and technical data provided on
or with this power tool. Failure to adhere to the
following instructions may result in electric shock,
fire and/or serious injury.

Keep all the safety information and instruc-
tions in a safe place for future use.

Explanation of the symbols used (see Fig. 13)

A. WARNING - Read the operating instructions
before you start using the machine.

B. WARNING - Keep a safe distance away from
the machine when it is in operation.

C. WARNING - Always actuate the locking me-
chanism before carrying out any work on the
machine or before lifting the machine. CAUTI-
ON - Do not touch rotating blades!

D. WARNING - Do not ride on the machine.

CAUTION - Do not touch rotating blades!

Protection class Il (double-insulated)

Store the battery only in dry rooms with an

ambient temperature of +10°C to +40°C.

Place only charged batteries in storage (char-

ged at least 40%).

Switch mode power supply unit

Protection class Il

Slow fuse 3.15 A

Isolating transformer with protection against

short-circuits

K. WARNING: To charge the battery, use only
the removable power supply unit NT28/1 deli-
vered with this tool.

mm

cmIo

Important!

Always pull out the power plug and disconnect
the perimeter wire from the charging station du-
ring a storm.
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2. Layout and items supplied

2.1 Layout (Fig. 1/2)
. Robot lawn mower
Control panel
STOP button
Cutting height adjustment facility
Rain sensor
Carry-handle
Main switch
Rear wheel
Battery cover
10. Blades
11. Blade plate
12. Front wheel
13. Power supply unit (cable)
14. Fastening peg
15. Fastening screw
16. Cable connector
17. Spare blades
18. Perimeter wire
19. Charging station
20. Charging pin
21. LED indicator
22. Rechargeable battery
23. Hexagon key
24. Ruler (for detaching)

©CoNoOh~WN =

2.2 Items supplied and unpacking

Please check that the article is complete as

specified in the scope of delivery. If parts are

missing, please contact our service center or the

sales outlet where you made your purchase at

the latest within 5 working days after purchasing

the product and upon presentation of a valid bill

of purchase. Also, refer to the warranty table in

the service information at the end of the operating

instructions.

* Open the packaging and take out the equip-
ment with care.

® Remove the packaging material and any
packaging and/or transportation braces (if
available).

® Check to see if all items are supplied.

® Inspect the equipment and accessories for
transport damage.

® If possible, please keep the packaging until
the end of the guarantee period.

Danger!

The equipment and packaging material are
not toys. Do not let children play with plastic
bags, foils or small parts. There is a danger of
swallowing or suffocating!
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Items supplied

Robot lawn mower

Power supply unit (cable)
Charging station

Fastening screws (4 pcs)
Original operating instructions
Safety information

Assembly material and accessories
Spare blades (3 pcs)

Fastening pegs (190 pcs)
Perimeter wire (130 m)

Cable connectors (4 pcs)

Hexagon key

Rechargeable battery

Ruler (for detaching)

Required aids (not supplied)

® Hammer

®  Pair of pliers

®  Wire stripper

e  Spirit level (optional)
3. Intended use

The robot lawn mower is intended for private use,
i.e. for use in home and garden environments and
only for mowing lawns.

The equipment is allowed to be used only for its
prescribed purpose. Any other use is deemed to
be a case of misuse. The user/operator and not
the manufacturer will be liable for any damage or
injuries of any kind resulting from such misuse.

Please note that our equipment has not been de-
signed for use in commercial, trade or industrial
applications. Our warranty will be voided if the
equipment is used in commercial, trade or indust-
rial businesses or for equivalent purposes.

4. Technical data

VORAGE ...
Motor speed .

Protection .........ccocevvveeieei i
Protection Class ........ccccoevevvieeee e 1}
WeIght ..o 8.1 kg
Cutting width .....cocoiiiiie 18 cm
Number of blades .........cccvevevciieeiieeeeeeeee 3
Max. gradient ..........ccccoooviiiiiiiinees 35%
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Sound pressure level L, .................... 48.9 dB(A)
Uncertainty K ... 3dB (A)
Sound power level L ,........cccccevnnnnne. 61.5 dB(A)
Uncertainty K ... 1.93dB (A)

Cutting height
adjustment 20-60 mm; infinitely adjustable
Permissible length of perimeter wire .. max. 250 m

Perimeter wire cable antenna

Operating frequency band .............. 0-148.5KHz
Maximum transmission power ....... 54.07 dBuA/m
Lithium-ion battery

Voltage: .....ccoviviiiiiiiiiicc e 28V DC
CapaCIty: ..oeveeeeieiriee e 2.0 Ah
Power supply unit

Input voltage: ................... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Output voltage: ...

Output current: ...

Protection class: .........ccocveverieiinienicce I/Q

Sound values were measured in accordance with
the standards EN ISO 3744:1995 and ISO 11094:
1991.

Warning!

This equipment generates an electromag-
netic field during operation. Under certain
circumstances this field may actively or pas-
sively impede medical implants. To reduce
the risk of serious or fatal injuries, we recom-
mend persons with medical implants to con-
sult their doctor and the manufacturer of the
medical implant prior to using the equipment.

5. Starting up

Read the operating instructions fully before
you start work on the installation of the robot
lawn mower. The quality of the installation
work affects how effectively the robot lawn
mower works later on.

5.1 How it works

The robot lawn mower chooses its direction on

a random basis. The robot lawn mower works its
way over every area which is enclosed within the
perimeter wire (18), so that the entire garden gets
mowed. Whenever the robot lawn mower detects
a correctly installed perimeter wire (18), the robot
lawn mower turns about and drives in a different
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direction within the area. All zones that you wish
to protect within the lawn area — e.g. garden
ponds, trees, furniture or flower beds — must be
cordoned off by the perimeter wire (18). The pe-
rimeter wire (18) must form a closed circuit. If the
robot lawn mower bumps into an obstacle within
the mowing area, it reverses and then continues
mowing in a different direction (Fig. 3).

5.2 Sensors

The robot lawn mower is equipped with a number

of safety sensors.

e Lifting sensor:
If the robot lawn mower is lifted by more than
30° from the ground at the back, the robot
lawn mower and the rotation of the blades
(10) are stopped immediately.

e Tilting sensor:
If the robot lawn mower tilts severely in any di-
rection, the robot lawn mower and the rotation
of the blades (10) are stopped immediately.

® Obstruction sensor:
The robot lawn mower is able to detect obsta-
cles in its path. If the robot lawn mower colli-
des with an obstacle, the robot lawn mower
and the rotation of the blades will be stopped
immediately and the mower will reverse away
from the obstacle.

® Rain sensor:
The robot lawn mower is equipped with a rain
sensor (5) to prevent the robot lawn mower
from operating in the rain. The robot lawn mo-
wer returns to the charging station (19) when
it detects rain and is completely recharged
there. Once the rain sensor (5) is dry again,
the robot lawn mower will stay in the charging
station (19) for another two hours.

5.3 Preparations

First, draw a sketch of your lawn. Include obstac-
les in your sketch and draw up a plan for how you
intend to protect them. This will make it easier to
find a good position for the charging station (19)
and to lay the perimeter wire (18) around bushes,
flower beds, etc (Fig. 4).. If the grass is taller than
60 mm it has to be shortened first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
Remove all loose objects from the lawn which
could get damaged by the robot lawn mower or
damage the robot lawn mower itself.

Have the following tools ready: A hammer, tongs,
a wire stripper and a spirit level (optional).
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5.4 Charging station

5.4.1 Position of the charging station
Determine the best position for the charging sta-
tion first (19). An outdoor socket outlet is required
which supplies a permanent supply of electricity
so that the robot lawn mower works at all times.
The charging station (19) must be placed on a
flat area at the level of the turf. Make sure that the
area is flat and dry. Select a position which is in
the shade, because it is best if the rechargeable
battery (22) is charged up in a cool area (Fig. 5a).
Also note that the perimeter wire has to be laid in
a straight line for least 2 m in front of the charging
station (19). Curves immediately in front of the
charging station (19) could cause problems when
docking for charging.

5.4.2 Localization of the charging station
When the rechargeable battery (22) is almost em-
pty, the robot lawn mower returns to the charging
station (19) by following the perimeter wire (18) in
a counterclockwise direction until it reaches the
charging station (19). Make sure, therefore, that
the charging station (19) faces in the right direc-
tion when you position it (Fig. 5b).

5.4.3 Connecting the charging station to the
power supply unit

1. Before you connect the charging station (19)
to the power supply, check that the mains po-
wer supply is 100-240 V at 50/60 Hz.

2. Connect the power supply unit (13) directly to
a socket outlet. Do not use the cable for any
other use.

3. Do not use the power supply unit if it is da-
maged (13). In the event of any damage to
cables or the power supply unit (13), contact
an authorized professional immediately for
replacement.

4. Do not charge up the robot lawn mower in a
damp location. Do not charge up the robot
lawn mower at temperatures above 40°C or
below 5°C.

5. Keep the robot lawn mower and the power
supply unit (13) away from water, sources of
heat and chemicals. Keep the cable of the po-
wer supply unit (13) away from sharp edges
in order to prevent damage.

6. Connect the power supply unit (13) to the
charging station (19) (Fig. 5¢).

To charge up the rechargeable battery (22) for

the robot lawn mower straight away while you

are still doing the installation work, first switch on

the robot lawn mower with the main switch (7)

and place the robot lawn mower in the charging

station (19).
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5.4.4 Information about charging

The robot lawn mower returns to the charging sta-

tion (19) in each of the following situations:

® You send the robot lawn mower back manu-
ally.

® The battery charge level drops below 30%.

® The end of the daily work time has been
reached.

® The rain sensor has tripped.

®  The robot lawn mower has become overhea-
ted.

In these cases the robot lawn mower automa-

tically runs along the perimeter wire (18) until it

reaches the charging station (19).

When the robot lawn mower wants to return to the
charging station (19), it will first look for the peri-
meter wire (18) and then move along the perime-
ter wire (18) in counter-clockwise direction.

The LED indicator (21) on the charging station
(19) lights up red while charging of the rechargea-
ble battery (22) is in progress.

When the LED indicator (21) on the charging
station (19) turns to green, this indicates that the
rechargeable battery (22) is fully charged. Once

it has been fully charged, the robot lawn mower
resumes operation or remains in the charging sta-
tion until the next work time window (19).

If there is an obstacle on the perimeter wire (18)
during the trip back to the charging station (19),
the robot lawn mower will come to a stop in front
of the obstacle after several attempts and will not
be able to get back to the charging station (19).
Remove all obstacles on the perimeter wire (18).
If the temperature of the rechargeable battery
(22) exceeds 45°C, charging will stop in order

to prevent damage to the rechargeable battery.
Charging resumes automatically once the tempe-
rature has dropped again.

If the temperature of the controller of the robot
lawn mower exceeds 75°C, the robot lawn mower
will return to the charging station (19). Operation
resumes in accordance with the settings once the
temperature has dropped again.

If the rechargeable battery (22) becomes empty
before the robot lawn mower has returned to the
charging station (19), it will not be possible for the
robot lawn mower to start up again. Bring the ro-
bot lawn mower back to the charging station (19)
and leave the main switch (7) switched on. The ro-
bot lawn mower will be charged up automatically.

5.5 Perimeter wire

IMPORTANT! Severed perimeter wires and
consequential damages are not covered by
the warranty!

5.5.1 Laying the perimeter wire

The perimeter wire can be laid both on the ground
and in the ground. The fastening pegs (14) can
break when hammered in if the ground is hard or
dry. Water the lawn before installing the perimeter
wire (18) if the ground is very dry.

* Installation on the ground
Lay the perimeter wire (18) securely on the
ground and fasten it with the supplied faste-
ning pegs (14) if you do not intend to scarify
or aerate the lawn any time later. You can still
adjust the position of the perimeter wire again
during the first few weeks of using the robot
lawn mower. After a certain time, however,
the perimeter wire will become overgrown
with grass and no longer visible. Install the
perimeter wire with a maximum distance of
1 m between fastening pegs (14). Reduce
the distance between the fastening pegs on
uneven areas of the lawn. Avoid situations in
which the wire is not actually on the ground.
Make sure that the perimeter wire cannot be
severed by the robot lawn mower.

¢ Installation in the ground
Bury the perimeter wire in the ground at a
depth of up to 5 cm. This will prevent the
perimeter wire (18) getting damaged during
scarifying or aeration, for example.

Important!

Keep a reserve of 1 m of wire at the rear end of
the charging station so that you can make correc-
tions at a later time.

5.5.2 Narrow points

If the lawn has a narrow point, your robot lawn
mower will be able to operate there as long as the
corridor has a width of at least 1.4 m (80 cm bet-
ween the perimeter wires) and a maximum length
of 8 m (Fig. 3)..

5.5.3 Distance to the garden perimeter

When the robot lawn mower approaches a peri-
meter wire (18), the perimeter wire is detected by
the sensors in the front of the robot lawn mower.
Before the robot lawn mower turns about, howe-
ver, it runs over the perimeter wire (18) by up to
30 cm. Please bear this in mind when planning
your mowing area (Fig. 6a).
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5.5.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire (18) at a right-
angle (90°) in corners. To make sure that the
robot lawn mower does not run too far beyond the
perimeter wire (18), lay the perimeter wire (18) as
shown in Fig. 6b.

5.5.5 Calculating the gradient of the lawn
The robot lawn mower can cope with gradients
of up to 35%. You therefore need to avoid steeper
gradients. The gradient can be determined on the
basis of the height divided by the distance (Fig.
6¢c).

Example: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installation of the perimeter wire on
gradients

The robot lawn mower can slip on gradients,

especially if the grass is wet, and run over the

perimeter wire (18) as a result. It is therefore

recommendable to pay attention to the following

points (Fig. 6d):

® Inthe area at the top of a slope, the perimeter
wire (18) should not be installed on gradients
over 35%. Make sure that a distance of 30 cm
from obstacles and the edges of the lawn is
maintained.

® Inthe area at the bottom of a slope, the
perimeter wire (18) should not be installed
on gradients over 17%. Make sure that a dis-
tance of 40 cm from obstacles and the edges
of the lawn is maintained.

5.5.7 Driveways and paved paths

® Cordon off raised pathways, areas surfaced
with gravel or containing bark mulch, lower
lying beds or other similar areas. Lay the peri-
meter wire (18) at a distance of at least 30 cm
away (Fig. 6e and 69).

® Paths which are flush with the turf do not
need to be cordoned off, because the robot
lawn mower can simply run over them. You
can also lay the perimeter wire (18) over
paths (Fig. 6f and 6g).

5.5.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the mowing area, create

perimeter islands. This will enable collisions with

delicate objects, garden ponds, trees, furniture,

flower beds, etc., to be avoided (Fig. 6h and 6i).

® Roll out the perimeter wire (18) from the
edges to the objects you want to protect.

e Secure the perimeter wire (18) with fastening
pegs (14) in a clockwise direction around the
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object you want to protect.

® Completely enclose the perimeter islands and
then run the perimeter wire (18) back to the
point at which you left the edge of the lawn.

® Perimeterislands need to be at least 0.8 m
apart. Alternatively, combine the objects to
make them into a joint perimeter island (Fig.
6h).

® The perimeter wires (18) to and from the pe-
rimeter island should be laid parallel and very
close to one another. - Caution! Perimeter
wires (18) must not cross over! - You
should therefore fasten both the parallel peri-
meter wires (18) to the ground together using
the same fastening peg (14) (Fig. 6i).

®  The robot lawn mower will run over the two
parallel perimeter wires (18) in the mowing
area, but the robot lawn mower will stop whe-
re single perimeter wires (18) are laid.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles with a height over 10 cm
(Fig. 6j)
Solid obstacles which are over 10 cm in
height, e.g. trees, walls, fences, garden
furniture, etc., are detected by the collision
sensors. If the robot lawn mower collides with
an obstacle, it will stop, switch off the mower
unit, reverse and turn so that it can continue
mowing in the other direction. Soft, unstable
and valuable obstacles need to be protected
by a perimeter wire island.

* Stones and low obstacles
Stones, rocks and low obstacles of less than
10 cm in the mowing area need to be protec-
ted, because otherwise the robot lawn mower
could run over them. If not, this could result
in the robot lawn mower getting damaged or
blocked.

° Trees (Fig. 6k)
The robot lawn mower treats trees as obsta-
cles. However, where any tree roots project
above the ground to a height of less than 10
cm, the area in which they are located needs
to be protected. This will prevent damage to
the roots and to the robot lawn mower. Make
sure that the minimum distance between the
perimeter wire (18) and the obstacle is 30 cm.

5.5.10 Distance from mowed areas not belon-
ging to you

Keep a distance of 1 m from the perimeter wire of

a mowed area not belonging to you (e.g. in your

neighbour’s garden). The perimeter wire signal
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produced by a charging station not belonging to
you can disturb the operation of your robot lawn
mower if the distance is too small.

5.6 Connecting the charging station

Finish laying the complete perimeter wire (18)
before you connect it to the charging station.
Keep an extra length of 1 m of perimeter wire (18)
at each end so that you can make further adjust-
ments at a later time.

Using a wire stripper, remove a length of 10 to 15
mm of the insulation at the ends of the perimeter
wire (18) for connecting to the charging station
(19).

Pull out the power plug before you connect the
perimeter wire (18) to the charging station (19).
The perimeter wire (18) laid to the front end of the
charging station (19) must be run to the back via
the cable holders on the underside of the char-
ging station (19). Pass the front perimeter wire
(18) through the guides under the charging stati-
on and through the hole prepared in the connec-
tion area. Connect this wire to the “+” connection.
Then connect the rear perimeter wire (18) to the
“S1” connection (Fig. 7a).

Important! Perimeter wires (18) must not
cross over!

Then connect the power supply. The LED indica-
tor (21) on the charging station (19) should light
up green and stay on permanently. If the LED
does not light up, check the connections first. If
the LED lights up green but not permanently, read
the “Indicators on the charging station and trou-
bleshooting” table at the end of these operating
instructions.

5.7 Switching on and checking the
installation
As soon as the LED indicator (21) on the charging
station (19) lights up green, the mowing area is
ready for the robot lawn mower. Please check first
that all the fastening pegs (14) on the perimeter
wire (18) have been fully tapped in. Place the ro-
bot lawn mower about 3 m to the rear of the char-

ging station (19) in front of the perimeter wire (18).

The robot lawn mower needs to be facing the
perimeter wire (18) at an angle of 90° (Fig. 7b).
Switch on the main switch (7) (ON) (Fig. 8).
Press the POWER button (60) on the control
panel (2) for two seconds. Unlock the robot lawn
mower using the PIN and confirm the entry with
the “OK” button (61) (see chapter “Locking me-
chanism / PIN”).

Press the “HOME / 3" button (64) and then press
the “OK” button again (61). The robot lawn mower
will now follow the perimeter wire (18) in a coun-
terclockwise direction. Observe the robot lawn
mower during the complete trip along the perime-
ter wire (18) until it is back in the charging station
(19). If the robot lawn mower has any problems
at any points, correct the perimeter wire (18) if
necessary and repeat the operation. The rechar-
geable battery (22) of the robot lawn mower will
now be fully charged. If any problems occur with
docking, you may need to reposition the charging
station (19) sideways until docking works without
any problems.

To stop the robot lawn mower at any time, press
the red STOP button (3). When you press the
STOP button (3), the robot lawn mower will come
to a stop and wait for further instructions.

5.8 Securing the charging station

Once the robot lawn mower is working properly
and a suitable position for the charging station
(19) has been found, the charging station (19)
must be fixed in place using the fastening screws
(15). Use the hexagon key (23) to secure the fas-
tening screws (15) fully in the ground (Fig. 7c).

6. Operation

6.1 Main switch

The robot lawn mower is equipped with a main
switch (7). Use the main switch (7) to switch the
robot lawn mower on (ON) and off (OFF) (Fig. 8).
Once the robot lawn mower has been switched
on, itis locked by a PIN.

6.2 Control panel

The robot lawn mower has already been pro-
grammed at the factory and default settings have
been made for it. However, these can be changed
if required. Even though the factory settings will
be suitable for most gardens, you should still
familiarize yourself with the available options ne-
vertheless.

Explanation of the LEDs on the control panel

(Fig. 9a)

50. Time LEDs: Display of the daily mowing time

51. Lock LED: Display of the button lock

52. Battery LED: Display of the battery charge
level

58. Alarm LED: Display of faults
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Explanation of the button options on the con-
trol panel (Fig. 9b)

60. POWER button: Switches the robot lawn mo-
wer on and off

“OK” button

“SET WORK TIME / 1” button

“START / 2” button

“HOME / 3” button

“4” button / Lock button

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Cutting height adjustment facility
Important! Adjust the cutting height only when
the robot lawn mower has been switched off. Do
this by pressing the STOP button (3). The cutting
height adjustment facility (4) allows the cutting
height of the robot lawn mower to be set to infini-
tely adjustable settings between 20 and 60 mm,
which can be viewed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm it has to be shor-
tened to a maximum of 60 mm first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
After installation has been completed, the cutting
height can be adjusted using the cutting height
adjustment facility (4). Always start with a higher
cutting height and reduce it in small steps until
you reach the desired height.

6.4 Locking mechanism / PIN

The locking mechanism prevents the unautho-
rized use of the robot lawn mower without a valid
code. You have to enter a personal four-digit secu-
rity code for this.

Lock release

- Before you start using the robot lawn mower,
you have to enter the correct PIN (standard
PIN: “1-2-3-4”). Enter the PIN slowly in se-
quence and confirm the entry with the “OK” but-
ton (61). The control functions will be unlocked
and the lock LED (51) will light up green.

- If you have entered an incorrect PIN, the lock
LED (51) will light up red. Press the “OK” button
(61) to delete an incorrect PIN and then enter
the correct PIN afterwards.

Standard PIN:
1234

New PIN:

Changing the PIN

To change the PIN, proceed as follows.

1. Unlock the control panel.

2. Press the “4” button / lock button (65) and the
“OK” button (61) at the same time. The lock

LED (51) will flash red and green alternately.
Enter a new PIN (four digits). Press the “OK”
button (61). The lock LED (51) will flash
green.

Enter the new PIN again and press the “OK”
button (61). The lock LED (51) will light up
green and stay on permanently. The PIN has
now been successfully changed.

5. Important! Make a note of your new PIN.
Requesting your PIN if you lose it

Have the receipt and the serial number of the
robot lawn mower ready. You need them in order
to get your PIN.

1. Open the battery cover (9), take out the re-
chargeable battery (22) and connect a USB
stick to the USB connection as shown in the
illustration (Fig. 10 and 11).

Insert the rechargeable battery (22) again.
Switch on the main switch (7) (ON). Make
sure that the rechargeable battery (22) does
not drop out again.

Press the POWER button (60) and the “OK”
button (61) at the same time. Keep the but-
tons pressed for 3 seconds. All the LEDs (50,
51, 52, 53) on the control panel will now have
come on (2).

Press the “SET WORK TIME / 1” (62) button.
Pull out the USB stick. Import the data from
the USB stick to a computer. A text file (*.txt)
will have been created by the robot lawn
mower. This file contains a PUK, a personal
code. Please contact the customer services
team to obtain your PIN.

6.5 Control of the robot lawn mower

Setting the mowing time
1. Unlock the control panel (2).

2. To select the desired mowing time, keep pres-
sing the “SET WORK TIME / 1” button (62)
until you have the setting you want.

3. The time is shown by the time LEDs (50).

4. To confirm the setting, press the “OK” button

(61).
The time at which the changes were made is
now the daily starting time. The number of hours
shown is the daily work time.
It is recommended to base the mowing time
setting on 8 hours per day for 500 m? as a guide-
line. The selected working time may need to be
adapted to take account of the garden’s size and
complexity.
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Starting procedure

1. Unlock the control panel (2).

2. Pressthe “START / 2” button (63) first.

3. To confirm the starting procedure, press the
“OK” button (61).

The robot lawn mower will now operate in ac-

cordance with the mowing time setting. The batte-

ry charge level is monitored during the work time

and displayed via the battery LED (52). Whenever

the battery charge level drops to 30%, the robot

lawn mower automatically returns to the charging

station (19).

Stopping mowing

1. To bring the robot lawn mower to an immedia-
te stop, press the STOP button (3).

Unlock the control panel (2).

Press the “HOME / 3” button (64) followed by
the “OK” button (61) to send the robot lawn
mower along the perimeter wire (18) and
back to the charging station (19).

2.
3.

STOP status:

When you press the STOP button (3), the robot
lawn mower will adopt a STOP status. This will be
indicated by the flashing time LEDs (50). The ro-
bot lawn mower will interrupt its mowing until this
STOP status is canceled.

The STOP status can be canceled as follows:

® By unlocking the robot lawn mower and
pressing the button ,START / 2“ (63) and the
button ,OK“ (61) in order to send off the robot
lawn mower to mow.

By unlocking the robot lawn mower and pres-
sing the button ,HOME / 3" (64) and the but-
ton ,,OK® (61) in order to send the robot lawn
mower back into the charging station (19).
By unlocking the robot lawn mower and pres-
sing the button “4 / Lock button® (65).

7. Cleaning, maintenance and
ordering spare parts

Hazard!

The equipment must be disconnected from the
power supply (pull out the power plug and switch
off the equipment by the main switch (7) (OFF)
(Fig. 8) prior to performing any cleaning and
maintenance work.

Caution! Wear work gloves!
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7.1 Cleaning

o Keep all safety devices, air vents and the
motor housing free of dirt and dust as far as
possible. Wipe the equipment with a clean
cloth or blow it down with compressed air at
low pressure.

Do not clean the robot lawn mower with run-
ning water, particularly with high-pressure
water.

Clean the equipment regularly with a damp
cloth and some soft soap. Do not use
cleaning agents or solvents; these may be ag-
gressive to the plastic parts in the equipment.
Ensure that no water can get into the interior
of the equipment.

For best results, clean the robot lawn mower
with a brush or rag.

Check the freedom of movement of the bla-
des (10) and the blade plate (11)

Use cleaning product for metal or very fine
abrasive paper to clean the charging contacts
on the robot lawn mower (1) and the charging
station (19). Clean them in order ensure effici-
ent charging.

7.2 Maintenance

®  Worn or damaged blades (10) and their fas-
tening screws must always be replaced as a
set.

Replace excessively worn or damaged parts
immediately.

In order to ensure that you enjoy the equip-
ment for many years to come, all screwed
parts, as well as the wheels and axles, should
be cleaned and lubricated.

Keeping your robot lawn mower in good
condition not only ensures a long lifespan
and high performance, but also enables the
equipment to thoroughly cut your grass with
minimal effort.

The blades (10) are subject to more wear and
tear than any other component. Therefore,
routinely check the condition of the blades
(10) and make sure that they are tightly fas-
tened. An excessively vibrating robot lawn
mower can indicate that the blades (10) are
damaged or have become deformed from
striking an object. If the blades (10) are worn
or damaged, they must be replaced immedia-
tely.

Check the appearance of the cut lawn at re-
gular intervals. The grass will not be cleanly
cut if the blades are not sharp. This can result
in the surface of the lawn drying out easily
and turning brown. It is important therefore to
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change the blades regularly in order to obtain
a clean and straight cut.

®  Check the bottom of the robot lawn mower
for dirt at regular intervals. Clean your robot
lawn mower regularly. Remove heavy soiling
immediately.

® Heavy soiling of the robot lawn mower is
possible in the first weeks of using it for the
first time after a conventional law mower had
previously been used. In these first few weeks
you should check the bottom of your robot
lawn mower more often.

e Shorten the lawn only in small steps in order
to prevent heavy soiling.

® There are no other parts inside the equipment
which require maintenance.

7.2.1 Replacing the blades

Only replace the blades with genuine blades, as
this will ensure top performance and safety.

The robot lawn mower is equipped with three bla-
des (10) fitted to a blade plate (11). These blades
(10) have a service life of up to 3 months (if they
do not strike any obstacles). Please replace all
three blades (10) at the same time to ensure that
there is no possibility of any impairment to the
efficiency and balance of your equipment.

To change the blades (10), proceed as follows
(Fig. 12) - Caution! - Wear work gloves:
1. Undo the fastening screws.

2. Remove the blades (10) and replace them
with new ones. Always replace all three bla-
des (10) as a set.

3. Then retighten the fastening screw. Check

that the new blades (10) are able to rotate
freely.

Perform a general inspection of the robot lawn
mower at regular intervals and remove any depo-
sits which may have accumulated. At the start of
each season, ensure that you check the condition
of the blades (10). If repairs are necessary, please
contact our customer service center. Use only
genuine spare parts.

7.2.2 Changing the battery

Only replace the rechargeable battery with a ge-
nuine rechargeable battery, as this will ensure top
performance and safety.

To change the rechargeable battery (22), proceed

as follows (Fig. 10):

1. Undo the six fastening screws in the battery
cover (9).

2. Take the rechargeable battery (22) out of the
robot lawn mower.
3. Then insert the new rechargeable battery (22)

and fasten the battery cover (9) with the faste-
ning screws.

7.2.3 Software update

If you want to update the software, copy the new
software to an empty USB stick (format the USB
stick first if necessary). Make sure that the rechar-
geable battery is fully charged before you carry
out the following steps.

1. Place the robot lawn mower in the area to be
mowed. The robot lawn mower must not be

in the charging station during the software
update.

Open the battery cover (9), take out the re-
chargeable battery (22) and connect a USB
stick to the USB connection as shown in the
illustration (Fig. 10 and 11).

Insert the rechargeable battery (22) again.
Switch on the main switch (7) (ON). Make
sure that the rechargeable battery (22) does
not drop out again.

Press the POWER button (60) and the “OK”
button (61) at the same time. Keep the but-
tons pressed for 5 seconds. All the LEDs (50,
51, 52, 53) on the control panel will now have
come on (2).

Press the “4” button / lock button (65) to start
the update. The time LEDs (50) show the cur-
rent progress. When all 5 time LEDs (50) are
lit together, this means that the process has
been completed.

After a few seconds the time LEDs (50) will
go out again and the robot lawn mower will
switch to normal operating mode with just one
time LED (50) on.

Pull out the USB stick and close the battery
cover (9) again.

7.2.4 Repairing the perimeter wire

If the perimeter wire (18) gets severed at any
point, use the supplied cable connectors (16) to
repair it. To do so, insert both ends of the severed
perimeter wire (18) into the cable connector (16)
and squeeze it together with the help of a pair of
pliers. Connect the power plug to the socket out-
let. Then check whether it is working properly by
checking the LED indicator (21) on the charging
station (19).
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7.3 Ordering spare parts

Please provide the following information when
ordering spare parts:

e Type of unit

®  Article number of the unit

® |D number of the unit

® Spare part number of the required spare part
For our latest prices and information please go to
www.Einhell-Service.com

Replacement blades Art. No.: 34.140.20

8. Storage

Fully charge up the rechargeable battery (22) be-
fore putting it into storage over winter and switch
off the robot lawn mower at the main switch (7)
(OFF). Take the rechargeable battery (22) out

of the equipment. Disconnect the power supply
unit (13) from the power supply and the charging
station (19).

The perimeter wire (18) can be left outdoors over
winter. However, make sure that the connections
are protected against corrosion. To do so, discon-
nect the connections of the perimeter wire (18)
from the charging station (19).

Store the equipment and accessories out of
children‘s reach in a dark and dry place at above
freezing temperature. The ideal storage tempera-
ture is between 5 and 30°C. Store the equipment
in its original packaging.
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9. Transport

®  Switch off the equipment at the main switch
(7) (OFF) (Fig. 8)..

®  Fit the shipping protectors, if any.

e Protect the machine from damage and the
strong vibrations that can occur particularly
when transporting in vehicles.

® Secure the machine against slipping and tip-
ping over.

e Carry the robot lawn mower by the carry-
handle (6) with the blade plate (11) facing
away from your body.

10. Disposal and recycling

The equipment is supplied in packaging to pre-
vent it from being damaged in transit. The raw
materials in this packaging can be reused or
recycled. The equipment and its accessories are
made of various types of material, such as metal
and plastic. Never place defective equipment in
your household refuse. The equipment should
be taken to a suitable collection center for proper
disposal. If you do not know the whereabouts of
such a collection point, you should ask in your
local council offices.
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11. Indicators on the charging station and troubleshooting

LED indicator (21)

Description

Solution

Off

- No power supply

- Check the power supply

Lit up green

- Ready for mowing

- Rechargeable battery (22) is
fully charged

- Perimeter wire (18) is cor-
rectly installed

Flashing green

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- Perimeter wire (18) is not
properly connected

- Inspect the perimeter wire (18) for a break

- Check the two connections on the char-

ging station (19)

Lit up red

- Rechargeable battery (22) is
charging

- Wait until the rechargeable battery (22) is
fully charged.

12. Indicators on the robot lawn mower and troubleshooting

The alarm LED (53) is lit up red

Fault

Possible cause

Remedy

“Robot lawn mower
has lifted”.

- The lifting sensor has been
continually tripped for 10 se-
conds

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- If this fault occurs frequently, check the
mowing area for obstacles taller than 10
cm and either remove them or cordon
them off from the mowing area with peri-
meter wire (18).

“Robot lawn mower
is stuck”

The robot lawn
mower has come
to a stop near an
obstacle.

- The obstruction sensor has
tripped 10 times within one
minute

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

- Check whether the grass is too tall and
the robot lawn mower gets blocked. If this
is the case, mow the grass to below 60
mm.
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The alarm LED (53) is lit up red

Fault Possible cause Remedy
“Hall-effect sensor” | - The obstacle sensor has Switch off the main switch (7) (OFF) and
The robot lawn mo- been continually tripped for place the robot lawn mower at a different
wer has come to a 10 seconds point in the mowing area. Switch on the main
stop right next to an switch (7) again (ON) and restart the mo-
obstacle. wing operation on the control panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

The alarm LED (53) flashes red

Fault Possible cause Remedy
“Perimeter wire/sig- | - The robot lawn mower is out- | Switch off the main switch (7) (OFF) and
nal fault” side the mowing area then switch it back on (ON) again. Re-start
The robot lawn mo- | - Perimeter wire (18) is not the mowing operation on the control panel
wer goes round in properly connected (2).
circles to search for | - Perimeter wire (18) is se- - Make sure that the perimeter wire (18) has
the perimeter signal vered been laid correctly and centrally under the
and ultimately co- - No power supply charging station (19)
mes to a complete - Check the position of the charging station
stop. (19)

- Check that the robot lawn mower is inside
the mowing area.

- Check whether the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- If the robot lawn mower repeatedly leaves
the mowing area at the same point, check
the area for high voltage cables. Change
the position of the perimeter wire (18).

- If the robot lawn mower leaves the mo-
wing area on a slope, avoid the area by
changing the position of the perimeter
wire (18).
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The alarm LED (53) is lit up blue

- The rechargeable battery
(22) does not charge up

- Poor charging pin (20) con-
tact

- The rechargeable battery
(22) has reached the end of
its service life

Fault Possible cause Remedy
“Rechargeable bat- | - There is a battery error on Switch off the main switch (7) (OFF) and
tery/battery fault” the robot lawn mower then switch it back on (ON) again. Re-start

the mowing operation on the control panel
2).

Please check if there is a problem with the
power supply.

Clean the charging pins (20).

Replace the rechargeable battery (22) if
necessary.

Contact your customer service center.
Make sure that the rechargeable battery
(22) has been correctly fitted

Check whether the main switch (7) is ON
while the robot lawn mower is in the char-
ging station (19)

Check the position of the charging station
(19) Replace the rechargeable battery
(22) if necessary.

rature outside the
normal range”

The robot lawn
mower returns to
the charging station
during the set work
time and/or the re-
chargeable battery
does not charge
up at the charging
station.

geable battery is too high/low

or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 75°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19).

- If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped
and the robot lawn mower
will wait at the charging stati-
on (19).

The alarm LED (53) flashes blue
Fault Possible cause Remedy
“Battery tempe- The temperature of the rechar- Set the work time in summer to the early

hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
automatically returns to programmed ope-
ration.
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The alarm LED (53) flashes blue

Fault

Possible cause

Remedy

“Motor overloaded”
The robot lawn mo-
wer has come to a
stop in tall and thick
grass.

- The robot lawn mower has

come to a stop because of
overcurrent in the motor or
because of a motor fault

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on (ON) again. Re-start
the mowing operation on the control panel
2).

- Check the height of the grass in the
mowing area and, if necessary, mow the
grass to below 60 mm using a conventio-
nal lawn mower.

- Increase the cutting height. Always start
with a higher cutting height and reduce it
in small steps until you reach the desired
height.

- Inspect the blade plates (11) and wheels
for dirt and give these parts a thorough
clean.

- Check the rear wheels and the blade plate
(11) for blockages. If you are unable to
remove the blockages, contact the res-
ponsible customer service center.

“Robot lawn mower
is tilted”

The robot lawn
mower has toppled
over and come to

a stop.

The robot lawn mower was
constantly tilted for 10 se-
conds

The robot lawn mower has
been tilted for a prolonged
time in one direction

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Move the robot lawn mower to a level area
and restart it.

- If the robot lawn mower is tilted because
of a steep slope in the mowing area, ad-
just the perimeter wire (18) accordingly to
avoid severe inclines.

“Mower is stuck”
The robot lawn mo-
wer comes to a stop
on the way back to
the charging station.

The movement of the robot
lawn mower is blocked by
an obstacle on the perimeter
wire (18)

Switch off the main switch (7) (OFF) and

place the robot lawn mower at a different

point in the mowing area. Switch on the main

switch (7) again (ON) and restart the mo-

wing operation on the control panel (2).

- Remove all obstacles on the perimeter
wire (18).
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Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer comes to a stop
in the mowing area.
The robot lawn
mower cannot be
switched on:

Battery voltage too low
Fault in the power circuit or
the electronic components

Bring the robot lawn mower back to the
charging station (19) for charging.
Switch on the main switch (7) (ON).
Contact your customer service center.

The robot lawn
mower cannot move
into the charging
station.

The charging station (19) is
not installed correctly.

Make sure that the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.
Make sure that the perimeter wires (18)
are connected at the charging station (19)
and that the front perimeter wire (18) is
laid in the middle underneath the charging
station (19).

Make sure that the charging station (19) is
positioned correctly.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when
near perimeter is-
lands.

The perimeter wire (18) has
not been installed correctly

around the perimeter islands.

Adjust the position of the perimeter wire
(18).

Make sure that the perimeter wire (18)
does not cross over itself

The robot lawn mo-
wer is very loud.

Damaged blades (10)

A large amount of foreign
bodies adhere to the blades
(10)

The robot lawn mower has
started too close to obstac-
les

Damaged blade drive or
drive motor

Other parts of the robot lawn
mower are damaged

- Replace the blades (10). The 3 blades
(10) must all be replaced together at the
same time.

The operating efficiency of the robot lawn
mower is dependent on the sharpness of
the blades (10). You should therefore en-
sure that the blades (10) are maintained in
good condition.

Switch off the robot lawn mower safely
and wear work gloves while you clean the
blades (10) in order to avoid getting cut.
Arrange for the motor to be repaired or
replaced by your customer service center.

The robot lawn
mower stays in the
charging station.
The robot lawn mo-
wer keeps returning
to the charging
station

Incorrect work time settings
The rechargeable battery
(22) is empty

The rain sensor has been
triggered

The battery temperature is
high

Check the work time settings.

The robot lawn mower will begin and end
its work in accordance with the set time
window. Outside this time window the
robot lawn mower stays in the charging
station (19).

The robot lawn mo-
wer comes to a halt
on the perimeter
wire and is unable
to get back to the
charging station.

The battery (22) is empty

Remove all possible obstacles from the
perimeter wire (18). When you layout out
the perimeter wire (18), be sure to keep it
far enough away from any obstacles.

IMPORTANT! Severed perimeter wires and consequential damages are not covered by the war-

ranty!
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GB

)i

_—
For EU countries only

Never place any electric power tools in your household refuse.

To comply with European Directive 2012/19/EC concerning old electric and electronic equipment and
its implementation in national laws, old electric power tools have to be separated from other waste and
disposed of in an environment-friendly fashion, e.g. by taking to a recycling depot.

Recycling alternative to the return request:

As an alternative to returning the equipment to the manufacturer, the owner of the electrical equipment
must make sure that the equipment is properly disposed of if he no longer wants to keep the equipment.
The old equipment can be returned to a suitable collection point that will dispose of the equipment in
accordance with the national recycling and waste disposal regulations. This does not apply to any ac-
cessories or aids without electrical components supplied with the old equipment.

Please note that batteries and lamps (e.g. light bulbs) must be removed from the tool before it is dispo-
sed of.

The reprinting or reproduction by any other means, in whole or in part, of documentation and papers ac-
companying products is permitted only with the express consent of the Einhell Germany AG.

Subject to technical changes

This consignment contains lithium-ion batteries.

In accordance with special provision 188 this consignment is not subject to the ADR regulations. Handle
with care. Danger of ignition in case of damage to the consignment package. If the consignment packa-
ge is damaged: Check and if necessary repackage.

For further information contact: 0049 9951 95920-66. Outside Germany charges will apply instead for a
regular call to a landline number in Germany.
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Service information
We have competent service partners in all countries named on the guarantee certificate whose contact
details can also be found on the guarantee certificate. These partners will help you with all service re-

quests such as repairs, spare and wearing part orders or the purchase of consumables.

Please note that the following parts of this product are subject to normal or natural wear and that the
following parts are therefore also required for use as consumables.

Category Example
Wear parts*® Battery
Consumables* Blades
Missing parts

* Not necessarily included in the scope of delivery!

In the effect of defects or faults, please register the problem on the internet at www.Einhell-Service.com.
Please ensure that you provide a precise description of the problem and answer the following questions
in all cases:

* Did the equipment work at all or was it defective from the beginning?
® Did you notice anything (symptom or defect) prior to the failure?

® What malfunction does the equipment have in your opinion (main symptom)?
Describe this malfunction.
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Warranty certificate

Dear Customer,

All of our products undergo strict quality checks to ensure that they reach you in perfect condition. In the

unlikely event that your device develops a fault, please contact our service department at the address

shown on this guarantee card. You can also contact us by telephone using the service number shown.

Please note the following terms under which guarantee claims can be made:

1. These guarantee terms apply to consumers only, i.e. natural persons intending to use this product
neither for their commercial activities nor for any other self-employed activities. These warranty
terms regulate additional warranty services, which the manufacturer mentioned below promises to
buyers of its new products in addition to their statutory rights of guarantee. Your statutory guarantee
claims are not affected by this guarantee. Our guarantee is free of charge to you.

2. The warranty services cover only defects due to material or manufacturing faults on a product which
you have bought from the manufacturer mentioned below and are limited to either the rectification of
said defects on the product or the replacement of the product, whichever we prefer.

Please note that our devices are not designed for use in commercial, trade or professional applica-
tions. A guarantee contract will not be created if the device has been used by commercial, trade or
industrial business or has been exposed to similar stresses during the guarantee period.

3. The following are not covered by our guarantee:

- Damage to the device caused by a failure to follow the assembly instructions or due to incorrect
installation, a failure to follow the operating instructions (for example connecting it to an incorrect
mains voltage or current type) or a failure to follow the maintenance and safety instructions or by ex-
posing the device to abnormal environmental conditions or by lack of care and maintenance.

- Damage to the device caused by abuse or incorrect use (for example overloading the device or the
use or unapproved tools or accessories), ingress of foreign bodies into the device (such as sand,
stones or dust, transport damage), the use of force or damage caused by external forces (for ex-
ample by dropping it).

- Damage to the device or parts of the device caused by normal or natural wear or tear or by normal
use of the device.

4. The guarantee is valid for a period of 24 months starting from the purchase date of the device. Gu-
arantee claims should be submitted before the end of the guarantee period within two weeks of the
defect being noticed. No guarantee claims will be accepted after the end of the guarantee period.
The original guarantee period remains applicable to the device even if repairs are carried out or
parts are replaced. In such cases, the work performed or parts fitted will not result in an extension
of the guarantee period, and no new guarantee will become active for the work performed or parts
fitted. This also applies if an on-site service is used.

5. To make a claim under the guarantee, please register the defective device at:
www.Einhell-Service.com. Please keep your bill of purchase or other proof of purchase for the new
device. Devices that are returned without proof of purchase or without a rating plate shall not be
covered by the guarantee, because appropriate identification will not be possible. If the defect is co-
vered by our guarantee, then the item in question will either be repaired immediately and returned to
you or we will send you a new replacement.

Of course, we are also happy offer a chargeable repair service for any defects which are not covered by
the scope of this guarantee or for units which are no longer covered. To take advantage of this service,
please send the device to our service address.

Also refer to the restrictions of this warranty concerning wear parts, consumables and missing parts as
set out in the service information in these operating instructions.
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12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs
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Danger! - Lisez ce mode d’emploi pour diminuer le risque de blessures

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par les enfants. Cet appareil peut étre utilisé par les personnes
avec des capacités physiques, sensorielles ou intellectuelles diminuées ou en manque d‘expérience
et de connaissances a condition qu‘elles soient surveillées ou aient recu les instructions relatives a
|‘utilisation sire de I‘appareil et qu‘elles comprennent les risques résultant de cette utilisation. Les en-
fants n‘ont pas le droit de jouer avec l‘appareil.

Les enfants ne doivent pas effectuer le nettoyage et la maintenance de I'utilisateur.
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Danger !

Lors de l'utilisation d’appareils, il faut respecter
certaines mesures de sécurité afin d’éviter des
blessures et dommages. Veuillez donc lire atten-
tivement ce mode d’emploi/ces consignes de
sécurité. Veillez a le conserver en bon état pour
pouvoir accéder aux informations a tout moment.
Si I'appareil doit étre remis a d’autres personnes,
veillez a leur remettre aussi ce mode d’emploi/
ces consignes de sécurité. Nous déclinons toute
responsabilité pour les accidents et dommages
dus au non-respect de ce mode d’emploi et des
consignes de sécurité.

1. Consignes de sécurité

Vous trouverez les consignes de sécurité corres-
pondantes dans le cahier en annexe.
Avertissement !

Veuillez lire toutes les consignes de sécurité,
instructions, illustrations et caractéristiques
techniques de cet outil électrique. Toute omis-
sion lors du respect des instructions ci-apres peut
entrainer des décharges électriques, un incendie
et/ou de graves blessures.

Conservez toutes les consignes de sécurité
et toutes les instructions pour I'avenir.

Explication des symboles utilisés

(cf. figure 13)

A. AVERTISSEMENT - Avant de faire fonction-
ner la machine, lisez le mode d’emploi !

B. AVERTISSEMENT - Lors du fonctionnement
de la machine, respectez une distance de
sécurité correspondante !

C. AVERTISSEMENT - Avant de réaliser des tra-
vaux sur la machine ou avant de soulever la
machine, actionnez le dispositif de verrouilla-
ge ! ATTENTION - Ne pas toucher les lames
en rotation !

D. AVERTISSEMENT - Ne montez pas sur la

machine ! ATTENTION - Ne pas toucher les

lames en rotation !

Catégorie de protection Il (double isolation)

Stockage des accumulateurs uniquement

dans des piéces séches a une température

ambiante de +10 °C a +40 °C. Ne stockez les
accumulateurs que lorsqu’ils sont chargés

(charge min. 40 %).

Alimentation a découpage

Catégorie de protection IlI

Fusible lent 3,15 A

Transformateur d‘isolement avec protection

contre les courts-circuits

mm

cmIo

K. AVERTISSEMENT : Utilisez uniquement le
bloc d’alimentation NT28/1 amovible, qui a
été livré avec cet appareil, pour recharger la
batterie.

Attention !

Pendant un orage, débranchez la fiche de contact
et débranchez le fil de délimitation de la station
de recharge.

2. Description de I‘appareil et
contenu de la livraison

2.1 Description de I‘appareil (figures 1/2)
Tondeuse robot

Zone de commande

Touche STOP

Réglage de la hauteur de coupe
Capteur de pluie

Poignée de transport
Interrupteur principal

Roue arriere

Recouvrement d’accumulateur
10. Lames

11. Disque a couteaux

12. Roue avant

13. (Cable de) bloc d‘alimentation
14. Crochet de fixation

15. Vis de fixation

16. Connecteur de cable

17. Lames de rechange

18. Fil de délimitation

19. Station de recharge

20. Broche de charge

21. Affichage LED

22. Accumulateur

23. Clé allen

24. Regle (pour la séparation)

©CoNoOoh~WN =

2.2 Contenu de la livraison et déballage
Veuillez contréler si I‘article est complet a I‘aide
de la description du volume de livraison. Sfil
manque des piéces, adressez-vous dans un délai
de 5 jours maximum apres votre achat a notre
service aprés-vente ou au magasin ou vous avez
acheté I'appareil muni d‘une preuve d‘achat vala-
ble. Veuillez consulter pour cela le tableau des
garanties dans les informations service aprés-
vente a la fin du mode d‘emploi.
® Ouvrez 'emballage et prenez 'appareil en le
sortant avec précaution de 'emballage.
® Retirez le matériel d’emballage tout comme
les sécurités d’emballage et de transport (s'il

-48-

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 48

17.01.2023 12:56:28



yena).
e Veérifiez si la livraison est bien compléte.
® Controlez si 'appareil et ses accessoires ne
sont pas endommagés par le transport.
® Conservez 'emballage autant que possible
jusqu’a la fin de la période de garantie.
Danger !
Lappareil et le matériel d’emballage ne sont
pas des jouets ! Il est interdit de laisser des
enfants jouer avec des sacs et des films en
plastique et avec des piéces de petite taille.
Ils risquent de les avaler et de s’étouffer !

Volume de livraison

Tondeuse robot

(Cable de) bloc d‘alimentation
Station de recharge

Vis de fixation (4 piéces)
Mode d‘emploi d‘origine
Consignes de sécurité

Matériel de montage et accessoires
Lames de rechange (3 piéces)
Crochet de fixation (190 pieces)

Fil de délimitation (130 m)
Connecteur de cable (4 pieces)
Clé allen

Accumulateur

Régle (pour la séparation)

Outils nécessaires

(non compris dans la livraison)
® Marteau

® Pince

® Pince a dénuder

® Niveau a bulle d’air (en option)

3. Utilisation conforme a
I’affectation

La tondeuse robot convient a un usage privé
dans le jardin domestique et familial et est ex-
clusivement destinée a la tonte de surfaces de
gazon.

La machine doit étre exclusivement utilisée
conformément a son affectation. Toute utilisation
allant au-dela de cette affectation est considérée
comme non conforme. Pour les dommages en
résultant ou les blessures de tout genre, le fab-
ricant décline toute responsabilité et I'utilisateur/
'opérateur est responsable.
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Veillez au fait que nos appareils, conformément
au réglement, n’ont pas été congus pour étre
utilisés dans un environnement professionnel,
industriel ou artisanal. Nous déclinons toute
responsabilité si I'appareil venait a étre utilisé
professionnellement, artisanalement ou par des
sociétés industrielles, tout comme pour toute acti-
vité équivalente.

4. Données techniques

TENSION v 28V
Vitesse de rotation du moteur ............ 3100 tr/min
Type de protection ................

Catégorie de protection
POIAS oo
Largeur de CoUPe.........ceerveeiriieeeiieeeieee
Nombre de lames .........ccoccveiiiiieiniiiceec e,

Pente maX. ...cceeveeeeiieeeee e 35 %
Niveau de pression acoustique LpA .. 48,9dB (A)
Imprécision K ........ccccooviiiieniiiiicncee 3dB (A)
Niveau de puissance acoustique L,,, . 61,5 dB (A)
Imprécision K ........cccoovviiiiiniinneens 1,93 dB (A)
Réglage de la hauteur

de COUPE ...oovriieieiieeees 20-60 mm ; en continu
Longueur admissible

du fil de délimitation ............ccccceees max. 250 m

Fil de délimitation servant de cable antenne
Bande de fréquence de fonctionnement

........................................................ 0-148,5 KHz
Puissance d’émission maximum....54,07 dBuA/m

Accumulateur li-ion

TENSION & oo 28V d.c.
(072 1o T Tor | (< TS SURS 2,0 Ah
Bloc d‘alimentation

Tension d’entrée : ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensionde sortie : ......ccccvvveeeeeeeccnnenenn. 28Vd.c.
Courant de sortie & ......ccceeeeeieieeeiiieeecieeens 1,8A
Catégorie de protection : ........c.ccccevvrceeniene Il/@

Les valeurs de bruit ont été déterminées confor-
mément aux normes EN ISO 3744:1995 et ISO
11094:1991.
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Avertissement !

Cet appareil produit un champ électromag-
nétique pendant son fonctionnement. Dans
certaines conditions, ce champ peut altérer
le fonctionnement d‘implants médicaux actifs
ou passifs. Afin de réduire les risques de
blessures graves ou mortelles, nous recom-
mandons aux personnes qui possédent un
implant médical de consulter leur médecin
et leur fabricant d‘implants médicaux avant
d‘utiliser la machine.

5. Mise en service

Lisez l'intégralité du mode d‘emploi avant

de commencer l‘installation de la tondeuse
robot. La qualité de I‘installation aura un effet
sur la qualité de travail de la tondeuse robot.

5.1 Principe de fonctionnement

La tondeuse robot choisit sa direction au hasard.
Le jardin est entierement tondu par le fait que la
tondeuse robot traite toutes les zones situées a
l'intérieur de la surface entourée par le fil de déli-
mitation (18). Dés que la tondeuse robot détecte
un fil de délimitation installé correctement (18),

il fait demi-tour et se déplace dans une autre di-
rection a lintérieur de la zone. Toutes les zones,
que vous souhaitez protéger a l'intérieur de la
surface - par ex. étangs de jardin, arbres, meub-
les ou parterres de fleurs - doivent également étre
délimitées avec le fil de délimitation (18). Le fil de
délimitation (18) doit former un cercle fermé. Si la
tondeuse robot rencontre un obstacle a l‘intérieur
de la zone de tonte, elle recule et continue de
tondre dans une autre direction (figure 3).

5.2 Capteurs

La tondeuse robot est équipée de plusieurs cap-

teurs de sécurité.

® Capteur de levage :
Si la tondeuse robot est soulevée par l‘arriére
de plus de 30° du sol, la tondeuse robot et la
rotation des lames (10) sont immédiatement
arrétées.

e Capteur d‘inclinaison :
Si la tondeuse robot s‘incline fortement dans
un sens, la tondeuse robot et la rotation des
lames (10) sont immédiatement arrétées.

® Capteur d‘obstacle :
La tondeuse robot détecte des obstacles sur
son chemin. Lorsque la tondeuse robot heur-
te un obstacle, la tondeuse robot et la rotation

des lames sont immédiatement arrétées et
elle s’éloigne de 'obstacle en reculant.

® Capteur de pluie :
La tondeuse robot est équipée d‘un capteur
de pluie (5) afin d‘éviter que la tondeuse ro-
bot travaille sous la pluie. La tondeuse robot
retourne a la station de recharge (19) lorsque
la pluie est détectée et y est complétement
chargée. Une fois que le capteur de pluie (5)
est a nouveau sec, la tondeuse robot reste
dans la station de recharge (19) pendant
deux heures supplémentaires.

5.3 Préparation

Tout d’abord, faites un croquis de votre pelouse.
Dessinez également les obstacles et établissez
un plan pour les protéger. Cela facilite la re-
cherche d‘une bonne position pour la station de
recharge (19) et la pose du fil de délimitation (18)
autour des arbustes, des parterres de fleurs, etc
(figure 4).. Si la hauteur de gazon est supérieure
a 60 mm, le gazon doit étre raccourci pour ne pas
surcharger excessivement la tondeuse robot et
affecter I'efficacité de fonctionnement. Utilisez
pour ce faire une tondeuse conventionnelle ou un
coupe-herbe.

Enlevez tout objet détaché du gazon qui pourrait
étre endommagé par la tondeuse robot ou en-
dommager la tondeuse robot.

Préparez les outils suivants : marteau, pince,
pince a dénuder et niveau a bulle d’air (en option).

5.4 Station de recharge

5.4.1 Emplacement de la station de recharge
Déterminez d’abord le meilleur emplacement
pour la station de recharge (19). Une prise de
courant extérieure, qui fournit du courant en per-
manence, est nécessaire pour que la tondeuse
robot fonctionne toujours. La station de recharge
(19) doit étre placée sur une surface plane a la
hauteur du gazon. Veillez a ce que la zone soit
plate et séche. Choisissez un endroit a 'ombre
car I'accumulateur (22) se charge le mieux dans
un environnement frais (figure 5a). De plus,
assurez-vous que le fil de délimitation est placé
droit au moins 2 m devant la station de recharge
(19). Les courbes directement devant la station
de recharge (19) peuvent entrainer des difficultés
d’amarrage pour la charge.

5.4.2 Localisation de la station de recharge
Lorsque I'accumulateur (22) est presque vide, la
tondeuse robot retourne a la station de recharge
(19) en suivant le fil de délimitation (18) dans le
sens antihoraire jusqu‘a la station de recharge
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(19). Par conséquent, veillez a placer la station de
recharge (19) correctement orientée (figure 5b).

5.4.3 Raccordement de la station de recharge
au bloc d‘alimentation

1. Avant de connecter la station de recharge
(19) a I'alimentation électrique, assurez-vous
que la tension réseau est de 100-240 V pour
50/60 Hz.

2. Branchez le bloc d‘alimentation (13) direc-
tement a une prise de courant. N'utilisez le
céble pour aucune autre application.

3. Nutilisez aucun bloc d‘alimentation endom-
magé (13). En cas de dommage au niveau
des cables ou du bloc d‘alimentation (13),
contactez immédiatement un spécialiste ag-
réé pour remplacement.

4. Ne chargez pas la tondeuse robot dans un
environnement humide. Ne chargez pas la
tondeuse robot a des températures supérieu-
res a 40 °C ou inférieures a 5 °C.

5. Maintenez la tondeuse robot et le bloc
d‘alimentation (13) a I'écart de I'eau, de
sources de chaleur et de produits chimiques.
Maintenez le céble du bloc d‘alimentation
(13) a I'écart des arétes acérées afin d‘éviter
tout dommage.

6. Connectez le bloc d‘alimentation (13) a la
station de recharge (19) (figure 5c).

Pour charger I'accumulateur (22) de la tondeuse
robot pendant l'installation, allumez la tondeuse
robot via l'interrupteur principal (7) et placez-la
dans la station de recharge (19).

5.4.4 Informations sur le processus
de charge

La tondeuse robot retourne a la station de rechar-

ge (19) dans une des situations suivantes :

® Vous renvoyez manuellement la tondeuse
robot.

® Le niveau de charge de I'accumulateur passe
en dessous de 30 %.

® Letemps de travail quotidien est terminé.

® Le capteur de pluie s‘est déclenché.

® Latondeuse robot est en surchauffe.

La tondeuse robot roule automatiquement le long

du fil de délimitation (18) jusqu‘a la station de

recharge (19).

Lorsque la tondeuse robot retourne a la station

de recharge (19), elle cherche le fil de délimitati-
on (18) et roule le long du fil de délimitation (18)
dans le sens contraire a celui des aiguilles d’'une

montre.

Pendant la charge de I'accumulateur (22),
Iaffichage LED (21) rouge de la station de rechar-
ge (19) est allumé.

Si Iaffichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) est allumé, cela signifie que
I‘accumulateur (22) est complétement chargé.
Une fois la charge terminée, la tondeuse robot
reprend son travail ou reste dans la station de
recharge (19) jusqu’au prochain créneau horaire
de travail.

S'ily a un obstacle sur le fil de délimitation (18)
lors du retour a la station de recharge (19), la ton-
deuse robot, aprés plusieurs tentatives, s‘arréte
devant l‘'obstacle et ne peut pas retourner a la
station de recharge (19). Retirez tous les obstac-
les sur le fil de délimitation (18).

Si la température de I'accumulateur (22) excede
45 °C, le processus de charge est interrompu
pour éviter d‘'endommager l‘accumulateur. Une
fois que la température a baissé, la charge se
poursuit automatiquement.

Si la température de la commande de la tondeuse
robot dépasse 75 °C, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19). Une fois que la
température a baissé, le travail reprend conformé-
ment aux réglages.

Si I'accumulateur (22) devient vide avant que la
tondeuse robot retourne a la station de recharge
(19), la tondeuse robot ne peut plus étre démar-
rée. Ramenez la tondeuse robot a la station de
recharge (19) et laissez l'interrupteur principal (7)
sur marche. La tondeuse robot est chargée auto-
matiquement.

5.5 Fil de délimitation
ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés
et les dommages indirects ne sont pas cou-
verts par la garantie !

5.5.1 Pose du fil de délimitation

Le fil de délimitation peut étre posé a la fois sur

le sol et dans le sol. Sur un sol dur ou sec, les
crochets de fixation (14) peuvent se briser lors de
limpact. Arrosez le gazon avant d‘installer le fil de
délimitation (18), lorsque le sol est trés sec.

¢ Installation sur le sol
Placez le fil de délimitation (18) fermement
sur le sol et fixez-le a I'aide des crochets de
fixation (14) joints, si vous ne souhaitez pas
scarifier ou aérer le gazon a un moment ulté-
rieur. Vous pouvez adapter la position du fil de
délimitation pendant les premiéres semaines
d‘utilisation de la tondeuse robot. Cependant,
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aprés un certain temps, le fil de délimitation
sera recouvert par I'herbe et ne sera plus
visible. Installez le fil de délimitation a une
distance maximum de 1 m entre le crochet
(14). Réduisez la distance entre les crochets
de fixation sur les surfaces inégales du ga-
zon. Evitez les situations dans lesquelles le fil
ne touche pas le sol. Assurez-vous que le fil
de délimitation ne peut pas étre coupé par la
tondeuse robot.

¢ Installation dans le sol
Enterrez le fil de délimitation jusqu‘a 5 cm de
profondeur. Cela évite d‘endommager le fil de
délimitation (18), par exemple lors de la scari-
fication ou de I'aération.

Remarque !

Réservez 1 m de fil a I'extrémité arriére de la
station de recharge pour pouvoir effectuer les
corrections futures.

5.5.2 Passages étroits

S‘il'y a un passage étroit sur la surface a tondre,
votre tondeuse robot peut y travailler aussi longt-
emps que le corridor mesure au moins 1,4 m (80
cm entre les fils de délimitation) de large et au
maximum 8 m de long (figure 3).

5.5.3 Distance par rapport aux limites du
jardin
Lorsque la tondeuse robot s‘approche d‘un fil de
délimitation (18), celui-ci est détecté par les cap-
teurs situés a l‘avant de la tondeuse robot. Mais
avant que la tondeuse robot fasse demi-tour, elle
passe sur le fil de délimitation (18) de 30 cm max.
Tenez-en compte lors de la planification de la
zone de tonte (figure 6a).

5.5.4 Pose du fil dans les coins

Evitez de poser le fil de délimitation (18) a angle
droit (90°) dans les coins. Pour s’assurer que la
tondeuse robot ne passe pas trop loin sur le fil de
délimitation (18), posez le fil de délimitation (18)
comme représenté sur la figure 6b.

5.5.5 Calcul de la pente du gazon
La tondeuse robot peut surmonter des pentes al-

lant jusqu‘a 35 %. Evitez les pentes plus abruptes.

La pente peut étre déterminée avec la hauteur
surmontée sur la distance (figure 6c).

Exemple : a/b =35 cm/100 cm = 35 %
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5.5.6 Installation du fil de délimitation sur des
pentes

Sur les pentes, la tondeuse robot peut glisser no-

tamment dans I‘herbe humide et passer ainsi sur

le fil de délimitation (18). Il est donc recommandé

de faire attention aux points suivants (figure 6d) :

® Ausommet d‘une pente, le fil de délimitation
(18) ne doit pas étre installé sur des pentes
supérieures a 35 %. Respectez ici une dis-
tance de 30 cm par rapport aux obstacles et
aux bordures de gazon.

® Aubas d‘une pente, le fil de délimitation (18)
ne doit pas étre installé sur des pentes su-
périeures a 17 %. Respectez ici une distance
de 40 cm par rapport aux obstacles et aux
bordures de gazon.

5.5.7 Voies carrossables et chemins pavés

e Délimitez les chemins surélevés, les surfaces
recouvertes de gravier ou de paillis d‘écorce,
les plates-bandes plus bases ou zones simi-
laires. Posez le fil de délimitation (18) a une
distance d‘au moins 30 cm (figures 6e et 69).

® Les chemins affleurant au gazon ne doivent
pas nécessairement étre séparés, étant don-
né qu'ils peuvent facilement étre parcourus
par la tondeuse robot. Le fil de délimitation
(18) peut également étre poseé sur les che-
mins (figures 6f et 69).

5.5.8 llots de délimitation

Protégez les obstacles dans la zone de tonte

en créant des flots de délimitation. Cela peut

empécher une collision avec des objets sensib-

les, des étangs de jardin, des arbres, des meub-
les, des parterres de fleurs, etc (figures 6h et 6i).

e Déroulez le fil de délimitation (18) des bordu-
res vers les objets a protéger.

® Fixez le fil de délimitation (18) a I‘aide de cro-
chets de fixation (14) dans le sens des aiguil-
les d‘'une montre autour de I‘'objet a protéger.

® Cloéturez complétement les flots de délimi-
tation et ramenez le fil de délimitation (18) a
I‘endroit ou vous avez quitté le bord du gazon.

e Ladistance entre les ilots de délimitation
devrait étre d’au moins 0,8 m. Dans le cas
contraire, associez les objets dans un flot de
délimitation commun (figure 6h).

o Le fil de délimitation (18) a destination et en
provenance de [‘llot de délimitation doit étre
posé paralléle et trés rapproché. - Attention
! Les fils de délimitation (18) ne doivent
pas se croiser ! - Pour ce faire, fixez les fils
de limitation (18) paralléles avec les mémes
crochets de fixation (14) sur le sol (figure 6i).
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® Dans la zone de tonte, la tondeuse robot
passe sur les deux fils de délimitation (18)
paralléles, mais ne s‘arréte qu‘au niveau d‘un
fil de délimitation (18) simple.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm (figure 6j)
Les obstacles fixes d‘une hauteur supérieu-
re a 10 cm, par ex. arbres, murs, clétures,
meubles de jardin, etc. sont détectés par les
capteurs de collision. Si la tondeuse robot
heurte un obstacle, elle s’arréte, éteint I'unité
de tonte, recule et tourne pour poursuivre la
tonte dans une autre direction. Les obstacles
mous, instables et précieux doivent étre pro-
tégés par un flot de fil de délimitation.

® Pierres et obstacles bas
Les pierres, les rochers et les obstacles bas
de moins de 10 cm dans la zone de tonte do-
ivent étre protégés étant donné que, dans le
cas contraire, la tondeuse robot peut passer
dessus. La tondeuse robot pourrait sinon étre
endommagé et bloqué.

® Arbres (figure 6k)
Les arbres sont traités comme des obstacles
par la tondeuse robot. Toutefois, si des raci-
nes d’arbres de moins de 10 cm de hauteur
dépassent du sol, cette zone doit étre prote-
gée. Cela évite les dommages au niveau des
racines et de la tondeuse robot. Respectez
une distance d‘au moins 30 cm entre le fil de
délimitation (18) et I'obstacle.

5.5.10 Distance par rapport aux surfaces de
tonte tierces
Maintenez une distance de 1 m avec le fil de
délimitation d‘une surface de tonte tierce (par ex.
voisin). Le signal du fil de délimitation généré par
une station de recharge tierce peut conduire a
des dysfonctionnements de la tondeuse robot si
la distance est trop faible.

5.6 Connexion de la station de recharge
Terminez la pose du fil de délimitation (18) com-
plet avant de le connecter a la station de rechar-
ge. Réservez 1 m de fil de délimitation supplé-
mentaire (18) aux deux extrémités pour pouvoir
effectuer des ajustements ultérieurs.

Dénudez le fil de délimitation (18) aux extrémités
sur une longueur de 10 & 15 mm a l‘aide d‘une
pince a dénuder pour le brancher a la station de
recharge (19).

Tirez la fiche de contact avant de connecter le fil
de délimitation (18) a la station de recharge (19).
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Le fil de délimitation (18) placé a I‘avant de la sta-
tion de recharge (19) doit étre posé vers l‘arriere
au-dessus des supports de cable au niveau de

la partie inférieure de la station de recharge (19).
Faites passer le fil de délimitation avant (18) par
les guidages sous la station de recharge et par

le trou prévu dans la zone de raccordement.
Connectez-le a la borne « + ». Connectez ensuite
le fil de délimitation arriere (18) a la borne « S1 »
(figure 7a).

Attention ! Les fils de délimitation (18) ne do-
ivent pas se croiser !

Puis établissez la connexion avec I‘alimentation
électrique. L‘affichage LED (21) vert de la station
de recharge (19) doit étre allumé en permanence
aprés une installation correcte. Sila LED ne
s‘allume pas, vérifiez d‘abord les raccords. Si la
LED est allumée, mais pas vert fixe, reportez-
vous au tableau « Affichage de la station de re-
charge et élimination des erreurs » a la fin de ce
mode d‘emploi.

5.7 Mise en marche et contréle de
I‘installation
Dés que l‘affichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) s’allume, la zone de tonte est préte
pour la tondeuse robot. Assurez-vous d‘abord
que les crochets de fixation (14) du fil de délimi-
tation (18) sont complétement enfoncés. Placez
la tondeuse robot environ 3 m derriére la station
de recharge (19) devant le fil de délimitation (18).
La tondeuse robot doit se trouver ce faisant face
au fil de délimitation (18) a un angle de 90° (figure
7b). Activez l'interrupteur principal (7) (ON) (figure
8).
Appuyez sur le bouton POWER (60) de la zone
de commande (2) pendant deux secondes. Dé-
verrouillez la tondeuse robot & I‘aide du code PIN
et confirmez la saisie avec la touche « OK » (61)
(voir le chapitre «Dispositif de verrouillage / PIN»).
Appuyez sur le bouton « HOME / 3 » (64), puis a
nouveau sur le bouton « OK » (61). La tondeuse
robot suit maintenant le fil de délimitation (18)
dans le sens antihoraire. Observez la tondeuse
robot pendant tout le trajet le long du fil de délimi-
tation (18) jusqu‘a ce qu‘elle soit & nouveau dans
la station de recharge (19). Si la tondeuse robot
a des problémes a certains endroits, corrigez le
cas échéant le fil de délimitation (18) et répétez
I‘'opération. L‘'accumulateur (22) de la tondeuse
robot est maintenant completement chargé. S'il y
a des probléemes d‘amarrage, vous devrez peut-
étre repositionner la station de recharge (19) sur
le coté jusqu’a ce que I'amarrage fonctionne sans
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probléme.

Avec le bouton rouge STOP (3), vous pouvez
arréter la tondeuse robot a tout moment. Aprés
avoir appuyé sur le bouton STOP (3), la tondeuse
robot s’arréte et attend d’autres instructions.

5.8 Fixation de la station de recharge

Une fois que le bon fonctionnement de la tonde-
use robot est assuré et qu’une position adaptée
a été trouvée pour la station de recharge (19), la
station de recharge (19) doit étre fixée avec les
vis de fixation (15). Vissez les vis de fixation (15)
avec la clé a six pans (23) complétement dans le
sol (figure 7c).

6. Commande

6.1 Interrupteur principal

La tondeuse robot est équipée d‘un interrup-

teur principal (7). Allumez la tondeuse robot via
I'interrupteur principal (7) (ON) et éteignez-la via
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8). Aprés
la mise en circuit de la tondeuse robot, celle-ci est
verrouillée avec le code PIN.

6.2 Zone de commande

La tondeuse robot a déja étre programmeée cété
usine et présente des réglages par défaut. Ces
réglages peuvent cependant étre modifiés en cas
de besoin. Méme si les réglages d‘usine convi-
ennent a la plupart des jardins, vous devriez vous
familiariser avec les options disponibles.

Explication des LED de la zone de

commande (figure 9a)

50. LED de temps : Affichage du temps de tonte
quotidien

51. LED de verrouillage : Affichage du verrouilla-
ge clavier

52. LED d‘accumulateur : Affichage de I‘état de
I‘'accumulateur

53. LED d‘alarme : Affichage d‘erreurs

Explication des options de touches de la

zone de commande (figure 9b)

60. Touche POWER : Mise en et hors circuit de la
tondeuse robot

61. Touche « OK »

62. Touche « SET WORKTIME /1 »

63. Touche « START /2 »

64. Touche « HOME / 3 »

65. Touche « 4 » / Touche de verrouillage

6.3 Réglage de la hauteur de coupe
Attention ! Le réglage de la hauteur de coupe ne
doit étre effectué que lorsque la tondeuse robot
est arrétée. Appuyez pour ce faire sur la touche
STOP (3). La tondeuse robot permet une adap-
tation continue de la hauteur de coupe entre 20
et 60 mm, lisible sur la graduation, par le biais du
réglage de la hauteur de coupe (4).

Si la hauteur de gazon est supérieure a 60 mm, le
gazon doit étre raccourci & au moins 60 mm pour
ne pas surcharger excessivement la tondeuse ro-
bot et affecter I'efficacité de fonctionnement. Uti-
lisez pour ce faire une tondeuse conventionnelle
ou un coupe-herbe.

A lafin de I'installation, la hauteur de coupe peut
étre adaptée par le biais du réglage de la hauteur
de coupe (4). Commencez toujours par une hau-
teur de coupe plus élevée et réduisez-la petit a
petit jusqu‘a la hauteur souhaitée.

6.4 Dispositif de verrouillage / PIN

Le dispositif de verrouillage empéche une utili-
sation non autorisée de la tondeuse robot sans
code valable. Pour ce faire, vous devez saisir un
code de sécurité personnel a quatre chiffres.

Déverrouillage

- Avant de mettre la tondeuse robot en service,
vous devez saisir le bon code PIN (PIN stan-
dard : « 1-2-3-4 »). Saisissez lentement l‘un
apres l‘autre les chiffres du code PIN et confir-
mez la saisie avec la touche « OK » (61). Les
fonctions de commande sont déverrouillées et
la LED de verrouillage (51) verte s‘allume.

- Sivous saisissez un code PIN erroné, la LED
de verrouillage (51) rouge s‘allume. Appuyez
sur la touche « OK » (61) pour effacer le code
PIN erroné et saisir le bon code PIN.

Code PIN standard :
1234

Nouveau code PIN :

Modifier le code PIN

Pour modifier le code PIN, procédez comme suit :

1. Déverrouillez la zone de commande.

2. Appuyez en méme temps sur la touche « 4 » /
touche de verrouillage (65) et la touche « OK
» (61). La LED de verrouillage (51) rouge et
verte clignote alternativement.

3. Saisissez un nouveau code PIN (quatre chif-
fres). Appuyez sur la touche « OK » (61). La
LED de verrouillage (51) verte clignote.

4. Saisissez a nouveau le nouveau code PIN et
appuyez sur la touche « OK » (61). La LED
de verrouillage (51) verte est allumée en
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permanence. Le code PIN a été modifié avec
succes.
5. Attention ! Notez le nouveau code PIN

Demander un code PIN en cas de perte
Préparez le regu et le numéro de série de la ton-
deuse robot. Vous en avez besoin pour obtenir
votre code PIN !

1. Ouvrez le recouvrement d’accumulateur (9),
retirez 'accumulateur (22) et branchez une
clé USB sur la borne USB comme illustré (fi-
gures 10 et 11).

2. Reéinsérez 'accumulateur (22). Activez
l'interrupteur principal (7) (ON). Veillez a ce
que I'accumulateur (22) ne tombe pas.

3. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 3 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

4. Appuyez sur la touche « SET WORK TIME / 1
» (62).

5. Retirez la clé USB. Lisez les données de
la clé USB sur un ordinateur. La tondeuse
robot a créé un fichier texte (*.txt). Ce fichier
contient un code PUK, un code personnel.
Adressez-vous au service aprés-vente pour
obtenir votre PIN.

6.5 Commande de la tondeuse robot

Réglage du temps de tonte

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Sélectionnez le temps de tonte souhaité en
appuyant plusieurs fois sur la touche « SET
WORKTIME /1 » (62).

3. L‘affichage correspondant a lieu via les LED
de temps (50).

4. Confirmez le réglage en appuyant sur la tou-
che « OK » (61).

L‘heure, & laquelle les modifications ont eu lieu,

est maintenant le temps de démarrage quotidien.

Le nombre d‘heures affiché correspond au temps

de travail quotidien.

Pour le réglage du temps de tonte, une valeur

indicative de 8 heures par jour pour 500 m? est

recommandée. Adaptez le temps de travail sélec-
tionné en fonction de la taille et de la complexité
du jardin.

Démarrage

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Appuyez sur la touche « START /2 » (63)

3. Confirmez le démarrage avec la touche « OK
» (61)

La tondeuse robot travaille maintenant con-
formément aux temps de tonte réglés. Pen-

dant le temps de travail, I'état de charge de
I‘accumulateur est surveillé et indiqué par le biais
de la LED d‘accumulateur (52). Dés que I‘état de
charge de I‘'accumulateur passe sous 30 %, la
tondeuse robot retourne automatiquement a la
station de recharge (19).

Annulation de la tonte

1. Appuyez sur la touche STOP (3) pour arréter
immédiatement la tondeuse robot.

2. Déverrouillez la zone de commande (2).

3. Appuyez sur la touche « HOME / 3 » (64) puis
sur la touche « OK » (61) pour renvoyer la
tondeuse robot a la station de recharge (19)
le long du fil de délimitation (18).

Etat STOP :

Appuyer sur la touche STOP (3) pour mettre la
tondeuse robot dans un état STOP, indiqué via les
LED de temps (50) clignotantes. La tondeuse ro-
bot met la tonte en pause jusqu’a ce que cet état
soit a nouveau annulé.

L'état STOP peut étre annulé comme suit :

e Déverrouillez la tondeuse robot et appuyez
sur la touche « START / 2 » (63) ainsi que
sur la touche « OK » (61) pour faire tondre la
tondeuse robot.

e Déverrouillez la tondeuse robot et appuyez
sur la touche « HOME / 3 » (64) ainsi que sur
la touche « OK » (61) pour renvoyer la tonde-
use robot a la station de recharge (19).

e Déverrouillez la tondeuse robot et appuyez
sur la touche « 4 /touche de verrouillage»
(65).

7. Nettoyage, maintenance et
commande de piéces de
rechange

Danger !

Avant tous travaux de nettoyage et de mainte-
nance, mettez I‘appareil hors tension en retirant
la fiche de contact de la prise et en mettant
I‘appareil hors circuit via l'interrupteur principal (7)
(OFF) (figure 8).

Attention ! Portez des gants de travail !

7.1 Nettoyage
® Maintenez les dispositifs de protection, les
fentes a air et le carter de moteur aussi pro-
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pres et sans poussiére que possible. Frottez
I‘appareil avec un chiffon propre ou soufflez
dessus avec de I‘air comprimé a basse pres-
sion.

® Latondeuse robot ne doit pas étre nettoyée a
I'eau courante, en particulier pas sous haute
pression.

® Nettoyez I'appareil réguliérement a l‘aide
d‘un chiffon humide et un peu de savon noir.
N‘utilisez aucun produit de nettoyage ni sol-
vant ; ils pourraient endommager les pieces
en matiéres plastiques de I‘appareil. Veillez
a ce qu‘aucune eau n‘entre a l'intérieur de
l‘appareil.

® Nettoyez si possible la tondeuse robot avec
une brosse ou des chiffons

e Controlez la mobilité des lames (10) et du
disque a couteaux (11)

® Pour nettoyer les contacts de charge au ni-
veau de la tondeuse robot (1) et de la station
de recharge (19), utilisez des produits de net-
toyage pour métal ou un papier abrasif trés
fin. Nettoyez-les pour assurer I'efficacité de
I‘'opération de charge.

7.2 Maintenance

® Leslames (10) usées ou endommageées et
leurs vis de fixation doivent toujours étre rem-
placées par jeu.

® Remplacez les piéces usées ou endomma-
geées.

®  Pour obtenir une longue durée de vie, toutes
les piéces vissées, ainsi que les roues et es-
sieux doivent étre nettoyés et ensuite huilés.

® Seul un entretien régulier de la tondeuse ro-
bot lui assure durabilité et performance dans
le temps, mais surtout vous assure une tonte
facile et soigneuse de votre gazon.

® Les composants les plus exposés a l‘'usure
sont les lames (10). Vérifiez régulierement
I‘état des lames (10) ainsi que leur fixation.
Si des vibrations anormales de la tondeuse
robot se produisent, cela signifie que les
lames (10) sont endommagées ou ont été dé-
formées par un choc. Lorsque les lames (10)
sont usées ou endommageées, elles doivent
immédiatement étre remplacées.

e Controlez régulierement la coupe du gazon.
Les lames émoussées ne permettent qu’'une
coupe imparfaite des brins d’herbe. Ainsi, la
surface du gazon séche plus facilement et
brunit. Remplacez donc régulierement les la-
mes afin d’obtenir une coupe nette et droite.

® Controlez régulierement la présence de
saletés en dessous de la tondeuse robot.

Nettoyez réguliérement la tondeuse robot.
Eliminez immédiatement les encrassements
plus importants.

® Les premiéres semaines suivant la mise en
service, surtout aprés avoir tondu avec une
tondeuse conventionnelle, votre tondeuse
robot peut s’encrasser rapidement. Controlez
donc plus fréequemment le dessous de votre
tondeuse robot durant cette période.

® Ne coupez le gazon que par petites étapes
pour éviter un encrassement important.

® Aucune autre piéce a l'intérieur de I‘appareil
n‘a besoin de maintenance.

7.2.1 Remplacement des lames

Utilisez exclusivement des lames d’origine, sinon
le fonctionnement et la sécurité ne sont pas ga-
rantis le cas échéant.

La tondeuse robot est équipée de trois lames
(10) montées au niveau d‘un disque & couteaux
(11). Ces lames (10) ont une durée de vie allant
jusqu‘a 3 mois (en I‘absence de contact avec des
obstacles). Veuillez remplacer les trois lames (10)
en méme temps afin d‘exclure une altération en
termes d'efficacité et d‘équilibre de votre appareil.

Pour remplacer les lames (10), procédez comme

suit (fig. 12) - Attention ! - Portez des gants :

1. Desserrez les vis de fixation.

2. Retirez les lames (10) et remplacez-les par
des nouvelles. Remplacez toujours le jeu de
trois lames (10).

3. Ensuite, serrez fermement la vis de fixation.
Assurez-vous que les nouvelles lames (10)
tournent librement.

Effectuez réguliérement un contréle général de la

tondeuse robot et retirez tous les dépbts accumu-

Iés. Avant tout début de saison, contrdlez absolu-

ment I‘état des lames (10). Pour les réparations,

adressez-vous a notre service client. Utilisez
exclusivement des piéces d’origine.

7.2.2 Remplacement de I’'accumulateur
Utilisez exclusivement des accumulateurs
d’origine, sinon le fonctionnement et la sécurité
ne sont pas garantis.

Pour remplacer 'accumulateur (22), veuillez pro-

céder comme suit (figure 10) :

1. Desserrez les six vis de fixation du recouvre-
ment d’accumulateur (9).

2. Retirez 'accumulateur (22) de la tondeuse
robot.

3. Puisinsérez le nouvel accumulateur (22) et fi-
xez le recouvrement d’accumulateur (9) avec

-56 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 56

17.01.2023 12:56:30



les vis de fixation.

7.2.3 Mise a jour logicielle

Si vous souhaitez mettre a jour le logiciel, copiez

le nouveau logiciel sur une clé USB vide (si né-

cessaire, formatez la clé USB au préalable). As-
surez-vous que I'accumulateur est complétement
chargé avant d’effectuer les opérations suivantes.

1. Placez la tondeuse robot dans la zone de ton-
te. La tondeuse robot ne doit pas se trouver
dans la station de recharge lors de la mise a
jour du logiciel.

2. Ouvrez le recouvrement d’accumulateur (9),
retirez 'accumulateur (22) et branchez une
clé USB sur la borne USB comme illustré (fi-
gures 10 et 11).

3. Réinsérez 'accumulateur (22). Activez
l'interrupteur principal (7) (ON). Veillez a ce
que I'accumulateur (22) ne tombe pas.

4. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 5 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

5. Appuyez sur la touche « 4 » / touche de ver-
rouillage (65) pour lancer la mise & jour. Les
LED de temps (50) affichent la progression.
Siles 5 LED de temps (50) sont allumées en
continu, l‘opération est terminée.

6. Aprés quelques secondes, les LED de temps
(50) s’éteignent a nouveau et la tondeuse
robot passe au mode de fonctionnement nor-
mal caractérisé par une seule LED de temps
(50) allumée.

7. Retirez la clé USB et fermez le recouvrement
d’accumulateur (9).

7.2.4 Réparation du fil de délimitation

En cas de coupure du fil de délimitation (18)

a quelque endroit que ce soit, utilisez les con-
necteurs de cable (16) joints pour réparation.
Pour ce faire insérez les deux extrémités du fil
de délimitation (18) coupé dans le connecteur
de cable (16) et comprimez-les a l‘aire d‘une
pince. Raccordez la fiche de contact avec la prise.
Vérifiez ensuite le fonctionnement a I‘aide de
I‘affichage LED (21) au niveau de la station de
recharge (19).

7.3 Commande de piéces de rechange :
Veuillez indiquer ce qui suit pour toute commande
de pieces de rechange ;

® Type de I‘appareil

e Référence de I'appareil

* Numeéro d‘identification de I'appareil

® Numeéro de la piece de rechange requise
Vous trouverez les prix et informations actuelles &
I‘adresse www.Einhell-Service.com

Lames de rechange Réf.: 34.140.20

8. Stockage

Chargez completement I'accumulateur (22)

avant le stockage pendant I'hiver et mettez la
tondeuse robot hors circuit via l'interrupteur prin-
cipal (7) (OFF). Retirez 'accumulateur (22) de
I‘appareil. Coupez le bloc d‘alimentation (13) de
I‘alimentation électrique et de la station de rechar-
ge (19).

Le fil de délimitation (18) peut rester dehors pen-
dant I'hiver. Assurez-vous cependant que les rac-
cords sont protégés contre la corrosion. Coupez
pour ce faire les raccords du fil de délimitation
(18) de la station de recharge (19).

Entreposez |‘appareil et ses accessoires dans un
endroit sombre, sec, a I'abri du gel et inaccessib-
le aux enfants. La température de stockage opti-
male est comprise entre 5 °C et 30 °C. Conservez
I‘appareil dans I'emballage d‘origine.

9. Transport

® Mettez I'appareil hors circuit par le biais de
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8).

® Montez les dispositifs de protection pour le
transport, s‘il y en a.

® Protégez I'appareil des dommages et des
fortes vibrations survenant en particulier lors
du transport dans un véhicule.

® Bloquez I'appareil contre tout glissement et
basculement.

® Portez la tondeuse robot par la poignée de
transport (6) en éloignant le disque a cou-
teaux (11) du corps.

-57-

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 57

17.01.2023 12:56:31



10. Mise au rebut et recyclage

L‘appareil se trouve dans un emballage per-
mettant d‘éviter les dommages dus au transport.
Cet emballage est une matiere premiére et peut
donc étre réutilisé ultérieurement ou étre réin-
troduit dans le circuit des matiéres premiéres.
L‘appareil et ses accessoires sont en matériaux
divers, comme par ex. des métaux et matiéres
plastiques. Les appareils défectueux ne doivent
pas étre jetés dans les poubelles domestiques.
Pour une mise au rebut conforme aux régles de
Iart, I'appareil doit étre déposé dans un centre de
collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de
centre de collecte, veuillez-vous renseigner aup-
rés de I'administration de votre commune.
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Uniquement pour les pays de I'Union Européenne

Ne jetez pas les outils électriques dans les ordu-
res ménageres!

Selon la norme européenne 2012/19/CE relative
aux appareils électriques et systémes électro-
niques usés et selon son application dans le droit
national, les outils électriques usés doivent étre
récoltés a part et apportés a un recyclage respec-
tueux de I'environnement.

Possibilité de recyclage en alternative a la de-
mande de renvoi :

Le propriétaire de I'appareil électrique est obligé,
en guise d’alternative & un envoi en retour, a con-
tribuer a un recyclage effectué dans les régles de
I'art en cas de cessation de la propriété. Lancien
appareil peut étre remis a un point de collecte
dans ce but. Cet organisme devra I'éliminer dans
le sens de la Loi sur le cycle des matieres et les
déchets. Ne sont pas concernés les accessoires
et ressources fournies sans composants électro-
niques.

Veuillez noter que lors de la mise au rebut, les
accumulateurs et les moyens d’éclairage (par ex.
ampoule) sont retirés de I'appareil.

Toute réimpression ou autre reproduction de la
documentation et des papiers joints aux produits,
méme sous forme d’extraits, est uniquement
permise une fois 'accord explicite de 'Einhell
Germany AG obtenu.

Sous réserve de modifications techniques
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11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs

Affichage LED (21) Description Solution
Eteint - Pas d‘alimentation électrique | - Contréle de |‘alimentation électrique

Vert en permanence | - Prétalatonte

- Accumulateur (22) compléte-
ment chargé

- Fil de délimitation (18) instal-
|é correctement

Vert clignotant - Fil de délimitation (18) coupé | - Contrélez si le fil de délimitation (18) est
cassé
- Fil de délimitation (18) mal - Controlez les deux raccords au niveau de
raccordé. la station de recharge (19)
Rouge en - Accumulateur (22) en charge | - Attendez jusqu‘a ce que |‘accumulateur
permanence (22) soit completement chargé.

12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur Cause probable Suppression
« Tondeuse robot - Capteur de levage déclen- Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
soulevée ». ché en continu pendant 10 acquitter 'erreur. Redémarrez la tonte via la
secondes zone de commande (2).

- Si cette erreur est fréquente, contrblez
la zone de tonte quant a la présence
d‘obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm et retirez-les ou séparez les obstacles
de la zone de tonte avec le fil de délimita-

tion (18).
« Tondeuse robot - Capteur d‘obstacle activé 10 | Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
enlisée » fois en I'espace d‘une minute | acquitter I'erreur. Redémarrez la tonte via la
La tondeuse robot zone de commande (2).
s'est arrétée dans la - Vérifiez si la tondeuse robot est bloquée
zone de tonte a pro- par un obstacle ou est coincée entre des
ximité d‘un obstacle. arbres, arbustes, etc. Eliminez I‘'obstacle

ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, clotu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire.

- Vérifiez si I'herbe est trop haute et la ton-
deuse robot est bloquée. Dans ce cas,
tondez I'herbe & moins de 60 mm.
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LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Capteur Hall »
Tondeuse robot
arrétée dans la
zone de tonte direc-
tement devant un
obstacle.

- Capteur d‘obstacle déclen-
ché en continu pendant 10
secondes

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et placez la tondeuse robot a un autre
endroit dans la zone de tonte. Réactivez
linterrupteur principal (7) (ON) et redémar-
rez la tonte via la zone de commande (2).

- Veérifiez si la tondeuse robot est bloquée
par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez l‘obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, cl6tu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire

LED d‘alarme (53) rouge clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Erreur fil de déli-
mitation / signal »
La tondeuse robot
tourne en rond pour
chercher le signal
de délimitation
avant de s‘arréter
completement.

- Tondeuse robot en dehors
de la zone de tonte

- Fil de délimitation (18) mal
raccordé

- Fil de délimitation (18) coupé

- Pas d‘alimentation électrique

Désactivez 'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Assurez-vous que le fil de délimitation
(18) est posé correctement et au milieu
sous la station de recharge (19).

- Vérifiez la position de la station de rechar-
ge (19).

- Assurez-vous que la tondeuse robot se
trouve dans la zone de tonte.

- Vérifiez si I'affichage LED (21) vert de la
station de recharge (19) est allumé.

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te plusieurs fois au méme endroit, vérifiez
la présence de cables haute tension dans
la zone. Modifiez la position du fil de déli-
mitation (18).

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te au niveau d‘une pente, évitez la zone
en modifiant la position du fil de délimitati-
on (18).
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LED d‘alarme (53) bleue allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Erreur
d‘accumulateur/
batterie »

- Une erreur de batterie est
survenue sur la tondeuse
robot

- L‘accumulateur (22) ne se
laisse pas charger

- Mauvais contact des broches
de charge (20)

- L‘accumulateur (22) a atteint
sa fin de vie

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Vérifiez s'il y a un probléme d‘alimentation
électrique.

- Nettoyez les broches de charge (20).

- Remplacez si nécessaire I'accumulateur
(22).

- Adressez-vous au service aprés-vente.

- Assurez-vous que l‘accumulateur (22) a
été monté correctement.

- Veérifiez si l'interrupteur principal (7) est
activé (ON), pendant que la tondeuse ro-
bot se trouve dans la station de recharge
(19).

- Vérifiez la position de la station de re-
charge (19). Remplacez si nécessaire
I‘accumulateur (22).

LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Température de
batterie hors plage
normale »

La tondeuse robot
retourne a la station
de recharge pen-
dant le temps de
travail réglé et/ou
I‘accumulateur ne
se charge pas ala
station de recharge.

Température d‘accumulateur
trop haute / trop basse ou
surtempérature de la comman-
de
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
75 °C, la tondeuse robot re-
tourne a la station de rechar-
ge (19).
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
45 °C ou inférieure a 0 °C,
le processus de charge est
arrété et la tondeuse robot
attend a la station de rechar-
ge (19).

- Placez le temps de travail en été au petit
matin et évitez de faire fonctionner la
tondeuse robot aux heures chaudes de la
journée.

- Apreés le refroidissement de
I‘'accumulateur ou de la commande dans
la plage de température admissible, la
tondeuse robot retourne automatiquement
dans le mode programmé.
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LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Moteur surchar-
gé »

La tondeuse robot
s‘est arrétée dans
I‘herbe haute et
dense.

- Tondeuse robot arrétée en
raison d‘une surintensité
dans le moteur ou d‘un
défaut de moteur

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Vérifiez la hauteur de I'herbe dans la zone
de tonte et tondez I'herbe en cas de be-
soin avec une tondeuse conventionnelle a
moins de 60 mm.

- Augmentez la hauteur de coupe. Com-
mencez toujours par une hauteur de cou-
pe plus élevée et réduisez-la petit a petit
jusqu‘a la hauteur souhaitée.

- Contrélez I'encrassement des disques a
couteaux (11) et des roues et nettoyez-les
a fond.

- Controlez la présence de blocages au
niveau des roues arriere et du disque a
couteaux (11). Si vous ne parvenez pas a
éliminer ces blocages, adressez-vous au
service aprés-vente compétent.

« Tondeuse robot

inclinée »

La tondeuse robot
s‘est renversée et
arrétée.

- Latondeuse robot a été bas-
culée durablement pendant
10 secondes

- Latondeuse robot est incli-
née dans une direction pen-
dant une durée prolongée

Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
acquitter 'erreur. Redémarrez la tonte via la
zone de commande (2).

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la.

- Silatondeuse robot a basculé en raison
d‘une pente abrupte dans la zone de
tonte, adaptez le fil de délimitation (18) en
conséquence pour éviter des pentes trop
fortes.

« Tondeuse enli-
sée »

La tondeuse robot
s‘arréte sur le che-
min vers la station
de recharge.

- Déplacement de la tondeuse
robot bloqué par des obstac-
les au niveau du fil de délimi-
tation (18)

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)

et placez la tondeuse robot a un autre

endroit dans la zone de tonte. Réactivez

I'interrupteur principal (7) (ON) et redémar-

rez la tonte via la zone de commande (2).

- Eliminez tous les obstacles au niveau du
fil de délimitation (18).
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Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
se trouve dans la
zone de tonte.

La tondeuse robot
ne s‘allume pas.

- Tension de I'accumulateur
trop faible

- Erreur au niveau du cir-
cuit électrique ou de
I‘électronique

Retournez la tondeuse robot a la station
de recharge (19) pour y étre rechargée.
Activez l'interrupteur principal (7) (ON).
Adressez-vous au service apres-vente.

La station de re-
charge ne peut pas
rejoindre la station
de recharge.

- La station de recharge (19)
n‘est pas installée correcte-
ment.

Assurez-vous que l‘affichage LED (21)
vert de la station de recharge (19) est allu-
me.

Assurez-vous que les fils de délimitati-

on (18) soient raccordés a la station de
recharge (19) et que le fil de délimitation
avant (18) soit posé au milieu sous la sta-
tion de recharge (19).

Assurez-vous que la station de recharge
(19) est positionnée correctement.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrélée
a proximité d’ilots
de délimitation.

- Le fil de délimitation (18)
n‘est pas installé correc-
tement autour des flots de
délimitation.

Adaptez la position du fil de délimitation
(18).

Veillez a ce que le fil de délimitation (18)
ne se coupe pas

La tondeuse robot
est trés bruyante.

- Lames (10) endommagées

- De nombreux corps étran-
gers adhérent aux lames
(10)

- Latondeuse robot a démarré
trop prés des obstacles

- Entrainement de lame ou
moteur d‘entrainement en-
dommagé

- Drautres pieces de la tonde-
use robot sont endomma-
gées

Remplacez les lames (10). Il faut rempla-
cer les 3 lames (10) en méme temps.
Lefficacité opérationnelle de la tondeuse
robot dépend de I‘affitage des lames
(10). C'est pourquoi, maintenez les lames
(10) dans un bon état.

Eteignez la tondeuse robot de fagon stire
et portez des gants de travail pendant que
vous nettoyez les lames (10) pour éviter
des blessures par coupure.

Faites réparer ou remplacer le moteur par
le service aprés-vente.

La tondeuse robot
reste dans la sta-
tion de recharge.
La tondeuse robot
retourne réguliere-
ment a la station de
recharge.

- Temps de travail mal réglé

- Accumulateur (22) vide

- Capteur de pluie déclenché

- Température d’accumulateur
accrue

Contrdlez les réglages du temps de tra-
vail.

La tondeuse robot commence et termine
son travail dans le créneau horaire réglé.
En dehors de ce créneau horaire, la
tondeuse robot reste dans la station de
recharge (19).

La tondeuse robot
reste sur le fil de dé-
limitation et ne peut
pas atteindre la sta-
tion de recharge.

- Accumulateur (22) vide

Retirez tous les obstacles possibles sur
le fil de délimitation (18). Veillez lors de

la pose du fil de délimitation (18) a une
distance suffisante par rapport aux obsta-
cles.

ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés et les dommages indirects ne sont pas couverts

par la garantie !
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Informations service aprés-vente

Nous disposons dans tous les pays mentionnés dans le bon de garantie de partenaires de service
apres-vente compétents dont vous trouverez les coordonnées dans le bon de garantie. Ceux-ci se
tiennent a votre disposition pour tout ce qui concerne le service apres-vente comme les réparations,
|‘approvisionnement en pieces de rechange et d‘usure ou I‘achat de pieces de consommation.

Il faut tenir compte du fait que pour ce produit les pieces suivantes sont soumises a une usure liée a
|‘utilisation ou a une usure naturelle ou que les piéces suivantes sont nécessaires en tant que consom-

mables.
Catégorie Exemple
Piéces d‘usure* accumulateur
Matériel de consommation/ Lames

piéces de consommation*

Piéces manquantes

*Pas obligatoirement compris dans la livraison !

En cas de vices ou de défauts, nous vous prions d‘enregistrer le cas du défaut sur internet a I'adresse
www.Einhell-Service.com. Veuillez donner une description précise du défaut et répondre dans tous les
cas aux questions suivantes :

® est-ce que l‘appareil a fonctionné une fois ou était-il défectueux dés le départ ?
® avez-vous remarqué quelque chose avant la panne (symptéme avant la panne) ?

o quel est le défaut de fonctionnement de I‘appareil a votre avis (symptéme principal) ?
Décrivez ce défaut de fonctionnement.
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Bon de garantie

Chere cliente, cher client,

nos produits sont soumis a un contréle de qualité tres strict. Si toutefois, il arrivait que cet appareil ne

fonctionne pas parfaitement, nous en sommes désolés et nous vous prions de vous adresser & notre

service aprés-vente a I‘adresse indiquée sur le bon de garantie. Nous nous tenons également volontiers

a votre disposition par téléphone au numéro de service aprés-vente indiqué. La garantie est valable

dans les conditions suivantes :

1. Ces conditions de garantie s‘adressent uniquement a des consommateurs, c‘est a dire a des per-
sonnes physiques qui ne souhaitent ni utiliser ce produit dans le cadre de leur activité industrielle ou
artisanale, ni dans le cadre de toute autre activité indépendante. Les conditions de garantie régle-
mentent les prestations de garantie supplémentaires que le fabricant mentionné ci-dessous promet
aux acheteurs de ses appareils en supplément de la prestation de garantie légale. Vos droits légaux
en matiére de garantie restent inchangés. Notre prestation de garanti est gratuite pour vous.

2. Laprestation de garantie s‘étend exclusivement aux défauts résultant d‘'une erreur de fabrication ou

de matériau d‘un appareil neuf du fabricant mentionné ci-dessous et acheté par vos soins. La pres-
tation de garantie se limite selon notre décision soit a la résolution de tels défauts sur I‘appareil, soit
a l‘échange de I‘appareil.
Veillez au fait que nos appareils, conformément au réglement, n‘ont pas été congus pour étre uti-
lisés dans un environnement professionnel, industriel ou artisanal. Il n'y a donc pas de contrat de
garantie quand I‘appareil a été utilisé professionnellement, artisanalement ou par des sociétés in-
dustrielles ou exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie.

3. Sont exclus de notre garantie :

- les dommages liés au non-respect des instructions de montage ou en raison d‘une installation
incorrecte, au non-respect du mode d‘emploi (en raison par ex. du branchement de |‘appareil sur la
tension de réseau ou le type de courant incorrect), au non-respect des dispositions de maintenance
et de sécurité ou résultant d‘une exposition de I‘appareil a des conditions environnementales anor-
males ou d‘un manque d‘entretien et de maintenance.

- les dommages résultant d‘une utilisation abusive ou non conforme (comme par ex. une surcharge
de I‘appareil ou une utilisation d‘outils ou d‘accessoires non autorisés), de la pénétration d‘objets
étrangers dans I‘appareil (comme par ex. du sable, des pierres ou de la poussiére), de I‘utilisation
de la force ou de la violence (comme par ex. les dommages liés aux chutes).

- les dommages sur I‘appareil ou des parties de I‘appareil résultant de I‘'usure normale liée a
I‘utilisation de I‘appareil ou de toute autre usure naturelle.

4. Ladurée de garantie est de 24 mois et débute & la date d‘achat de I‘appareil. Les droits & la garantie
doivent étre revendiqués avant I'expiration de la durée de garantie dans un délai de deux semaines
aprés avoir constaté le défaut. La revendication de droits a la garantie aprés expiration de la durée
de garantie est exclue. La réparation ou I'‘échange de I‘appareil n‘entraine ni une extension de la du-
rée de garantie ni le début d‘une nouvelle durée de garantie pour cet appareil ou toute autre piéce
de rechange installée sur I‘appareil. Cela est valable également dans le cas d‘une intervention du
service aprés-vente a domicile.

5. Pour faire valoir vos droits a la garantie, veuillez enregistrer '‘appareil défectueux a I'adresse suivante :
www.Einhell-Service.com. Veuillez garder a disposition la preuve d‘achat ou tout autre justificatif
de I‘achat de votre nouvel appareil. Les appareils envoyés sans les justificatifs correspondants ou
sans plaque signalétique sont exclus de la prestation de garantie en raison de l'impossibilité de les
enregistrer. Si le défaut de I‘appareil est inclut dans la garantie, vous recevrez sans délai un appareil
réparé ou un nouvel appareil.

Bien entendu, nous réparons volontiers les défauts de votre appareil qui ne sont pas ou plus compris
dans |‘étendue de la garantie contre le remboursement des frais de réparation. Pour cela, veuillez envo-
yer I‘appareil a notre adresse de service aprés-vente.

Pour les piéces d‘usure, de consommation et manquantes, nous renvoyons aux restrictions de cette ga-
rantie conformément aux informations du service aprés-vente de ce mode d‘emploi.
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Pericolo! - Per ridurre il rischio di lesioni leggete le istruzioni per I'uso.

Questo apparecchio non deve essere utilizzato dai bambini. | bambini devono essere sorvegliati in
modo che non giochino con I‘apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite dai
bambini. L‘apparecchio non deve essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o con esperienze e conoscenze insufficienti, a meno che esse non vengano sorvegliate o istruite
da una persona per loro responsabile.
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Pericolo!

Nell'usare gli apparecchi si devono rispettare
diverse avvertenze di sicurezza per evitare lesi-
oni e danni. Quindi leggete attentamente queste
istruzioni per I'uso/le avvertenze di sicurezza.
Conservate bene le informazioni per averle a
disposizione in qualsiasi momento. Se date
'apparecchio ad altre persone, consegnate ques-
te istruzioni per 'uso/le avvertenze di sicurezza
insieme all’apparecchio. Non ci assumiamo al-
cuna responsabilita per incidenti o danni causati
dal mancato rispetto di queste istruzioni e delle
avvertenze di sicurezza.

1. Avvertenze sulla sicurezza

Le relative avvertenze di sicurezza si trovano
nell’opuscolo allegato.

Avvertimento!

Leggete tutte le avvertenze di sicurezza, le
istruzioni, le illustrazioni e le caratteristiche
tecniche che accompagnano il presente elett-
routensile. Il mancato rispetto delle seguenti
istruzioni pud causare scosse elettriche, incendi
e/o gravi lesioni.

Conservate tutte le avvertenze di sicurezza e
le istruzioni per eventuali necessita future.

Spiegazione dei simboli utilizzati

(vedi Fig. 13)

A. AVVERTIMENTO - Leggete attentamen-
te le istruzioni per I'uso prima di utilizzare
I‘apparecchio!

B. AVVERTIMENTO - Quando |‘apparecchio & in
funzione tenete la distanza di sicurezza cor-
rispondente!

C. AVVERTIMENTO - Attivate la funzione di bl-
occo prima di eseguire lavori all‘apparecchio
o prima di sollevarlo! ATTENZIONE - Non
toccate le lame rotanti!

D. AVVERTIMENTO - Non salite

sull‘apparecchio! ATTENZIONE - Non toccate

le lame rotanti!

Grado di protezione Il (isolamento doppio)

Conservazione delle batterie soltanto in locali

asciutti con una temperatura ambiente di

+10°C - +40°C. Conservate le batterie solo se

sono cariche (almeno al 40%).

Alimentazione switching

Grado di protezione llI

Fusibile ritardato 3,15 A

Trasformatore di isolamento con protezione

da cortocircuito

mm

cmIo

K. AVVERTIMENTO: Per caricare la batteria im-
piegate solo I'alimentatore rimovibile NT28/1
fornito con I'apparecchio.

Attenzione!

Durante un temporale togliete la spina dalla presa
di corrente e staccate il filo perimetrale dalla sta-
zione di ricarica.

2. Descrizione dell’apparecchio ed
elementi forniti

2.1 Descrizione dell’apparecchio (Fig. 1/2)
Robot tagliaerba
Pannello di comando
Tasto STOP
Regolazione dell‘altezza di taglio
Sensore di pioggia
Maniglia di trasporto
Interruttore principale
Ruota posteriore
Copertura della batteria
10. Lame

11. Disco portalame

12. Ruota anteriore

13. (Cavo dell‘)alimentatore
14. Gancio di fissaggio

15. Vite di fissaggio

16. Connettore per cavi

17. Lame di ricambio

18. Filo perimetrale

19. Stazione di ricarica

20. Contatto di ricarica

21. Spia LED

22. Batteria

23. Chiave a brugola

24. Righello (per separare)

©CoNoOh~WN =

2.2 Elementi forniti e disimballaggio

Verificate che I‘articolo sia completo sulla base

degli elementi forniti descritti. In caso di parti

mancanti, rivolgetevi al nostro Centro Servizio As-

sistenza o al punto vendita in cui avete acquistato

I‘apparecchio presentando un documento di ac-

quisto valido entro e non oltre i 5 giorni lavorativi

dall‘acquisto dell‘articolo. Al riguardo fate atten-

zione alla Tabella Garanzia nelle informazioni sul

Servizio Assistenza alla fine delle istruzioni.

® Aprite 'imballaggio e togliete con cautela
I'apparecchio dalla confezione.

® Togliete il materiale d'imballaggio e anche i
fermi di trasporto / imballo (se presenti).

e Controllate che siano presenti tutti gli elemen-
ti forniti.
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® Verificate che 'apparecchio e gli accessori
non presentino danni dovuti al trasporto.

® Se possibile, conservate I'imballaggio fino
alla scadenza della garanzia.

Pericolo!

Lapparecchio e il materiale d’imballaggio

non sono giocattoli! | bambini non devono

giocare con sacchetti di plastica, film e pic-

coli pezzi! Sussiste pericolo di ingerimento e

soffocamento!

Elementi forniti

Robot tagliaerba

(Cavo dell)alimentatore
Stazione di ricarica

Viti di fissaggio (4 pezzi)
Istruzioni per I‘'uso originali
Avvertenze di sicurezza

Materiale di montaggio e accessori
Lame di ricambio (3 pezzi)

Ganci di fissaggio (190 pezzi)

Filo perimetrale (130 m)
Connettori per cavi (4 pezzi)
Chiave a brugola

Batteria

Righello (per separare)

Mezzi ausiliari necessari

(non compresi tra gli elementi forniti)
® Martello

® Pinza

®  Pinza spelafili

e Livella (opzionale)

3. Utilizzo proprio

Il robot tagliaerba € adatto all‘uso privato in giar-
dini di piccole dimensioni ed esclusivamente per
tagliare tappeti erbosi.

Lapparecchio deve venire usato solamente per lo
scopo a cui & destinato. Ogni altro tipo di uso che
esuli da quello previsto non € un uso conforme.
Lutilizzatore/I'operatore, e non il costruttore, &
responsabile dei danni e delle lesioni di ogni tipo
che ne risultino.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono
stati costruiti per 'impiego professionale, artigi-
anale o industriale. Non ci assumiamo alcuna
garanzia quando 'apparecchio viene usato in
imprese commerciali, artigianali o industriali, o in
attivita equivalenti.
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4. Caratteristiche tecniche

TENSIONE ..o 28V
Numero di giri del motore.................... 3100 min™
Tipo di protezione ..........ccceeveeeeiiieeeniieeene IPX4
Grado di protezione ........c.cccoeeeeiviienieiieeneeee 11l
PESO0...iiiiiiee e 8,1kg
Larghezza ditaglio ........c.cccevviveeniiiecnien. 18cm
Numero dilame .........ccccooeiieiiiiiineee e, 3
Pendenza max. .....ccccocoveiiieiiiiiieieeiees 35 %
Livello di pressione acustical , ....... 48,9 dB (A)
Incertezza K .......c.ccooevviiiiiiniiiiic 3dB (A)
Livello di potenza acustica L, .......... 61,5dB (A)
Incertezza K ........cccooviiiiiiiiiic, 1,93 dB (A)
Regolazione dell‘altezza

ditaglio ...ccooeiiiiiiiies 20-60 mm; in continuo
Lunghezza del filo

perimetrale consentita .............ccccc.... max. 250 m

Antenna filare come cavo perimetrale
Banda di frequenza d’esercizio....... 0-148,5KHz
Potenza di trasmissione massima..54,07 dBuA/m

Batteria agli ioni di litio

TENSIONE: ... 28V DC
(0= 10T To1 | - SRR 2,0 Ah
Alimentatore

Tensione in entrata: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensione in USCita: ........cccccvveveeeeeeeiiineenns 28V DC
Corrente in USCita: .......c.eeeeeeeeiiiiiieeee e 1,8A
Grado di protezione: ........c.cceeveveerieneeieeninne Il/@

| valori di emissione dei rumori sono stati rilevati
secondo le norme EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

Avvertimento!

Questo apparecchio sviluppa un campo
elettromagnetico durante I‘esercizio. In de-
terminate circostanze questo campo puo
danneggiare dispositivi medici impiantati
attivi o passivi. Per ridurre il rischio di lesioni
gravi o mortali, consigliamo alle persone con
dispositivi medici impiantati di consultare il
proprio medico e il produttore del dispositivo
prima di utilizzare I‘apparecchio.
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5. Messa in esercizio

Leggete tutte le istruzioni per I‘uso prima di
iniziare l'installazione del robot tagliaerba. La
qualita dell‘installazione influisce poi sulle
prestazioni del robot tagliaerba.

5.1 Principio di funzionamento

Il robot tagliaerba sceglie casualmente la propria
direzione. Il robot tagliaerba taglia tutta I'erba

del giardino lavorando su tutte le zone all‘interno
della superficie delimitata dal filo perimetrale (18).
Non appena il robot tagliaerba riconosce un filo
perimetrale (18) installato correttamente, esso

si gira e prosegue in un‘altra direzione all‘interno
dell‘area. Anche tutte le zone che volete proteg-
gere allinterno della superficie — ad es. laghetti,
alberi, mobili o aiuole — devono essere delimitate
con il filo perimetrale (18). Il filo perimetrale (18)
deve racchiudere uno spazio circoscritto. Se il
robot tagliaerba incontra un ostacolo all‘interno
della zona di taglio, torna indietro e prosegue il
lavoro in un‘altra direzione (Fig. 3).

5.2 Sensori

Il robot tagliaerba € dotato di numerosi sensori di

sicurezza.

® Sensore di sollevamento:
Se il robot tagliaerba viene sollevato da dietro
di oltre 30° dal terreno, vengono subito ferma-
ti sia il robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore di inclinazione:
Se il robot tagliaerba si inclina notevolmente
in una direzione, vengono subito fermati sia il
robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore ostacoli:
Il robot tagliaerba riconosce gli ostacoli sul
suo percorso. Se il robot tagliaerba entra in
collisione con un ostacolo, vengono subito
fermati sia il robot che la rotazione delle lame
e 'apparecchio torna indietro allontanandosi
dall‘ostacolo.

* Sensore di pioggia:
Il robot tagliaerba € dotato di un sensore di
pioggia (5) per evitare che funzioni quando
piove. Quando il robot tagliaerba riconosce
che sta piovendo, torna alla stazione di ricari-
ca (19) dove viene completamente ricaricato.
Una volta che il sensore di pioggia (5) & di
nuovo asciutto, il robot tagliaerba rimane per
altre due ore nella stazione di ricarica (19).

5.3 Preparazione

Eseguite prima un disegno schematico del prato.
Riportate anche gli ostacoli sul disegno e stabilite
come li desiderate proteggere. In questo modo

€ piu semplice trovare una buona posizione per
la stazione diricarica (19) e posare il filo peri-
metrale (18) intorno a cespugli, aiuole ecc (Fig.
4). Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato per non sovraccaricare troppo
I‘apparecchio e diminuire I‘efficienza di funziona-
mento. Utilizzate a tale scopo un convenzionale
tagliaerba o un tagliabordi.

Rimuovete dal prato tutti gli oggetti sparsi che
potrebbero essere danneggiati dal robot tagliaer-
ba o danneggiare il robot stesso.

Tenete pronti i seguenti attrezzi: martello, pinza,
pinza spelafili e livella (opzionale).

5.4 Stazione di ricarica

5.4.1 Posizione della stazione di ricarica
Determinate innanzitutto la posizione migliore
per la stazione di ricarica (19). E necessaria una
presa elettrica per esterni che fornisca continu-
amente corrente di modo che il robot tagliaerba
funzioni sempre. La stazione di ricarica (19)

deve essere posizionata su una superficie piana
all‘altezza della cotica erbosa. Controllate che la
zona sia in piano e asciutta. Scegliete un punto
all'ombra perché & meglio se la batteria (22) vie-
ne caricata in un ambiente fresco (Fig. 5a). Fate
attenzione inoltre che il filo perimetrale venga
posato dritto almeno per gli ultimi 2 m davanti alla
stazione di ricarica (19). Eventuali curve proprio
davanti alla stazione di ricarica (19) possono cau-
sare difficolta di aggancio per la ricarica.

5.4.2 Localizzazione della stazione di ricarica
Quando la batteria (22) & quasi scarica, il robot
tagliaerba torna alla stazione di ricarica (19) se-
guendo il filo perimetrale (18) in senso antiorario
fino alla stazione di ricarica (19). Fate pertanto at-
tenzione a posizionare la stazione di ricarica (19)
orientata correttamente (Fig. 5b).

5.4.3 Collegamento della stazione di ricarica
all‘alimentatore

1. Prima di collegare la stazione di ricarica (19)
all‘alimentazione di corrente accertatevi che
la tensione di rete sia di 100-240 V e 50/60
Hz.

2. Collegate I'alimentatore (13) direttamente a
una presa elettrica. Non utilizzate il cavo per
altre applicazioni.

3. Non usate un alimentatore (13) danneggiato.
In caso di danni ai cavi o all‘alimentatore (13)
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contattate subito un tecnico autorizzato per la
sostituzione.

4. Nonricaricate il robot tagliaerba in un ambi-
ente umido. Non ricaricate il robot tagliaerba
a temperature superiori ai 40 °C o inferiori ai
5°C.

5. Tenete il robot tagliaerba e I‘alimentatore (13)
lontani da acqua, fonti di calore e sostanze
chimiche. Tenete il cavo dell‘alimentatore (13)
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

6. Collegate I'alimentatore (13) alla stazione di
ricarica (19) (Fig. 5¢).

Per ricaricare la batteria (22) gia durante
l'installazione, accendete prima il robot tagliaerba
con linterruttore principale (7) e posizionatelo
sulla stazione di ricarica (19).

5.4.4 Informazioni sull‘operazione di ricarica

Il robot tagliaerba ritorna alla stazione di ricarica

(19) in una delle seguenti situazioni:

® Siete voi a far tornare indietro il robot tagliaer-
ba in modo manuale.

® La stato di carica della batteria scende sotto
al 30 %.

e |ltempo di lavoro quotidiano € terminato.

® |l sensore di pioggia & intervenuto.

® |l robot tagliaerba é surriscaldato.

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla

stazione di ricarica (19) lungo il filo perimetrale

(18).

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla
stazione di ricarica (19) lungo il filo perimetrale
(18).

Durante I‘'operazione di ricarica della batteria (22)
la spia LED (21) sulla stazione di ricarica (19) &
illuminata in rosso.

Quando la spia LED (21) sulla stazione di ricarica
(19) e illuminata in verde significa che la batteria
(22) &€ completamente carica. Dopo la ricarica
completa il robot tagliaerba riprende il lavoro
oppure rimane nella stazione di ricarica (19) fino
all‘intervallo di lavoro successivo.

Se durante il ritorno alla stazione di ricarica (19) si
dovesse trovare un ostacolo lungo il filo perimet-
rale (18), dopo diversi tentativi il robot tagliaerba
rimane fermo davanti all‘ostacolo e non puo raggi-
ungere la stazione di ricarica (19). Rimuovete tutti
gli ostacoli lungo il filo perimetrale (18).

Se la temperatura della batteria (22) supera i

45 °C, l'operazione di ricarica viene interrotta per
evitare danni alla batteria. Una volta scesa di nuo-
vo la temperatura, I‘'operazione di ricarica viene
ripresa automaticamente.

Se la temperatura dell‘'unita di controllo del robot
tagliaerba supera i 75 °C, il robot tagliaerba torna
alla stazione diricarica (19). Una volta scesa

di nuovo la temperatura, il lavoro viene riprese
secondo le impostazioni. Se la batteria (22) si
scarica prima che il robot tagliaerba torni alla sta-
zione di ricarica (19), il robot tagliaerba non pud
piu essere avviato. Riportate il robot tagliaerba
alla stazione diricarica (19) e lasciate inserito
I'interruttore principale (7). Il robot tagliaerba vie-
ne ricaricato automaticamente.

5.5 Filo perimetrale
ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni
conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

5.5.1 Posa del filo perimetrale

Il filo perimetrale (18) pud essere posato sia
appoggiato sul terreno che nel terreno stesso. In
caso di terreno duro e secco i ganci di fissaggio
(14) possono rompersi quando vengono piantati.
Irrigate il prato prima di installare il filo perimetrale
se il terreno & molto secco.

¢ Installazione sul terreno
Posate il filo perimetrale (18) teso sul terreno
e fissatelo con gli appositi ganci (14) acclu-
si se non avete intenzione di scarificare o
arieggiare il prato in un momento successivo.
La posizione del filo perimetrale pu® essere
adeguata nelle prime settimane di utilizzo del
robot tagliaerba. Dopo un certo tempo il filo
perimetrale verra perd superato dall‘erba e
non sara piu visibile. Installate il filo perimetra-
le con i ganci di fissaggio (14) a una distanza
massima di 1 m tra loro. Nei punti irregolari
del prato riducete la distanza tra i ganci di
fissaggio. Evitate situazioni in cui il filo non sia
appoggiato sul terreno. Accertatevi che il filo
perimetrale non possa essere tranciato dal
robot tagliaerba.

¢ Installazione nel terreno
Interrate il filo perimetrale fino a una profon-
dita di 5 cm. In questo modo si evitano per
esempio danni al filo perimetrale (18) durante
operazioni di scarificatura e aerazione.

Avvertenza!

Lasciate 1m di filo sul retro della stazione di rica-
rica per poter apportare successivamente eventu-
ali correzioni.
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5.5.2 Punti stretti

Se la superficie del prato comprende punti stretti,
il robot tagliaerba puo lavorarci fino a una larghez-
za del corridoio di almeno 1,4 m (80 cm tra i fili
perimetrali) e una lunghezza max. di 8 m (Fig. 3).

5.5.3 Distanza dal bordo del giardino

Quando il robot tagliaerba si avvicina a un filo
perimetrale (18), quest‘ultimo viene riconosciuto
dai sensori anteriori del robot tagliaerba. Tuttavia,
prima di girarsi il robot tagliaerba supera il filo
perimetrale (18) per un tratto anche di 30 cm. Te-
netelo in considerazione nella pianificazione della
zona di taglio (Fig. 6a).

5.5.4 Posa del filo negli angoli

Evitate di posare il filo perimetrale (18) negli
angoli formando un angolo retto (90°). Per assi-
curarsi che il robot tagliaerba non vada troppo
oltre il filo perimetrale (18), posate piuttosto il filo
perimetrale (18) come indicato nella Fig. 6b.

5.5.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot tagliaerba pud superare pendenze fino

al 35%. Evitate quindi pendenze maggiori. La
pendenza pud essere misurata con il rapporto tra
Ialtezza superata e la distanza (Fig. 6¢).

Esempio: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Installazione del filo perimetrale su
pendenze

Il robot tagliaerba pud scivolare sulle pendenze,

in particolare in caso di erba bagnata, e quindi su-

perare il filo perimetrale (18). Pertanto si consiglia

di fare attenzione ai seguenti punti (Fig. 6d):

e Sulla parte superiore di un pendio il filo peri-
metrale (18) non dovrebbe essere installato
con pendenze superiori a 35 %. Mantenete
qui una distanza di 30 cm da ostacoli e bordi
del prato.

e Sulla parte inferiore di un pendio il filo perime-
trale (18) non dovrebbe essere installato con
pendenze superiori a 17 %. Mantenete qui
una distanza di 40 cm da ostacoli e bordi del
prato.

5.5.7 Tratti di strada e vialetti lastricati

® Separate vialetti rialzati, superfici con piet-
risco o corteccia decorativa, aiuole a una
profondita maggiore o zone simili. Posate il
filo perimetrale (18) a una distanza di almeno
30 cm (Fig. 6e e 6Q).

® Non & necessario separare i vialetti alla stes-
sa altezza della cotica erbosa, perché il robot

tagliaerba pud semplicemente passarci sop-
ra. Il filo perimetrale (18) puo essere posato
anche sui vialetti (Fig. 6f e 6g).

5.5.8 Isole

Proteggete gli ostacoli nella zona di taglio realiz-

zando delle isole. In questo modo si pud evitare

una collisione con oggetti fragili, laghetti, alberi,
mobili, aiuole ecc (Fig. 6h e 6i).

® Srotolate il filo perimetrale (18) dai bordi ver-
so gli oggetti da proteggere.

® Fissate il filo perimetrale (18) con i ganci
di fissaggio (14) in senso orario intorno
all‘'oggetto da proteggere.

® Circondate completamente le isole e riportate
il filo perimetrale (18) al punto in cui vi siete
allontanati da bordo del prato.

® Ladistanza fra le isole deve essere almeno
di 0,8 m. Altrimenti raggruppate gli oggetti in
un‘unica isola (Fig. 6h).

e [fili perimetrali (18) da e verso l'isola dovreb-
bero essere posati in parallelo e molto vicini
I‘uno all‘altro. - Attenzione! I fili perimetrali
(18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18)
sul terreno con gli stessi ganci di fissaggio
(14) (Fig. 6i).

® |l robot tagliaerba superera nella zona di
taglio i due fili perimetrali paralleli (18), ma si
fermera sui fili perimetrali (18) posati singolar-
mente.

5.5.9 Ostacoli

® Ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
(Fig. 6j)
Gli ostacoli fissi con un‘altezza superiore a
10 cm, come ad es. alberi, pareti, recinzioni,
mobili da giardino ecc., vengono rilevati dai
sensori di collisione. Se il robot tagliaerba si
scontra con un ostacolo, si ferma, spegne il
gruppo di taglio, torna indietro e si gira per
continuare I‘operazione di taglio in un‘altra
direzione. Gli ostacoli fragili, instabili e di va-
lore devono essere protetti con un‘isola di filo
perimetrale.

¢ Pietre e ostacoli bassi
Pietre, rocce e ostacoli sotto i 10 cm di altez-
za nella zona di taglio devono essere protetti,
perché altrimenti il robot tagliaerba puo pas-
sarci sopra. Cio pud causare danni e il blocco
del robot tagliaerba.

* Alberi (Fig. 6k)
Gli alberi vengono trattati dal robot tagliaerba
come ostacoli. Ma se dal terreno dovessero
sporgere radici con un‘altezza inferiore a
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10 cm, tale zona dovrebbe essere protetta.
Questo impedisce danni alle radici e al robot
tagliaerba. Tenete una distanza di almeno 30
cm tra il filo perimetrale (18) e I‘ostacolo.

5.5.10 Distanza da aree di taglio di terzi
Mantenete una distanza di 1 m dal filo perimetrale
di un’area di taglio di terzi (ad es. dei vicini). Se

la distanza € insufficiente, il segnale del filo peri-
metrale generato dalla stazione di ricarica di terzi
pud causare anomalie nell’esercizio del robot
tagliaerba.

5.6 Collegamento alla stazione di ricarica
Portate a termine la posa di tutto il filo perimetrale
(18) prima di collegarlo alla stazione di ricarica.
Lasciate a entrambe le estremita 1 m extra di filo
perimetrale (18) per poter effettuare successiva-
mente eventuali adeguamenti.

Isolate il filo perimetrale (18) alle estremita con
una pinza spelafili su una lunghezza tra 10 e 15
mm per il collegamento alla stazione di ricarica
(19).

Staccate la spina dalla presa prima di collegare il
filo perimetrale (18) alla stazione di ricarica (19).
Il filo perimetrale (18) posato sul lato anteriore
della stazione di ricarica (19) deve essere portato
sul retro tramite i portacavi posizionati sul lato
inferiore della stazione di ricarica (19). Fate pas-
sare il filo perimetrale (18) anteriore attraverso le
guide sotto alla stazione di ricarica e attraverso
I'apposito foro nella zona di connessione. Colle-
gatelo al morsetto “+”. Poi collegate il filo perimet-
rale (18) posteriore con il morsetto “S1” (Fig. 7a).

Attenzione! I fili perimetrali (18) non devono
incrociarsi!

Effettuate poi il collegamento all‘alimentazione di
corrente. Dopo una corretta installazione la spia
LED (21) della stazione di ricarica (19) dovrebbe
rimanere illuminata in verde. Se il LED non ¢ illu-
minato, controllate prima di tutti gli attacchi. Se il
LED é illuminato, ma non rimane illuminato in ver-
de, leggete la tabella ,Indicazioni della stazione
diricarica ed eliminazione degli errori” alla fine di
queste istruzioni per l‘uso.

5.7 Accensione e verifica dell‘installazione
Non appena la spia LED (21) della stazione di
ricarica (19) é illuminata in verde, la zona di taglio
€ pronta per il robot tagliaerba. Accertatevi prima
che i ganci di fissaggio (14) del filo perimetrale
(18) siano completamente inseriti nel terreno.
Mettete il robot tagliaerba ca. 3m dietro la sta-
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zione di ricarica (19) davanti al filo perimetrale
(18). Nel farlo il robot tagliaerba dovrebbe essere
rivolto verso il filtro perimetrale (18) a un angolo di
90° (Fig. 7b). Inserite (ON) l'interruttore principale
(7) (Fig. 8).

Premete il tasto POWER (60) sul pannello di
comando (2) per due secondi. Sbloccate il robot
tagliaerba inserendo il PIN e confermandolo con
il tasto “OK” (61) (si veda capitolo “Funzione di
blocco/PIN”).

Premete il tasto “HOME / 3” (64) e poi di nuovo

il tasto “OK” (61). Ora il robot tagliaerba segue il
filo perimetrale (18) in senso orario. Osservate il
robot tagliaerba per tutto il percorso lungo il filo
perimetrale (18) fino a quando si trova di nuovo
nella stazione di ricarica (19). Se il robot tagli-
aerba dovesse avere problemi in alcuni punti,
correggete eventualmente il filo perimetrale (18) e
ripetete il procedimento. La batteria (22) del robot
tagliaerba viene ora ricaricata completamente. In
caso di problemi durante I‘aggancio & possibile
che la stazione di ricarica (19) debba essere ripo-
sizionata di lato fino a quando I‘aggancio avviene
senza difficolta.

Con il tasto rosso di STOP (3) potete fermare il
robot tagliaerba in qualsiasi momento. Dopo aver
azionato il tasto di STOP (3), il robot tagliaerba
viene fermato e attende ulteriori istruzioni.

5.8 Fissaggio della stazione di ricarica

Una volta garantito il corretto funzionamento del
robot tagliaerba e trovata una posizione adegua-
ta per la stazione diricarica (19), la stazione di
ricarica (19) deve essere fissata con le viti di fis-
saggio (15). Avvitate le viti di fissaggio (15) com-
pletamente nel terreno con la chiave esagonale
(23)(Fig. 7c).

6. Uso

6.1 Interruttore principale

Il robot tagliaerba € dotato di un interruttore prin-
cipale (7). Con l'interruttore principale (7) accen-
dete (ON) e spegnete (OFF) il robot tagliaerba
(Fig. 8). Dopo I'accensione del robot tagliaerba,
questo viene bloccato con il PIN.

6.2 Pannello di comando

Il robot tagliaerba € stato gia programmato in
fabbrica e configurato con impostazioni standard.
Queste possono tuttavia essere modificate se
necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica
sono adatte per la maggior parte dei giardini,
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dovreste comunque informarvi sulle opzioni dis-
ponibili.

Spiegazione dei LED del pannello di coman-

do (Fig. 9a)

50. LED di tempo: indicazione dei tempo di taglio
giornaliero

51. LED di bloccaggio: indicazione del blocco dei
tasti

52. LED della batteria: indicazione dello stato di
carica della batteria

53. LED di allarme: indicazione di errori

Spiegazione delle opzioni dei tasti del pan-

nello di comando (Fig. 9b)

60. Tasto POWER: accensione e spegnimento
del robot tagliaerba

61. Tasto “OK”

62. Tasto “SET WORK TIME / 1”

63. Tasto “START /2"

64. Tasto “HOME / 3"

65. Tasto “4”/Tasto di bloccaggio

6.3 Regolazione dell‘altezza di taglio
Attenzione! La regolazione dell‘altezza di taglio
deve essere eseguita solamente a robot tagliaer-

ba spento. A tale fine premete il tasto di STOP (3).

Il robot tagliaerba consente di adeguare in conti-
nuo l‘altezza di taglio con I‘apposita regolazione
(4) tra 20 e 60 mm e di controllarla sulla scala.
Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato ad almeno 60 mm per non
sovraccaricare troppo I‘apparecchio e diminuire
I‘efficienza di funzionamento. Utilizzate a tale sco-
po un convenzionale tagliaerba o un tagliabordi.
Al termine dell‘installazione I‘altezza di taglio pud
essere adeguata con l‘apposita regolazione (4).
Iniziate sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza deside-
rata.

6.4 Funzione di blocco / PIN

La funzione di blocco evita un impiego non au-
torizzato del robot tagliaerba senza un codice
valido. A tale scopo dovete immettere un codice
di sicurezza personale di quattro cifre.

Sbloccaggio

- Prima di mettere in esercizio il robot tagliaerba
dovete immettere il PIN corretto (PIN standard:
,1-2-3-4%). Immettete le cifre del PIN lentamen-
te una dopo l‘altra e confermate Iimmissione
con il tasto ,OK*“ (61). Le funzioni di comando
vengono sbloccate e il LED di bloccaggio (51)
siillumina in verde.
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- Se immettete un PIN errato, il LED di bloccag-
gio (51) si illumina in rosso. Premete il tasto
,OK“ (61) per cancellare un PIN errato e im-
mettere poi il PIN corretto.

PIN standard:
1234

Nuovo PIN:

Cambiare PIN

Per cambiare il PIN procedete nel modo segu-

ente:

1. Sbloccate il pannello di comando.

2. Premete contemporaneamente il Tasto “4”/
Tasto di bloccaggio” (65) e il tasto “OK” (61).
Il LED di bloccaggio (51) lampeggia in modo
alternato in rosso e verde.

3. Immettete il nuovo PIN (di quattro cifre). Pre-
mete il tasto “OK“ (61). Il LED di bloccaggio
(51) lampeggia in verde.

4. Immettete un‘altra volta il nuovo PIN e pre-
mete il tasto “OK“ (61). Il LED di bloccaggio
(51) rimane illuminato in verde. Il PIN & stato
cambiato correttamente.

5. Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN!

Richiesta del PIN in caso di perdita

Tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del

robot tagliaerba. Vi servono per ricevere il PIN!

1. Aprite la copertura della batteria (9), rimuove-
te la batteria (22) e collegate una penna USB
alla porta USB come indicato nella figura (Fig.
10e 11).

2. Inserite nuovamente la batteria (22). Inserite
I'interruttore principale (7) (ON). Fate atten-
zione che la batteria (22) non fuoriesca dal
vano.

3. Premete contemporaneamente il tasto “POW-
ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premuti i
tasti per 3 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,
53) del pannello di comando (2) sono illumi-
nati.

4. Premete il tasto “SET WORK TIME / 1” (62).

5. Estraete la penna USB. Trasferite i dati della
penna USB in un computer. Il robot tagliae-
rba ha creato un file di testo (*.txt). Questo
file contiene un PUK, un codice personale.
Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

6.5 Comando del robot tagliaerba

Impostazione del tempo di taglio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Selezionate il tempo di taglio desiderato pre-
mendo pil volte il tasto ,SET WORK TIME /
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14(62).
3. Limpostazione viene indicata con il relativo
LED di tempo (50).
4. Confermate l'impostazione premendo la tasto
“OK” (61).
L‘orario a cui sono state effettuate le modifiche &
adesso I‘ora di avvio giornaliera. Il numero di ore
indicato & tempo di lavoro quotidiano.
Per impostare il tempo di taglio si consigliano
come regola generale 8 ore al giorno per una su-
perficie di 500 m?. Il tempo di lavoro selezionato
deve essere adeguato in base alle dimensioni e
alla complessita del giardino.

Procedura di avvio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Premete per prima cosa il tasto ,START / 2“
(63).

3. Confermate la procedura di avvio con il tasto
“OK” (61).

Ora il robot tagliaerba funziona in base
allimpostazione del tempo di taglio. Durante il
tempo di lavoro, il livello di carica della batteria vi-
ene monitorato e visualizzato tramite il LED della
batteria (52). Non appena il livello di carica della
batteria scende al 30%, il robot tagliaerba torna
automaticamente alla stazione diricarica (19).

Interruzione dell’operazione di taglio

1. Premete il tasto di STOP (3) per arrestare su-
bito il robot tagliaerba.

2. Sbloccate il pannello di comando (2).

3. Premete il tasto ,HOME / 3“ (64) e poi il tasto
,OK“ (61) per far tornare il robot tagliaerba
alla stazione di ricarica (19) lungo il filo peri-
metrale (18).

Stato di STOP:

Premendo il tasto STOP (3) il robot tagliaerba

si trova in uno stato di STOP indicato dai LED

di tempo lampeggianti (50). Il robot interrompe
I'esercizio tagliaerba fino a quando viene ripreso.

Si pud porre fine allo stato di STOP nel modo

seguente:

® Sbloccare il robot tagliaerba e premere il tas-
to “START / 2" (63) e il tasto “OK” (61) per far
tagliare il prato al robot tagliaerba.

® Sbloccare il robot tagliaerba e premere il
tasto “HOME / 3" (64) e il tasto “OK” (61) per
rimandare il robot tagliaerba alla stazione di
ricarica (19).

® Sbloccare il robot tagliaerba e premere il tas-
to “4 / “Tasto di bloccaggio” (65).
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7. Pulizia, manutenzione e
ordinazione dei pezzi di ricambio

Pericolo!

Prima di ogni lavoro di pulizia e manuten-

zione deve essere scollegata la tensione
dell‘apparecchio; per farlo staccate la spina dalla
presa elettrica e spegnete (OFF) I‘apparecchio
con l'interruttore principale (7) (Fig. 8).
Attenzione! Indossate guanti da lavoro!

7.1 Pulizia

e Tenete il pit possibile liberi da polvere e
sporco i dispositivi di protezione, le fessure di
aerazione e la carcassa del motore. Passate
un panno pulito sull‘apparecchio o pulitelo
con un getto di aria compressa a bassa pres-
sione.

® |lrobot tagliaerba non deve essere pulito
sotto l‘acqua corrente, in particolare non con
getto ad alta pressione.

e Pulite I'apparecchio regolarmente con
un panno umido e un po°‘ di sapone. Non
usate detergenti o solventi, perché questi
ultimi potrebbero danneggiare le partiin
plastica dell‘apparecchio. Fate attenzione
che non possa penetrare acqua all‘interno
dell‘apparecchio.

e Per quanto possibile pulite il robot tagliaerba
con una spazzola o uno straccio.

® Controllate la mobilita delle lame (10) e del
disco portalame (11).

® Per la pulizia dei contatti di ricarica del robot
tagliaerba (1) e della stazione di ricarica (19)
utilizzate detergente per metallo o un foglio
abrasivo a grana molto fine. Puliteli per assi-
curare un‘operazione di ricarica efficiente.

7.2 Manutenzione

e Lelame (10) e le relative viti di fissaggio usu-
rate o danneggiate devono essere sempre
sostituite in set.

e Sostituite le parti usurate o danneggiate.

® Perunalunga durata, tutte le parti avvitate, le
ruote e gli assi devono venire puliti ed infine
oliati.

® Lacuraregolare del robot tagliaerba non
soltanto lo conserva a lungo in buono stato e
ben efficiente, ma contribuisce anche a tagli-
are il prato in modo piu semplice e accurato.

e Lelame (10) sono le parti piu esposte
all‘'usura. Controllate regolarmente le con-
dizioni e il fissaggio delle lame (10). Se si
dovessero notare delle vibrazioni eccessive
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del robot tagliaerba, puo significare che le
lame (10) siano danneggiate ovvero che sia-
no state deformate da colpi. Se le lame (10)
sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

® Controllate regolarmente il risultato di taglio
del prato. Se le lame non sono affilate gli steli
d‘erba non vengono tagliati in modo preciso.
La superficie del manto erboso pud seccarsi
leggermente e ingiallirsi. Cambiate percio
regolarmente le lame per avere sempre un
taglio preciso e dritto.

® Controllate regolarmente che il lato inferiore
del robot tagliaerba non sia sporco. Pulite
regolarmente il robot tagliaerba. Pulitelo im-
mediatamente se & molto sporco.

® Nella prime settimane dopo la messa in eser-
cizio e dopo tagli con un tagliaerba convenzi-
onale, il robot tagliaerba pud sporcarsi molto
rapidamente. Controllate quindi piu spesso
il lato inferiore del robot tagliaerba in questo
periodo di tempo.

e Accorciate il prato solo un po* alla volta per
evitare notevoli quantita di sporco.

e Allinterno dell‘apparecchio non si trovano alt-
re parti che richiedano manutenzione.

7.2.1 Sostituzione delle lame
Usate solamente lame originali, perché altrimenti

non sono garantiti il funzionamento e la sicurezza.

Il robot tagliaerba € dotato di tre lame (10) monta-
te su un disco portalame (11). Queste lame (10)
hanno una durata utile che arriva a 3 mesi (se
non entrano in collisione con ostacoli). Sostituite
tutte e tre le lame (10) contemporaneamente per
non pregiudicare il funzionamento e I‘equilibrio
dell‘apparecchio.

Per sostituire le lame (10) procedete nel modo
seguente (Fig. 12) - Attenzione! - Portate guanti:
1. Allentate le viti di fissaggio.

2. Togliete le lame (10) e sostituitele con quel-
le nuove. Sostituite tutte e tre le lame (10)
sempre in set.

3. Quindi serrate di nuovo saldamente la vite di
fissaggio. Accertatevi che le nuove lame (10)
ruotino liberamente.

Eseguite regolarmente un controllo generale

del robot tagliaerba e togliete tutti i depositi e le

incrostazioni. All‘inizio di ogni stagione controllate

assolutamente lo stato delle lame (10). Per le
riparazioni rivolgetevi al nostro centro assistenza
clienti. Usate solamente ricambi originali.
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7.2.2 Sostituzione della batteria

Usate solamente batterie originali, perché alt-
rimenti non sono garantiti il funzionamento e la
sicurezza.

Per sostituire la batteria (22) procedete nel modo

seguente (Fig. 10):

1. Togliete le sei viti di bloccaggio della copertu-
ra della batteria (9).

2. Atale scopo togliete la batteria (22) dal robot
tagliaerba.

3. Inserite quindi la nuova batteria (22) e fissate
la copertura della batteria (9) con le viti di fis-
saggio.

7.2.3 Update del software

Se desiderate aggiornare il software, copiate il

nuovo software su una penna USB vuota (format-

tate eventualmente prima la penna USB). Accer-
tatevi che la batteria sia completamente carica
prima di eseguire le operazioni successive.

1. Mettete il robot tagliaerba nella zona di taglio.
Il robot tagliaerba non deve trovarsi nella sta-
zione di ricarica durante l‘update del software.

2. Aprite la copertura della batteria (9), rimuove-
te la batteria (22) e collegate una penna USB
alla porta USB come indicato nella figura (Fig.
10e 11).

3. Inserite nuovamente la batteria (22). Inserite
I'interruttore principale (7) (ON). Fate atten-
zione che la batteria (22) non fuoriesca dal
vano.

4. Premete contemporaneamente il tasto “POW-
ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premuti i
tasti per 5 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,
53) del pannello di comando (2) sono illumi-
nati.

5. Premete il tasto ,4“/ Tasto di bloccaggio (65)
per avviare il processo di update. | LED di
tempo (50) indicano lo stato di avanzamento
attuale. Se tutti e 5i LED di tempo (50) riman-
gono accesi, il procedimento & terminato.

6. Dopo alcuni secondi i LED di tempo (50) si
spengono e il robot tagliaerba passa allo
stato di esercizio normale con un solo LED di
tempo (50) illuminato.

7. Scollegate la penna USB e chiudete la coper-
tura della batteria (9).

7.2.4 Riparazione del filo perimetrale

Se in un qualsiasi punto dovesse venire tranciato
il filo perimetrale (18), utilizzate per la riparazione
i connettori per cavi (16) fornito. A tale scopo
inserite le due estremita del filo perimetrale (18)
tranciato nel connettore per cavi (16) e compri-
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metelo con una pinza. Collegate la spina alla
presa di corrente. Controllate poi il funzionamento
tramite la spia LED (21) della stazione di ricarica
(19).

7.3 Ordinazione di pezzi di ricambio:

Volendo commissionare dei pezzi di ricambio, si

dovrebbe dichiarare quanto segue:

® modello dell’apparecchio

® numero dell’articolo dell’apparecchio

® numero d’ident. del’apparecchio

® numero del pezzo di ricambio del ricambio
necessitato.

Per i prezzi e le informazioni attuali si veda

www.Einhell-Service.com

N. art. delle lame di ricambio: 34.140.20

8. Conservazione

Caricate completamente la batteria (22) prima

di riporla per I'inverno e spegnete (OFF) il robot
tagliaerba con l'interruttore principale (7). Toglie-
te la batteria (22) dall‘apparecchio. Scollegate
I‘alimentatore (13) dall‘alimentazione di corrente
e dalla stazione diricarica (19). Il filo perimet-
rale (18) pud essere lasciato all‘aperto durante
linverno. Accertatevi tuttavia che gli attacchi sia-
no protetti dalla corrosione. A tale fine scollegate
gli attacchi del filo perimetrale (18) dalla stazione
diricarica (19).

Conservate |‘apparecchio e i suoi accessori in
un luogo buio, asciutto, al riparo dal gelo € non
accessibile ai bambini. La temperatura ottimale
per la conservazione & compresatrai5ei30 °C.
Conservate |‘apparecchio nella confezione origi-
nale.

9. Trasporto

® Spegnete (OFF) I'apparecchio con
l'interruttore principale (7) (Fig. 8).

® Se presenti, applicate i dispositivi di sicurezza
per il trasporto.

® Proteggete I'apparecchio da danni e forti
vibrazioni che si presentano in particolare in
caso di trasporto in veicoli.

® Assicurate I'‘apparecchio in modo che non
scivoli e non si ribalti.

o Trasportate il robot tagliaerba per la maniglia
di trasporto (6) con il disco portalame (11)
orientato in direzione opposta al vostro corpo.

10. Smaltimento e riciclaggio

L‘apparecchio si trova in un imballaggio per evita-
re i danni dovuti al trasporto. Questo imballaggio
rappresenta una materia prima e puo percio es-
sere utilizzato di nuovo o riciclato. L‘apparecchio
e i suoi accessori sono fatti di materiali diversi,
per es. metallo e plastica. Gli apparecchi difettosi
non devono essere gettati nei rifiuti domestici. Per
uno smaltimento corretto I‘apparecchio va con-
segnato ad un apposito centro di raccolta. Se non
Vi € noto nessun centro di raccolta, rivolgetevi per
informazioni all'amministrazione comunale.

)i

_—
Solo per paesi membri del’lUE

Non smaltite gli elettroutensili nei rifiuti domestici!

Secondo la direttiva europea 2012/19/CE sui

rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
e il suo recepimento nelle normative nazionali, gli
elettroutensili usati devono venire raccolti separa-
tamente e venire smaltiti in modo ecocompatibile.

Alternativa di riciclaggio alla richiesta di restitu-
zione:

il proprietario dell’apparecchio elettrico & tenuto
in alternativa, invece della restituzione, a colla-
borare in modo che lo smaltimento venga ese-
guito correttamente in caso ceda I'apparecchio.
L’apparecchio vecchio pud anche venire conseg-
nato ad un centro di raccolta che provvede poi
allo smaltimento secondo le norme nazionali sul
riciclaggio e sui rifiuti. Non ne sono interessati gli
accessori e i mezzi ausiliari senza elementi elett-
rici forniti insieme ai vecchi apparecchi.

In caso di smaltimento fate attenzione che batte-
rie e dispositivi di illuminazione (ad es. lampadi-
ne) vengano rimossi dall‘apparecchio.

La ristampa o l'ulteriore riproduzione, anche
parziale, della documentazione o dei documenti
d’accompagnamento dei prodotti & consentita
solo con 'esplicita autorizzazione da parte della
Einhell Germany AG.

Con riserva di apportare modifiche tecniche.
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11. Indicazioni della stazione di ricarica ed eliminazione degli errori

Spia LED (21)

Descrizione

Soluzione

Spenta

- Manca I‘alimentazione di
corrente

- Verificate I‘alimentazione di corrente

E illuminata in verde

- Pronto per tagliare

- Batteria (22) completamente
carica

- Filo perimetrale (18) installa-
to correttamente

Lampeggia in verde

- Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Filo perimetrale (18) collega-
to in modo scorretto

- Controllate se il filo perimetrale (18) & rot-
to

- Controllate i due attacchi alla stazione di
ricarica (19)

E illuminata in rosso

- La batteria (22) viene carica-
ta

- Attendete che la batteria (22) sia comple-
tamente ricaricata.

12. Indicazioni del robot tagliaerba ed eliminazione degli errori

Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»Robot tagliaerba
sollevato®.

- Sensore di sollevamento
intervenuto per 10 secondi
consecutivi

Premete il tasto ,OK“ (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate se la zona di taglio presenta
ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
e rimuoveteli oppure separateli dalla zona
di taglio con il filo perimetrale (18).

»Robot tagliaerba
bloccato”

Robot tagliaerba
fermo nella zona di
taglio nei pressi di
un ostacolo.

- Sensore ostacoli attivato 10
volte in un minuto

Premete il tasto ,OK" (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba € blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

- Controllate se I‘erba € troppo alta e il
robot tagliaerba si blocca. In questo caso
tagliate I'erba sotto i 60 mm.
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Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore Possibile causa Eliminazione
»Sensore Hall” - Sensore ostacoli intervenuto | Disinserite (OFF) l'interruttore principale
Robot tagliaerba per 10 secondi consecutivi (7) e mettete il robot tagliaerba in un al-
fermo nella zona di tro punto della zona di taglio. Reinserite
taglio direttamente (ON) Tinterruttore principale (7) e riavviate
contro un ostacolo. I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba e blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

Il LED di allarme (53) lampeggia in rosso

Errore Possibile causa Eliminazione
,Errore segnale/filo | - Robot tagliaerba al di fuori Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
perimetrale” della zona di taglio I'interruttore principale (7). Riavviate
Il robot tagliaerba - Filo perimetrale (18) collega- | 'operazione di taglio tramite il pannello di
gira su se stesso to in modo scorretto comando (2).
per cercare il seg- - Filo perimetrale (18) trancia- | - Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
nale perimetrale e to posato correttamente e al centro sotto la
alla fine si ferma - Manca l‘alimentazione di stazione diricarica (19).
completamente. corrente - Controllate la posizione della stazione di

ricarica (19).

- Assicuratevi che il robot tagliaerba sia nel-
la zona di taglio.

- Controllate se la spia verde (21) della sta-
zione di ricarica (19) € illuminata in verde.

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio diverse volte nello stesso punto,
controllate se nelle vicinanze ci sono cavi
ad alta tensione. Modificate la posizione
del filo perimetrale (18).

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio su una pendenza, evitate quella
parte cambiando la posizione del filo peri-
metrale (18).
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Il LED di allarme (53) € illuminato in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

,Errore batteria“

Nel robot tagliaerba si € veri-
ficato un errore di batteria
La batteria (22) non puo es-
sere ricaricata

Contatti di ricarica (20) in
condizioni non ottimali

La batteria (22) ha raggiunto
la fine della durata utile

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate se c‘@ un problema con

I‘alimentazione di corrente.

Pulite i contatti di ricarica (20).

Sostituite se necessario la batteria (22).
Rivolgetevi al servizio clienti.
Accertatevi che la batteria (22) sia stata
montata correttamente.

Controllate se I'interruttore principale (7) &
inserito (ON) mentre il robot tagliaerba si
trova nella stazione diricarica (19).
Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19). Sostituite se necessario la
batteria (22).

Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»lemperatura bat-
teria fuori range
normale“

Durante il tempo di
lavoro impostato

il robot tagliaerba
torna alla stazione
diricarica e/o la
batteria non pud
piu essere caricata
nella stazione di
ricarica.

Temperatura eccessiva/insuf-
ficiente della batteria ovvero
sovratemperatura dell‘unita di
comando

- Se la temperatura della bat-

teria supera i 75 °C il robot
tagliaerba torna alla stazione
diricarica (19).

Con una temperatura della
batteria superiore a 45 °C o
inferiore a 0 °C I‘operazione
diricarica viene fermata e il
robot tagliaerba attende nella
stazione di ricarica (19).

Impostate il tempo di lavoro in estate alle
prime ore del mattino ed evitate che il
robot tagliaerba lavori durante le ore calde
della giornata.

Una volta che la temperatura della batte-
ria ovvero dell‘'unita di controllo torna nel
range consentito, il robot tagliaerba torna
automaticamente all‘esercizio programm-
ato.
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Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

~Motore sovrac-
carico”“

Il robot tagliaerba si
¢ fermato nell‘erba
alta e fitta

Robot tagliaerba fermo a
causa di sovracorrente nel
motore o di un errore del mo-
tore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate I'altezza dell‘erba nella zona
di taglio e tagliate se necessario l'erba a
meno di 60 mm con un tagliaerba conven-
zionale.

- Aumentate |‘altezza di taglio. Iniziate
sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza
desiderata.

- Controllate se il disco portalame (11) e le
ruote sono sporchi e pulite attentamente
queste parti.

- Controllate che le ruote posteriori e il
disco portalame (11) non siano bloccati.
Se non & possibile rimuovere i blocchi
rivolgetevi al servizio assistenza clienti
responsabile.

~Robot tagliaerba
inclinato”

Il robot tagliaerba
si e ribaltato ed &
fermo.

Il tagliaerba é stato ribaltato
in modo continuo per 10 se-
condi

Il robot tagliaerba & rimasto
inclinato in una direzione per
diverso tempo

Premete il tasto ,,OK" (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Seil robot tagliaerba si € ribaltato a causa
di un pendio ripido nella zona di taglio,
adeguate di conseguenza il filo perimetra-
le (18) per evitare forti pendenze.

»1agliaerba bloc-
cato”

Il robot tagliaerba si
ferma mentre ritor-
na alla stazione di
ricarica.

Movimento del robot tagliaer-
ba bloccato da ostacoli lungo
il filo perimetrale (18)

Disinserite (OFF) l'interruttore principale

(7) e mettete il robot tagliaerba in un al-

tro punto della zona di taglio. Reinserite

(ON) linterruttore principale (7) e riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Rimuovete tutti gli ostacoli lungo il filo pe-
rimetrale (18).
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Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba &
fermo nella zona di
taglio.

Non ¢ possibile
inserire il robot tag-
liaerba.

- Tensione della batteria insuf-

ficiente
Errore nel circuito elettrico o
nei componenti elettronici

Riportate il robot tagliaerba alla stazione
di ricarica (19) per caricarlo.
Inserite (ON) l'interruttore principale (7).
Rivolgetevi al servizio clienti.

Il robot tagliaerba
non riesce ad entra-
re nella stazione di
ricarica.

Stazione diricarica (19) non
installata correttamente.

Accertatevi che la spia verde (21) della
stazione di ricarica (19) sia illuminata in
verde.

Accertatevi che i fili perimetrali (18) siano
collegati alla stazione di ricarica (19) e
che il filo perimetrale (18) anteriore sia po-
sato al centro sotto la stazione di ricarica
(19).

Assicuratevi che la stazione di ricarica
(19) sia posizionata correttamente.

Il robot tagliaerba
si ferma ovvero si
muove in modo in-
controllato nella vi-
cinanze delle isole.

Filo perimetrale (18) non ins-
tallato correttamente intorno
alle isole.

Adeguate la posizione del filo perimetrale
(18).

Fate attenzione che tratti del filo perimet-
rale (18) non siano sovrapposti.

Il robot tagliaerba fa
molto rumore.

Lame (10) danneggiate

Alle lame (10) rimangono
attaccati corpi estranei
Robot tagliaerba avviato
troppo vicino agli ostacoli
Azionamento delle lame o
motore di azionamento dan-
neggiati

Altre parti del robot tagliaer-
ba danneggiate

Sostituire le lame (10). Le 3 lame (10)
devono essere sostituite contemporanea-
mente.

L‘efficienza di funzionamento del robot ta-
gliaerba dipende dall‘affilatura delle lame
(10). Mantenete pertanto le lame (10) in
buone condizioni.

Spegnete il robot tagliaerba in modo si-
curo e portate guanti di lavoro durante la
pulizia delle lame (10) per evitare lesioni
da taglio.

Fate riparare o sostituire il motore dal ser-
vizio clienti.

Il robot tagliaerba ri-
mane nella stazione
diricarica. |l robot
tagliaerba ritorna
sempre alla stazio-
ne diricarica.

Tempo di lavoro non impos-
tato correttamente

Batteria (22) scarica
Sensore di pioggia interve-
nuto

Temperatura elevata della
batteria

Controllate le impostazioni del tempo di
lavoro.

Il robot tagliaerba inizia e termina il lavoro
a seconda del periodo di tempo imposta-
to. Al di fuori di questo periodo di tempo il
robot tagliaerba rimane nella stazione di
ricarica (19).

Il robot tagliaerba
rimane fermo sul filo
perimetrale e non
puo raggiungere la
stazione di ricarica.

Batteria (22) scarica

Rimuovete possibili ostacoli lungo il filo
perimetrale (18). Nel posare il filo perime-
trale (18) fate attenzione che ci sia una
distanza sufficiente dagli ostacoli.

ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni conseguenti non sono coperti dalla garanzia!
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Informazioni sul Servizio Assistenza

In tutti i Paesi indicati nel certificato di garanzia disponiamo di competenti partner per il Servizio Assis-
tenza (per i relativi dati di contatto si veda il certificato di garanzia), che sono a vostra disposizione per
tutte le richieste di assistenza come riparazione, fornitura di pezzi di ricambio e parti di usura o vendita
di materiali di consumo.

Si deve tenere presente che le seguenti parti di questo prodotto sono soggette a un‘usura naturale o
dovuta all‘'uso ovvero che le seguenti parti sono necessarie come materiali di consumo.

Categoria Esempio
Parti soggette ad usura * Batteria
Materiale di consumo/parti di consumo * Lame
Parti mancanti

* non necessariamente compreso tra gli elementi forniti!

In presenza di difetti o errori vi preghiamo di denunciare il caso sul sito internet
www.Einhell-Service.com. Vi preghiamo di descrivere con precisione |‘anomalia e a tal riguardo di ris-
pondere in ogni caso alle seguenti domande:

e L‘apparecchio ha gia funzionato una volta o era difettoso fin dall‘inizio?
® Avete notato qualcosa prima che si manifestasse il difetto (sintomo prima del difetto)?

® A vostro parere che cosa non funziona nell‘apparecchio (sintomo principale)?
Descrivete che cosa non funziona.
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Certificato di garanzia

Gentili clienti,

i nostri prodotti sono soggetti ad un rigido controllo di qualita. Se I‘apparecchio non dovesse tuttavia

funzionare correttamente, ci scusiamo e vi preghiamo di rivolgervi al nostro servizio di assistenza clienti

all'indirizzo indicato in questa scheda di garanzia. Siamo a vostra disposizione anche telefonicamente al
numero del Servizio Assistenza indicato. Per la rivendicazione dei diritti di garanzia vale quanto segue:

1. Le presenti condizioni di garanzia si rivolgono esclusivamente a consumatori, vale a dire a persone
fisiche che non intendono utilizzare questo prodotto né in ambito professionale né per altre attivita
di lavoro autonomo. Le presenti condizioni di garanzia regolano prestazioni di garanzia supplemen-
tari che il produttore su indicato concede in aggiunta alla garanzia legale agli acquirenti di nuovi
apparecchi. La presente garanzia non tocca i vostri diritti al ricorso in garanzia previsti dalla legge.
Le nostre prestazioni di garanzia sono per voi gratuite.

2. La prestazione di garanzia riguarda esclusivamente i difetti di un nuovo apparecchio da voi
acquistato del produttore di cui sopra, riconducibili a errori di materiale o di produzione, ed ¢ li-
mitata, a nostra discrezione, all‘eliminazione di questi difetti dell‘apparecchio o alla sostituzione
dell‘apparecchio stesso.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono stati costruiti per I'impiego artigianale, professio-
nale o imprenditoriale. Pertanto un contratto di garanzia non viene concluso se I‘apparecchio & stato
usato entro il periodo di garanzia in attivita artigianali, imprenditoriali o industriali o se & stato sotto-
posto a sollecitazioni equivalenti.

3. Sono esclusi dalla nostra garanzia:

- Danni all‘apparecchio causati dalla mancata osservanza delle istruzioni di montaggio o per
un‘installazione non corretta, dalla mancata osservanza delle istruzioni per I'uso (come ad es. colle-
gamento a una tensione di rete o0 a un tipo di corrente non corretti), dalla mancata osservanza delle
norme relative alla manutenzione e alla sicurezza, dall‘esposizione dell‘apparecchio a condizioni
ambientali anomale o per la mancata esecuzione di pulizia e manutenzione.

- Danni all'apparecchio dovuti a usi impropri o illeciti (come per es. sovraccarico dell‘apparecchio

o utilizzo di utensili di ricambio o accessori non consentiti), alla penetrazione di corpi estranei
nell‘apparecchio (come per es. sabbia, pietre o polvere, danni dovuti al trasporto), all'impiego della
forza o a influssi esterni (come per es. danni causati da caduta).

- Danni all'apparecchio o a parti di esso da ricondurre a un‘usura comune, dovuta all‘uso o di altro
tipo naturale.

4. |l periodo di garanzia & 24 mesi e inizia a partire dalla data di acquisto dell‘apparecchio. | diritti di
garanzia devono essere fatti valere prima della scadenza del periodo di garanzia, entro due settima-
ne dopo avere accertato il difetto. E esclusa la rivendicazione di diritti di garanzia dopo la scadenza
del relativo periodo. La riparazione o la sostituzione dell‘apparecchio non comporta una proroga del
periodo di garanzia e con questa prestazione per I‘apparecchio o per pezzi di ricambio eventual-
mente installati non inizia un nuovo periodo di garanzia. Cio vale anche nel caso in cui si ricorra a un
servizio sul posto.

5. Perrivendicare il diritto di garanzia vi preghiamo di comunicare che I‘apparecchio é difettoso tramite
sito internet: www.Einhell-Service.com. Tenete a portata di mano il documento di acquisto o altri
documenti come prova dell‘acquisto del vostro apparecchio nuovo. Apparecchi inviati senza i relativi
documenti o0 senza targhetta d‘identificazione sono esclusi dalla prestazione di garanzia perché non
possono essere classificati in modo corrispondente. Se il difetto dell‘apparecchio rientra nella nost-
ra prestazione di garanzia, ricevete prontamente I‘apparecchio riparato o un apparecchio nuovo.

Naturalmente effettuiamo a pagamento anche riparazioni sull‘apparecchio che non rientrano o non rien-
trano piu nella garanzia. A tale scopo inviate I‘apparecchio all‘indirizzo del nostro Centro Assistenza.

Per parti mancanti, di consumo e soggette a usura rimandiamo alle limitazioni di questa garanzia secon-
do le informazioni sul Servizio Assistenza di queste istruzioni per I‘'uso.
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©ONOoGOA~LN

LI

Fare! - Laes betjeningsvejledningen for at reducere risikoen for personskade.

Dette apparat mé ikke anvendes af bern. Pas p4, at bern ikke bruger produktet som legetgj. Rengering
og vedligeholdelse mé ikke gennemferes af born. Apparatet ma ikke anvendes af personer med be-
greensede fysiske, sensoriske eller psykiske evner eller af personer med utilstreekkelig viden eller erfa-
ring, medmindre de er under opsyn eller instrueres af en person, der er ansvarlig for dem.

-84 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 84 17.01.2023 12:56:38



DK/N

Fare!

Ved brug af el-veerktgj er der visse sikkerhedsfo-
ranstaltninger, der skal respekteres for at undga
skader pa personer og materiel. Lees derfor bet-
jeningsvejledningen / sikkerhedsanvisningerne
grundigt igennem. Opbevar betjeningsvejlednin-
gen et praktisk sted, sa du altid kan tage den frem
efter behov. Husk at lade betjeningsvejledningen
/ sikkerhedsanvisningerne falge med veerktoijet,
hvis du overdrager det til andre. Vi fraskriver

os ethvert ansvar for skader pa personer eller
materiel, som matte opsta som folge af, at anvis-
ningerne i denne betjeningsvejledning, navnlig
vedrogrende sikkerhed, tilsideseettes.

1. Sikkerhedsanvisninger

Relevante sikkerhedsanvisninger finder du i det
medfglgende heaefte.

Advarsel!

Laes alle sikkerhedsanvisninger, anvisninger,
illustrationer og tekniske data, som dette
el-vaerktoj er udstyret med. Falges de efterfol-
gende anvisninger ikke, kan dette fore til elektrisk
stad, brand og/eller alvorlige kveestelser.

Alle sikkerhedsanvisninger og gvrige anvis-
ninger skal opbevares for senere brug.

Forklaring af de anvendte symboler

(se billede 13)

A. ADVARSEL - Lees betjeningsvejledningen
igennem, for maskinen tages i brug!
ADVARSEL - Overhold en passende sikker-
hedsafstand, nar maskinen kerer!
ADVARSEL - Betjen spaerringen, for arbejde
gennemfgres pa maskinen, eller for maskinen
loftes! PAS PA - Beror ikke roterende knive!
ADVARSEL - Ker ikke med pa maskinen! PAS
PA - Beror ikke roterende knive!
Beskyttelsesklasse Il (dobbeltisolering)
Akkumulatorbatterierne skal opbevares i et
tert rum med en omgivende temperatur pa
+10 °C - +40 °C. Opbevaring skal ske i opla-
det tilstand (mindst 40%).

Netdelskomponent

Beskyttelsesklasse llI

Treeg sikring 3,15 A

Skilletransformer med kortslutningsbeskyttel-
se

ADVARSEL: Batteriet m& kun lades med den
aftagelige netdel NT28/1, der fulgte med det-
te produkt.

B.

C.

mm

cmIo
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Pas pa!
Treek stikket ud og afbryd begraensningstraden fra
ladestationen i tordenvejr.

2. Produktbeskrivelse og
leveringsomfang

2.1 Produktbeskrivelse (fig. 1/2)
Robotpleeneklipper
Betjeningspanel
STOP-taste
Indstilling af klippehajde
Regnsensor
Beeregreb
Hovedafbryder
Baghjul
Akku-afskeermning

. Klinger

. Knivskive

. Forhjul

. Netdel(-kabel)

. Fastgerelseskrog

. Fastspaendingsskrue

. Kabelforbindelse

. Reserveklinger

. Begraensningstrad

. Ladestation

. Ladestift

. LED-lampe

. Akkumulatorbatteri

. Sekskantnagle

. Lineal (til at tage ud)

©CoNOOh~WN =

2.2 Leveringsomfang og udpakning

Kontroller pa grundlag af det beskrevne leve-
ringsomfang, at varen er komplet. Hvis nogle dele
mangler, bedes du senest inden 5 hverdage efter
kabet af varen henvende dig til vores servicecen-
ter eller det sted, hvor du har kebt varen, med
forevisning af gyldig kebskvittering. Veer her op-
meerksom pa garantioversigten, der er indeholdt i
serviceinformationerne bagest i vejledningen.

e Abn pakken, og tag forsigtigt maskinen ud af
emballagen.

Fjern emballagematerialet samt emballage-/
og transportsikringer (hvis sadanne forefin-
des).

Kontroller, at der ikke mangler noget.
Kontroller maskine og tilbeher for transports-
kader.

Opbevar sa vidt muligt emballagen indtil ga-
rantiperiodens udlgb.
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Fare!

Maskinen og emballagematerialet er ikke
legetoj! Born ma ikke lege med plastikposer,
folier og smadele! Fare for indtagelse og
kvaelning!

Leveringsomfang

© Robotpleeneklipper

Netdel(-kabel)

Ladestation

Fastspeendingsskruer (4 stk.)

Original betjeningsvejledning
Sikkerhedsanvisninger

Monteringsmateriale og tilbehor
Reserveklinger (3 stk.)
Fastgerelseskroge (190 stk.)
Begraensningstrad (130 m)
Kabelband (4 stk.)
Sekskantnagle
Akkumulatorbatteri

Lineal (til at tage ud)

Hjeelpemidler, der er brug for
(folger ikke med leveringen)

® Hammer

® Tang

® Afisoleringstang

® Vaterpas (som option)

3. Formalsbestemt anvendelse

Robotpleeneklipperen er egnet til at blive brugt
i private haver og ma kun bruges til at sla
greesplaener.

Produktet ma kun anvendes i overensstemmelse
med det tiltaenkte formal. Enhver anden form for
anvendelse er ikke tilladt. Vi fraskriver os ethvert
ansvar for skader, det veere sig pa personer eller
materiel, der matte opsta som folge af, at produk-
tet ikke er blevet anvendt korrekt. Dette er alene
brugerens/ejerens ansvar.

Bemaerk, at vore produkter ikke er konstrueret til
erhvervsmaessig, handvaerksmaessig eller indus-
triel brug. Vi fraskriver os ethvert ansvar, safremt
produktet anvendes i erhvervsmaessigt, hand-

veerksmeaessigt, industrielt eller lignende gjemed.
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4. Tekniske data

SP&ENAING oo 28V
Motoromdrejningstal ..........ccccoeeeeeene 3100 min™
Kapslingsklasse .........ccccooceeeiiiieeniieeeiieeene IPX4
Beskyttelsesklasse ..........ccccvvieiiniiiiiiiiiieeienn 1}
Vagt i 8,1kg
Skeerebredde .........ccoviiiiiiiiiie 18 cm
Antal KIINGer .....c.ooviiiieeeeeee e 3
Maks. stigning ........cccoovvieeiiiiiiiicee 35 %
Lydtryksniveau L, .....cccoconvveiicinnines 48,9dB (A)
Usikkerhed K .......cccooiiiiiiiiiicec 3dB (A)
Lydeffektniveau L, ... ... 61,5dB (A)
Usikkerhed K ..o, 1,93 dB (A)

Indstilling af klippehajde 20-60 mm; trinlos
Tilladt leengde pé begraensningstrdd maks. 250 m

Begraensningstrad kabelantenne

Driftsfrekvensband..............cccouvvee... 0-148,5 KHz
Maksimal sendeeffekt.................... 54,07 dBuA/m
Li-lon-akku

SPaENAING: .eeiiiiiieeeee e 28Vd.c.
Kapacitet: .....cccceeveeeeeiiieeeeee e 2,0 Ah
Netdel

Indgangsspaending: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Udgangsspaending: .........ccceeveveeerinnnne. 28Vd.c.
Udgangsstrom: .........cccceeiiiiiniiiiiiies 1,8A
Beskyttelsesklasse: ........cccooeviriiiiriieninnnn. /@

Stajveerdierne blev malt i henhold til standarderne
EN ISO 3744; 1995, ISO 11094: 1991.

Advarsel!

Maskinen frembringer et elektromagnetisk
felt under driften. Dette felt kan under visse
omsteendigheder indvirke pa aktive eller pas-
sive medicinske implantater. For at reducere
faren for alvorlige eller dodelige kvaestelser
anbefaler vi, at personer med medicinske
implantater konsulterer deres laege og produ-
centen af implantatet, inden maskinen tages

i brug.

5. Ibrugtagning
Lzes hele betjeningsvejledningen, for du gar i

gang med at installere robotpleeneklipperen.
Kvaliteten af installationen pavirker i stor
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grad, hvor godt robotplasneklipperen arbej-
der senere.

5.1 Funktionsprincip

Robotpleeneklipperen veelger sin retning tilfeel-
digt. Alt greesset slas, da robotplaeneklipperen
bearbejder alle omrader, der befinder sig inden
for begraensningstraden (18). Sa snart robot-
plaeneklipperen registrerer en korrekt installeret
begraensningstrad (18), vender robotpleeneklip-
peren om og kerer i en anden retning inden for
omradet. Alle omrader, der skal beskyttes pa
arealet — f.eks. havebassiner, treeer, mabler eller
blomsterbede - skal ogsa indhegnes med be-
graensningstraden (18). Begraensningstraden (18)
skal danne en afsluttet cirkel. Hvis robotpleene-
klipperen rammer en forhindring inden for sldom-
radet, kerer den tilbage for at fortseette slaningen i
en anden retning (billede 3).

5.2 Sensorer

Robotpleeneklipperen er udstyret med flere sik-

kerhedssensorer.

* Loftesensor:
Loftes robotpleeneklipperen bagfra mere end
30° veek fra jorden, stoppes robotplaeneklip-
peren og rotationen af klingerne (10) med det
samme.

® Haeldningssensor:
Heelder robotplaeneklipperen meget i en ret-
ning, stoppes robotpleeneklipperen og rotatio-
nen af klingerne (10) med det samme.

¢ Forhindringssensor:
Robotpleeneklipperen registrerer forhindrin-
ger pa sin vej. Kolliderer robotpleeneklipperen
med en forhindring, stoppes robotplaene-
klipperen og rotationen af klingerne med det
samme, hvorefter den kerer tilbage vaek fra
forhindringen.

°* Regnsensor:
Robotpleeneklipperen er udstyret med en
regnsensor (5) for at forhindre, at robotpleene-
klipperen arbejder, nar det regner. Robotplae-
neklipperen vender tilbage til ladestationen
(19), nar regn registreres, her oplades den
helt. Nar regnsensoren (5) er torret igen, bli-
ver robotplaeneklipperen i ladestationen (19) i
yderligere to timer.

5.3 Forberedelse

Udarbejd forst en skitse over greespleenen. Mar-
ker ogsa forhindringer og udarbejd en plan, der
viser, hvordan disse skal beskyttes. Dette gor
det nemmere at finde en god position for lade-
stationen (19) og at treekke begraensningstraden

(18) rundt omkring buske, blomsterbede osv
(billede 4).. Er graesset mere end 60 mm hgijt, skal
graespleenen afkortes, da robotpleeneklipperen
ellers belastes alt for meget, desuden forringes
driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge en
almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Fjern alle lose genstande fra greesplaenen, der
kan komme til skade af robotplaeneklipperen eller
som kan beskadige robotpleeneklipperen.

Sorg for at have felgende veerktgjer inden for
reekkevidde: Hammer, tang, afisoleringstang og
vaterpas (som option).

5.4 Ladestation

5.4.1 Ladestationens position

Find forst den bedste position for ladestationen
(19). Der er brug for en udvendig stikdase, der
leverer strgm hele tiden, sa robotpleeneklipperen
altid fungerer. Ladestationen (19) skal placeres
pa en lige overflade pa hgjde med greesbevoks-
ningen. Serg for, at omradet er fladt og tert. Veelg
en plads i skyggen, da akkumulatorbatteriet

(22) helst skal lades i kele omgivelser (billede
5a). Serg desuden for, at begraensningstraden
traekkes lige mindst 2 m foran ladestationen (19).
Kurver direkte foran ladestationen (19) kan fore til
problemer, nar robotplaeneklipperen kobles pa til
opladning.

5.4.2 Lokalisering af ladestationen

Nar akkumulatorbatteriet (22) er neesten tomt,
vender robotpleeneklipperen tilbage til ladestati-
onen (19) ved at folge begreensningstraden (18)
mod uret hen til ladestationen (19). Serg derfor for
at placere ladestationen (19) korrekt (billede 5b).

5.4.3 Tilslutning af ladestationen til netdelen
1. Sikr, at netspaendingen er 100-240 V ved
50/60 Hz, for ladestationen (19) forbindes
med strgmforsyningen.

Forbind netdelen (13) direkte med en stikda-
se. Brug ikke kablet til andre formal.

Brug ikke netdelen (13), hvis den er beskadi-
get. Kontakt straks en autoriseret fagmand,
der kan udskifte defekte dele, hvis der kons-
tateres skader pa kabler eller netdelen (13).
Oplad ikke robotplaeneklipperen i fugtige om-
givelser. Oplad ikke robotpleeneklipperen ved
temperaturer over 40 °C eller under 5 °C.
Hold robotplaeneklipperen og netdelen (13)
veek fra vand, varme kilder og kemikalier.
Hold kablet pa netdel (13) veek fra skarpe
kanter for at undga skader.

Forbind netdelen (13) med ladestationen (19)
(billede 5¢).
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Akkumulatorbatteriet (22) til robotpleeneklipperen
kan oplades under installationen ved at taende for
robotpleeneklipperen med hovedafbryderen (7)
og stille robotplaeneklipperen ind i ladestationen
(19).

5.4.4 Informationer til opladningen
Robotpleeneklipperen vender tilbage til ladestatio-
nen (19) i en af felgende situationer:

® Du sender robotpleeneklipperen manuelt til-
bage.

Akkuladetilstanden underskrider 30 %.

Den daglige arbejdstid er afsluttet.
Regnsensoren er udlgst.

® Robotplaeneklipperen er overophedet.

| dette tilfeelde karer robotplaeneklipperen auto-
matisk tilbage til ladestationen (19) langs med
begraensningstraden (18).

Nar robotplaeneklipperen kerer tilbage til ladesta-
tionen (19), seger den efter begraensningstraden
(18) og kerer langs med begraensningstraden
(18) til venstre.

Nar akkumulatorbatteriet (22) lades, lyser LED-
lampen (21) pa ladestationen (19) rad.

Lyser LED-lampen (21) pa ladestationen (19)
gren, er akkumulatorbatteriet (22) helt opladet.
Nar batteriet er helt opladet, genoptager robot-
pleeneklipperen arbejdet, eller bliver stdende i
ladestationen (19), til der er brug for den igen.
Skulle der befinde sig en forhindring pa begraens-
ningstraden (18), nar robotplaeneklipperen vender
tilbage til ladestationen (19), bliver robotpleene-
klipper efter flere forsgg stdende foran forhindrin-
gen og kan sa ikke vende tilbage til ladestationen
(19). Fjern alle forhindringer p& begraensningstra-
den (18).

Overskrider temperaturen for akkumulatorbatte-
riet (22) 45 °C, afbrydes opladningen, sa akku-
mulatorbatteriet ikke beskadiges. Sa snart tem-
peraturen er faldet igen, fortseettes opladningen
automatisk igen.

Overskrider temperaturen for styringen til ro-
botpleeneklipperen 75 °C, vender robotpleene-
klipperen tilbage til ladestationen (19). Sa snart
temperaturen er faldet igen, genoptages arbejdet
iht. indstillingerne. Bliver akkumulatorbatteriet (22)
tomt, for robotplaeneklipperen er vendt tilbage til
ladestationen (19), kan robotplaeneklipperen ikke
mere startes. Bring robotplaeneklipperen tilbage
til ladestationen (19) og lad hovedafbryderen (7)
veere teendt. Robotpleeneklipperen oplades auto-
matisk.

5.5 Begraensningstrad
VIGTIGT! Garantien deekker ikke overskarede
begraensningstrade og folgeskader!

5.5.1 Udlaegning af begraensningstraden

Begraensningstraden (18) kan bade udleegges

oven pa og nede i jorden. Er jorden hard eller ter,

kan fastgerelseskrogene (14) breekke, nar de

slas i. Er jorden meget tor, fugtes greesset, for be-

greensningstraden installeres.

* Installation oven pa jorden
Leeg begraensningstraden (18) fast oven pa
jorden og fastger den med de vedlagte fast-
gorelseskroge (14), hvis graesset ikke skal
vertikalskeeres eller ventileres pa et senere
tidspunkt. Begraensningstradens position
kan tilpasses i de farste uger, robotplaene-
klipperen bruges. Efter noget tid tildeekkes
begraensningstraden med grees, hvorefter
den ikke mere kan ses. Installer begraens-
ningstraden med en maks. afstand p4 1 m
mellem fastgerelseskrogene (14). Reducer
afstanden mellem fastgerelseskrogene de
steder, hvor greesset er ujaevnt. Undga situati-
oner, hvor traden ikke ligger pa jorden. Sikr, at
begreensningstraden ikke kan skeeres over af
robotpleeneklipperen.

¢ Installation nede i jorden
Grav begraensningstraden op til 5 cm ned.
Derved forhindres det, at begreensningstra-
den (18) beskadiges, hvis greesset vertikals-
keeres eller ventileres.

Bemeerk!
Reserver 1 m trad bag pa ladestationen for at
kunne gennemfgre korrektioner.

5.5.2 Indsnaevringer

Hvis greesplaenen har en indsnaevring, kan robot-
pleeneklipperen arbejde der, sa lsenge korridoren
har en bredde pa mindst 1,4 m (80 cm mellem
begreensningstradene) og en leengde pa maks. 8
m (billede 3)..

5.5.3 Afstand til havegraensen

Sa snart robotpleeneklipperen kommer i naer-
heden af en begraensningstrad (18), registreres
denne af sensorerne foran i robotpleeneklipperen.
For robotplaeneklipperen vender om, kerer den
op til 30 cm hen over begraensningstraden (18).
Tag hgjde for dette, nar sldaomradet planleegges
(billede 6a).

-88-

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 88

17.01.2023 12:56:39



DK/N

5.5.4 Udlaegning af traden i hjorner

Undga at udlzegge begraensningstraden (18) i en
ret vinkel (90°) i hjernerne. Udlaeg i stedet for be-

greensningstraden (18) som vist pa billede 6b, sa
du er sikker p4, at robotpleeneklipperen ikke karer
for langt hen over begraensningstraden (18).

5.5.5 Beregning af graesplaenens stigning
Robotpleeneklipperen kan klare stigninger pa op
til 35%. Undga derfor stejlere stigninger. Stignin-
gen beregnes pa basis af den tilbagelagte hgjde
og afstanden (billede 6c).

Eksempel: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Installation af begraensningstraden pa
stigninger

Pa stigninger kan robotplaeneklipperen komme til

at skride, hvis graesset er vadt, hvorved der keres

hen over begreensningstraden (18). Af den grund

anbefales det at overholde folgende punkter (bil-

lede 6d):

® P& den overste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 35 %. Overhold her en afstand
pa 30 cm til forhindringer og graeskanter.

® P& den nederste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 17 %. Overhold her en afstand
pa 40 cm til forhindringer og graeskanter.

5.5.7 Kareveje og brolagte gangstier

® Separer forhgjede gangstier, arealer med
skeerver eller barkflis, lavere bede eller lig-
nende omrader. Udlaeg begraensningstraden
(18) i en afstand pa mindst 30 cm (billede 6e
og 69).

® Gangstier, der forlgber langs med graesbe-
voksningen, skal ikke separeres, da robot-
plaeneklipperen kan kare hen over disse.
Begraensningstraden (18) kan ogsa treekkes
hen over gangstier (billede 6f og 6g).

5.5.8 Begraensningsger

Beskyt forhindringer i sldomradet ved at oprette

begraensningsger. Derved kan en kollision med

sarte genstande, havebassiner, traeer, mgbler,

blomsterbede osv. forhindres (billede 6h og 6i).

® Rul begreensningstraden (18) ud fra kanterne
hen til de genstande, der skal beskyttes.

® Fastger begreensningstraden (18) med fast-
gorelseskroge (14) mod hgjre omkring gen-
standen, der skal beskyttes.

® Indpak begreensningseerne fuldsteendigt og
for begraensningstraden (18) tilbage til punk-
tet, hvor du forlod graeskanten.

e Afstanden mellem begraensningsger bor
veere mindst 0,8 m. Forbind eller genstande-
ne til en feelles begreensningse (billede 6h).

® Begraensningstraden (18) til og fra begraens-
ningseen ber udlaegges parallelt og meget
teet op ad hinanden. - Pas pa! Begrzens-
ningstrade (18) ma ikke krydse hinanden!
- Fastger hertil de parallelle begraensningstra-
de (18) sammen med de samme fastgerel-
seskroge (14) pa jorden (billede 6i).

® Robotpleeneklipperen kerer hen over de to
parallelle begreensningstrade (18) i sldom-
radet, dog stopper robotplaeneklipperen ved
enkelt trukkede begreensningstrade (18).

5.5.9 Forhindringer

® Forhindringer med en hgjde pa over 10
cm (billede 6j)
Faste forhindringer med en hgjde pa over 10
cm som f.eks. treeer, veegge, hegn, havemgb-
ler osv. registreres af kollisionssensorerne.
Kolliderer robotplaeneklipperen med en for-
hindring, stopper den, hvorefter den slukker
for slamaskinen, kerer tilbage og drejer, sa
klippeprocessen fortsaettes i en anden ret-
ning. Blade, ustabile og veerdifulde forhindrin-
ger skal beskyttes af en begraensningse med
begraensningstrad.

® Sten og lave forhindringer

Sten, klipper og lave forhindringer under 10

cm i slhiomradet skal beskyttes, da de ellers

kan kares over af robotplaeneklipperen. Ellers

kan robotpleeneklipperen beskadiges og

blokeres.

Traeer (billede 6k)

Treeer behandles lige som forhindringer af

robotplaeneklipperen. Stikker treeradder

med en hgjde pa under 10 cm op af jorden,

bor dette omrade beskyttes. Det forhindrer

skader pa radderne og robotplaeneklipperen.

Overhold en afstand pa mindst 30 cm mellem

begreensningstraden (18) og forhindringen.

5.5.10 Afstand til fremmede slaarealer

Hold en afstand pa 1 m til begreensningstraden

til et fremmed slaareal (f.eks. naboer). Begreens-
ningstrad-signalet, der produceres af en fremmed
ladestation, kan fore til fejl pa robotplaeneklip-
peren under driften, hvis der ikke holdes nok
afstand.

5.6 Forbindelse med ladestationen

Sorg for, at hele begreensningstraden (18) er
trukket, for den forbindes med ladestationen. Re-
server 1 m ekstra begraensningstrad (18) i begge
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ender for at kunne gennemfere tilpasninger pa et
senere tidspunkt.

Isoler enderne pa begraensningstraden (18) med
en afisoleringstang pa en lzengde fra 10 til 15 mm
for tilslutning til ladestationen (19).

Treek stikket ud, for begraensningstraden (18)
forbindes med ladestationen (19). Begraens-
ningstraden (18), der er udlagt til ladestationens
(19) forside, skal udlaegges bagud via kabelhol-
derne pa undersiden af ladestationen (19). Traek
den forreste begraensningstrad (18) gennem
foringerne under ladestationen og gennem hullet i
tilslutningsomradet. Forbind den med tilslutningen
~+. Forbind sa den bageste begraensningstrad
(18) med tilslutningen ,,S1“ (billede 7a).

Pas pa! Begraensningstrade (18) ma ikke
krydse hinanden!

Opret herefter forbindelsen med stremforsynin-
gen. LED-lampen (21) pa ladestationen (19) ber
lyse gren hele tiden, nar installationen er gennem-
fort korrekt. Lyser LED-lampen ikke, kontrolleres
forst tilslutningerne. Hvis LED-lampen lyser, men
ikke konstant gron, bedes du leese mere herom i
tabellen ,Visning ladestation og fejlafhjaelpning”
bageste i denne betjeningsvejledning.

5.7 Teending og kontrol af installationen

Sa snart LED-lampen (21) lyser gron pa ladesta-
tionen (19), er sldomradet klart for robotpleene-
klipperen. Sikr forst, at fastgerelseskrogen (14)

er slaet helt i pa begraensningstradet (18). Stil ro-
botpleeneklipperen ca. 3 m bag ved ladestationen
(19) foran begraensningstraden (18). Robotplae-
neklipperen ber sta i en vinkel pa 90° hen mod
begraensningstraden (18) (billede 7b). Teend for
hovedafbryderen (7) (ON) (billede 8).

Tryk paA POWER-tasten (60) pa betjeningspanelet
(2) i to sekunder. Opspeer robotpleeneklipperen
vha. PIN-koden og bekreeft det indtastede med
tasten ,OK” (61) (se kapitel ,Spaerring / PIN%).
Tryk pa tasten ,HOME / 3” (64) og sa pa tasten
,OK“ (61). Nu falger robotpleeneklipperen be-
greensningstraden (18) til venstre. Hold gje med
robotpleeneklipperen under hele kerslen langs
med begraensningstraden (18), til denne stér i la-
destationen (19) igen. Skulle robotplaeneklipperen
have problemer visse steder, kan du evt. korrigere
begraensningstraden (18) og gentage processen.
Akkumulatorbatteriet (22) til robotpleeneklipperen
lades nu helt. Opstar der problemer under pako-
blingen, kan det veere, at ladestationen (19) skal
positioneres pa ny i siden, til pakoblingen funge-
rer uden problemer.

Med den rede STOP-taste (3) kan robotplae-

neklipperen til enhver tid stoppes. Efter tryk pa
STOP-tasten (3) stoppes robotpleeneklipperen,
hvorefter den venter pa yderligere instruktioner.

5.8 Fastgorelse af ladestationen

Nar du er sikker pa, at robotplaeneklipperen fun-
gerer, som den skal, og der er fundet en passen-
de position for ladestationen (19), fastgeres la-
destationen (19) med fastgorelsesskruerne (15).
Skru fastgerelsesskruerne (15) helt ned i jorden
med sekskantngglen (23)(billede 7c¢).

6. Betjening

6.1 Hovedafbryder

Robotpleeneklipperen er udstyret med en hove-
dafbryder (7). Teend (ON) og sluk (OFF) for robot-
pleeneklipperen med hovedafbryderen (7) (billede
8). Nar robotpleeneklipperen er teendt, lases den
med PIN-koden.

6.2 Betjeningspanel

Robotpleeneklipperen er allerede programmeret
pa fabrikken, og standardindstillinger gennemfert.
Disse kan dog eendres efter behov. Ogsa selv om
fabriksindstillingerne er egnet til de fleste haver,
ber du alligevel gere dig fortrolig med de disponi-
ble optioner.

Forklaring af LED-lamperne pa betjenings-
panelet (billede 9a)

50. Tid-LED-lamper: Visning af den daglige slatid
51. Lase-LED: Visning af tastespzerre

52. Akku-LED: Visning af akkutilstand

53. Alarm-LED: Visning af fejl

Forklaring af tasteoptionerne pa betjenings-
panelet (billede 9b)

60. POWER-taste : Teende og slukke for robot-
plaeneklipper

Taste ,OK*

Taste ,SET WORK TIME / 1¢

Taste ,START / 2¢

Taste ,HOME / 3“

Taste ,4“/ Lasetaste

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Indstilling af klippehojde

Pas pa! Robotpleeneklipperen skal veere slukket,
nar klippehgjden indstilles. Tryk pa STOP-tasten
(3). Med robotpleeneklipperens indstilling af klip-
pehgjde (4) kan klippehgjde tilpasses trinlgst mel-
lem 20 og 60 mm, der kan aflezeses pa skalaen.
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Er graesset mere end 60 mm haijt, skal greesplae-
nen afkortes til mindst 60, da robotplaeneklippe-
ren ellers belastes alt for meget, desuden forrin-
ges driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge
en almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Nar installationen er feerdig, kan klippehgjden til-
passes med indstillingen af klippehgjde (4). Start
altid med en hgjere klippehgjde og reducer den
s i sma trin, til den gnskede hgjde er naet.

6.4 Speerring / PIN

Speerringen forhindrer, at robotpleeneklipperen
bruges uden autorisation og uden en gyldig kode.
| dette tilfeelde skal der indtastes en personlig sik-
kerhedskode (4 tal).

Oplasning

- For robotpleeneklipperen tages i brug, skal den
korrekte PIN-kode indtastes (standard-PIN:
»1-2-3-4%). Indtast PIN-koden langsomt og
bekreeft det indtastede med tasten ,OK” (61).
Betjeningsfunktionerne oplases, og lase-LED-
lampen (51) lyser gron.

- Har du indtastet en forkert PIN-kode, lyser
lase-LED-lampen (51) red. Tryk péa tasten ,OK*
(61) for at slette en forkert PIN-kode og indtast
herefter den korrekte PIN-kode.

Standard PIN-kode:
1234

Ny PIN-kode:

AEndring af PIN-kode

PIN-koden aendres pa felgende made:

1. Oplas betjeningspanelet.

2. Tryk pa tasten ,4“/ Lasetaste (65) og pa
tasten ,OK“ (61) pa samme tid. Lase-LED-
lampen (51) blinker red og gren pa skift.

3. Indtast en ny PIN-kode (fire tal). Tryk pa tas-
ten ,OK” (61). Lase-LED-lampen (51) blinker
gren.

4. Indtast den nye PIN-kode igen og tryk pa
tasten “OK” (61). Lase-LED-lampen (51) lyser
konstant gren. PIN-koden er eendret korrekt.

5. Pas pa! Noter den nye PIN-kode!

Bestilling af PIN, hvis den er gaet tabt

Serg for at have kvittering og serienummer pa

robotplaeneklipperen inden for reekkevidde. Disse

informationer kreeves for at kunne modtage din

PIN-kode!

1. Abn akku-afskaermningen (9), tag akkuen
(22) ud og seet et USB-stik i USB-tilslutningen
som vist pa billedet (billede 10 og 11).

2. Seet akkuen (22) i igen. Teend for hovedafbry-
deren (7) (ON). Kontroller, at akkuen (22) ikke
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falder ud igen.

3. Tryk POWER-tasten (60) og tasten “OK” (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 3 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

4. Tryk pa tasten ,SET WORK TIME / 1“ (62).

5. Fjern USB-stikket. Udlees dataene fra USB-
stikket pa en computer. Med robotplaeneklip-
peren er der oprettet en tekstfil (*.txt). Denne
fil indeholder en PUK, som er en personlig
kode. Kontakt kundeservicen for at fa udleve-
ret din PIN-kode.

6.5 Styring af robotplaneklipperen

Indstilling af klippetider

1. Oplas betjeningspanelet (2).

2. Veelg den egnskede klippetid ved at trykke
flere gange pa tasten ,SET WORK TIME / 1“
(62).

3. Den pageeldende visning ses via tids-LED-
lamperne (50).

4. Bekreeft indstillingen ved at trykke pa tasten
LOK* (61).

Den tid, hvor aendringerne blev foretaget, er nu

den daglige starttid. Det viste timetal er den dag-

lige arbejdstid.

Til klippetidsindstillingen anbefales en vejleden-

de veerdi pa 8 timer om dagen ved 500 m. Den

valgte arbejdstid skal tilpasses, sa den passer il

havens storrelse og arbejdets omfang.

Startproces

1. Oplas betjeningspanelet (2).

2. Tryk forst pa tasten ,START / 2 (63)

3. Bekreeft startprocessen med tasten ,,OK” (61)

Nu arbejder robotplaeneklipperen iht. den indstil-
lede klippetid. | arbejdstiden overvages akkula-
detilstanden, som vises med akku-LED-lampen
(52). Sa snart akkuladetilstanden falder til 30%,
vender robotpleeneklipperen automatisk tilbage til
ladestationen (19).

Afbrydning af graesslaningen

1. Tryk pa STOP-tasten (3) for at stoppe robot-
plaeneklipperen med det samme.

2. Oplas betjeningspanelet (2).

3. Tryk herefter pa tasten ,HOME / 3" (64) og
tasten ,OK” (61) for at sende robotplaeneklip-
peren langs med begraensningstraden (18)
tilbage til ladestationen (19).
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STOP-status:

Trykkes pa STOP-tasten (3), befinder robotplee-
neklipperen sig i en STOP-status, som vises med
de blinkende tid-LED-lamper (50). Robotpleene-
klipperen standser graesslaningen, til den ophze-
ves igen.

STOP-statussen kan ophzaeves pa felgende made:

® Oplas robotpleeneklipperen og tryk pa tasten
LSSTART / 2“ (63) samt tasten ,OK*“ (61), nar
robotpleeneklipperen skal begynde at sla
grees.

® Oplas robotpleeneklipperen og tryk pa tasten
+,HOME / 3“ (64) samt tasten ,,OK* (61), nar
robotpleeneklipperen skal sendes tilbage til
ladestationen (19).

® Oplas robotpleeneklipperen og tryk pa tasten
L4/ lasetasten” (65).

7. Renggring, vedligeholdelse og
reservedelsbestilling

Fare!

Produktet skal altid geres speendingsfrit, for
rengerings- og vedligeholdelsesarbejde startes;
dette gores ved at treekke stikket ud af stikdasen
og slukke produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8). Forsigtig! Brug arbejdshands-
ker!

7.1 Renggoring

® Hold s& vidt muligt beskyttelsesanordninger,
ventilationskanaler og motorhus fri for stev og
shavs. Tar produktet af med en ren klud eller
foretag trykluftudblaesning med lavt tryk.

* Robotplaeneklipperen ma ikke rengeres med
rindende vand, iseer ikke under haijt tryk.

® Renger af og til produktet med en fugtig klud
og lidt bled saebe. Undga brug af rengerings-
og oplgsningsmidler, da de vil kunne beska-
dige produktets kunststofdele. Serg for, at
der ikke kan treenge vand ind i de indvendige
dele.

® Renger sa vidt muligt robotplaeneklipperen
med barster eller klude.

e Kontroller, at klingerne (10) og knivskiven (11)
beveeger sig, som de skal.

* Renger ladekontakterne pa robotpleene-
klipperen (1) og ladestationen (19) med
rengeringsmidler, der er egnet til metal, eller
meget fint slibepapir. Disse ber rengeres for
at sikre en effektiv opladning.
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7.2 Vedligeholdelse

¢ Slidte eller beskadigede klinger (10) samt
deres fastgoerelsesskruer skal altid erstattes
seetvis.

® Dele, som er slidte eller beskadigede, skal
skiftes ud.

® For at sikre en lang levetid skal alle skruedele
samt hjul og aksler rengeres og smgres med
olie.

® Regelmaessig vedligeholdelse af robotplee-
neklipperen sikrer ikke bare, at den holder
sig i god stand og bevarer en hgj ydeevne
over lang tid; det betyder ogsa, at resultatet
af greesslaningen bliver bedre og arbejdet
lettere at udfore.

e Klingerne (10) er de dele, som er mest udsat
for slid. Kontroller jeevnligt klingernes (10) til-
stand og fastgerelse. Skulle der opstd meget
store vibrationer pa robotplaeneklipperen,
kan dette veere tegn pa, at klingerne (10) er

beskadiget eller deformeret som folge af sted.

Er klingerne (10) slidte eller beskadiget, skal
disse skiftes med det samme.

® Kontroller pleenens klippemgnster med jeevne
mellemrum. Uskarpe klinger medforer, at
greesstra ikke klippes korrekt. Derved kan
plaenens overflade blive en smule ter og brun.
Skift derfor klingerne med jeevne mellemrum
for at opna et rent og lige snit.

e Kontroller undersiden pa robotpleeneklippe-
ren for snavs med jeevne mellemrum. Renger
robotpleeneklipperen med jeevne mellemrum.
Fjern straks store meengder snavs.

® | de forste uger efter ibrugtagningen og efter
tidligere greesslaning med en almindelig
greesslamaskine, kan der hurtigt opsta store
maengder snavs pa robotpleeneklipperen.
Kontroller derfor undersiden pa robotpleene-
klipperen noget oftere i dette tidsrum.

e Kilip kun greesset i sma trin for at undga store
maengder snavs.

® Der findes ikke yderligere vedligeholdelses-
kreevende dele inde i produktet.

7.2.1 Udskiftning af klingerne

Brug kun originale klinger, da funktioner og sik-
kerhed ellers ikke er garanteret.
Robotpleeneklipperen er udstyret med tre klinger
(10), der er monteret pa en knivskive (11). Disse
klinger (10) har en levetid pa op til 3 maneder
(hvis der ikke stodes mod forhindringer). Erstat
alle tre klinger (10) pa samme tid for at udelukke,
at effektivitet og balance forringes pa dit produkt.

Klingerne (10) skiftes pa felgende méade (billede
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12) - Pas pa! - Brug handsker:
1. Losn fastgorelsesskruerne.

2. Tagklingerne (10) af og seet nye i. Erstat altid
alle tre klinger (10) som seet.
3. Til sidst spaendes fastgerelsesskruen fast

igen. Sikr, at de nye klinger (10) kan drejes

frit.
Kontroller med jeevne mellemrum robotplaene-
klipperen og fiern alle restophobninger. Kontroller
ubetinget klingernes (10) tilstand, inden den ta-
ges i brug igen forste gang. | tilfeelde af behov for
reparation henvises til vores kundeservice. Brug
kun originale reservedele.

7.2.2 Udskiftning af akkumulatorbatteri
Brug kun originale akkuer, da funktioner og sik-
kerhed ellers ikke er garanteret.

Akkuen (22) udskiftes pa felgende méade (billede
10):

1. Losn de seks fastgerelsesskruer pa akku-
afskeermningen (9).

Tag akkuen (22) ud af robotpleeneklipperen.
Seet herefter den nye akku (22) i og fastger
akku-afskaermningen (9) med fastgoerelsess-
kruerne.

2.
3.

7.2.3 Software aktualisering

Softwaren aktualiseres ved at kopiere den nye
software over pa et tomt USB-stik (formater evt.
USB-stikket forinden). Sikr, at akkumulatorbatte-
riet er helt ladet, for folgende trin udfores.

1. Anbring robotpleeneklipperen i klippeomradet.

Robotpleeneklipperen ma ikke befinde sig i
ladestationen, nar softwaren aktualiseres.
Abn akku-afskaermningen (9), tag akkuen
(22) ud og seet et USB-stik i USB-tilslutningen
som vist pa billedet (billede 10 og 11).

Seet akkuen (22) i igen. Teend for hovedafbry-
deren (7) (ON). Kontroller, at akkuen (22) ikke
falder ud igen.

Tryk POWER-tasten (60) og tasten ,OK" (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 5 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

Tryk pa tasten 4"/ lasetasten (65) for at starte
opdateringen. Tid-LED-lamperne (50) viser
det aktuelle fremskridt. Lyser alle 5 tid-LED-
lamper (50), er processen afsluttet.

Efter et par sekunder slukker tid-LED-lamper-
ne (50) igen, og robotplaeneklipperen skifter
til den normale driftstilstand, hvor kun en tid-
LED-lampe (50) lyser.

Treek USB-stikket ud og luk akku-afskaerm-
ningen (9).
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7.2.4 Reparation af begraensningstraden
Skeeres begraensningstraden (18) over et vilkar-
ligt sted, repareres dette med den vedlagte ka-
belforbindelse (16). Dette geres ved at fore de to
ender pa den gennemskarede begraensningstrad
(18) ind i kabelforbindelsen (16) og trykke dem
sammen med en tang. Seet stikket i stikdasen.
Kontroller herefter funktionen med LED-lampen
(21) pa ladestationen (19).

7.3 Reservedelsbestilling:

Ved bestilling af reservedele bedes folgende
oplyst:

® Produktets typebetegnelse

® Produktets varenummer

®  Produktets identnummer

° Nummeret pa den gnskede reservedel
Aktuelle priser og evrige oplysninger finder du pa
internetadressen www.Einhell-Service.com

Reserveklinger art.nr.: 34.140.20

8. Opbevaring

Oplad akkumulatorbatteriet (22) helt, for det
opbevares om vinteren, og sluk for robotplaene-
klipperen med hovedafbryderen (7) (OFF). Tag
akkumulatorbatteriet (22) ud af produktet. Afbryd
netdelen (13) fra stramforsyningen og ladesta-
tionen (19). Begraensningstraden (18) kan blive
udendgrs om vinteren. Dog skal det sikres, at
tilslutningerne er beskyttet mod korrosion. Afbryd
begraensningstradens (18) tilslutninger fra lade-
stationen (19).

Produktet og dets tilbeher skal opbevares pa et
merkt, tort og frostfrit sted uden for barns reek-
kevidde. Den optimale opbevaringstemperatur
ligger mellem 5 °C og 30 °C. Opbevar maskinen i
den originale emballage.

9. Transport

e Sluk for produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8)..

® Anbring transportbeskyttelsesanordninger,
hvis sddanne findes.

e Beskyt maskinen mod skader og kraftige
vibrationer, der iszer kan opsta, nar maskinen
transporteres i koretgjer.

e  Sikr maskinen, s& den hverken kan rutsje eller
veelte.
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® Beer robotplaeneklipperen i baeregrebet (6)
med knivskiven (11) veek fra kroppen

10. Bortskaffelse og genanvendelse

Produktet leveres indpakket for at undga trans-
portskader. Emballagen bestar af ramaterialer

og kan genanvendes eller indleveres pa gen-
brugsstation. Produktet og dets tilbehor bestar af
forskelligartede materialer, f.eks. metal og plast.
Defekte produkter ma ikke smides ud som almin-
deligt husholdningsaffald. For at sikre en fagmaes-
sig korrekt bortskaffelse skal produktet indleveres
pa et affaldsdepot. Hvis du ikke har kendskab til
lokalt affaldsdepot, sa kontakt din kommune.

)i

[
Kun for EU-lande

Smid ikke el-veerktgj ud som almindeligt hushold-
ningsaffald!

| medfer af Radets direktiv 2012/19/EF om af-
fald af elektrisk og elektronisk udstyr og dettes
omseettelse i den nationale lovgivning skal brugt
el-veerktej indsamles separat og indleveres til
videreanvendende formal pa miljgmaessig fors-
varlig vis.

Recycling-alternativ til tilbagesendelse:

Ejeren af el-veerktojet er — med mindre denne
tilbagesender maskinen — forpligtet til at borts-
kaffe maskinen og dens dele ifelge miljaforskrif-
terne. Den brugte maskine kan indleveres hos

en genbrugsstation — sparg evt. personalet her,
eller forher dig hos din kommune. Tilbeher og
hjeelpemidler, som fglger med maskinen, og som
ikke indeholder elektriske dele, er ikke omfattet af
ovenstaende.

Kontroller for bortskaffelsen, at akkuer og lyskil-
der (f.eks. glodepaere) er taget ud af produktet.

Genoptryk eller anden kopiering af dokumen-
tation og felgedokumenter til produkter, ogsa i
uddrag, er kun tilladt med udtrykkelig tilladelse fra
Einhell Germany AG.

Ret til tekniske aendringer forbeholdes
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11. Visning af ladestationen og afhjeelpning af fejl

LED-lampe (21)

Beskrivelse

Lasning

Slukket

- Ingen stregmforsyning

- Kontroller stramforsyning

Lyser gren

- Klar til at sla grees

- Akkumulatorbatteri (22) er
helt opladet

- Begraensningstrad (18) er
installeret korrekt

Blinker gren

- Begraensningstrad (18) ska-
ret over

- Begraensningstrad (18) for-
bundet forkert

Underseg begraensningstrad (18) for brud
- Kontroller de to tilslutninger pa ladestation
(19)

Lyser rod

- Akkumulatorbatteri (22) la-
des

- Vent, til akkumulatorbatteri (22) er helt
opladet

12. Visning af robotpleeneklipper og fejlafhjeelpning

Alarm-LED-lampen (53) lyser red

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

~Robotpleeneklipper
loftet”.

- Loftesensor udlgst kontinuer-
ligti 10 sekunder

Tryk pa tasten ,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Hvis denne fejl opstar ofte, kontroller da
slaomradet for forhindringer med en hgjde
pa over 10 cm og fjern disse eller separer
forhindringerne med begraensningstraden
(18) fra slaomradet.

»Robotplaeneklipper
kort fast” robotplee-
neklipperen er stop-
pet i sldomradet

i naerheden af en
forhindring.

- Forhindringssensor aktiveret
10 gange i lgbet af et minut

Tryk pa tasten ,,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Kontroller, om robotplaeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov.

- Kontroller, om graesset er for hgijt, og ro-
botpleeneklipperen derved blokeres. Sla i
dette fald greesset, sa det har en hgjde pa
under 60 mm.
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Alarm-LED-lampen
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(53) lyser rad

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

LHallsensor”
Robotpleeneklipper
er stoppet i slaom-
radet direkte ved en
forhindring.

- Forhindringssensor er udlgst
kontinuerligt i 10 sekunder

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil
robotpleeneklipperen et andet sted i slaom-
radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen
(ON) og start klipningen via betjeningspane-
let (2).

- Kontroller, om robotpleeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov

Alarm-LED-lampen

(53) blinker rod

Fejl

Mulig arsag

Afhjeelpning

~Begreens-
ningstrad-/signalfejl
Robotpleeneklip-
peren roterer for

at sgge begreens-
ningssignalet og
stopper til sidst helt.

- Robotpleeneklipper uden for
sldomrade

- Begraensningstrad (18) for-
bundet forkert

- Begraensningstrad (18) ska-
ret over

- Ingen strgmforsyning

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Sikr, at begraensningstraden (18) er
trukket korrekt og befinder sig midt under
ladestationen (19).

- Kontroller ladestationens position (19).

- Sikr, at robotplaeneklipperen befinder sig i
slaomradet.

- Kontroller, om LED-lampen (21) lyser gren
pa ladestationen (19).

- Forlader robotpleeneklipperen sldomréa-
det det samme sted flere, kontrolleres
omradet for hgjspaendingskabler. £ndr
begraensningstradens (18) position.

- Forlader robotpleeneklipperen slaomradet
pa en stigning, undgas dette omrade ved
at eendre begraensningstradens (18) posi-
tion.
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Alarm-LED-lampen

(53) lyser bla

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

»Akku-/batterifejl

- Pa robotpleeneklipperen er
der opstaet en batterifejl

- Akkumulatorbatteriet (22)
kan ikke lades

- Darlig kontakt for ladestifter-
ne (20)

- Akkumulatorbatteri (22) er
brugt op

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Kontroller, om der er opstaet et problem
med stromforsyningen.

- Rengor ladestifterne (20).

- Skift akkumulatorbatteriet (22) efter be-
hov.

- Kontakt kundeservicen.

- Sikr, at akkumulatorbatteriet (22) er mon-
teret rigtigt.

- Kontroller, om hovedafbryderen (7) er
teendt (ON), mens robotpleeneklipperen
befinder sig i ladestationen (19).

- Kontroller ladestationens position (19).
Skift akkumulatorbatteriet (22) efter be-
hov.

Alarm-LED-lampen

(53) blinker bla

omrade”
Robotpleeneklippe-
ren vender tilbage
til ladestationen

i den indstillede
arbejdstid, og/eller
akkumulatorbatte-
riet kan ikke lades i
ladestationen.

ringen

- Har batteriet en temperatur
pa over 75 °C, vender robot-
plaeneklipperen tilbage til
ladestationen (19).

- Ved en batteritemperatur pa
over 45 °C eller under 0 °C
stoppes opladningen, og
robotpleeneklipperen venter i
ladestationen (19).

Fejl Mulig arsag Afhjeelpning
~Batteritemperatur For hgj/ for lav akkutemperatur | - Serg for, at robotpleeneklipperen bruges
uden for normalt eller overtemperatur for sty- tidligt pa dagen og at den ikke kerer, nar

det er meget varmt.

- Nar akkumulatorbatteriet og styringen er
afkolet til det tilladte temperaturomrade,
vender robotplaeneklipperen automatisk
tilbage til den programmerede drift.

~Motor overbelastet”
Robotpleeneklippe-
ren er stoppet i det
hgje og tykke grees.

- Robotpleeneklipperen er
stoppet pa grund af over-
strgm i motoren eller en mo-
torfejl

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Kontroller greessets hgjde i sldomradet
og sla efter behov graesset med en almin-
delig greesslamaskine, sa graesset har en
hejde pa under 60 mm.

- @qg klippehgjden. Start altid med en hgjere
klippehgjde og reducer den sa i sma trin,
til den enskede hgjde er naet.

- Undersgg knivskiverne (11) og hjulene for
snavs og renger disse dele grundigt.

- Kontroller baghjulene og knivskiverne (11)
for blokeringer. Hvis disse blokeringer ikke
kan lgsnes, kontaktes den ansvarlige kun-
deservice.
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Alarm-LED-lampen (53) blinker bla

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

»Robotplaeneklipper
heeldet"
Robotpleeneklip-
peren er veeltet og
stoppet.

- Robotpleeneklipper blev vip-
pet vedvarende i 10 sekun-
der

- Robotpleeneklipper er haeldet
i en retning i leengere tid

Tryk pa tasten ,,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Stil robotpleeneklipperen pa et/en lige are-
al/flade og start den igen.

- Er robotpleeneklipperen veeltet pa et stejlt
terreen i sldomradet, tilpasses begraens-
ningstraden (18) for at undga store stig-
ninger.

~QGraesslamaskine
kort fast”
Robotpleeneklippe-
ren stopper, nar den
er pa vej hjem til
ladestationen.

- Robotpleeneklipperens be-
veegelse er blokeret af forhin-
dringer pa begreensningstra-
den (18)

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil

robotpleeneklipperen et andet sted i slaom-

radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen

(ON) og start klipningen via betjeningspane-

let (2).

- Afhjeelp alle forhindringer pa begraens-
ningstraden (18).
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Fejlsogning
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Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

Robotpleeneklip-
peren star i slaom-
radet.
Robotpleeneklip-
peren kan ikke
teendes.

Akkubatteriets speending er
for lille

Fejl pa stremkreds eller elek-
troniske dele

Kar robotplaeneklipperen tilbage til oplad-
ning i ladestationen (19).

Teend for hovedafbryderen (7) (ON).
Kontakt kundeservicen.

Robotpleeneklippe-
ren kan ikke kare
ind i ladestationen.

Ladestation (19) er ikke ins-
talleret korrekt.

Sikr, at LED-lampen (21) lyser gren pa
ladestationen (19).

Sikr, at begreensningstradene (18) er for-
bundet pa ladestationen (19), og at den
forreste begraensningstrad (18) er trukket i
midten under ladestationen (19).

Sikr, at ladestationen (19) er positioneret
korrekt.

Robotpleeneklip-
peren stopper eller
karer ukontrolleret
i neerheden af be-
graensningsger.

Begreensningstrad (18) er
ikke installeret rigtigt rundt
omkring begraensningsoer-
ne.

Tilpas begraensningstradens (18) position.
Kontroller, at begraensningstraden (18)
ikke krydser hen over hinanden

Robotpleeneklip-
peren er meget

Klinger (10) er beskadiget
Mange fremmede materialer

Skift klinger (10). De 3 klinger (10) skal
skiftes pa samme tid.

klipperen bliver i
ladestationen. Ro-
botplaenekl)ipperen
vender altid tilbage
til ladestationen.

ger
Akkumulatorbatteri (22) tomt
Regnsensor udlgst

Qget akkutemperatur

stgjende. kleeber fast pa klinger (10) Robotpleeneklipperens driftseffektivitet
Robotpleeneklipper er startet afhaenger af, hvor skarpe klingerne (10)
for teet op ad forhindringer er. Hold derfor klinger (10) i god stand.
Knivdrev eller drivmotor er Sluk robotplzeneklipperen pa en sikker
beskadiget made og brug arbejdshandsker, nar klin-
Andre dele pa robotpleene- ger (10) rengeres/renses, for at undga
klipper er beskadiget snitsar.
Fa motoren repareret eller udskiftet af
kundeservicen.
Robotpleene- Forkerte arbejdstidindstillin- Kontroller arbejdstidindstillingerne.

Robotpleeneklipperen starter og stopper
sit arbejde afhaengigt af det indstillede
tidsvindue.Uden for dette tidsrum star ro-
botplaeneklipperen i ladestationen (19).

Robotpleeneklippe-
ren bliver stdende
pa begreens-
ningstrad og kan
ikke na hen til lade-
stationen.

Akkumulatorbatteri (22) tomt

Fjern mulige forhindringer pa begraens-
ningstraden (18). Serg for at have en
tilstreekkelig afstand til forhindringer, nar
begraensningstraden (18) treekkes.

VIGTIGT! Garantien daekker ikke overskarede begraensningstrade og folgeskader!
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Serviceinformationer
| alle lande, der er naevnt i garantibeviset, rader vi over kompetente servicepartnere, hvis kontaktdata
fremgér af garantibeviset. De stdr til din rddighed i forbindelse med enhver form for service som f.eks.

reparation, anskaffelse af reservedele og sliddele eller kab af forbrugsmaterialer.

Vaer opmeaerksom pa, at felgende dele pa produktet slides som falge af brug eller udsaettes for naturligt
slid resp. at folgende dele anses som forbrugsmaterialer.

Kategori Eksempel
Sliddele* Akku
Forbrugsmateriale/ forbrugsdele* Klinger
Manglende dele

* er ikke ngdvendigvis indeholdt i leveringsomfanget!

Konstateres mangler eller fejl, bedes du melde fejlen pa internettet under www.Einhell-Service.com. Det
er vigtigt at beskrive fejlen sa ngjagtigt som muligt og i hvert fald besvare felgende spergsmal:

® Har produktet fungeret, eller var det defekt fra begyndelsen?
® Har du bemeerket noget usaedvandligt, inden defekten opstod (symptom for defekt)?

® Hvilken fejlfunktion mener du, at produktet er bergrt af (hovedsymptom)?
Beskriv venligst fejlfunktionen.

-100 -
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Garantibevis

Keere kunde!

Vore produkter er underlagt en streng kvalitetskontrol. Hvis produktet alligevel pa et tidspunkt skulle

udvise fejl, beklager vi naturligvis dette, i dette tilfeelde beder vi dig kontakte vores kundeservice pa

adressen, som er anfart pa dette garantibevis. Du kan naturligvis ogsa ringe til os pa det anforte service-
nummer. For indfrielse af garantikrav geelder falgende:

1. Disse garantibetingelser retter sig udelukkende til forbrugere, dvs. naturlige personer, der hverken
vil bruge dette produkt i forbindelse med udovelse af deres erhvervsmaessige eller andet selvstaen-
digt arbejde. Disse garantibetingelser regulerer ekstra garantiydelser, som nedenstaende producent
lover kabere af sine nye apparater som supplement til den lovfastsatte garanti. Garantibestemmel-
ser fastsat ved lov bergres ikke af naerveerende garanti. Vores garantiydelse er gratis.

2. Garantiydelsen deekker udelukkende mangler pa et nyt apparat fra nedenstaende producent, der
skyldes materiale- eller produktionsfejl, og vi har ret til at veelge, om sddanne mangler afhjeelpes pa
produktet, eller om produktet udskiftes.

Bemazerk, at vore produkter ikke er konstrueret til erhvervsmaessig, handveerksmaessig eller faglig
brug. Garantien deekker saledes ikke forhold, hvor produktet er blevet brugt i erhvervsmaessige,
handveerksmeessige eller faglige virksomheder eller er blevet udsat for lignende belastning.

3. Garantien daekker ikke folgende:

- Skader pa produktet som folge af tilsideszettelse af montagevejledningens anvisninger eller som
folge af usagkyndig installation, tilsidesaettelse af brugsanvisningen (f.eks. tilslutning til forkert net-
spaending eller stramtype) eller tilsidesaettelse af vedligeholdelses- og sikkerhedsforskrifter eller
som folge af at produktet udseettes for ikke normale miljgbetingelser eller manglende pleje og vedli-
geholdelse.

- Skader pa produktet som folge af misbrug eller usagkyndig anvendelse (f.eks. overbelastning af
produktet eller brug af veerktgj eller tilbeher, som ikke er godkendt), indtreengen af fremmedlegemer
i produktet (f.eks. sand, sten eller stov, transportskader), brug af vold eller eksterne pavirkninger
udefra (f.eks. fordi produktet tabes).

- Skader pa produktet eller dele af produktet, der skyldes almindelig brug, normalt eller andet natur-
ligt slid.

4. Garantiperioden udger 24 maneder at regne fra kebsdatoen. Garantikrav skal geres geeldende in-
den garantiperiodens udlgb og inden for to uger, efter at defekten er blevet konstateret. Garantikrav
kan ikke gores geeldende efter garantiperiodens udlgb. Reparation eller udskiftning af produktet
medforer ikke forlaengelse af garantiperioden, heller ikke for eventuelt indbyggede reservedele. Det-
te geelder ogsa servicearbejder, der foretages pa stedet.

5. Hvis du gnsker at gere brug af garantien, bedes du melde det defekte produkt til:
www.Einhell-Service.com. Serg for at have kebskvitteringen eller anden form for dokumentation af
keobet af det nye apparat ved handen. Apparater, der sendes ind uden passende dokumentation el-
ler uden typeskilt, er udelukket fra garantiydelsen pa grund af manglende identificering. Er defekten
omfattet af garantien, vil produktet omgéende blive repareret og returneret, eller du vil modtage et
helt nyt.

Mod betaling udbedrer vi naturligvis ogsa gerne defekter pa produktet, som ikke/ikke leengere er omfat-
tet af garantien. Du skal blot indsende produktet til vores serviceadresse.

Hvad angar slid- og forbrugsdele samt manglende dele henviser vi til garantiens indskraenkninger i hen-
hold til serviceinformationerne i nzervaerende betjeningsvejledning.
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Innehallsférteckning

Sakerhetsanvisningar

Beskrivning av maskinen samt leveransomfattning
Andamalsenlig anvandning

Tekniska data

Fore anvandning

Anvéanda

Rengdring, underhall och reservdelsbestalining
Forvaring

9. Transport

10. Skrotning och atervinning

11. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

12. Indikering péa robotgrasklipparen samt stérningsatgarder

©ONOoGOA~LN

LI

Fara! - Las igenom bruksanvisningen for att sanka risken fér skador

Denna maskin far inte anvéndas av barn. Denna maskin kan anvandas av personer med begransade
fysiska, sensoriska eller mentala formagor eller som saknar erfarenhet och kunskap, under férutsattning
att de halls under uppsikt eller har instruerats om saker anvandning av maskinen och forstar vilka faror
som kan uppsta. Barn far inte leka med maskinen.

Barn far inte rengdra och underhélla maskinen.

-102 -
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Fara!

Innan maskinen kan anvandas maste sarskilda
sakerhetsanvisningar beaktas for att férhindra
olyckor och skador. Las darfér noggrant igenom
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar. Férvara dem pa ett sakert stélle sa att du
alltid kan hitta 6nskad information. Om maskinen
ska Overlatas till andra personer maste aven
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar medfélja. Vi dvertar inget ansvar for olyckor
eller skador som har uppstatt om denna bruksan-
visning eller sakerhetsanvisningarna asidosatts.

1. Sakerhetsanvisningar

Gallande sakerhetsanvisningar finns i det bifoga-
de héftet.

Varning!

Las igenom alla sédkerhetsanvisningar, inst-
ruktioner, bilder och tekniska data som finns
pa detta elverktyg. Om nedanstaende instrukti-
oner inte beaktas finns det risk fér elektriska slag,
brand eller allvarliga personskador.

Spara pa alla sédkerhetsanvisningar och inst-
ruktioner fér framtida bruk.

Forklaring av symbolerna som anvands

(se bild 13)

A. VARNING - Las igenom bruksanvisningen
innan du tar maskinen i drift!

B. VARNING - Beakta tillrackligt sdkerhets-
avstand nar maskinen anvands!

C. VARNING - Aktivera sparranordningen infor
arbeten pa maskinen eller om den ska lyftas!
OBS! - Ror inte vid roterande knivar!

D. VARNING - Ak inte med ovanpa maskinen!

OBS! - Ror inte vid roterande knivar!

Skyddsklass Il (dubbelt isolerad)

Laddningsbara batterier far endast férvaras

i torra utrymmen med en omgivningstem-

peratur mellan +10 °C och +40 °C. Se till att

batterierna har laddats (minst 40 %) innan de
laggs undan fér férvaring.

Likspanningsomriktare

Skyddsklass Il

Trog sékring 3,15 A

Isolertransformator med kortslutningsskydd

VARNING! Batteriet far endast laddas med

den avtagbara natdelen NT28/1 som medf6lj-

de maskinen.

mm

XeTIO

Obs!
Dra ut stickkontakten infor askvader och koppla
loss granstraden fran laddningsstationen.

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 103

2. Beskrivning av maskinen samt
leveransomfattning

2.1 Beskrivning av maskinen (bild 1/2)
Robotgrasklippare
Manéverpanel
STOPP-knapp
Instélining av klippningshéjden
Regnsensor
Bérhandtag
Huvudstrémbrytare
Bakhijul

Batterilock

10. Knivar

11. Knivskiva

12. Framhjul

. Natdel (natdelskabel)
. Féastkrok

15. Fastskruv

16. Kabelkoppling

. Reservknivar

18. Granstrad

19. Laddningsstation

. Laddningsstift

21. LED-indikering

. Laddbart batteri

. Insexnyckel

. Linjal (kan lossas)

©CoNOOh~WN =

2.2 Leveransomfattning samt packa
upp maskinen

Kontrollera att produkten ar komplett med hjalp av

beskrivningen av leveransen. Om delar saknas vill

vi be dig ta kontakt med vart servicecenter eller

butiken dar du képte produkten inom fem dagar

efter att du kdpte artikeln. Tank pa att du maste
visa upp ett giltigt kvitto. Beakta &ven garantita-
bellen i serviceinformationen i slutet av bruksan-
visningen.

o Oppna férpackningen och ta férsiktigt ut pro-
dukten ur férpackningen.

e Tabort férpackningsmaterialet samt férpack-
nings- och transportsékringar (om férhan-
den).

e Kontrollera att leveransen ar komplett.

® Kontrollera om produkten eller tillbehérsdelar-
na har skadats i transporten.

e Spara om mojligt pa férpackningen tills ga-
rantitiden har gatt ut.

Fara!

Produkten och férpackningsmaterialet &r
ingen leksak! Barn far inte leka med plast-
pasar, folie eller smadelar! Risk for att barn

17.01.2023
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svaljer delar och kvévs!
Leveransomfattning

® Robotgrasklippare
Néatdel (natdelskabel)
Laddningsstation
Féastskruvar (4 st)
Original-bruksanvisning
Sakerhetsanvisningar

Monteringsmaterial och tillbehér
Reservknivar (3 st)

Féastkrok (190 st)

Gréanstrad (130 m)
Kabelkoppling (4 st)
Insexnyckel

Laddbart batteri

Linjal (kan lossas)

Erforderliga hjalpmedel (medféljer ej)
® Hammare

Tang

Avisoleringstang

Vattenpass (tillval)

3. Andamalsenlig anvandning

Robotgrasklipparen ar avsedd fér privat bruk i
hemma- eller kolonitrdédgardar och endast for
klippning pa grénytor.

Maskinen far endast anvandas till sitt avsedda
andamal. Anvandningar som stracker sig utéver
detta anvéandningsomrade definieras som ej
avsedd anvandning. Fér materialskador eller per-
sonskador som resulterar av sddan anvandning
ansvarar anvandaren sjalv. Tillverkaren évertar
inget ansvar.

Tank pa att vara produkter endast far anvandas
till &ndamalsenligt syfte och inte har konstruerats
for kommersiell, hantverksmassig eller industriell
anvandning. Vi ger darfér ingen garanti om mas-
kinen anvands inom yrkesméssiga, hantverks-
massiga eller industriella verksamheter eller vid
liknande aktiviteter.
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4. Tekniska data

SPANNING .evveeieee e 28V
Motorvarvtal ..o 3100 min™
KapslingskIass .........ccceeeieeeiiiieeiiieesieeene IPX4
SkyddsKIass ......ccceeriiiiiiiiiee e 1]
VIKE oo 8,1kg
Klippbredd ... 18cm
Antal Knivar ..........cccooviiiiii 3
Max. Stigning .......cceceviriiiiiiieceee e 35 %
Ljudtrycksniva Lop seomeemmnminsinniniinas 48,9dB (A)
Osékerhet K ..o 3dB (A)
Ljudeffektniva L, .. ... 61,5dB (A)
Oséakerhet K .......ccoooveviieiicieece 1,93 dB (A)

Instélining av

klippningshéjden ................... 20-60 mm; steglés

Tilldten langd fér granstrad ............... max. 250 m
Granstrad med antennfunktion
Driftfrekvensband..............cccceeuvveen.. 0-148,5 KHz
Maximal sandeffekt ............cccoc..... 54,07 dBuA/m
Li-lon-batteri

SPANNING .. 28V DC
Kapacitet ......ccceeveeeeeiiie e 2,0 Ah
Natdel

Ingangsspanning ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Utgangsspanning .........ccccceeeeerericriceenne 28V DC
Utgangsstrom .......ccccceeiiiiiiiciceccccee 1,8A
SkyddskIass ........cccoeriieniiiiininee Il/@

Bullervarden har bestamts enligt standarderna
EN ISO 3744:1995 och ISO 11094: 1991.

Varning!

Denna maskin genererar ett elektromagne-
tiskt falt under drift. Under vissa omstén-
digheter kan detta félt paverka aktiva eller
passiva medicinska implantat. Fér att reduce-
ra risken fér allvarliga eller dédliga persons-
kador, rekommenderar vi att personer med
medicinska implantat kontaktar sin lakare
och tillverkaren av det medicinska implanta-
tet innan maskinen anvénds.
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5. Fére anvéndning

Las igenom den kompletta bruksanvisningen
innan du bérjar installera robotgrésklipparen.
Kvaliteten pa installationen spelar en viktig
roll fér hur bra robotgrasklipparen senare
kommer att fungera.

5.1 Funktionsprincip

Robotgrasklipparen véljer sin riktning slumpmas-
sigt. Tradgarden klipps komplett nér robotgra-
sklipparen bearbetar alla ytor som befinner sig
innanfor granstraden (18). Nar robotgrasklipparen
kanner av en rétt installerad granstrad (18), van-
der robotgrasklipparen och kér i en annan riktning
inom omradet. Alla omraden inom denna yta som
ska skyddas, t.ex. tradgardsdammar, trad, mobler
eller blomsterrabatter, maste aven avgransas
med granstrad (18). Granstraden (18) maste bilda
en sluten krets. Om robotgrasklipparen stoter
emot ett hinder inom klippningsomradet, kor den
bakat och fortsatter att klippa i en annan riktning
(bild 3).

5.2 Sensorer

Robotgrasklipparen ar utrustad med flera saker-
hetssensorer.

e Lyftsensor:

Om robotgrasklipparen lyfts upp fran marken
baktill med mer an 30°, kommer robotgra-
sklipparen och knivarnas rotation (10) genast
att stoppas.

Lutningssensor:

Om robotgrasklipparen lutar fér mycket i en
riktning, kommer robotgrasklipparen och kni-
varnas rotation (10) genast att stoppas.
Hindersensor:

Robotgrasklipparen kénner av hinder vid gra-
sklippningen. Om robotgrasklipparen kollider-
ar med ett hinder, kommer robotgrasklipparen
och knivarnas rotation genast att stoppas.
Robotgrasklipparen kor darefter bakat bort
fran hindret.

Regnsensor:

Robotgrasklipparen ar utrustad med en regn-
sensor (5) som férhindrar att robotgrasklippa-
ren kér i regn. Robotgréasklipparen kér tillbaka
till sin laddningsstation (19) nér den har kéant
av regn. | stationen laddas den upp komplett.
Efter att regnsensorn (5) har torkat helt, stan-
nar robotgrasklipparen kvar i laddningsstatio-
nen (19) i tva timmar.

5.3 Férberedelser

Gor en skiss av din grdsmatta. Rita in hinder

och lagg upp en plan hur du vill skydda dessa.
Darmed blir det enklare att hitta en bra position
for laddningsstationen (19) och lagga granstra-
den (18) runt om buskar, blomsterrabatter osv
(bild 4). Om grasmattans hojd 6verstiger 60 mm
maste den klippas sa att robotgrasklipparen inte
Overbelastas fér mycket, vilket i sin tur férséamrar
drifteffektiviteten. Anvand en vanlig grasklippare
eller en trimmer.

Ta bort alla I6sa féremal fran gradsmattan som kan
skadas av robotgrasklipparen eller som kan ska-
da robotgréasklipparen.

Hall féljande verktyg i beredskap: Hammare, tang,
avisoleringstang och vattenpass (tillval).

5.4 Laddningsstation

5.4.1 Placering av laddningsstationen
Bestam férst den basta platsen fér laddnings-
stationen (19). Det kravs ett utomhusuttag som
permanent avger strém sa att robotgrasklipparen
alltid fungerar. Laddningsstationen (19) maste
placeras pa en jamn yta i h6jd med grassvalen.
Se till att omradet ar platt och torrt. Vélj en plats i
skuggan eftersom batteriet (22) helst ska laddas
i en sval omgivning (bild 5a). Kontrollera dessu-
tom att gréanstraden laggs rakt minst 2 m framfor
laddningstationen (19). Kurvor direkt framfér
laddningstationen (19) kan leda till svarigheter vid
indockningen infér laddning.

5.4.2 Lokalisering av laddningsstationen

Nar batteriet (22) &r nastan tomt kér robotgra-
sklipparen tillbaka till laddningsstationen (19). Ro-
botgrasklipparen foljer granstraden (18) tillbaka

i motsols riktning till den nar laddningsstationen
(19). Darfér ar det viktigt att laddningsstationen
(19) alltid placeras i ratt justerat lage (Bild 5b).

5.4.3 Ansluta laddningsstationen till natdelen
1. Kontrollera innan laddningsstationen (19) an-
sluts till stromférsérjningen att nadtspénningen
uppgar till 100-240 V vid 50/60 Hz.

Anslut natdelen (13) direkt till ett stickuttag.
Anvand inte kabeln till andra &ndamal.
Anvand inte natdelen (13) om den ar skadad.
Om kablar eller natdelen (13) ar skadad mas-
te du genast kontakta en behérig elinstallatér
som kan ombesoérja byte.

Ladda inte robotgrasklipparen i fuktig omgiv-
ning. Ladda inte robotgrésklipparen vid tem-
peraturer 6ver +40 °C eller under +5 °C.

Se till att robotgrasklipparen och natdelen
(13) har tillrackligt avstand till vatten, varme-
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kallor och kemikalier. Se till att natdelens (13)
kabel inte kommer i narheten av skarpa kan-
ter for att undvika skador.

6. Anslut natdelen (13) till laddningsstationen
(19) (Bild 5c¢).

For att batteriet (22) i robotgréasklipparen ska
kunna laddas redan under installationen, ska
robotgrasklipparen forst slas pa med huvudstrém-
brytaren (7) och sedan stéllas in i laddningsstati-
onen (19).

5.4.4 Information om laddning
Robotgrasklipparen kér tillbaka till laddningsstati-
onen (19) i en av féljande situationer:

©  Du skickar tillbaka robotgrasklipparen manu-
ellt.

Batteriets laddningsniva sjunker under 30 %.
Den dagliga arbetstiden &r avslutad.
Regnsensorn har 18st ut.
Robotgrasklipparen ar éverhettad.
Robotgrasklipparen kér automatiskt 1angs med
granstraden (18) och tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

Nar robotgrésklipparen ska kéra tillbaka till ladd-
ningsstationen (19) séker den efter gréanstraden
(18) och kor sedan motsols langs med granstra-
den (18).

Medan batteriet (22) laddas lyser LED-indikerin-
gen (21) pa laddningsstationen (19) rott.

Nér LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser gront har batteriet (22) laddas klart.
Efter att batteriet har laddats klart kan robotgra-
sklipparen ateruppta grasklippningen eller stan-
nar kvar i laddningsstationen (19) fram till nasta
arbetstidsfonster.

Om ett hinder befinner sig pa granstraden (18)
nér robotgrasklipparen kér tillbaka till laddnings-
stationen (19), kommer robotgrasklipparen

att stanna framfér hindret efter flera forsok.
Robotgrasklipparen kan da inte kora tillbaka till
laddningsstationen (19). Ta bort alla hinder pa
granstraden (18).

Om batteritemperaturen (22) 6verskrider 45 °C
kommer laddningen att avbrytas fér att undvika
skador pa batteriet. Efter att temperaturen har
sjunkit kommer laddningen att fortsatta automa-
tiskt.

Om temperaturen i styrningen till robotgrasklippa-
ren 6verskrider 75 °C kommer robotgrasklipparen
att kora tillbaka till laddningsstationen (19). Efter
att temperaturen har sjunkit igen kommer arbetet
att aterupptas igen enligt géllande instéliningar.
Om batteriet (22) blir tomt innan robotgrasklippa-
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ren har natt tillbaka till laddningsstationen (19),
kan robotgrésklipparen inte langre startas. Bar
tillbaka robotgrasklipparen till laddningsstationen
(19) och lat huvudstrémbrytaren (7) sta kvar i
tillslaget lage. Robotgrasklipparen laddas auto-
matiskt.

5.5 Granstrad
OBS! Kapade grénstradar och féljdskador
tacks inte av garantin!

5.5.1 Lagga granstraden

Granstraden kan laggas saval pa marken som
nedgravd i marken. Om marken &r hard och torr
finns det risk for att fastkrokarna (14) bryts sén-
der nér de slas in. Bevattna gradsmattan innan du
installerar granstraden (18) om marken ar mycket
torr.

® Installera pa marken
Lagg ut granstraden (18) pa marken och fast
den med bifogade fastkrokar (14) om du inte
har for avsikt att vertikalskéra eller lufta din
grasmatta vid ett senare tillfalle. De forsta
veckorna medan du anvander robotgrésklip-
paren kan du fortfarande anpassa granstra-
dens position. Efter en viss tid kommer gras
att vaxa 6ver granstraden sa att den darefter
inte langre syns. Installera granstradden med
max. 1 m avstadnd mellan fastkrokarna (14).
Minska avstandet mellan fastkrokarna om
grasmattan ar ojamn. Undvik situationer som
innebar att traden inte ligger emot marken.
Kontrollera att granstraden inte kan kapas av
robotgrasklipparen.

¢ Installera i marken
Grav ned grénstraden max. 5 cm djupt. Dar-
med kan man férhindra att granstraden (18)
skadas nar grasmattan vertikalskars eller
luftas.

Mark!

Reservera 1 m trad vid den bakre anden av ladd-
ningsstationen sa att du kan géra mindre korrige-
ringar i efterhand.

5.5.2 Avsmalningar

Om gréasmattan innehéller en avsmalning kan
robotgrasklipparen fortfarande anvéndas vid den-
na plats sa lange korridorens bredd &r minst 1,4
m (80 cm mellan grénstradarna) och langden ar
max. 8 m (Bild 3).

5.5.3 Avstand till tradgardsgransen
Nér robotgrasklipparen narmar sig en granstrad
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(18) kommer denna trad att detekteras av senso-
rer i robotgrésklipparens framdel. Innan robotgra-
sklipparen svanger kor den forst Over granstraden
(18) med upp till 30 cm. Beakta detta nar du pla-
nerar ytan som ska klippas (Bild 6a).

5.5.4 Lagga traden vid hérn

Undvik att Iagga granstraden (18) i en rat vinkel
(90°) vid horn. For att vara saker pa att robotgra-
sklipparen inte kors for langt utéver gréanstraden
(18) ska granstraden (18) i stallet Iaggas enligt
beskrivningen i bild 6b.

5.5.5 Berékna stigningen langs med
grasmattan

Robotgrasklipparen kan klara av stigningar upp till

35 %. Undvik darfér stigningar som &r annu bran-

tare. Stigningen kan bestdmmas utifran hojds-

killnaden langs med ett visst avstand (Bild 6¢).

Exempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installera granstraden pa stigningar

Pa stigningar finns det risk for att robotgrasklip-
paren borjar glida, sarskilt om graset ar vatt, och
dérefter kor 6ver granstraden (18). Darfér rekom-
menderar vi att du beaktar féljande punkter (bild
6d):
® Vid den évre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 35
%. Beakta ett avstand pa 30 cm till hinder och
graskanter.

Vid den undre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 17
%. Beakta ett avstand pa 40 cm till hinder och
graskanter.

5.5.7 Korvagar och stenlagda gangar

o Atskilj upphojda gangar, ytor med singelsten
eller tackbark, djupt liggande rabatter eller
liknande ytor. Lagg granstrad (18) med minst
30 cm avstand (Bild 6e och 6g).

Gangvagar som ligger pa samma héjd som
grassvalen behdver inte skiljas at eftersom de
helt enkelt kan kéras éver med robotgréasklip-
paren. Granstraden (18) far aven laggas 6ver
gangar (Bild 6f och 6g).

5.5.8 Begransningséar

Skydda hinder inom ytan som ska klippas genom
att bestdmma begrénsningséar. Darmed kan du
undvika kollisioner med kénsliga objekt, trad-
gardsdammar, trad, mobler, blomsterrabatter osv
(Bild 6h och 6i).

® Rulla ut grénstraden (18) fran kanterna till

objekten som ska skyddas.

Fixera granstraden (18) med fastkrokar (14)

i medsols riktning runt om objektet som ska
skyddas.

Omgarda begransningséarna komplett och
led tillbaka granstraden (18) till samma punkt
dér du ldAmnade graskanten.

Avstandet mellan begransningsdarna bor
uppga till minst 0,8 m. | annat fall maste du
férena objekten till en gemensam begrans-
ningso (Bild 6h).

Granstraden (18) till och fran begransningsén
ska laggas parallellt och mycket néara varand-
ra. - Obs! Granstradarna (18) far inte kor-
sa varandra! - Fixera de parallella granstra-
darna (18) gemensamt med samma fastkrok
(14) i marken (Bild 6i).

Inom detta omrade kommer robotgrasklippa-
ren att kora dver bada granstradar (18), men
kommer att stannar vid enkla granstradar
(18).

5.5.9 Hinder

¢ Hinder vars hojd éverstiger 10 cm

(bild 6j)

Fasta hinder med en héjd éver 10 cm, t.ex.
trad, vaggar, staket, tradgardsmaobler detek-
teras av kollisionssensorerna. Om robotgréa-
sklipparen kolliderar med ett hinder, kommer
den att stanna, kora tillbaka och sedan
svanga for att fortsatta klippningen i en annan
riktning. Mjuka, instabila och vérdefulla hinder
maste skyddas med en begransningsé av
granstrad.

Stenar och laga hinder

Stenar, klippor och laga hinder under 10 cm
som finns i klippningsomradet méaste skyddas
eftersom det annars finns risk fér att de kérs
Over av robotgrasklipparen. | annat fall finns
det risk for att robotgrasklipparen skadas och
blockeras.

Trad (bild 6k)

Robotgrasklipparen hanterar trad som hinder.
For det fall att tradrétter sticker upp ur marken
med mindre &n 10 cm ska detta omrade skyd-
das. Darmed kan du férhindra att rétterna och
robotgrasklipparen skadas. Hall minst 30 cm
avstand mellan granstraden (18) och hindret.

5.5.10 Avstand till frammande klippytor

Hall 1 m avstand till gréanstraden till en framman-
de klippyta (t.ex. granntomten). Vid alltfér korta
avstand kan granstradssignalen som skapats av
en frammande laddningsstation orsaka stérningar
i robotgrasklipparens drift.
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5.6 Ansluta laddningsstationen

Avsluta laggningen av den kompletta granstraden
(18) innan den ansluts till laddningsstationen.
Reservera 1 m extra grénstrad (18) vid bada an-
darna fér att kunna korrigera i efterhand.

Anvand en avisoleringstang for att avisolera
granstraden (18) med 10 till 15 mm vid &ndarna
fér anslutning till laddningsstationen (19).

Dra ut stickkontakten innan du ansluter granstra-
den (18) till laddningsstationen (19). Granstraden
(18) vid framsidan av laddningsstationen (19)
maste dras bakat med hjalp av kabelhallare pa
undersidan av laddningsstationen (19). Fér den
framre granstraden (18) genom sparen under
laddningsstationen och genom det harfér avsed-
da halet vid anslutningsomradet. Anslut denna

till anslutningen "+”. Anslut darefter den bakre
granstraden (18) till anslutning "S1” (bild 7a).

Obs! Granstradarna (18) far inte korsa
varandra!

Uppratta darefter stromférsorjningen. LED-indi-
keringen (21) pa laddningsstationen (19) ska lysa
konstant grént om installationen har genomférts
ratt. Om lysdioden inte lyser maste anslutningar-
na forst kontrolleras. Om lysdioden visserligen
lyser, men inte konstant grént, maste du se efter

i tabellen "Indikering pa laddningsstation samt
storningsatgarder” i slutet av denna bruksanvis-
ning.

5.7 Sla pa och kontrollera installationen

Nér LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser gront ar klippningsomradet berett for
robotgrasklipparen. Kontrolllera forst att fastkro-
karna (14) vid grénstraden (18) har slagits ned
helt. Stall robotgrasklipparen ca. 3 m bakom
laddningsstationen (19) framfér granstraden
(18). Robotgrasklipparen ska sta i 90° vinkel mot
granstraden (18) (bild 7b). Sla pa huvudstrombry-
taren (7) (ON) (bild 8).

Hall POWER-knappen (60) pa mandverpanelen
(2) intryckt i tva sekunder. L&s upp robotgra-
sklipparen med hjalp av PIN-koden och bekréafta
inmatningen med knappen "OK” (61) (se kapitel
"Sparranordning / PIN”).

Tryck pa knappen "HOME / 3” (64) och sedan pa
knappen "OK” (61). Nu féljer robotgrasklipparen
granstraden (18) i motsols riktning. Observera
robotgrasklipparen medan den kér langs med
granstraden (18) tills den star i laddningsstatio-
nen (19) pa nytt. Om problem uppstar med robot-
grasklipparen vid ett visst stélle, kan du korrigera
granstraden (18) och déarefter upprepa kérningen.

Batteriet (22) i robotgrésklipparen laddas nu kom-
plett. Om problem uppstar nér robotgrasklipparen
ska docka in, kan det vara nédvandigt att posi-
tionera om laddningsstationen (19) i sidled tills
indockningen fungerar felfritt.

Med den réda STOPP-knappen (3) kan du alltid
stoppa robotgrasklipparen. Efter att STOPP-knap-
pen (3) har tryckts in stoppas robotgréasklipparen
som sedan vantar pa nasta kommando.

5.8 Fasta laddningsstationen

Efter att du har kontrollerat att robotgrasklipparen
fungerar pa avsett vis och du har bestamt en pas-
sande position for laddningsstationen (19), maste
laddningsstationen (19) fixeras med fastskruvar
(15). Skruva ned fastskruvarna (15) komplett i
marken med sexkantnyckeln (23)(Bild 7c).

6. Anvanda

6.1 Huvudstrémbrytare

Robotgrasklipparen &r utrustad med en huvud-
strdmbrytare (7). Anvand huvudstrémbrytaren (7)
for att sla pa (ON) och sla ifran (OFF) robotgra-
sklipparen (bild 8). Efter att robotgrasklipparen
har slagits pa sparras den med en PIN-kod.

6.2 Manéverpanel

Robotgrasklipparen har redan programmerats i
fabriken, vilket innebér att standardinstaliningarna
redan har genomférts. Vid behov kan du &ndra
dessa installningar. Aven om fabriksinstallningar-
na ar lampade for de flesta maskiner, bér du anda
ké&nna till andra tillgéngliga alternativ.

Forklaring av lysdioder pa manéverpanelen

(bild 9a)

50. Tidslysdioder: Indikering av daglig klippnings-
tid

51. Sparrlysdiod: Indikering av knappsparr

52. Batterilysdiod: Indikering av laddningsniva

58. Larmlysdiod: Indikering av stérningar

Forklaring av knappalternativ pa manéver-
panelen (bild 9b)

60. POWER-knapp: Sla pa och ifrAn maskinen
61. Knapp "OK”

62. Knapp "SET WORK TIME / 1”

63. Knapp "START / 2"

64. Knapp "HOME / 3”

65. Knapp "4”/ Sparrknapp
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6.3 Stilla in klippningshojden

Obs! Klippningshojden far endast stéllas in om
robotgrasklipparen forst slagits ifran. Tryck forst
pa STOPP-knappen (3). Med installningen av
klippningshdjden (4) kan robotgrésklipparen an-
passas stegldst till en klippningshéjd mellan 20
och 60 mm. Detta kan du lasa av pa skalan.

Om grasmattans hojd éverstiger 60 mm maste

Begéra ny PIN-kod om du tappat bort din

egen PIN-kod

Hall kvittot och serienumret for robotgrasklippa-

ren i beredskap. Du behéver dessa fér att kunna

fa en ny PIN-kod!

1. Oppna batterilocket (9), ta ut batteriet (22)
och anslut ett USB-minne till USB-porten en-
ligt beskrivningen i bilden (Bild 10 och 11).

den forst klippas ned till hdgst 60 mm sa att robot- 2. Satt i batteriet (22) pa nytt. Sla pa huvud-
grasklipparen inte éverbelastas fér mycket, vilket strombrytaren (7) (ON). Se till att batteriet

i sin tur férsédmrar drifteffektiviteten. Anvénd en (22) inte faller ut igen.

vanlig grasklippare eller en trimmer. 3. Tryck samtidigt pA POWER-knappen (60) och
Efter att installationen har avslutats kan klipp- knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta
ningshoéjden anpassas med instéliningen av i 3 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51,
klippningshdjden (4). Bérja alltid med en hégre 52, 53) pA mandverpanelen (2).
klippningshojd och reducera denna i sma steg 4. Tryck pa knappen "SET WORK TIME / 1”7 (62).
ned till avsedd hojd. 5. Dra ut USB-minnet igen. Las av data fran

USB-minnet pa en dator. Robotgrasklipparen

6.4 Sparranordning / PIN har lagt upp en textfil (*.txt). Denna fil innehal-

Sparranordningen férhindrar att robotgrasklippa-
ren anvands av obehdrig som inte har tillgang till
en giltig kod. For detta &ndamal méaste du ange
en personlig fyrsiffrig sdkerhetskod.

Lasa upp

- Innan du tar robotgrasklipparen i drift maste
ange réatt PIN-kod (standard-PIN: ”1-2-3-4").
Ange siffrorna i PIN-koden langsamt efter va-
randra och bekréfta sedan inmatningen med
knappen "OK” (61). Mandverfunktionerna lases
upp och spéarrlysdioden (51) lyser gront.

- Om du har angett fel PIN-kod lyser sparrlysdi-
oden (51) rétt. Tryck pa knappen "OK” (61) for
radera en felaktig PIN-kod och dérefter ange
ratt PIN-kod.

Standard PIN:
1234

Ny PIN:

Andra PIN

Gor sa har for att andra PIN:

1. Las upp mandverpanelen.

2. Tryck samtidigt pa knappen "4” / sparrknapp
(65) och knappen "OK” (61). Sparrlysdioden
(51) blinkar omvéaxlande rétt och grént.
Ange en ny PIN-kod (fyrsiffrig). Tryck pa knap-
pen "OK” (61). Sparrlysdioden (51) blinkar
grént.

Ange den nya PIN-koden igen och tryck se-
dan pa knappen "OK” (61). Sparrlysdioden
(51) lyser konstant grént. PIN-koden har nu
andrats.

Obs! Skriv upp den nya PIN-koden!

ler en PUK, en personlig kod. Kontakta var
kundtjanst for att fa en PIN-kod.

6.5 Styra robotgrasklipparen

Stalla in klippningstid
1. Las upp mandverpanelen (2).

2. Tryck flera ganger pa knappen "SET WORK
TIME /17 (62) for att vélja avsedd klippnings-
tid.

3. Tiden indikeras med tidslysdioderna (50).

4. Bekréfta installningen genom att trycka pa

knappen "OK” (61).
Tiden nar &ndringarna genomférdes &r nu den
dagliga starttiden. Antalet timmar som indikeras
ar den dagliga arbetstiden.

For att stélla in klipptiden rekommenderas 8 tim-
mar per dag vid 500 m. Arbetstiden kan behéva
anpassas beroende pa tradgardens storlek och

komplexitet.

Start

1. Las upp mandverpanelen (2).

2. Tryck forst pa knappen "START / 2" (63).
3. Bekrafta start med knappen "OK” (61).

Robotgrasklipparen kér nu enligt installningarna
for klippningstiden. Under arbetstiden évervakas
batteriets laddningsniva som indikeras med bat-
terilysdioden (52). Nar batteriets laddningsniva
sjunker till 30 % kor robotgrasklipparen automa-
tiskt tillbaka till laddningsstationen (19).
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Av|
1.

2.
3.

bryta klippningen

Tryck pa STOPP-knappen (3) for att genast
stoppa robotgrasklipparen.

Las upp mandverpanelen (2).

Tryck efter varandra pa knapp "HOME / 3”
(64) och knapp "OK” (61) for att skicka tillba-
ka robotgrasklipparen till laddningsstationen
(19) langs med granstraden (18).

STOP-status:

Efter att STOP-knappen (3) har tryckts star robot-
grasklipparen i STOP-status. Detta indikeras med
blinkande tidslysdioder (50). Robotgrasklipparen
pausar klippningen tills denna status upphavs.

STOP-status kan upphévas pa foljande satt:

Las upp robotgrasklipparen och tryck pa
knappen "START / 2“ (63) samt pa knappen
,OK“ (61) for att skicka ivag robotgrasklippa-
ren for klippning.

Las upp robotgrasklipparen och tryck pa
knappen "HOME / 3“ (64) samt pa knappen
,OK“ (61) for att skicka tillbaka robotgrésklip-
paren till laddningsstationen (19)

Las upp robotgrasklipparen och tryck pa
knappen "4 / Sparrknapp” (65).

7. Rengoring, underhall och

reservdelsbestéllning

Fara!

Koppla maskinen spanningsfri infér rengérings-
och underhallsarbeten. Dra ut stickkontakten ur
vagguttaget och sla ifrdn maskinen med huvud-
strombrytaren (7) (OFF) (bild 8).

Obs! Béar arbetshandskar!

7.1 Rengéra maskinen

Hall skyddsanordningarna, ventilationspp-
ningarna och motorkapan i sa damm- och
smutsfritt skick som maéjligt. Torka av maski-
nen med en ren duk eller blas av den med
tryckluft med svagt tryck.

Rengér inte robotgrésklipparen under rinnan-
de vatten, sarskilt under hégtryck.

Rengdér maskinen regelbundet med en fuktig
duk och en aning sapa. Anvand inga rengo-
rings- eller Idsningsmedel. Dessa kan skada
maskinens plastdelar. Se till att inga vatskor
trédnger in i maskinens inre.

Rengér om méjligt robotgrésklipparen endast
med en borste eller en trasa.

Kontrollera knivarnas (10) och knivskivans

(11) rérlighet.

® Rengdr laddningskontakterna pa robotgra-
sklipparen (1) och laddningsstationen (19)
med ett rengdringsmedel f6r metall eller ett
mycket fint slippapper. Rengér dem fér att
garantera fullgod uppladdning.

7.2 Underhalla maskinen

e Slitna eller skadade knivar (10) samt deras
fastskruvar ska alltid bytas ut satsvis.

e Byt utslitna eller skadade delar.

® For att garantera lang livslangd ska alla skru-
vdelar samt hjul och axlar rengéras och daref-
ter oljas in.

® Om du vardar din robotgrasklippare regelbun-
det foérbattras inte endast dess livslangd och
prestanda, utan det blir dessutom lattare att
anvanda maskinen och resultatet blir battre.

e Khnivarna (10) ar de delar som slits mest.
Kontrollera knivarnas (10) skick i regelbundna
intervaller samt att de sitter fast ordentligt.
Om du méarker av kraftiga vibrationer i robot-
grasklipparen, betyder detta att knivarna (10)
ar skadade eller har deformerats av slag. Om
knivarna (10) ar slitna eller skadade maste de
genast bytas ut.

® Kontrollera regelbundet snittbilden pa gras-
mattan. Trubbiga knivar innebér att grésstran
inte klipps av rent. Darmed finns det risk fér
att grdsmattans yta torkar ut och sedan blir
brun. Byt ut knivarna regelbundet s att gras-
mattan fortfarande klipps rent och rakt.

e Kontrollera regelbundet om robotgréasklippa-
rens undersida ar smutsig. Rengér robotgra-
sklipparen regelbundet. Kraftig nedsmutsning
ska atgardas omgaende.

® Under de férsta veckorna efter att maskinen
har tagits i drift och om grésmattan dessfé-
rinnan har klippts med en konventionell gra-
sklippare, finns det risk fér att robotgrasklip-
paren snabbt blir smutsig. Kontrollera darfér
robotgrasklipparens undersida oftare under
denna tidsperiod.

® Klipp grasmattans grasstran endast i sma
steg for att undvika kraftig nedsmutsning.

® | maskinens inre finns inga andra delar som
kraver underhall.

7.2.1 Byta ut knivarna

Anvand endast originalknivar eftersom det annars
finns risk for att vissa funktioner inte fungerar och
att sékerheten inte l&ngre kan garanteras.
Robotgrasklipparen ar utrustad med tre knivar
(10) som ar monterade pa en knivskiva (11).
Dessa knivar (10) har en livslangd pa upp till tre

-110-

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 110

17.01.2023 12:56:44



manader (om de inte slar i nagra hinder). Byt ut
alla tre knivar (10) samtidigt for att utesluta be-
gransningar i maskinens effektivitet och balans.

Gor sa har for att byta ut knivarna (10) (bild 12)

- Obs! - Anvand handskar:

1. Lossa pa fastskruvarna.

2. Taav knivarna (10) och byt ut dem mot nya.
Byt alltid ut alla tre knivar (10) satsvis.

3. Drasedan at fastskruven pa nytt. Kontrollera
att de nya knivarna (10) kan rotera fritt.

Genomfor regelbundet en allméan kontroll av

robotgrasklipparen och ta bort alla rester som

ansamlats. Kontrollera tvunget knivarnas (10)

skick infor varje sésong. Kontakta var kundtjanst

om reparationer krévs. Anvand endast originalre-

servdelar.

7.2.2 Byta ut batteriet

Anvand endast originalbatteriet eftersom det an-
nars finns risk fér att vissa funktioner inte fungerar
och att sékerheten inte langre kan garanteras.

Gor sa har for att byta ut batteriet (22) (bild 10):

1. Lossa pa de sex fastskruvarna till batterilo-
cket (9).

2. Taut batteriet (22) ur robotgrésklipparen.

3. Saétt sedan in det nya batteriet (22) och fast
batterilocket (9) med féstskruvarna.

7.2.3 Programuppdatering

Om du vill uppdatera programmet kan du kopiera

det nya programmet till ett tomt USB-minne (for-

matera USB-minnet i forvag vid behov). Se till att
batteriet har laddats helt innan du utfér féljande
arbetssteg.

1. Sall robotgrasklipparen i klippningsomradet.
Medan programuppdateringen genomférs
far robotgrasklipparen inte befinna sig i ladd-
ningsstationen.

2. Oppna batterilocket (9), ta ut batteriet (22)
och anslut ett USB-minne till USB-porten en-
ligt beskrivningen i bilden (Bild 10 och 11).

3. Satti batteriet (22) pa nytt. SI& pa huvud-
strombrytaren (7) (ON). Se till att batteriet
(22) inte faller ut igen.

4. Tryck samtidigt pA POWER-knappen (60) och
knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta
i 5 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51,
52, 53) pa mandverpanelen (2).

5. Tryck pa knappen "4”/ sparrknapp (65) for att
starta uppdateringen. Tidslysdioderna (50)
visar aktuellt férlopp. Om alla fem tidslysdio-
der (50) lyser genomgaende har processen
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avslutats.

6. Efter ett par sekunder slocknar tidslysdio-
derna (50) igen, varefter robotgrasklipparen
skiftar till normalt driftskick. Endast en separat
tidslysdiod (50) lyser.

7. Draav USB-minnet och stang batterilocket

9).

7.2.4 Reparera granstraden

For det fall att granstraden (18) har kapats kan
traden repareras med bifogade kabelkopplingar
(16). For in bada delar av den kapade granstra-
den (18) i kabelkopplingen (16) och tryck sedan
samman med en tang. Anslut stickkontakten till
vagguttaget. Kontrollera funktionen med ledning
av LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19).

7.3 Bestélla reservdelar

Ange féljande information nér du bestéller reser-
vdelar:

® Maskinens typ

e Maskinens artikelnummer

e Maskinens ID-nr.

® Reservdelsnumret fér reservdelen

Aktuella priser och ytterligare information finns pa
www.Einhell-Service.com

Reservknivar art.-nr.: 34.140.20

8. Forvaring

Ladda batteriet (22) komplett infor vinterférva-
ringen och sl& ifran huvudstrémbrytaren (7) pa
robotgrasklipparen (OFF). Ta ut batteriet (22) ur
maskinen. Koppla loss natdelen (13) fran strom-
férsérjningen och laddningsstationen (19).

Granstraden (18) kan lamnas kvar utomhus under
vintern. Kontrollera dock att anslutningarna ar
skyddade mot korrosion. Koppla loss anslutnin-
garna for granstraden (18) fran laddningsstatio-
nen (19).

Forvara maskinen och dess tillbehér pa en mork,
torr och frostfri plats samt otillgangligt fér barn.
Den basta forvaringstemperaturen &r mellan 5 °C
och 30 °C. Forvara maskinen i originalférpack-
ningen.
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9. Transport

e Slaifrdn maskinen med huvudstrémbrytaren
(7) (OFF) (Bild 8).

® Montera transportskydd om férhanden.

e Skydda maskinen mot skador och kraftiga
vibrationer som sarskilt kan uppsta vid trans-
port i fordon.

® Fixera maskinen sa att den inte kan glida eller
valta.

o Bérrobotgrasklipparen i barhandtaget (6)
med knivskivan (11) riktad bort fran kroppen.

10. Skrotning och atervinning

Maskinen ligger i en férpackning som fungerar
som skydd mot transportskador. Denna férpack-
ning bestar av olika material som kan atervinnas.
Lamna in férpackningen till ett insamlingsstalle fér
atervinning. Produkten och dess tillbehor bestar
av olika material som t.ex. metaller och plaster.
Defekta produkter far inte kastas i hushallssopor-
na. Lamna in maskinen till ett insamlingsstalle i
din kommun fér professionell avfallshantering.
Hor efter med din kommun om du inte vet var
narmsta insamlingsstalle finns.

)i

[
Endast fér EU-lander

Kasta inte elverktyg i hushallssoporna.

Enligt det europeiska direktivet 2012/19/EG om
avfall som utgors av eller innehaller elektriska
eller elektroniska produkter och dess tillampning
i den nationella lagstiftningen, maste forbrukade
elverktyg kallsorteras och lamnas in fér miljévan-
lig atervinning.

Atervinnings-alternativ till begéran om atersand-
ning:

Som ett alternativ till returnering ar dgaren av elut-
rustningen skyldig att bidraga till &Andamalsenlig
avfallshantering for det fall att utrustningen ska
skrotas. Efter att den férbrukade utrustningen har
ldmnats in till en avfallsstation kan den omhénder-
tas i enlighet med géllande nationella lagstiftning
om atervinning och avfallshantering. Detta galler
inte for tillbehdrsdelar och hjalpmedel utan elekt-
riska komponenter vars syfte har varit att komplet-
tera den férbrukade utrustningen.

Tank pa att ta ut batterier och ljuskallor (t.ex. glod-
lampor) innan kompressorn skrotas.

Eftertryck eller annan duplicering av dokumenta-
tion och medféljande underlag fér produkterna,
aven utdrag, ar endast tillatet med uttryckligt
tillstand fran Einhell Germany AG.

Med forbehall for tekniska andringar.
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11. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

LED-indikering (21)

Beskrivning

Lésning

Fran

- Ingen strémférsorjning

- Kontrollera stromférsérjningen.

Lyser gront

- Beredd for klippning

- Batteriet (22) komplett laddat

- Granstrad (18) ratt instal-
lerad

Blinkar grént

- Gréanstrad (18) kapad

- Granstrad (18) felaktig anslu-
ten

- Granska granstraden (18) avseende ska-
dor

Kontrollera bada anslutningar pa ladd-
ningsstationen (19)

Lyser rott

- Batteriet (22) laddas

- Vanta tills batteriet (22) har laddats helt

12. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgéarder

Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

"Robotgrasklippa-
ren har lyfts”

- Lyftsensorn ar utlést oavbru-
teti 10 sekunder

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska klippningsomradet avseende
hinder med en hojd éver 10 cm. Ta bort
dessa hinder eller avgransa dem fran
klippningsomradet med granstrad (18).

"Robotgrasklippa-
ren har kort fast”
Robotgrasklipparen
har stannat i klipp-
ningsomradet i nar-
heten av ett hinder.

- Hindersensorn har aktiverats
10 ggr inom en minut

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)
vid behov.

- Kontrollera om graset ar for hogt och om
robotgrasklipparen darfoér blockeras. | det-
ta fall maste du forst klippa ned graset till
under 60 mm.
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Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning Méjlig orsak Atgérder
"Hall-sensor” - Hindersensorn ar utlést oav- | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
Robotgrasklipparen brutet i 10 sekunder stéll robotgrasklipparen pa en annan plats i
har stannat i klipp- klippningsomradet. Sla pa huvudstrémbryta-
ningsomradet direkt ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
vid ett hinder. med mandverpanelen (2).

- Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)

vid behov.

Larmlysdioden (53) blinkar rott

Stérning Méjlig orsak I:\tgéirder
"Granstrads- / sig- - Robotgrasklipparen utanfér | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
nalfel” klippningsomradet sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
Robotgrasklipparen | - Gréanstrad (18) felaktig anslu- | gen med mandverpanelen (2).
roterar i cirkel fér ten - Kontrollera att granstraden (18) har lagts
att sdka begrans- - Gréanstrad (18) kapad ratt och i mitten under laddningsstationen
ningssignalen och - Ingen strémférsorjning (19).
stannar slutligen - Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
komplett. tion.

- Kontrollera att robotgréasklipparen befinner
sig inom klippningsomradet.

- Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser grént.

- Om robotgrasklipparen flera ganger 1am-
nar klippningsomradet vid samma stélle,
maste du kontrollera om hégspannings-
kablar finns i omradet. Andra granstra-
dens (18) position.

- Om robotgrasklipparen lamnar klipp-
ningsomrédet vid en slant, maste du
undvika detta omrade genom att andra
grénstradens (18) position.
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Larmlysdioden (53) lyser blatt

Fehler Mojlig orsak Atgarder
"Batterifel” - Ett batterifel har uppstatt i Sla ifrdn huvudstréombrytaren (7) (OFF) och
robotgrasklipparen sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
- Batteriet (22) kan inte laddas. | gen med mandéverpanelen (2).
- Dalig kontakt med laddnings- | - Kontrollera om ett problem féreligger med
stiften (20) strémférsdrjningen.

- Batteriet (22) har natt slutet Rengér laddningsstiften (20).
av sin livslangd - Byt ut batteriet (22) vid behov.

- Kontakta var kundtjanst.

- Kontrollera att batteriet (22) har monterats
ratt.

- Kontrollera att strémbrytaren (7) har sla-
gits pa (ON) medan robotgrasklipparen
befinner sig i laddningsstationen (19).

- Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
tion. - Byt ut batteriet (22) vid behov.
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Larmlysdioden (53) blinkar blatt

vall”
Robotgrasklippa-
ren kor tillbaka till
laddningsstationen
under den installda
arbetstiden och/
eller batteriet kan
inte laddas vid ladd-
ningsstationen.

styrningen

- Vid en batteritemperatur éver
75 °C kor robotgrasklipparen
tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

- Vid en batteritemperatur
Over 45 °C eller under 0 °C
stoppas laddningen och
robotgrasklipparen vantar i
laddningsstationen (19).

Stérning Méjlig orsak Atgérder
"Batteritemperatur For hég / for l1ag batteritem- - Bestdm maskinens arbetstid under som-
utanfér norminter- peratur resp. dvertemperatur i maren till de tidiga morgontimmarna och

undvik att klippa med robotgrasklipparen
under dagens varmaste timmar.

- Efter att batteriet resp. styrningen har sval-
nat till tillatet temperaturomrade, atergar
robotgrasklipparen automatiskt till sin pro-
grammerade drift.

"Motorn 6verbe-
lastad”
Robotgréasklipparen
har stannat i hogt
och tjockt grés.

- Robotgréasklipparen har stan-
nar pa grund av overstrom i
motorn eller ett motorfel

Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
gen med mandverpanelen (2).

- Kontrollera grasets hdjd inom klipp-
ningsomradet och klipp ev. ned graset till
under 60 mm héjd.

- HGgj klippningshoéjden. Bérja alltid med en
hégre klippningshdjd och reducera denna
i sma steg ned till avsedd hojd.

- Granska knivskivorna (11) och hjulen
avseende nedsmutsning. Rengér dessa
delar noggrant.

- Kontrollera om bakhjulen och knivskivan
(11) ar blockerad. Kontakta din kundtjanst
om du inte kan atgarda dessa blockader
pa egen hand.

"Robotgrasklippa-
ren lutar”
Robotgrasklipparen
har valt och darefter
stannat.

- Robotgrasklipparen har tip-
pats varaktigti 10 sekunder

- Robotgrasklipparen lutade
for lange i en riktning

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och starta den sedan pa nytt.

- Om robotgrasklipparen har valt pga. en
brant slant, maste du anpassa granstra-
den (18) for att undvika alltfér branta slutt-
ningar.

"Robotgrasklippa-
ren har kort fast”
Robotgrasklipparen
stannar pa vagen
tillbaka till ladd-
ningsstationen.

- Robotgrasklipparens rérelse
ar blockerad pga. hinder vid
granstraden (18)

Sl& ifrdn huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
stall robotgrasklipparen pa en annan plats i
klippningsomradet. Sla pa huvudstrémbryta-
ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
med mandverpanelen (2).

- i\tgérda alla hinder vid granstraden (18).
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Felsékning

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Robotgrasklipparen
star i klippningsom-
radet.
Robotgrasklipparen
kan inte slas pa.

For lag batterispanning
Storning i stromkretsen eller
elektroniken

Flytta tillbaka robotgrasklipparen till ladd-
ningsstationen (19) dar den kan laddas.
Sla& pa huvudstrombrytaren (7) (ON).
Kontakta var kundtjanst.

Robotgréasklipparen
kan inte kora tillbaka
till laddningsstati-
onen

Laddningsstationen (19) inte
ratt installerad.

Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser gront.
Kontrollera att granstradarna (18) ar an-
slutna till laddningsstationen (19) och att
den frdmre granstraden (18) har dragits
mitt under laddningsstationen (19).
Kontrollera att laddningsstationen (19) har
positionerats ratt.

Robotgrasklipparen
stannar eller kor
okontrollerat i nar-
heten av begrans-
ningsoar.

Gréanstraden (18) har inte
installerats ratt runt om be-
gransningsoéarna.

Anpassa granstradens (18) position.
Se till att granstraden (18) inte korsas.

Robotgrasklipparen
ar mycket hogljudd.

Knivarna (10) skadade
Frammande vidhéaftande res-
ter pa knivarna (10)
Robotgrasklipparen har star-
tats fér néara hinder
Knivdriften eller drivmotorn
ar skadad

Andra delar i robotgrasklip-
paren &r skadade

Byt ut knivarna(10). De tre klingorna (10)
maste bytas ut samtidigt.
Drifteffektiviteten i robotgrasklipparen &r
beroende pa hur vassa knivarna (10) ar.
Se darfor till att knivarna (10) halls i full-
gott skick.

Sla ifran robotgrasklipparen sékert och
anvand arbetshandskar medan du rengér
knivarna (10) fér att undvika skérskador.
Lat kundtjanst reparera eller byta ut
motorn.

Robotgrasklippa-
ren stannar kvar i
laddningsstationen.
Robotgrasklipparen
kor alltid tillbaka till
laddningsstationen.

Arbetstiderna har stallts in
felaktigt

Batteri (22) tomt
Regnsensorn har 16st ut
Forhéjd batteritemperatur

Kontrollera arbetstiderna som har stéllts in
Robotgrasklipparen pabdrjar och avslutar

klippningen beroende pa tidsfénstret som

har stéllts in. Utanfér detta tidsintervall st-

annar robotgrasklipparen kvar i laddnings-
stationen (19).

Robotgréasklipparen
stannar pa granstra-
den och kan inte na
laddningsstationen.

Batteri (22) tomt

Ta bort mdjliga hinder pa granstraden
(18). Se till att det finns tillrackligt avstand
till hinder nér granstraden (18) laggs.

OBS! Kapade granstradar och féljdskador tacks inte av garantin!
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Serviceinformation
| alla lander som namns i garantibeviset har vi kompetenta servicepartners. Adresserna till dessa part-
ners finns i garantibeviset. Vara partners star garna till tjianst for alla slags servicearbeten sdsom repara-

tion och tillhandahallande av reservdelar, slitagedelar och férbrukningsmaterial.

Kom ihag att féljande delar i denna produkt ar utsatta for ett bruksmassigt och naturligt slitage samt att
féljande delar kravs som férbrukningsmaterial.

Kategori Exempel
Slitagedelar* Batteri
Forbrukningsmaterial/férbrukningsdelar* Knivar
Delar som saknas

* ingdr inte tvunget i leveransomfattningen!

Vid brister eller stérningar kan du anmala detta pa webbplatsen www.Einhell-Service.com. Ge en detal-
jerad beskrivning av felet som har uppstatt och besvara alltid féljande fragor:

® Fungerade produkten forst eller var den defekt fran borjan?
e Markte du av ndgonting innan produkten slutade att fungera (symptomer fore defekt)?

* Enligt din asikt, vilken funktion &r felaktig i produkten (huvudsymptom)?
Beskriv den felaktiga funktionen.

-118-
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Garantibevis

Bésta kund,

vara produkter genomgar en strang kvalitetskontroll. Om denna produkt mot férmodan inte fungerar pa

ratt satt, beklagar vi detta och ber dig att kontakta var serviceavdelning under adressen som anges pa

garantikortet. Vi star &ven garna till tjanst pa telefon under servicenumret som anges nedan. Féljande
punkter galler for att du ska kunna géra ansprak pa garantin:

1. Dessa garantivillkor vdnder sig enbart till konsumenter, dvs. naturliga personer som inte har for av-
sikt att anvdnda denna produkt i kommersiellt syfte eller inom egen verksamhet. Dessa garantivillkor
reglerar ytterligare garantitjanster som nedanstaende tillverkare erbjuder kdpare av nya produkter.
Dessa tjanster &r en komplettering till den lagstadgade garantin. Garantiansprak som regleras enligt
lag paverkas inte av denna garanti. Vara garantitjanster ar gratis for dig.

2. Garantitjansterna omfattar endast sadana brister som bevisligen kan héarledas till material- eller till-
verkningsfel. Produkten som du har kdpt ska vara ny och harstamma fran nedanstaende tillverkare.
Vi avgdr om sadana brister i produkten ska atgardas eller om produkten ska bytas ut.

Tank pa att vara produkter endast far anvéndas till &ndamalsenligt syfte och inte har konstruerats
fér kommersiell, hantverksmaéssig eller yrkesmassig anvadndning. Ett garantiavtal sluts darfér ej om
produkten inom garantitiden har anvants inom yrkesméssiga, hantverksmassiga eller industriella
verksamheter eller har utsatts for liknande pakanning.

3. Garantin omfattar inte:

- Skador pa produkten som kan hérledas till att monteringsanvisningen missaktats eller pa grund av
felaktig installation, asidosatt bruksanvisning (t ex anslutning till felaktig natspanning eller stromart),
missaktade underhalls- och sakerhetsbestdmmelser, om produkten utsatts fér onormala miljéfakto-
rer eller bristfallig skotsel och underhall.

- Skador pa produkten som kan hérledas till missbruk eller ej &andamalsenlig anvandning (t ex éver-
belastning av produkten eller anvandning av ej godkanda insatsverktyg eller tillbehdr), frammande
partiklar som har trangt in i produkten (t ex sand, sten eller damm, transportskador), yttre vald eller
yttre paverkan (t ex skador efter att produkten fallit ned).

- Skador pa produkten eller delar av produkten som kan héarledas till bruksmassigt, normalt eller for
6vrigt naturligt slitage .

4. Garantitiden uppgar till 24 manader och galler fran datumet nar produkten koptes. Medan garantiti-
den fortfarande galler ska ansprak pa garanti stallas inom tva veckor efter att defekten faststalldes.
Det ar inte mdjligt att stalla ansprak pa garanti efter att garantitiden har 16pt ut. Garantitiden férlangs
inte nar produkten repareras eller byts ut, dessutom medfér sddana arbeten inte att en ny garantitid
bérjar gélla fér produkten eller for ev. reservdelar som har monterats in. Detta géller ven vid hem-
besdk.

5. Anmal den defekta produkten pa féljande webbplats for att géra ansprak pa garantin:
www.Einhell-Service.com. Se till att du har sparat pa kvittot eller ett annat kdpebevis som pavisar att
du har képt denna produkt i nytt skick. Produkter som sands in utan képebevis eller utan markskylt
tacks inte av vara garantitjanster eftersom de inte kan identifieras. Om defekten i produkten técks av
vara garantitjanster, far du genast en reparerad eller ny produkt av oss.

Givetvis kan vi &ven, mot debitering, atgarda skador som antingen inte tacks av garantin eller som har
uppstatt efter garantitidens slut. Skicka in produkten till nedanstdende serviceadress.

Foér slitage- och férbrukningsdelar samt fér delar som saknas hanvisar vi till begransningarna i garantin
enligt serviceinformationen som anges i denna bruksanvisning.
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Gevaar! - Handleiding lezen om het letselrisico te verminderen.

Dit apparaat mag niet door kinderen worden gebruikt. Dit apparaat kan door personen met verminderde
fysieke, sensorische of mentale vaardigheden of een gebrek aan ervaring en kennis worden gebruikt,
mits deze onder toezicht staan of met betrekking tot het veilige gebruik van het apparaat geinstrueerd
werden en begrijpen welke gevaren van het apparaat kunnen uitgaan. Kinderen mogen niet met het
apparaat spelen.

Reiniging en onderhoud door de gebruiker mogen niet door kinderen worden uitgevoerd.
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Gevaar!

Bij het gebruik van toestellen dienen enkele
veiligheidsmaatregelen te worden nageleefd om
lichamelijk gevaar en schade te voorkomen. Lees
daarom deze handleiding / veiligheidsinstructies
zorgvuldig door. Bewaar deze goed zodat u de in-
formatie op elk moment kunt terugvinden. Mocht
u dit toestel aan andere personen doorgeven,
gelieve dan deze handleiding / veiligheidsins-
tructies mee te geven. Wij zijn niet aansprakelijk
voor ongevallen of schade die te wijten zijn aan
niet-naleving van deze handleiding en van de vei-
ligheidsinstructies.

1. Veiligheidsaanwijzingen

De overeenkomstige veiligheidsinstructies vindt u
in de bijgaande brochure.

Waarschuwing!

Lees alle veiligheidsinstructies, aanwijzin-
gen, plaatjes en technische gegevens, waar-
van dit elektrisch gereedschap is voorzien.
Nalatigheden bij de inachtneming van de vol-
gende instructies kunnen een elektrische schok,
brand en/of ernstige verwondingen veroorzaken.
Bewaar alle veiligheidsinstructies en aanwij-
zingen voor de toekomst.

Verklaring van de gebruikte symbolen

(zie afbeelding 13)

A. WAARSCHUWING - V&6r inzet van de ma-
chine de handleiding doorlezen!

B. WAARSCHUWING - Tijdens de inzet van de
machine voldoende veiligheidsafstand bewa-
ren!

C. WAARSCHUWING - Vo6ér de uitvoering van
werkzaamheden aan de machine of alvorens
deze op te tillen de blokkeerinrichting acti-
veren! OPGELET - Roterende messen niet
aanraken!

D. WAARSCHUWING - Niet meerijden op de

machine! OPGELET - Roterende messen niet

aanraken!

Beschermklasse Il (dubbele isolatie)

Opslag van de accu’s alleen in droge ruimtes

met een omgevingstemperatuur van +10 °C

tot +40 °C. De accu’s alleen in geladen toe-
stand opbergen (min. 40% geladen).

Geschakelde voeding

Beschermklasse llI

Trage zekering 3,15 A

Scheidingstransformator met kortsluitbeveili-

ging

mm

cTIo
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K. WAARSCHUWING: Om de accu te laden
alleen de afneembare voedingseenheid
NT28/1 gebruiken die met dit apparaat werd
meegeleverd.

Opgelet!

Trek tijdens een onweer de netstekker uit het
stopcontact en isoleer de begrenzingsdraad van
het laadstation.

2. Beschrijving van het apparaat en
omvang van de levering

2.1 Beschrijving van het apparaat
(afbeelding 1/2)
Maairobot
Bedieningsveld
STOP-toets
Maaihoogteverstelling
Regensensor
Draaggreep
Hoofdschakelaar
Achterwiel

Accu afdekking

10. Klingen

11. Messenschijf

12. Voorwiel

13. Voedingseenheid(-kabel)
14. Bevestigingshaak

15. Bevestigingsschroef

16. Kabelverbinder

17. Reserve klingen

18. Begrenzingsdraad

19. Laadstation

20. Laadpen

21. LED-indicatie

22. Accu

23. Zeskantsleutel

24. Liniaal (om eruit te trekken)

©CoNoOoh~WN =

2.2 Omvang van de levering en uitpakken
Gelieve de volledigheid van het artikel te contro-
leren aan de hand van de beschreven omvang
van de levering. Indien er onderdelen ontbreken,
gelieve u dan binnen 5 werkdagen na aankoop
van het artikel te wenden tot ons servicecenter of
tot het verkooppunt waar u het apparaat heeft ge-
kocht, en leg een geldig bewijs van aankoop voor.
Gelieve daarvoor de garantietabel in de service-
informatie aan het einde van de handleiding in
acht te nemen.
® Open de verpakking en neem het toestel
voorzichtig uit de verpakking.
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Verwijder het verpakkingsmateriaal alsmede
verpakkings-/transportbeveiligingen (indien
aanwezig).

Controleer of de leveringsomvang compleet
is.

Controleer het toestel en de accessoires op
transportschade.

Bewaar de verpakking indien mogelijk tot het
verloop van de garantieperiode.

Gevaar!

Het toestel en het verpakkingsmateriaal zijn
geen speelgoed voor kinderen! Kinderen mo-
gen niet met plastic zakken, folies en kleine
stukken spelen! Er bestaat inslik- en verstik-
kingsgevaar!

Omvang van de levering
Maairobot
Voedingseenheid(-kabel)
Laadstation
Bevestigingsschroeven (4 stuks)
Originele handleiding
Veiligheidsinstructies

Montagemateriaal en toebehoren
Reserve klingen ( 3 stuks)
Bevestigingshaak (190 stuks)
Begrenzingsdraad (130 m)
Kabelverbinder (4 stuks)
Zeskantsleutel

Accu

Liniaal (om eruit te trekken)

Benodigde hulpmiddelen (niet meegeleverd)
® Hamer

Tang

Isolatietang

o
o
® Waterpas (optioneel)

3. Reglementair gebruik

De maairobot is geschikt voor particulier gebruik
in huis- en hobbytuin en uitsluitend voor het maai-
en van gazons.

De machine mag alleen doelmatig worden
ingezet. Elk daarboven uitgaand gebruik is niet-
doelmatig. Voor daaruit voortvloeiende schade
of verwondingen van welke aard dan ook is de
gebruiker/bediener aansprakelijk, en niet de fab-
rikant.

Wij wijzen erop dat onze apparaten overeen-
komstig hun doelmatig gebruik niet zijn ontwor-
pen voor commerciéle, ambachtelijke of industrié-
le inzet. Wij aanvaarden geen aansprakelijkheid,
indien het apparaat in ambachtelijke of industriéle
bedrijven of voor daaraan gelijk te stellen activitei-
ten wordt ingezet.

4. Technische gegevens

SPANNING . 28V
Motortoerental ..........cccoeiiiiiiiinnnne 3100 min™
BeschermkIasse ..........ccocoeviiiiiiiiiicinieeene IPX4
BeschermKIasse .........ccccoeiiiieiiiiiiceiieeee I}
Gewicht ....ccceeueeee 8,1 kg
Snijbreedte ......... 18cm
Aantal Klingen ... 3
Max. helling ..o 35%
Geluidsdrukniveau L, ...........cc........ 48,9 dB (A)
Onzekerheid K .......cociiiiiiiiiiiciiccee 3dB (A)
Geluidsdrukniveau L, .....c.ooovenee. 61,5dB (A)
Onzekerheid K .......ccooovieeiiiieienes 1,93dB (A)

Maaihoogteverstelling
Toegelaten lengte van
de begrenzingsdraad

20-60 mm; traploos

Kabel antenne voor begrenzingsdraad

Operationele frequentieband .......... 0-148,5KHz
Maximaal zendvermogen............... 54,07 dBuA/m
Li-lon accu

SPANNING: .t 28V DC
Capaciteit: .....cceveeeiee e 2,0 Ah
Voedingseenheid

Ingangsspanning: ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Uitgangsspanning: .........cccccceeeveveeieenne 28V DC
Uitgangsstroom: .........cccceviieeiiiiiiiiieies 1,8A
Beschermklasse: ........cccooeviininienciicnie /@

De geluidswaarden werden vastgesteld conform
de normen EN ISO 3744:1995 en ISO 11094:
1991.

Waarschuwing!

Dit apparaat genereert tijdens het bedrijf een
elektromagnetisch veld. Dit veld kan onder
bepaalde omstandigheden een nadelige inv-
loed hebben op actieve of passieve medische
implantaten. Om het gevaar van ernstige of
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dodelijke verwondingen te verminderen ra-
den wij personen met medische implantaten
aan om hun arts en de fabrikant van het me-
dische implantaat te raadplegen, voordat het
apparaat wordt bediend.

5. Inbedrijfstelling

Lees de hele handleiding, voordat u begint
met de installatie van de maairobot. Hoe
goed de maairobot later werkt is afhankelijk
van de kwaliteit van de installatie.

5.1 Werkingsprincipe

De maairobot kiest zijn richting bij toeval. De

tuin wordt daarbij volledig gemaaid, doordat de
maairobot alle delen binnen het door de begren-
zingsdraad (18) ingesloten vlak bewerkt. Zodra
de maairobot een correct geinstalleerde begren-
zingsdraad (18) herkent, draait hij zich om en
rijdt in een andere richting binnen het viak. Alle
delen die u binnen het vlak wilt beschermen — bijv.
tuinvijvers, bomen, meubels of bloembedden
—moeten eveneens met de begrenzingsdraad
(18) worden afgeschermd. De begrenzingsdraad
(18) moet een gesloten cirkel vormen. Indien de
maairobot binnen het maaigebied op een hinder-
nis stuit, dan rijdt hij terug en maait verder in een
andere richting (afbeelding 3).

5.2 Sensoren

De maairobot is uitgerust met meerdere veilig-
heidssensoren.

® Hefsensor:

Indien de maairobot van achter meer dan 30°
van de grond wordt opgetild, dan wordt de ro-
bot en de rotatie van de klingen (10) meteen
gestopt.

Hellingsensor:

Indien de maairobot sterk in één richting helt,
dan wordt de robot en de rotatie van de klin-
gen (10) meteen gestopt.

Hindernissensor:

De maairobot herkent hindernissen op zijn
pad. Wanneer de maairobot op een hindernis
stuit, dan wordt de robot en de rotatie van de
klingen meteen gestopt en rijdt hij terug weg
van de hindernis.

Regensensor:

De maairobot is uitgerust met een regensen-
sor (5) om te verhinderen dat de robot in de
regen werkt. De maairobot keert terug naar
het laadstation (19) wanneer er regen wordt

herkend, en wordt daar compleet opgeladen.
Nadat de regensensor (5) weer is gedroogd,
blijft de robot nog twee uur in het laadstation
(19).

5.3 Voorbereiding

Maak eerst een schets van uw gazon. Teken ook
hindernissen mee in en werk een plan uit hoe

u deze wilt beschermen. Daardoor wordt het
eenvoudiger om een goede plaats voor het laad-
station (19) te vinden en de begrenzingsdraad
(18) rond struiken, bloembedden enz. te leggen
(afbeelding 4). Als het gras hoger is dan 60 mm,
dan moet het worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Haal alle losse voorwerpen die door de maairobot
kunnen worden beschadigd of die de robot kun-
nen beschadigen, weg van het gras.

Houd de volgende gereedschappen bij de hand:
hamer, tang, isolatietang en waterpas (optioneel).

5.4 Laadstation

5.4.1 Standplaats van het laadstation

Zoek eerst de beste plaats voor het laadstation
(19). Er is een contactdoos voor buiten nodig die
permanent stroom levert, opdat de maairobot al-
tijd functioneert. Het laadstation (19) moet op een
vlakke ondergrond op de hoogte van de grasnerf
worden geplaatst. Zorg ervoor dat de omgeving
vlak en droog is. Kies een plaats in de schaduw,
aangezien de accu (22) het best wordt geladen in
een koele omgeving (afbeelding 5a). Zorg er bo-
vendien voor dat de begrenzingsdraad minstens
2 m voor het laadstation (19) recht wordt gelegd.
Bochten vlak voor het laadstation (19) kunnen

tot moeilijikheden leiden bij het aandokken om te
laden.

5.4.2 Lokalisering van het laadstation
Wanneer de accu (22) bijna leeg is, dan keert de
maairobot terug naar het laadstation (19) door de
begrenzingsdraad (18) tegen de klok in te volgen
tot aan het station (19). Let er daarom op dat het
laadstation (19) correct uitgericht wordt geplaatst
(afbeelding 5b).

5.4.3 Aansluiting van het laadstation aan de
voedingseenheid

Voordat u het laadstation (19) verbindt met de
stroomtoevoer moet u controleren of de net-
spanning 100-240 V bij 50/60 Hz bedraagt.
Verbind de voedingseenheid (13) recht-
streeks met een contactdoos. Gebruik de

1.
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kabel voor geen enkele andere toepassing.
Gebruik geen beschadigde voedingseenheid
(13). Wend u bij schade aan kabels of aan de
voedingseenheid (13) voor vervanging me-
teen tot een erkende vakman.

Laad de maairobot niet op in een vochtige
omgeving. Laad de maairobot niet op bij tem-
peraturen hoger dan 40 °C of lager dan 5 °C.
Houd de maairobot en de voedingseenheid
(13) uit de buurt van water, warmtebronnen
en chemicalién. Houd de kabel van de voe-
dingseenheid (13) om schade te vermijden
weg van scherpe randen.

Verbind de voedingseenheid (13) met het
laadstation (19) (afbeelding 5c).

Om de accu (22) van de maairobot al tijdens de
installatie te laden schakelt u de robot eerst via
de hoofdschakelaar (7) in en plaatst u deze in het
laadstation (19).

5.4.4 Informatie over het laadproces

De maairobot keert in een van de volgende situa-
ties terug naar het laadstation (19):

® U stuurt de maairobot handmatig terug.

De laadtoestand van de accu daalt onder
30%.

De dagelijkse werktijd is verstreken.

De regensensor heeft gereageerd.

De maairobot is oververhit.

Daarbij rijdt de maairobot langs de begrenzings-
draad (18) automatisch tot aan het laadstation
(19).

Wanneer de maairobot terug naar het laadstation
(19) rijdt, dan zoekt hij zelf de begrenzingsdraad
(18) enrijdt tegen de klok in hierlangs (18).
Tijdens het laden van de accu (22) brandt de
LED-indicatie (21) aan het laadstation (19) rood.
Als de LED-indicatie (21) aan het laadstation (19)
groen brandt, dan geeft dit aan dat de accu (22)
volledig is geladen. Nadat de accu volledig is op-
geladen hervat de maairobot het werk weer, of hij
blijft tot aan het volgende werktijd venster in het
laadstation (19).

Als er zich bij het terugrijden naar het laadstation
(19) een hindernis bevindt op de begrenzings-
draad (18), dan blijft de maairobot na meerdere
pogingen voor de hindernis staan en kan deze
niet terugkeren naar het laadstation (19). Verwi-
jder alle hindernissen op de begrenzingsdraad
(18).

Indien de temperatuur van de accu (22) 45 °C
overschrijdt, dan wordt het laadproces afgebro-
ken om schade aan de accu te vermijden. Nadat

de temperatuur weer is gedaald, wordt het laad-
proces automatisch voortgezet.

Indien de temperatuur van de besturing van de
maairobot 75 °C overschrijdt, keert de maairobot
terug naar het laadstation (19). Nadat de tem-
peratuur weer is gedaald, wordt het werk weer
hervat overeenkomstig de instellingen.

Indien de accu (22) leeg raakt voordat de maai-
robot terugkeert naar het laadstation (19), dan
kan de robot niet meer worden gestart. Breng de
maairobot terug naar het laadstation (19) en laat
de hoofdschakelaar (7) ingeschakeld. De maairo-
bot wordt automatisch opgeladen.

5.5 Begrenzingsdraad

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdra-
den en gevolgschade vallen niet onder de
garantie!

5.5.1 Leggen van de begrenzingsdraad

De begrenzingsdraad kan zowel op de grond als
in de grond worden gelegd. Bij harde of droge
grond kunnen de bevestigingshaken (14) bij het
inslaan breken. Bevochtig het gras vooér het aan-
brengen van de begrenzingsdraad (18) als de
grond erg droog is.

¢ Installatie op de grond

Leg de begrenzingsdraad (18) vast op de
grond en bevestig hem met de meegeleverde
bevestigingshaken (14), wanneer u het ga-
zon later niet wilt verticuteren of verluchten.
De positie van de begrenzingsdraad kunt

u in de eerste weken van de inzet van de
maairobot nog aanpassen. Na enige tijd zal
het gras echter over de begrenzingsdraad
zijn gegroeid en deze niet meer te zien zijn.
Installeer de begrenzingsdraad met een
maximale afstand van 1 m tussen de beves-
tigingshaken (14). Verkort de afstand tussen
de bevestigingshaken op oneffen plekken van
het gazon. Vermijd situaties waarbij de draad
niet op de grond rust. Zorg ervoor dat de be-
grenzingsdraad niet door de maairobot kan
worden doorgesneden.

Installatie in de grond

Graaf de begrenzingsdraad tot 5 cm diep

in. Daardoor wordt het beschadigen van de
draad (18) bijvoorbeeld bij het verticuteren of
verluchten verhinderd.

Aanwijzing!

Laat 1 m draad aan het achterste uiteinde van
het laadstation over om later correcties te kunnen
uitvoeren.
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5.5.2 Nauwe punten

Indien het gazon een nauw punt bezit, dan kan
uw maairobot daarin werken, zolang de doorgang
een breedte van minstens 1,4 m (80 cm tussen
de begrenzingsdraden) en een lengte van max. 8
m heeft (afbeelding 3).

5.5.3 Afstand tot de grens van de tuin
Wanneer de maairobot een begrenzingsdraad
(18) nadert, dan wordt dit herkend door de sen-
soren voor in de robot. Voordat de maairobot om-
draait, rijdt hij echter tot wel 30 cm over de draad
(18). Houd hier rekening mee bij de planning van
het maaigebied (afbeelding 6a).

5.5.4 Leggen van de draad in hoeken

Leg de begrenzingsdraad (18) in de hoeken niet
in een rechte hoek (90°). Om te garanderen dat
de maairobot niet te ver over de begrenzings-
draad (18) heen rijdt, moet u de draad (18) leg-
gen zoals voorgesteld in afbeelding 6b.

5.5.5 Berekening van de helling van het
gazon

De maairobot kan hellingen tot maximaal 35%

aan. Vermijd daarom steilere hellingen. De helling

kan met de overwonnen hoogte aan de hand van

de afstand worden vastgesteld (afbeelding 6c¢).

Voorbeeld: a/b = 35 cm/100 cm = 35%

5.5.6 Installatie van de begrenzingsdraad op
hellingen

Op hellingen kan de maairobot, vooral door

nat gras, gaan glijden en daardoor over de be-

grenzingsdraad (18) heen rijden. Daarom wordt

aanbevolen om op de volgende punten te letten

(afbeelding 6d):

® Aan het bovenste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 35%. Houd
hier de afstand van 30 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

® Aan het onderste deel van een glooiing mag
de begrenzingsdraad (18) niet worden gein-
stalleerd op hellingen steiler dan 17%. Houd
hier de afstand van 40 cm tot hindernissen en
randen van het gazon aan.

5.5.7 Rijwegen en bestrate paden

® Scheid verhoogde paden, vlakken met grind
of schorsmulch, lager gelegen bloembedden
en dergelijke vlakken af. Leg de begrenzings-
draad (18) op een afstand van minstens 30
cm (afbeelding 6e en 69).
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® Met de grasnerf vlak lopende paden hoeven
niet te worden afgescheiden, aangezien de
maairobot hier gewoon overheen kan rijden.
De begrenzingsdraad (18) mag ook over pa-
den worden gelegd (afbeelding 6f en 69).

5.5.8 Begrenzingseilanden

Bescherm hindernissen in het maaigebied door

begrenzingseilanden aan te leggen. Daardoor

kan een botsing met gevoelige objecten, tuinvij-

vers, bomen, meubels, bloembedden enz., wor-

den verhinderd (afbeelding 6h en 6i).

* Rol de begrenzingsdraad (18) uit van de ran-
den tot aan de te beschermen objecten.

® Fixeer de begrenzingsdraad (18) met bevesti-
gingshaken (14) met de klok mee rond het te
beschermen object.

® Omhein de begrenzingseilanden compleet
en leid de begrenzingsdraad (18) terug naar
het punt waar u de rand van het gazon heeft
verlaten.

® De afstand tussen begrenzingseilanden
moet minstens 0,8 m bedragen. Verbind de
objecten anders tot één gemeenschappelijk
begrenzingseiland (afbeelding 6h).

® De begrenzingsdraden (18) naar het begren-
zingseiland toe en daarvan weg moeten pa-
rallel en erg dicht bij elkaar worden gelegd. -
Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen
elkaar niet kruisen! - Fixeer daarvoor de
parallelle begrenzingsdraden (18) samen met
dezelfde bevestigingshaken (14) op de grond
(afbeelding 6i).

® De maairobot zal in het maaigebied over
de beide parallelle begrenzingsdraden (18)
rijden, maar aan enkel gelegde draden (18)
stoppen.

5.5.9 Hindernissen

¢ Hindernissen met een hoogte van meer
dan 10 cm (afbeelding 6j)
Vaste hindernissen hoger dan 10 cm, bijv.
bomen, muren, hekken, tuinmeubels enz.,
worden herkend door de collisiesensoren.
Als de maairobot op een hindernis stuit,
dan stopt hij, schakelt het maaiwerk uit, rijdt
terug en draait, om het maaien in een andere
richting voort te zetten. Zachte, instabiele en
waardevolle hindernissen moeten worden
beschermd door een eiland van begrenzings-
draad.

® Stenen en lage hindernissen
Stenen, rotsen en hindernissen lager dan 10
cm in het maaigebied moeten worden be-
schermd, aangezien de maairobot er anders
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overheen kan rijden. Daardoor kan de maai-
robot beschadigd raken en blokkeren.

© Bomen (afbeelding 6k)
Bomen worden door de maairobot bes-
chouwd als hindernissen. Als er echter boom-
wortels met een hoogte van minder dan 10
cm uit de grond steken, dan moet deze zone
worden beschermd. Dit voorkomt schade aan
de wortels en aan de maairobot. Houd tussen
de begrenzingsdraad (18) en de hindernis
een afstand van minstens 30 cm aan.

5.5.10 Afstand tot externe maaivlakken

Houd een afstand van 1 m aan tot de begren-
zingsdraad van een extern maaivlak (bijv. van een
buur). Het door een extern laadstation gegene-
reerde signaal van een begrenzingsdraad kan bij
te geringe afstand tot storingen van de maairobot
tijdens het bedrijf leiden.

5.6 Verbinden van het laadstation

Sluit het leggen van de complete begrenzings-
draad (18) af, voordat u deze verbindt met het
laadstation. Laat aan beide uiteinden 1 m extra
begrenzingsdraad (18) over om latere aanpassin-
gen te kunnen uitvoeren.

Isoleer de begrenzingsdraad (18) aan de uitein-
den voor de aansluiting aan het laadstation (19)
met een isolatietang op een lengte van 10 tot 15
mm.

Trek de netstekker uit, voordat u de begrenzings-
draad (18) aansluit aan het laadstation (19). De
aan de voorkant van het laadstation (19) gelegde
begrenzingsdraad (18) moet via de kabelhouders
aan de onderkant van het station (19) naar achter
worden gelegd. Leid de voorste begrenzings-
draad (18) door de doorvoeren onder het laad-
station en door de voorziene opening in het aans-
luitgedeelte. Verbind deze met de aansluiting ‘+'.
Daarna verbindt u de achterste begrenzingsdraad
(18) met de aansluiting ‘S1’ (afbeelding 7a).

Opgelet! Begrenzingsdraden (18) mogen el-
kaar niet kruisen!

Maak vervolgens de verbinding met de stroom-
toevoer. De LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) moet na correcte installatie constant groen
branden. Wanneer de LED niet brandt, controleer
dan eerst de aansluitingen. Indien de LED welis-
waar brandt, maar niet constant groen, lees dan
de tabel ‘Indicatie laadstation en verhelpen van
fouten’ aan het einde van deze handleiding.
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5.7 Inschakelen en controleren van de instal-
latie
Zodra de LED-indicatie (21) aan het laadstation
(19) groen brandt, is het maaigebied voorbereid
voor de maairobot. Controleer eerst of de beves-
tigingshaken (14) aan de begrenzingsdraad (18)
goed in de grond zijn geslagen. Zet de maairobot
ca. 3 m achter het laadstation (19) vé6r de be-
grenzingsdraad (18). Daarbij moet de maairobot
in een hoek van 90° naar de begrenzingsdraad
(18) toegewend staan (afbeelding 7b). Schakel
de hoofdschakelaar (7) in (ON) (afbeelding 8).
Druk de POWER-toets (60) op het bedienings-
veld (2) twee seconden in. Deblokkeer de maairo-
bot met behulp van de PIN en bevestig de invoer
met de toets ‘OK’ (61) (zie hoofdstuk ‘Blokkeerin-
richting / PIN’).
Druk op de toets ‘ HOME / 3’ (64) en dan opnieuw
op de toets ‘OK’ (61). Nu volgt de maairobot de
begrenzingsdraad (18) tegen de klok in. Obser-
veer de maairobot tijdens de hele rit langs de
begrenzingsdraad (18), tot deze weer in het laad-
station (19) staat. Als de maairobot op sommige
punten op problemen stuit, corrigeer dan eventu-
eel de begrenzingsdraad (18) en herhaal de pro-
cedure. De accu (22) van de maairobot wordt nu
volledig geladen. Indien er problemen optreden
bij het aandokken, dan kan het zijn dat u het laad-
station (19) zijdelings opnieuw moet positioneren,

tot het aandokken zonder problemen functioneert.

Met de rode STOP-toets (3) kunt u de maairobot
op elk moment stoppen. Na het activeren van de
STOP-toets (3) wordt de maairobot gestopt en
wacht hij op verdere commando’s.

5.8 Bevestiging van het laadstation

Nadat de werking zoals voorgeschreven van de
maairobot is verzekerd en er een geschikte plek
voor het laadstation (19) werd gevonden, moet
het station (19) met de bevestigingsschroeven
(15) worden gefixeerd. Draai de bevestigings-
schroeven (15) met de zeskantsleutel (23) hele-
maal in de grond (afbeelding 7c¢).

6. Bediening

6.1 Hoofdschakelaar

De maairobot is uitgerust met een hoofdscha-
kelaar (7). Schakel de maairobot met de hoof-
dschakelaar (7) in (ON) en uit (OFF) (afbeelding
8). Na het inschakelen van de maairobot wordt
deze met de PIN vergrendeld.
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6.2 Bedieningsveld

De maairobot werd reeds in de fabriek gepro-
grammeerd en standaard instellingen daaraan
zijn uitgevoerd. Deze kunnen indien nodig echter
worden veranderd. Ook al zijn de fabrieksinstellin-
gen geschikt voor de meeste tuinen, u moet zich
toch vertrouwd maken met de beschikbare opties.

Verklaring van de LEDs van het bedienings-

veld (afbeelding 9a)

50. Tijd-LEDs: indicatie van de dagelijkse maaiti-
id

51. Vergrendelings-LED: indicatie van de toetsb-
lokkering

52. Accu-LED: indicatie van de toestand van de
accu

53. Alarm-LED: indicatie van fouten

Verklaring van de toetsopties van het bedie-

ningsveld (afbeelding 9b)

60. POWER-toets: in- en uitschakelen van de
maairobot

61. Toets ‘OK’

62. Toets ‘SET WORKTIME / 1’

63. Toets ‘START /2’

64. Toets HOME / 3

65. Toets ‘4’ / Vergrendelingstoets

6.3 Maaihoogteverstelling

Opgelet! Het verstellen van de maaihoogte mag
alleen worden uitgevoerd bij uitgeschakelde
maairobot. Druk daarvoor op de STOP-toets (3).
De maairobot maakt via de maaihoogteverstelling
(4) een traploze aanpassing van de maaihoogte
tussen 20 en 60 mm mogelijk, die op de schaal
kan worden afgelezen.

Als het gras hoger is dan 60 mm, dan moet het tot
minstens 60 mm worden gekort om de maairobot
niet overmatig te belasten en de efficiéntie niet

te verlagen. Gebruik daarvoor een conventionele
grasmaaier of een trimmer.

Na afsluiting van de installatie kan de maaihoogte
via de verstelling (4) worden aangepast. Begin al-
tijd met een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste hoogte.

6.4 Blokkeerinrichting / PIN

De blokkeerinrichting verhindert een niet toeges-
tane inzet van de maairobot zonder een geldige
code. Daarvoor moet u een persoonlijke veilig-
heidscode invoeren die bestaat uit vier tekens.

Ontgrendeling

Voordat u de maairobot in bedrijf neemt moet u
de correcte PIN invoeren (standaard-PIN: ‘1-2-
3-4’).Voer de PIN langzaam in en bevestig de
invoer met de toets ‘OK’ (61). De bedienings-
functies worden ontgrendeld en de vergrende-
lings-LED (51) brandt groen.

Wanneer u een verkeerde PIN invoert, dan licht
de vergrendelings-LED (51) rood op. Druk op
de toets ‘OK’ (61) om een verkeerde PIN te
verwijderen en vervolgens de correcte PIN in te
voeren.

Standaard PIN: Nieuwe PIN:

1234 e

PIN wijzigen

Om de PIN te wijzigen gaat u als volgt te werk:

1. Ontgrendel het bedieningsveld.

2. Druk gelijktijdig op de toets ‘4’ / Vergrende-
lingstoets (65) en de toets ‘OK’ (61). De ver-
grendelings-LED (51) knippert afwisselend
rood en groen.

3. Voer een nieuwe PIN (vier tekens) in. Druk
op de toets ‘OK’ (61). De vergrendelings-LED
(51) knippert groen.

4. Voer de nieuwe PIN opnieuw in en druk op de
toets ‘OK’ (61). De vergrendelings-LED (51)
brandt constant groen. De PIN werd succes-
vol gewijzigd.

5. Opgelet! Noteer de nieuwe PIN!

PIN aanvragen bij verlies

Houd de kwitantie en het serienummer van de
maairobot bij de hand. Deze heeft u nodig om uw
PIN te ontvangen!

1.

o s

-127 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 127

Open de afdekking (9), neem de accu (22)
eruit en sluit aan de USB-aansluiting zoals
afgebeeld een USB-stick aan (afbeelding 10
en 11).

Plaats de accu (22) weer erin. Schakel de
hoofdschakelaar (7) in (ON). Zorg ervoor dat
de accu (22) niet weer eruit valt.

Druk gelijktijdig op de toets POWER-toets
(60) en de toets ‘OK’ (61). Houd de toetsen

3 seconden lang ingedrukt. Nu branden alle
LEDs (50, 51, 52, 53) aan het bedieningsveld
2).

Druk op de toets ‘SET WORK TIME / 1’ (62).
Trek de USB-stick eruit. Lees de gegevens
op de USB-stick uit op een computer. Door
de maairobot werd een tekstbestand (*.txt)
aangemaakt. Dit bestand bevat een PUK,
een persoonlijke code. Wend u tot de klanten-
dienst om uw PIN te ontvangen.
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6.5 Besturing van de maairobot

Instelling van de maaitijd

1. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

2. Kies door de toets ‘SET WORK TIME / 1’ (62)
meermaals in te drukken de gewenste maaiti-
jd.

3. Deze wordt weergegeven door de tijd-LEDs
(50).

4. Bevestig de instelling door te drukken op de
toets ‘OK’ (61).

De tijd waarvoor de wijzigingen werden uitgevo-

erd, is nu de dagelijkse starttijd. Het weergegeven

aantal uren is de dagelijkse werktijd.

Voor de instelling van de maaitijd wordt als richt-

waarde 8 uur per dag bij 500 m? aanbevolen. Al

naargelang de grootte en complexiteit van de tuin
moet de gekozen werktijd worden aangepast.

Starten

1. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

2. Druk eerst op de toets ‘START /2’ (63)

3. Bevestig het startproces met de toets ‘OK’
(61).

De maairobot werkt nu overeenkomstig de instel-
ling van de maaitijd. Tijdens de werktijd wordt de
laadtoestand van de accu bewaakt en weergege-
ven via de accu-LED (52). Zodra de laadtoestand
daalt tot 30%, keert de maairobot automatisch
terug naar het laadstation (19).

Afbreken van het maaien

1. Druk op de STOP-toets (3) om de maairobot
meteen te stoppen.

2. Ontgrendel het bedieningsveld (2).

3. Druk na elkaar op de toets ‘HOME / 3’ (64) en
de toets ‘OK’ (61) om de maairobot langs de
begrenzingsdraad (18) terug te sturen naar
het laadstation (19).

STOP-status:

Door op de STOP-toets (3) te drukken schakelt
de maairobot in een STOP-status, die wordt weer-
gegeven door de knipperende tijd-LEDs (50). De
maairobot stopt met maaien, tot deze status weer
wordt opgeheven.

De STOP-status kan als volgt worden opgeheven:

® Deblokkering van de maairobot en drukken
op de toets ‘START / 2’ (63) en op de toets
‘OK’ (61) om de maairobot weer te laten
maaien.

® Deblokkering van de maairobot en drukken
op de toets ‘ HOME / 3’ (64) en op de toets
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‘OK’ (61) om de maairobot terug te sturen
naar het laadstation (19).

e Deblokkering van de maairobot en drukken
op de toets ‘4 / vergrendelingstoets’ (65).

7. Reiniging, onderhoud en
bestelling van onderdelen

Gevaar!

V&or alle reinigings- en onderhoudswerkzaam-
heden moet het apparaat spanningsvrij worden
geschakeld, waarvoor u de netstekker uit de
contactdoos moet trekken en het apparaat via de
hoofdschakelaar (7) uitschakelt (OFF) (afbeelding
8).

Voorzichtig! Werkhandschoenen dragen!

7.1 Reiniging

® Houd de veiligheidsinrichtingen, de ventila-
tiespleten en het motorhuis zo veel mogelijk
vrij van stof en vuil. Wrijf het apparaat met een
schone doek af of blaas het met perslucht bij
lage druk schoon.

¢ De maairobot mag niet met stromend water,
vooral niet onder hoge druk, worden gerei-
nigd.

® Reinig het apparaat regelmatig met een voch-
tige doek en wat smeerzeep. Gebruik geen
reinigings- of oplosmiddelen, omdat deze de
kunststof delen van het apparaat zouden kun-
nen aantasten. Zorg ervoor dat geen water
binnenin het apparaat terecht kan komen.

® Maak de maairobot indien mogelijk schoon
met een borstel of doek.

® Controleer de beweeglijkheid van de klingen
(10) en van de messenschijf (11)

® Gebruik voor de reiniging van de laadcontac-
ten aan de maairobot (1) en het laadstation
(19) reinigingsmiddel voor metaal of zeer fijn
schuurpapier. Maak deze schoon om een
efficiént laadproces te garanderen.

7.2 Onderhoud

e Versleten of beschadigde klingen (10) en
bevestigingsschroeven moeten altijd per set
worden vervangen.

® Vervang versleten of beschadigde delen.

® Voor een lange levensduur moeten alle
schroefdelen en de wielen en assen schoon-
gemaakt en vervolgens met olie gesmeerd
worden.

® De regelmatige verzorging van de maairobot
verzekert niet alleen een lange levensduur en
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goede prestaties, maar draagt er ook toe bij
dat uw gazon zorgvuldig en eenvoudig wordt
gemaaid.

® De het sterkst aan slijtage onderhevige com-
ponenten zijn de klingen (10). Controleer
regelmatig de toestand van de klingen (10)
en de bevestiging daarvan. Als er overma-
tige trillingen optreden aan de maairobot,
dan kan dit erop duiden dat de klingen (10)
beschadigd zijn resp. door stoten werden
vervormd. Als de klingen (10) zijn versleten of
beschadigd, dan moeten deze meteen wor-
den vervangen.

® Controleer regelmatig het maaipatroon van
het gazon. Door onscherpe klingen worden
de grashalmen niet zuiver afgesneden. Daar-
door kan het gras aan het oppervlak licht
uitdrogen en verdort het. Vervang daarom
de klingen regelmatig, opdat u een zuiver en
recht maairesultaat verkrijgt.

® Controleer de onderkant van de maairobot re-
gelmatig op vervuilingen. Reinig de maairobot
regelmatig. Verwijder sterkere verontreinigin-
gen onmiddellijk.

® In de eerste weken na de inbedrijfstelling en
als daarvoor met een conventionele gras-
maaier werd gemaaid, kan uw maairobot
sterk verontreinigd raken. Controleer daarom
de onderkant van uw maairobot gedurende
deze periode vaker.

® Verkort het gras om een sterke verontreini-
ging te vermijden slechts in kleine stappen.

® Binnenin het apparaat zijn er geen andere te
onderhouden onderdelen.

7.2.1 Vervangen van de klingen

Gebruik alleen originele klingen, aangezien an-
ders functies en veiligheid niet zijn gegarandeerd.
De maairobot is uitgerust met drie aan een mes-
senschijf (11) gemonteerde klingen (10). Deze
klingen (10) hebben een levensduur van maxi-
maal 3 maanden (wanneer er geen hindernissen
worden getroffen). Vervang alle drie klingen (10)
gelijktijdig om uit te sluiten dat de efficiéntie en
balans van uw apparaat negatief wordt beinvioed.

Om de klingen (10) te vervangen gaat u als volgt
te werk (afbeelding 12) - Opgelet! - Handschoe-
nen dragen:

1. Draai de bevestigingsschroeven los.

2. Neem de klingen (10) eraf en vervang deze
door nieuwe. Vervang alle drie klingen (10)
altijd per set.

3. Daarna draait u de bevestigingsschroeven
weer vast. Let erop dat de nieuwe klingen
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(10) vrij kunnen worden gedraaid.
Voer regelmatig een algemene controle van de
maairobot uit en verzamel alle opgezamelde res-
ten. Voor elk begin van een seizoen de toestand
de klingen (10) absoluut controleren. Wend u bij
reparaties tot onze klantendienst. Gebruik alleen
originele onderdelen.

7.2.2 Vervangen van de accu
Gebruik alleen originele accu’s, aangezien anders
functies en veiligheid niet zijn gegarandeerd.

Om de accu (22) te vervangen gaat u als volgt te

werk (afbeelding 10):

1. Draai de zes bevestigingsschroeven van de
afdekking (9) los.

2. Neem de accu (22) uit de maairobot.

3. Vervolgens plaatst u de nieuwe accu (22) erin
en bevestigt u de afdekking (9) met de beves-
tigingsschroeven.

7.2.3 Software update

Wanneer u de software wilt updaten, kopieer

dan de nieuwe software op een lege USB-stick

(eventueel de USB-stick eerst formatteren). Zorg

ervoor dat de accu volledig is geladen, voordat u

de volgende stappen uitvoert.

1. Zet de maairobot op het te maaien terrein. De
maairobot mag zich bij de software update
niet in het laadstation bevinden.

2. Open de afdekking (9), neem de accu (22)
eruit en sluit aan de USB-aansluiting zoals
afgebeeld een USB-stick aan (afbeelding 10
en 11).

3. Plaats de accu (22) weer erin. Schakel de
hoofdschakelaar (7) in (ON). Zorg ervoor dat
de accu (22) niet weer eruit valt.

4. Druk gelijktijdig op de POWER-toets (60) en
de toets ‘OK’ (61). Houd de toetsen 5 secon-
den lang ingedrukt. Nu branden alle LEDs
(50, 51, 52, 53) aan het bedieningsveld (2).

5. Druk op de toets ‘4’ / Vergrendelingstoets (65)
om het update proces te starten. De tijd-LEDs
(50) geven de huidige progressie aan. Als alle
5 tijd-LEDs (50) ononderbroken branden, dan
is het proces afgesloten.

6. Na enkele seconden doven de tijd LEDs (50)
weer en de maairobot gaat naar de normale
operationele toestand, waarin maar één tijd
LED (50) brandt.

7. Trek de USB-stick eruit en sluit de afdekking
9).
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7.2.4 Reparatie van de begrenzingsdraad

Als de begrenzingsdraad (18) op een bepaald
punt wordt doorgesneden, gebruik dan voor de
reparatie de meegeleverde kabelverbinder (16).
Daarvoor steekt u beide uiteinden van de doorge-
sneden begrenzingsdraad (18) in de kabelverbin-
der (16) en drukt u deze met behulp van een tang
samen. Steek de netstekker in de contactdoos.
Controleer vervolgens aan de hand van de LED-
indicatie (21) aan het laadstation (19) de werking.

7.3 Bestelling van onderdelen:

Bij de bestelling van onderdelen moeten de vol-

gende gegevens worden vermeld:

® Type van het apparaat

®  Artikelnummer van het apparaat

® |dent.-nummer van het apparaat

® Onderdeelnummer van het benodigde onder-
deel

Actuele prijzen en info vindt u terug onder

www.Einhell-Service.com

Reserve klingen art.-nr.: 34.140.20

8. Opslag

Laad de accu (22) véor opslag gedurende de
winter volledig op en schakel de maairobot via
de hoofdschakelaar (7) uit (OFF). Neem de accu
(22) uit het apparaat. Isoleer de voedingseenheid

(13) van de stroomtoevoer en het laadstation (19).

De begrenzingsdraad (18) kan in de winter buiten
worden gelaten. Zorg er echter wel voor dat de
aansluitingen zijn beschermd tegen corrosie.
Isoleer daartoe de aansluitingen van de begren-
zingsdraad (18) van het laadstation (19).

Berg het apparaat en het toebehoren op op
een donkere, droge, vorstvrije en voor kinderen
ontoegankelijke plaats. De optimale opslagtem-
peratuur ligt tussen 5 °C en 30 °C. Bewaar het
apparaat in de originele verpakking.
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9. Transport

e Schakel het apparaat uit via de hoofdscha-
kelaar (7) (OFF) (afbeelding 8).

e Breng, indien voorhanden, transportbeveili-
gingen aan.

e Bescherm het apparaat tegen schade en
sterke trillingen, die met name optreden bij
het transport in voertuigen.

® Beveilig het apparaat tegen wegglijden en
kantelen.

e Draag de maairobot aan de draaggreep
(6) met de messenschijf (11) weg van het
lichaam gericht.

10. Verwerking en recycling

Het apparaat zit in een verpakking om transport-
schade te verhinderen. Deze verpakking is een
grondstof en dus herbruikbaar of kan worden
teruggevoerd in de grondstofkringloop. Het ap-
paraat en zijn toebehoren bestaan uit diverse
materialen, zoals bijv. metaal en kunststof. De-
fecte apparaten horen niet bij het huisvuil. Voor
deskundige verwerking moet het apparaat bij een
daarvoor bestemde inzamelplaats worden afge-
geven. Indien u geen inzamelpunt kent, gelieve
dan bij de gemeente te informeren.
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11. Indicatie van het laadstation en verhelpen van fouten

LED-indicatie (21) Beschrijving Oplossing
Uit - Geen stroomtoevoer - Controleer de stroomtoevoer
Brandt groen - Klaar om te maaien

- Accu (22) volledig geladen
- Begrenzingsdraad (18) cor-
rect geinstalleerd

Knippert groen - Begrenzingsdraad (18) door- | - Onderzoek de begrenzingsdraad (18) op
gesneden een breuk
- Begrenzingsdraad (18) ver- | - Controleer de beide aansluitingen aan het
keerd aangesloten laadstation (19)
Brandt rood - Accu (22) wordt geladen - Wacht tot de accu (22) volledig is geladen

12. Indicatie van de maairobot en verhelpen van fouten

De alarm-LED (53) brandt rood
Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen

‘Maairobot opgetild’ | - Hefsensor heeft continu 10 Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te
seconden lang gereageerd bevestigen. Start het maaiproces via het be-
dieningsveld (2) opnieuw.

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan het maaigebied op hindernissen met
een hoogte van meer dan 10 cm en ver-
wijder deze, of scherm de hindernissen
met de begrenzingsdraad (18) af van het

maaigebied
‘Maairobot vastge- | - Hindernissensor binnen één | Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te
reden’ minuut 10 maal geactiveerd | bevestigen. Start het maaiproces via het be-
Maairobot is in de dieningsveld (2) opnieuw.
buurt van een hin- - Controleer of de maairobot door een
dernis gestopt hindernis geblokkeerd of tussen bomen,

struiken enz. ingeklemd is. Elimineer de
hindernis of vermijd deze zone

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan of de begrenzingsdraad (18) goed is
gelegd. Let met name op nauwe hoeken,
doorgangen, hekken, rotsen enz., en pas
de layout van de begrenzingsdraad (18)
indien nodig aan

- Controleer of het gras te hoog is en de
maairobot wordt geblokkeerd. Maai het
gras in dit geval tot onder 60 mm
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De alarm-LED (53) brandt rood

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen
‘Galmsensor’ - Hindernissensor heeft conti- | Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)
Maairobot is direct nu 10 seconden lang gerea- | en zet de robot op een andere plek in het
aan een hindernis geerd maaigebied. Schakel de hoofdschakelaar (7)
gestopt weer in (ON) en start het maaiproces via het

bedieningsveld (2) opnieuw.

- Controleer of de maairobot door een
hindernis geblokkeerd of tussen bomen,
struiken enz. ingeklemd is. Elimineer de
hindernis of vermijd deze zone

- Indien deze fout vaker optreedt, controleer
dan of de begrenzingsdraad (18) goed is
gelegd. Let met name op nauwe hoeken,
doorgangen, hekken, rotsen enz., en pas
de layout van de begrenzingsdraad (18)
indien nodig aan

De alarm-LED (53) knippert rood

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen
‘Begrenzingsdraad- | - Maairobot buiten het maai- Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en
/ Signaalfout’ gebied weer in (ON). Start het maaiproces via het
De maairobot draait | - Begrenzingsdraad (18) ver- | bedieningsveld (2) opnieuw.
in een cirkel om het keerd aangesloten - Zorg ervoor dat de begrenzingsdraad (18)
begrenzingssignaal | - Begrenzingsdraad (18) door- correct en in het midden onder het laad-
te zoeken, en stopt gesneden station (19) is gelegd.
uiteindelijk helemaal | - Geen stroomtoevoer - Controleer de positie van het laadstation

(19).

- Zorg ervoor dat de maairobot zich in het
maaigebied bevindt

- Controleer of de LED-indicatie (21) aan
het laadstation (19) groen brandt

- Indien de maairobot het maaigebied
meermaals verlaat op hetzelfde punt, con-
troleer de omgeving dan op hoogspan-
ningskabels. Verander de positie van de
begrenzingsdraad (18)

- Indien de maairobot het maaigebied ver-
laat op een helling, vermijd dan dit deel
door de positie van de begrenzingsdraad
(18) te veranderen
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De alarm-LED (53) brandt blauw

Fout Mogelijke oorzaak Verhelpen
‘Accu-/Batterijfout’ - Eris een accufout opgetre- Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en

den bij de maairobot. weer in (ON). Start het maaiproces via het

- De accu (22) kan niet wor- bedieningsveld (2) opnieuw.
den geladen. - Controleer of er een probleem is met de

- Slecht contact van de laad- stroomtoevoer
pennen (20) - Reinig de laadpennen (20)

- Accu (22) heeft het einde - Vervang indien nodig de accu (22)
van zijn levensduur bereikt - Wend u tot de klantendienst

- Controleer of de accu (22) juist werd ge-
monteerd.

- Controleer of de hoofdschakelaar (7) is
ingeschakeld (ON), terwijl de maairobot
zich in het laadstation (19) bevindt.

- Controleer de positie van het laadstation
(19). Vervang indien nodig de accu (22).
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De alarm-LED (53) knippert blauw

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

‘Batterijtemperatuur
buiten het normbe-
reik’

De maairobot keert
tijdens de ingestel-
de werktijd terug
naar het laadstation
en/of de accu kan
aan het laadstation
niet worden geladen

Te hoge/lage accutemperatuur

resp. overtemperatuur van de

besturing

- Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 75 °C keert de
maairobot terug naar het
laadstation (19)

- Bij een batterijtemperatuur
hoger dan 45 °C of lager dan
0 °C wordt het laadproces
gestopt en wacht de maairo-
bot aan het laadstation (19)

- Kies de werktijd in de zomer in de vroege
ochtenduren en vermijd de inzet van de
maairobot tijdens de hete uren van de dag

- Na het afkoelen van de accu resp. de
besturing tot binnen het toegelaten tem-
peratuurbereik keert de maairobot auto-
matisch terug naar het geprogrammeerde
bedrijf

‘Motor overbelast’
De maairobot is
gestopt in hoog en
dik gras

- De maairobot is op grond
van een overstroom in de
motor of een motorfout ge-
stopt

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF) en
weer in (ON). Start het maaiproces via het
bedieningsveld (2) opnieuw.

- Controleer de hoogte van het gras in het
maaigebied en maai indien nodig met een
conventionele grasmaaier het gras tot kor-
ter dan 60 mm

- Verhoog de snijhoogte. Begin altijd met
een hogere maaihoogte en verlaag deze
in kleine stappen tot aan de gewenste
hoogte

- Onderzoek de messenschijven (11) en
wielen op vervuiling en reinig deze gron-
dig

- Controleer de achterwielen en messen-
schijven (11) op blokkades. Indien u deze
blokkades niet kunt elimineren, wend u
dan tot de bevoegde klantendienst

‘Maairobot gekan-
teld’

De maairobot is
omgekanteld en
gestopt

- Maairobot werd 10 seconden
continu gekanteld.

- Maairobot gedurende lange-
re tijd in één richting geheld

Druk op de toets ‘OK’ (54) om de fout te

bevestigen. Start het maaiproces via het be-

dieningsveld (2) opnieuw.

- Zet de maairobot op een vlakke onder-
grond en start hem opnieuw

- Indien de maairobot vanwege van een
steile helling in het maaigebied is gekan-
teld, pas de begrenzingsdraad (18) dan
z0 aan, dat sterke hellingen worden ver-
meden

‘Maaier vastgere-
den’

De maairobot stopt
op de terugweg
naar het laadstation

- Beweging van de maairobot
door hindernissen aan de
begrenzingsdraad (18) geb-
lokkeerd

Schakel de hoofdschakelaar (7) uit (OFF)

en zet de robot op een andere plek in het

maaigebied. Schakel de hoofdschakelaar (7)

weer in (ON) en start het maaiproces via het

bedieningsveld (2) opnieuw.

- Elimineer alle hindernissen aan de be-
grenzingsdraad (18)

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 134

-134 -

17.01.2023

12:56:49



Foutopsporing

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

De maairobot staat
in het maaigebied
De maairobot kan
niet worden inge-
schakeld

Accuspanning te laag
Fout aan de stroomkring of
de elektronica

Breng de maairobot terug naar het laad-
station (19) om op te laden

Schakel de hoofdschakelaar (7) in (ON)
Wend u tot de klantendienst

De maairobot kan
niet in het laadstati-
on rijden

Laadstation (19) niet correct
geinstalleerd

Controleer of de LED-indicatie (21) aan
het laadstation (19) groen brandt
Controleer of de begrenzingsdraden (18)
aan het laadstation (19) zijn aangesloten
en of de voorste begrenzingsdraad (18)
in het midden onder het station (19) is ge-
legd.

Controleer of het laadstation (19) correct
gepositioneerd

De maairobot stopt
resp. rijdt ongecon-
troleerd in de buurt
van begrenzingsei-
landen.

Begrenzingsdraad (18) niet
juist geinstalleerd rond de
begrenzingseilanden

Pas de positie van de begrenzingsdraad
(18) aan

Let erop dat de begrenzingsdraad (18)
zich niet kruist.

De maairobot maakt
veel lawaai

Klingen (10) beschadigd
Aan de klingen (10) hechten
veel vreemde materialen
Maairobot te dicht bij hinder-
nissen gestart
Mesaandrijving of aandrijf-
motor beschadigd

Andere delen van de maairo-
bot beschadigd

Vervang de klingen (10). De 3 klingen (10)
moeten gelijktijdig worden vervangen

De efficiéntie van de maairobot hangt af
van de scherpte van de klingen (10). Houd
de klingen (10) daarom in goede toestand
Schakel de maairobot veilig uit en draag
werkhandschoenen als u de klingen (10)
reinigt, om snijwonden te vermijden

Laat de motor door de klantendienst repa-
reren of vervangen

De maairobot blijft
in het laadstation
De maairobot keert
steeds weer terug
naar het laadstation

Verkeerde instellingen van
de werktijd

Accu (22) leeg
Regensensor gereageerd
Verhoogde accutemperatuur

Controleer de instellingen van de werktijd
De maairobot begint en beéindigt zijn
werk al naargelang het ingestelde tijd-
venster. Buiten dit tijdvenster blijft de
maairobot in het laadstation (19)

De maairobot blijft
op de begrenzings-
draad staan en kan
het laadstation niet
bereiken.

Accu (22) leeg.

De lengte van de begren-
zingsdraad (18) en daardoor
de weg naar het laadstation
(19) is te lang voor de gebru-
ikte accu (22).

Verwijder mogelijke hindernissen op de
begrenzingsdraad (18). Zorg bij het leg-
gen van de begrenzingsdraad (18) voor
voldoende afstand tot hindernissen.
Gebruik een accu met hogere capaciteit.
Opgelet: bij inzet van een multi-Ah-accu
(bijv. 4-6 Ah) de hogere capaciteit instel-
len. Dankzij de spaarzame lading en ont-
lading bij de maairobot is het niet noodza-
kelijk om de lagere capaciteit te gebruiken
om de levensduur te verlengen.

OPGELET! Doorgesneden begrenzingsdraden en gevolgschade vallen niet onder de garantie!
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Enkel voor EU-landen

Elektrisch gereedschap hoort niet bij het huisvuil thuis!

Volgens de Europese richtlijn 2012/19/EG op afgedankte elektrische en elektronische toestellen en
omzetting in nationaal recht dienen afgedankte elektrische gereedschappen afzonderlijk te worden ver-
zameld en milieuvriendelijk te worden gerecycleerd.

Recyclagealternatief i.p.v. het toestel terug te sturen:

De eigenaar van het elektrische toestel is alternatief verplicht, i.p.v. het toestel terug te sturen, mede te
werken bij de behoorlijke recyclage in geval hij zich van het eigendom ontdoet. Het afgedankte toestel
kan hiervoor ook bij een verzamelplaats worden afgegeven die voor een verwijdering als bedoeld in de
wetgeving in zake recyclage en afvalverwerking zorgt. Hieronder vallen niet bij de afgedankte toestellen
gevoegde accessoires en hulpmiddelen zonder elektrische componenten.

Zorg er bij de verwerking voor dat accu’s en lichtmiddelen (bijv. gloeilampen) uit het apparaat worden
genomen.
Nadruk of andere reproductie van documentatie en geleidepapieren van de producten, geheel of ge-

deeltelijk, enkel toegestaan mits uitdrukkelijke toestemming van Einhell Germany AG.

Technische wijzigingen voorbehouden.
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Service-informatie

Wij werken in alle landen die in het garantiebewijs zijn genoemd, samen met competente servicepart-
ners, wier contactgegevens u kunt afleiden uit het garantiebewijs. Deze staan voor alle diensten zoals
reparatie, het verschaffen van wisselstukken of slijtdelen of voor de aankoop van verbruiksmaterialen te
uwer beschikking.

U moet er rekening mee houden dat bij dit product de volgende delen onderhevig zijn aan een slijtage
door gebruik of een natuurlijke slijtage, resp. dat de volgende delen nodig zijn als verbruiksmaterialen.

Categorie Voorbeeld
Slijtstukken* Accu
Verbruiksmateriaal/verbruiksstukken* Klingen
Ontbrekende onderdelen

* niet verplicht bij de leveringsomvang begrepen!

Bij gebreken of defecten verzoeken wij u om de fout te melden op het internet onder
www.Einhell-Service.com. Gelieve te zorgen voor een nauwkeurige beschrijving van de fout en daarbij
in elk geval de volgende vragen te beantwoorden:

® Heeft het toestel reeds eenmaal gewerkt of was het vanaf het begin defect?
® Isuiets opgevallen voordat het defect zich voordeed (symptoom voor het defect)?

® Welke foutieve werkwijze vertoont het toestel volgens u (hoofdsymptoom)?
Beschrijf deze foutieve werkwijze.
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Garantiebewijs

Geachte klant,

Onze producten worden onderworpen aan een strenge kwaliteitscontrole. Mocht dit apparaat echter

ooit niet naar behoren functioneren, spijt dit ons ten zeerste en vragen u zich te wenden tot onze ser-

vicedienst onder het adres vermeld op dit garantiebewijs. Wij staan ook graag telefonisch tot uw dienst
via het vermelde servicetelefoonnummer. Voor eisen in verband met het recht op garantie geldt het
volgende:

1. Deze garantievoorwaarden zijn uitsluitend gericht aan de gebruikers, d.w.z. natuurlijke personen die
dit product niet in het kader van hun ambachtelijke noch van een andere zelfstandige activiteit willen
gebruiken. Deze garantievoorwaarden regelen aanvullende garantieprestaties, die de hieronder ge-
noemde fabrikant kopers van zijn nieuwe apparaten toezegt in aanvulling tot de wettelijke garantie.
Uw wettelijke garantieclaims blijven onaangetast door deze garantie. Onze garantieprestatie is voor
u gratis.

2. De garantieprestatie geldt uitsluitend voor gebreken aan een door u aangekocht nieuw apparaat

van de hieronder genoemde fabrikant die aantoonbaar berusten op een materiaal- of productiefout,
en is naar onze keuze beperkt tot het verhelpen van zulke gebreken aan het apparaat of de vervan-
ging ervan.
Wij wijzen erop dat onze apparaten overeenkomstig hun bestemming niet ontworpen zijn voor com-
mercieel, ambachtelijk of industrieel gebruik. Van een garantiecontract is derhalve geen sprake, als
het apparaat binnen de garantieperiode in commerciéle, ambachtelijke of industriéle bedrijven werd
ingezet of aan een daarmee gelijk te stellen belasting werd blootgesteld.

3. Van onze garantie zijn uitgesloten:

- Schade aan het apparaat als gevolg van niet-inachtneming van de montagehandleiding of op
grond van ondeskundige installatie, als gevolg van niet-inachtneming van de gebruiksaanwijzing
(zoals bijv. door aansluiting aan een verkeerde netspanning of stroomsoort) of niet-inachtneming
van de onderhouds- en veiligheidsvoorschriften, door blootstelling van het apparaat aan abnormale
omgevingsvoorwaarden of door nalatig onderhoud en verzorging.

- Schade aan het apparaat als gevolg van misbruik of ondeskundige toepassingen (zoals bijv. over-
belasting van het apparaat of de inzet van niet toegelaten gereedschappen of toebehoren), binnen-
dringen van vreemde voorwerpen in het apparaat (zoals bijv. zand, stenen of stof, transportschade),
gebruik van geweld of als gevolg van externe invioeden (zoals bijv. schade door vallen).

- Schade aan het apparaat of aan delen van het apparaat die valt te herleiden tot slijtage als gevolg
van gebruik, en als gevolg van normale of andere natuurlijke slijtage.

4. De garantieperiode bedraagt 24 maanden en gaat in op de datum van aankoop van het apparaat.
Garantieclaims dienen voor het verloop van de garantieperiode binnen de twee weken na het vast-
stellen van het defect geldend te worden gemaakt. Het indienen van garantieclaims na verloop van
de garantieperiode is uitgesloten. De herstelling of vervanging van het apparaat leidt niet tot een
verlenging van de garantieperiode noch wordt door deze prestatie een nieuwe garantieperiode voor
het apparaat of voor eventueel ingebouwde wisselstukken op gang gebracht. Dit geldt ook bij het ter
plaatse uitvoeren van een serviceactiviteit.

5. Gelieve om een garantieclaim in te dienen het defecte apparaat aan te melden op mail adres:
service@einhell.nl. Houd het aankoopbewijs of een ander bewijs van uw aankoop van het nieuwe
apparaat bij de hand. Apparaten die zonder bijhorende bewijzen of zonder typeplaatje worden
teruggestuurd, worden op grond van de ontbrekende mogelijkheid om het apparaat toe te kennen
uitgesloten van de garantieprestatie. Valt het defect van het apparaat binnen onze garantieprestatie,
dan bezorgen wij u per omgaande een gerepareerd of nieuw apparaat terug.

Uiteraard staan wij ook tot u dienst om, mits betaling van de kosten, defecten van het apparaat te ver-
helpen die buiten de garantieomvang vallen. Indien u hiervan gebruik wenst te maken, neem dan con-
tact met ons op.

Voor slijtstukken, verbruiksmateriaal en ontbrekende onderdelen wordt verwezen naar de beperkingen
van deze garantie conform de service-informatie van deze handleiding.
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Peligro! - Leer el manual de instrucciones para reducir cualquier riesgo de sufrir dafios

Los nifios no deben usar el aparato. Vigilar a los nifios para asegurarse de que no jueguen con el apara-
to. Los nifios no pueden limpiar ni realizar trabajos de mantenimiento en el aparato. El aparato no puede
ser utilizado por personas cuyas capacidades estén limitadas fisica, sensorial o psiquicamente, o que
no dispongan de la experiencia y/o los conocimientos necesarios a no ser que estén vigiladas o hayan

recibido instrucciones de una persona que se responsabilice de ellos.
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Peligro!

Al usar aparatos es preciso tener en cuenta una
serie de medidas de seguridad para evitar le-
siones o danos. Por este motivo, es preciso leer
atentamente este manual de instrucciones/adver-
tencias de seguridad. Guardar esta informacion
cuidadosamente para poder consultarla en cual-
quier momento. En caso de entregar el aparato

a terceras personas, sera preciso entregarles,
asimismo, el manual de instrucciones/advertenci-
as de seguridad. No nos hacemos responsables
de accidentes o dafios provocados por no tener
en cuenta este manual y las instrucciones de
seguridad.

1. Instrucciones de seguridad

Encontrara las instrucciones de seguridad corres-
pondientes en el prospecto adjunto.

jAviso!

Leer todas las instrucciones de seguridad,
indicaciones, ilustraciones y los datos técni-
cos con los que esta provista esta herrami-
enta eléctrica. El incumplimiento de las instruc-
ciones indicadas a continuacion puede provocar
descargas eléctricas, incendios y/o dafnos graves.
Guardar todas las instrucciones de seguri-
dad e indicaciones para posibles consultas
posteriores.

Explicacion de los simbolos empleados

(véase fig. 13)

A. ADVERTENCIA - jLeer el manual de instruc-
ciones antes de poner en funcionamiento la
maquina!

B. ADVERTENCIA - jMantener la distancia de
seguridad adecuada al poner en funciona-
miento la maquina!

C. ADVERTENCIA - jAntes de realizar cualquier
trabajo en la maquina o antes de levantarla,
activar el dispositivo de bloqueo! ATENCION
- No tocar las cuchillas giratorias!

D. ADVERTENCIA - jNo subirse a la maquina!

ATENCION - No tocar las cuchillas giratorias!

Clase de proteccion Il (aislamiento doble)

Almacenamiento de las baterias sélo en

espacios secos con una temperatura ambi-

ente de +10°C a +40°C. Guardar las baterias
unicamente cuando estén cargadas (min. al

40%).

G. Fuente conmutada

H. Clase de proteccion lll

I. Fusible de accién retardada 3,15 A

mm

J. Transformador de separacion con proteccion
contra cortocircuito

K. AVISO: Para cargar la bateria utilizar unica-
mente la fuente de alimentacion extraible
NT28/1 que ha sido suministrada con este
aparato.

jAtencion!

Durante una tormenta eléctrica, desenchufar el
cable de alimentacién y desconectar el alambre
delimitador de la estacién de carga.

2. Descripcion del aparato y
volumen de entrega

2.1 Descripcion del aparato (fig. 1/2)
Robot cortacésped

Panel de mando

Tecla STOP

Ajuste de altura de corte
Sensor de lluvia

Asa de transporte
Interruptor principal
Rueda trasera

Tapa de la bateria

10. Cuchillas

11. Disco portacuchillas

12. Rueda delantera

13. (Cable de la) fuente de alimentacion
14. Gancho de amarre

15. Tornillo de fijacion

16. Conector del cable

17. Cuchillas de repuesto

18. Alambre de limitacion

19. Estacion de carga

20. Perno de carga

21. Indicador LED

22. Bateria

23. Llave de hexagono interior
24. Regla (para separar)

©CoNoOh~WN =

2.2 Volumen de entrega y desembalaje
Sirviéndose de la descripcion del volumen de
entrega, comprobar que el articulo esté completo.
Si faltase alguna pieza, dirigirse a nuestro Ser-
vice Center o a la tienda especializada mas cer-
cana en un plazo méximo de 5 dias laborales tras
la compra del articulo presentando un recibo de
compra valido. A este respeto, observar la tabla
de garantia de las condiciones de garantia que se
encuentran al final del manual.
e Abrir el embalaje y extraer cuidadosamente
el aparato.
® Retirar el material de embalaje, asi como los
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dispositivos de seguridad del embalaje y para
el transporte (si existen).

e Comprobar que el volumen de entrega esté
completo.

® Comprobar que el aparato y los accesorios
no presenten dafios ocasionados durante el
transporte.

® Sies posible, almacenar el embalaje hasta
que transcurra el periodo de garantia.

Peligro!

iEl aparato y el material de embalaje no son
un juguete! jNo permitir que los nifos jue-
guen con bolsas de plastico, laminas y pie-
zas pequenas! jRiesgo de ingestion y asfixia!

Volumen de entrega

Robot cortacésped

(Cable de la) fuente de alimentacion
Estacion de carga

Tornillos de fijacion (4 uds.)

Manual de instrucciones original
Instrucciones de seguridad

Material de montaje y accesorios
Cuchillas de repuesto (3 uds.)
Ganchos de amarre (190 uds.)
Alambre delimitador (130 m)
Conectores del cable (4 uds.)
Llave de hexagono interior
Bateria

Regla (para separar)

Herramientas auxiliares necesarias

(no incluidas en el volumen de entrega)
e Martillo

e Alicates

e Alicates pelacables

® Nivel de burbuja (opcional)

3. Uso adecuado

El robot cortacésped es adecuado para el uso
domeéstico y en jardines privados y esta destina-
do exclusivamente a cortar el césped.

Utilizar la maquina sélo en los casos que se indi-
can explicitamente como de uso adecuado. Cual-
quier otro uso no sera adecuado. En caso de uso
inadecuado, el fabricante no se hace responsable
de dafios o lesiones de cualquier tipo; el respon-
sable es el usuario u operario de la maquina.

Tener en consideracién que nuestro aparato no
esta indicado para un uso comercial, industrial o
en taller. No asumiremos ningun tipo de garantia
cuando se utilice el aparato en zonas industria-
les, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

4. Caracteristicas técnicas

TENSION ..o 28V
Velocidad del motor ...........ccceceeeene 3100 r.p.m.
Tipo de proteccion ...........cccceeieeiieenieiieene IPX4
Clase de protecCion ..........ccccevevvererirenenieeneenne 1]
PESO i 8,1kg
Anchura de corte .......cooevvveeiiieciniiee e 18cm
Numero de cuchillas ..........ccocoeveiiiiiiiinieenene 3
INClinacion MAX. ......ccovviriieiiiiicrceeee 35 %
Nivel de presion acustical , ............ 48,9 dB (A)
Imprecision K ..., 3dB (A)
Nivel de potencia acustica L, .......... 61,5dB (A)
Imprecision K .........ccocieviiienieeee, 1,93 dB (A)

Ajuste de altura de corte .. 20-60 mm; en continuo

Longitud permitida del
alambre delimitador ............cccccvveeee... max. 250 m

Antena del sistema de bucle inductivo
Banda de frecuencia operativa ....... 0-148,5KHz
Potencia maxima de transmision ...54,07 dBuA/m

Bateria de iones de litio
TENSION: woeeeiee e 28V CC

Fuente de alimentacion

Tension de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de salida: .........ccccveeeeeeeeiininennn. 28V CC
Corriente de salida: .........c.coeevviveeeeeeeiecnnnns 1,8A
Clase de protecCion: .......c.cccceveeveneeieeninnne /@

Los valores de emision se han determinado
conforme a las normas EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

jAviso!

Este aparato genera un campo electromag-
nético durante su funcionamiento. En deter-
minadas circunstancias, este campo podra
afectar a los posibles implantes médicos
activos o pasivos. Para reducir el peligro de
lesiones graves o incluso mortales, recomen-
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damos a las personas que lleven este tipo
de implantes que consulten a su médico y
al fabricante del implante antes de utilizar el
aparato.

5. Puesta en marcha

Leer el manual de instrucciones en su totali-
dad antes de empezar a instalar el robot cor-
tacésped. La calidad de la instalacién afecta
a lo bien que funciona el robot cortacésped
mas tarde.

5.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped elige su direccion al azar.

El césped del jardin quedara totalmente cortado
cuando el robot cortacésped pase por todas las
areas dentro del area delimitada por el alambre
delimitador (18). En cuanto el robot cortacésped
detecta un alambre delimitador correctamente
instalado (18), el robot se da la vuelta y se mueve
en otra direccién dentro del area. Todas las areas
que se deseen proteger dentro del area - por
ejemplo, estanques de jardin, arboles, muebles o
parterres de flores - también deben ser delimita-
das con el alambre delimitador (18). El alambre
delimitador (18) debe formar un circuito cerrado.
Si el robot cortacésped encuentra un obstaculo
dentro del area de corte, da marcha atras y con-
tinda cortando en otra direccion (fig. 3).

5.2 Sensores

El robot cortacésped esta equipado con varios

sensores de seguridad.

* Sensor de elevacion:
Si el robot cortacésped se levanta del suelo
en mas de 30° por detras, el robot y la rota-
cion de las cuchillas (10) se detendran inme-
diatamente.

® Sensor de inclinacion:
Si el robot cortacésped se inclina conside-
rablemente en una direccion, el robot y la
rotacion de las cuchillas (10) se detendran de
inmediato.

* Sensor de obstaculos:
El robot detecta los obstaculos en su camino.
Si el robot cortacésped choca con un obsta-
culo, se detiene inmediatamente la rotaciéon
de las cuchillas y se mueve hacia atras ale-
jandose del obstaculo.

* Sensor de lluvia:
El robot cortacésped esta dotado de un sen-
sor de lluvia (5) para evitar que trabaje bajo

la lluvia. El robot cortacésped regresa a la es-
tacion de carga (19) cuando se detecta que
llueve y alli se carga completamente. Una vez
el sensor de lluvia (5) vuelve a estar seco, el
robot cortacésped permanece dos horas mas
en la estacion de carga (19).

5.3 Preparacion

Dibujar primero un croquis del jardin. Dibujar tam-
bién los obstaculos y crear un plan de cémo se
desea protegerlos. Esto hace mas facil encontrar
una buena posicion para la estacion de carga
(19) y colocar el alambre delimitador (18) alrede-
dor de arbustos, parterres de flores, etc (fig. 4)..
Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped para no cargar excesivamente
el robot y reducir la eficiencia de funcionamiento.
Usar para ello un cortacésped convencional o
una recortadora.

Retirar todos los objetos sueltos del césped que
puedan ser danados por el robot cortacésped o
que lo puedan dafar.

Tener a mano las siguientes herramientas: martil-
lo, alicates, alicates pelacables y nivel de burbuja
(opcional).

5.4 Estacion de carga

5.4.1 Ubicacion de la estacién de carga
Primero determinar la mejor ubicacion de la
estacién de carga (19). Se necesita una toma

de corriente externa que proporcione corriente
permanentemente para que el robot cortacésped
funcione siempre. La estacién de carga (19) se
debe colocar en una superficie plana al nivel de
la capa de césped. Asegurarse de que el area
sea planay esté seca. Elegir un lugar a la som-
bra, ya que la bateria (22) se carga mejor en un
entorno fresco (fig. 5a). Ademas, asegurarse de
que el alambre delimitador se coloca recto al me-
nos 2 m por delante de la estacion de carga (19).
Las curvas directamente frente a la estacion de
carga (19) pueden provocar dificultades a la hora
de acoplarse para la carga.

5.4.2 Localizacion de la estacién de carga
Cuando la bateria (22) estéa casi vacia, el robot
cortacésped regresa a la estacién de carga (19)
siguiendo el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj hasta la estaciéon
de carga (19). Por lo tanto, asegurarse de que la
estacion de carga (19) esté colocada correcta-
mente alineada (Fig. 5b).
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5.4.3 Conexion de la estacion de carga a la
fuente de alimentacién

1. Antes de conectar la estacion de carga (19) a
la fuente de alimentacién, asegurarse de que
la tensién de red es de 100-240 V a 50/60 Hz.

2. Conectar fuente de alimentacién (13) directa-
mente a una toma de corriente. No utilizar el
cable para ninguna otra aplicacion.

3. No utilizar ninguna fuente de alimentacién
danada (13). En caso de que se produzcan
dafos en los cables o en la fuente de alimen-
tacion (13), ponerse en contacto con un es-
pecialista autorizado para que los reemplace
de inmediato.

4. No cargar el robot cortacésped en un entorno
humedo. No cargar el robot cortacésped a
temperaturas superiores a 40 °C o inferiores
a5°C.

5. Mantener el robot cortacésped y la fuente de
alimentacion (13) alejados del agua, las fuen-
tes de calor y los productos quimicos. Mante-
ner el cable de alimentacion (13) alejado de
los bordes afilados para evitar dafos.

6. Conectar la fuente de alimentacion (13) con
la estacién de carga (19) (Fig. 5¢).

Para cargar la bateria del robot cortacésped (22)
durante la instalacion, primero encender el robot
mediante el interruptor principal (7) y colocar el
robot en la estacion de carga (19).

5.4.4 Informacion sobre el proceso de carga

El robot cortacésped regresa a la estacion de

carga (19) en una de las siguientes situaciones:

® Se envia el robot cortacésped de vuelta ma-
nualmente.

® Elnivel de carga de la bateria cae por debajo
del 30%.

e Eltiempo de trabajo diario ha terminado.

® Elsensor de lluvia se ha activado.

® Elrobot cortacésped se ha sobrecalentado.

El robot cortacésped se desplaza a lo largo del

alambre delimitador (18) hasta la estacion de

carga (19).

Cuando el robot cortacésped regresa a la esta-
cion de carga (19), busca el alambre delimitador
(18) y se desplaza a lo largo del mismo en senti-
do contrario a las agujas del reloj.

Mientras se carga la bateria (22), la indicaciéon
LED (21) de la estacion de carga (19) se ilumina
en rojo.

Silaindicacion LED (21) de la estacion de carga
(19) se ilumina en verde, esto indica que la ba-
teria (22) esta completamente cargada. Después

de completarse la carga, el robot cortacésped
reanuda el trabajo o permanece en la estacion de
carga (19) hasta la siguiente margen de tiempo
programado para trabajar.

Si hay un obstaculo en el alambre delimitador
(18) al volver a la estacion de carga (19), el ro-
bot cortacésped se detiene frente al obstaculo
después de varios intentos y no puede volver a la
estacién de carga (19). Retirar todos los obstécu-
los del alambre delimitador (18).

Si la temperatura de la bateria (22) supera los

45 °C, el proceso de carga se interrumpe para
evitar que se dane la bateria. Una vez que la tem-
peratura ha vuelto a bajar, el proceso de carga
continua automaticamente.

Si la temperatura del mando del robot cortacés-
ped supera los 75 °C, el robot vuelve a la estaci-
6n de carga (19). Después de que la temperatura
haya bajado de nuevo, el trabajo se reanuda
segun los ajustes. Si la bateria (22) se agota
antes de que el robot cortacésped vuelva a la
estacion de carga (19), ya no podra ponerse en
marcha. Llevar el robot cortacésped a la estacion
de carga (19) y dejar el interruptor principal (7)
encendido. El robot cortacésped se carga au-
tomaticamente.

5.5 Alambre delimitador

{ATENCION! {El corte de los alambres deli-
mitadores y los dafios consiguientes no los
cubre la garantia!

5.5.1 Colocacion del alambre delimitador

El alambre delimitador (18) se puede colocar tan-
to sobre el suelo como en el suelo. Si el suelo es
duro o seco, los ganchos de amarre (14) pueden
romperse cuando se clavan. Regar el césped an-
tes de instalar el alambre delimitador si el suelo
esta muy seco.

* Instalacion sobre el suelo
Colocar el alambre delimitador (18) firme-
mente en el suelo y sujetarlo con los ganchos
de amarre suministrados (14) si no se desea
escarificar o airear el césped mas tarde. To-
davia se puede ajustar la posicién del alamb-
re delimitador durante las primeras semanas
de uso del robot cortacésped. Después de
algun tiempo, sin embargo, el alambre de-
limitador estara cubierto de hierba y ya no
estara visible. Instalar el alambre delimitador
con una distancia méaxima de 1 m entre los
ganchos de amarre (14). Reducir la distancia
entre los ganchos de amarre en las partes
desiguales del césped. Evitar las situacio-
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nes en las que el alambre no toque el suelo.
Asegurarse de que el robot cortacésped no
pueda cortar el alambre delimitador.

* Instalacion en el suelo
Enterrar el alambre delimitador con una pro-
fundidad de hasta 5 cm. De este modo se
evita que se dafie el alambre delimitador (18),
por ejemplo al escarificar o airear.

jAdvertencia!

Reservar 1 m de alambre en la parte trasera de
la estacién de carga para hacer correcciones
posteriores.

5.5.2 Areas estrechas

Si el césped presenta un area estrecha, el robot
cortacésped puede trabajar en ella siempre y cu-
ando dicha area tenga al menos 1,4 m de ancho
(80 cm entre los cables delimitadores) y un maxi-
mo de 8 m de largo (Fig. 3).

5.5.3 Distancia al borde del jardin

Cuando el robot cortacésped se acerca a un
alambre delimitador (18), esto lo detectan los
sensores en la parte delantera del robot. Sin
embargo, antes de que el robot cortacésped se
dé la vuelta, se pasa del alambre delimitador (18)
hasta 30 cm. Es preciso tenerlo en cuenta al pla-
nificar el area de corte (Fig. 6a).

5.5.4 Colocacién del alambre en las esquinas
Evitar colocar el alambre delimitador (18) en las
esquinas en un angulo recto (90°). Para asegurar-
se de que el robot cortacésped no vaya mucho
mas alla del alambre delimitador (18), colocar

en su lugar el alambre delimitador (18) como se
muestra en la fig. 6b.

5.5.5 Calculo de la pendiente del césped

El robot cortacésped puede superar pendientes
de hasta el 35%. Por lo tanto, evitar pendientes
mas empinadas. La pendiente se puede deter-
minar con la altura superada en la distancia (Fig.
6¢c).

Ejemplo: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacion del alambre delimitador en
pendientes

En las pendientes, el robot cortacésped puede

resbalarse, especialmente a través de la hierba

humeda, y asi pasar por encima del alambre de-

limitador (18). Por lo tanto, se recomienda prestar

atencion a los siguientes puntos (figura 6d):

® Enla parte superior de un terreno inclinado,

el alambre delimitador (18) no debe instalar-
se en pendientes con una inclinacién superi-
or al 35 %. Mantener una distancia de 30 cm
con respecto a los obstaculos y los bordes
del césped.

® Enla parte inferior de un terreno inclinado, el
alambre delimitador (18) no debe instalarse
en pendientes con una inclinacién superior al
17 %. Mantener una distancia de 40 cm con
respecto a los obstaculos y los bordes del
césped.

5.5.7 Vias y caminos pavimentados

® Separar los caminos elevados, superficies
con gravilla o manto de corteza, parterres
bajos o areas similares. Colocar el alambre
delimitador (18) a una distancia de al menos
30 cm (Fig. 6e y 69).

® Los caminos que estan al ras del césped
no se tienen que separar ya que el robot
cortacésped puede simplemente pasar por
encima de ellos. El alambre delimitador (18)
también puede colocarse sobre los caminos

(Fig. 6f y 69).

5.5.8 Islas de delimitacion

Proteger los obstaculos en la zona de corte

mediante la creacion de islas de delimitacion.

Esto puede prevenir una colisién con objetos

sensibles, estanques de jardin, arboles, muebles,

parterres de flores, etc (Fig. 6h y 6i).

e Desenrollar el alambre delimitador (18) des-
de los bordes hacia los objetos a proteger.

® Fijar el alambre delimitador (18) con los gan-
chos de amarre (14) en el sentido de las agu-
jas del reloj alrededor del objeto a proteger.

e Cercar completamente las islas de delimita-
cion y devolver el alambre delimitador (18) al
punto donde se dejé el borde del césped.

e Ladistancia entre las islas de delimitacion
debe ser de al menos 0,8 m. De lo contrario,
conectar los objetos a una isla de delimitaci-
6n comun (Fig. 6h).

e Elalambre delimitador (18) hacia y desde la
isla de delimitacion se debe colocar en paral-
elo y muy cerca. - jAtencién! Los alambres
delimitadores (18) no deben cruzarse.

- Para ello, fijar los alambres delimitadores
paralelos (18) junto con los mismos ganchos
de amarre (14) al suelo (Fig. 6i).

® Enlazona de corte, el robot cortacésped
sobrepasara los dos alambres delimitadores
paralelos (18), pero se detendra en los alam-
bres delimitadores simples (18).
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5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos con una altura superior a 10
cm (fig. 6j)
Los obstaculos fijos de mas de 10 cm de
altura, como arboles, muros, vallas, muebles
de jardin, etc., los detectan los sensores de
colision. Si el robot cortacésped choca con
un obstéaculo, se detiene, apaga la unidad de
corte, da marcha atras y gira para continuar
el proceso de corte en otra direccion. Los
obstaculos blandos, inestables y valiosos se
deben proteger mediante una isla formada
por alambre delimitador.

* Piedras y obstaculos bajos
Las piedras, rocas y obstaculos bajos por de-
bajo de 10 cm en la zona de corte se deben
proteger, de lo contrario el robot cortacésped
puede pasar por encima de ellos. De lo con-
trario, el robot cortacésped podria dafarse y
atascarse.

e Arboles (fig. 6k)
El robot cortacésped trata los arboles como
obstaculos. Sin embargo, si las raices de
los arboles con una altura inferior a 10 cm
sobresalen del suelo, se debe proteger esta
zona. Esto evita que se dafien las raices y el
robot cortacésped. Mantener una distancia
de al menos 30 cm entre el alambre delimita-
dor (18) y el obstaculo.

5.5.10 Distancia a superficies de corte ajenas
Mantener una distancia de 1 m con respecto al
alambre delimitador de una superficie de corte
ajena (p. ej. vecinos). La sefial del alambre de-
limitador generada por una estacion de carga
ajena puede dar lugar a interferencias del robot
cortacésped en su funcionamiento en caso de
distancia insuficiente.

5.6 Conexion de la estacion de carga
Completar la colocacion de todo el alambre deli-
mitador (18) antes de conectarlo a la estacion de
carga. Reservar 1 m extra de alambre delimitador
(18) en cada extremo para permitir ajustes pos-
teriores.

Pelar el alambre delimitador (18) en los extremos
para conectarlo a la estacion de carga (19) en
una longitud de 10 a 15 mm con unos alicates
pelacables.

Desenchufar el cable de la red antes de conec-
tar el alambre delimitador (18) a la estacion de
carga (19). El alambre delimitador (18) hacia la
parte delantera de la estacion de carga (19) debe
colocarse en la parte inferior de la estacion de
carga (19) hacia atras mediante los sujetacables.

Pasar el alambre delimitador delantero (18) por
las guias situadas bajo la estacion de carga y por
el orificio previsto en la zona de conexién. Conec-
tarlo al terminal ,+“. A continuacién, conectar el
alambre delimitador trasero (18) al terminal ,S1¢
(Figura 7a).

jAtencion! Los alambres delimitadores (18)
no deben cruzarse

Realizar a continuacion la conexién con la ali-
mentacion de corriente. La indicacién LED (21)
de la estacion de carga (19) deberia iluminarse
constantemente en verde después de realizar
correctamente la instalacion. Si el LED no esta
encendido, comprobar primero las conexiones. Si
el LED esta encendido pero no esta constante-
mente verde, consultar la tabla ,Indicacion de la
estacion de carga y reparacion de fallos“ al final
de este manual.

5.7 Conexion y comprobacion de la instalaci-
on
En cuanto la indicacion LED (21) de la estacion
de carga (19) se enciende en verde, la zona de
corte esta lista para el robot cortacésped. Asegu-
rar primero que los ganchos de amarre (14) en el
alambre delimitador (18) estén completamente
clavados. Colocar el robot cortacésped a unos 3
m detras de la estacion de carga (19) delante del
alambre delimitador (18). El robot cortacésped
debe posicionarse en un angulo de 90° con res-
pecto al alambre delimitador (18) (fig. 7b). Encen-
der el interruptor principal (7) (ON) (fig. 8).
Pulsar la tecla POWER (60) en el panel de
mando (2) durante dos segundos. Desbloquear
el robot cortacésped con el PIN y confirmar la
entrada con la tecla ,,OK* (61) (véase el capitulo
,Dispositivo de bloqueo / PIN“).
Pulsar la tecla ,HOME / 3 (64) y luego de nuevo
la tecla ,,OK“ (61). Ahora el robot cortacésped
sigue el alambre delimitador (18) en sentido
contrario a las agujas del reloj. Observar el robot
cortacésped durante todo el desplazamiento a lo
largo del alambre delimitador (18) hasta que vuel-
va a la estacion de carga (19). Si el robot tiene
problemas en algunos lugares, corregir el alam-
bre delimitador (18) si es necesario y repetir el
procedimiento. La bateria (22) del robot se carga
completamente. Si hay problemas con el acopla-
miento, es posible que se tenga que reposicionar
la estacion de carga (19) lateralmente hasta que
el acoplamiento funcione sin problemas.
Se puede detener el robot cortacésped en cual-
quier momento pulsando la tecla roja STOP (3).
Después de pulsar la tecla STOP (3), el robot se
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detiene y espera mas instrucciones.

5.8 Fijacion de la estacion de carga

Después de garantizar el funcionamiento correc-
to del robot cortacésped y de encontrar una po-
sicién adecuada para la estacion de carga (19),
la estacién de carga (19) se debe fijar con los
tornillos de fijacion (15). Atornillar completamente
al suelo los tornillos de fijacion (15) con ayuda de
la llave hexagonal (23)(Fig. 7c).

6. Manejo

6.1 Interruptor principal

El robot cortacésped esta dotado de un interrup-
tor principal (7). Encender (ON) y apagar (OFF) el
robot cortacésped con el interruptor principal (7)
(fig. 8). Después de encender el robot cortacés-
ped, se bloquea con el PIN.

6.2 Panel de mando

El robot cortacésped viene programado en la
fabrica donde se han hecho los ajustes estandar.
Sin embargo, de ser necesario se pueden cambi-
ar. Aunque los ajustes de fabrica son adecuados
para la mayoria de los jardines, es preciso famili-
arizarse con las opciones disponibles.

Explicacion de los LED del panel de mando

(fig. 9a)

50. LED de tiempo: indicacion del tiempo de cor-
te diario

51. LED de bloqueo: indicacién del bloqueo del
teclado

52. LED de bateria: indicacién del estado de car-
ga

53. LED de alarma: indicacion de fallos

Explicacion de las teclas del panel de mando

(fig. 9b)

60. Tecla POWER: conexién y desconexion del
robot cortacésped

61. Tecla ,,OK"

62. Tecla ,SET WORKTIME / 1*

63. Tecla ,START / 2“

64. Tecla ,HOME / 3"

65. Tecla 4"/ Tecla de enclavamiento

6.3 Ajuste de la altura de corte

jAtencion! El ajuste de la altura de corte debe
efectuarse unicamente tras haber apagado el
robot cortacésped. Para ello, pulsar la tecla roja
STOP (3). Mediante el ajuste de la altura de corte
(4), el robot cortacésped permite un ajuste con-
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tinuo de la altura de corte entre 20 y 60 mm, que
se puede leer en la escala.

Si la altura del césped supera los 60 mm, hay que
acortar el césped a al menos 60 mm para no car-
gar excesivamente el robot y reducir la eficiencia
de funcionamiento. Usar para ello un cortacésped
convencional o una recortadora.

Cuando la instalacion esta completa, la altura de
corte se puede adaptar usando el ajuste de la al-
tura de corte (4). Empezar siempre con una altura
de corte mas alta y reducir en pequefios pasos
hasta la altura deseada.

6.4 Dispositivo de bloqueo / PIN

El dispositivo de bloqueo impide el uso no auto-
rizado del robot cortacésped sin un codigo valido.
Para ello, debe introducir un cédigo de seguridad
personal de cuatro digitos.

Desbloqueo

- Antes de poner en marcha el robot cortacés-
ped, se debe introducir el PIN correcto (PIN es-
tandar:,1-2-3-4). Introducir el PIN lentamente,
un digito tras otro, y confirmar la entrada con
la tecla ,OK" (61). Las funciones de mando se
desbloquean y el LED de bloqueo (51) se ilu-
mina en verde.

- Siseintroduce un PIN incorrecto, el LED de
bloqueo (51) se iluminara en rojo. Pulsar la
tecla ,OK* (61) para borrar un PIN incorrecto y
luego introducir el PIN correcto.

PIN estandar: nuevo PIN:

1234 e

Cambiar PIN

Para cambiar el PIN, proceder como sigue:

1. Desbloquear el panel de mando.

2. Pulsar la tecla ,4“/ de bloqueo (65) y la tecla
,OK“ (61) a la vez. EI LED de bloqueo (51)
parpadea en rojo y verde de forma alterna.

3. Introducir el nuevo PIN (cuatro digitos). Pul-
sar la tecla ,OK“ (61). EI LED de bloqueo (51)
parpadea en verde.

4. \Volver a introducir el nuevo PIN y pulsar la
tecla ,OK* (61). EI LED de bloqueo (51) se
ilumina constantemente en verde. El PIN se
ha cambiado con éxito.

5. jAtencién! jAnotar el nuevo PIN!
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Solicitar PIN en caso de pérdida

Tener a mano el recibo y el numero de serie del

robot cortacésped. jSe necesita para obtener el

PIN!

1. Abrir la tapa de la bateria (9), retirar la bateria
(22) y conectar un lapiz de memoria USB al
puerto USB como se muestra (Fig. 10y 11).

2. Volver a poner la bateria (22). Encender el
interruptor principal (7) (ON). Asegurarse de
que la bateria (22) no se caiga de nuevo.

3. Pulsar la tecla POWER (60) y la tecla ,OK*
(61) a la vez. Mantener pulsadas las teclas
durante 3 segundos. Ahora se iluminan todos
los LED (50, 51, 52, 53) en el panel de man-
do (2).

4. Pulsar latecla ,SET WORK TIME / 1“ (62).

5. Retirar el lapiz de memoria USB. Leer los da-
tos del Iapiz de memoria USB en un ordena-
dor. El robot cortacésped crea un archivo de
texto (*.txt). Este archivo contiene un PUK, un
codigo personal. Ponerse en contacto con el
servicio de atencion al cliente para obtener el
PIN.

6.5 Mando del robot cortacésped

Ajuste del tiempo de corte

1. Desbloquear el panel de mando (2).

2. Seleccionar el tiempo de corte deseado
pulsando varias veces la tecla ,SET WORK
TIME / 1“ (62).

3. Laindicacion correspondiente viene dada por
los LED de tiempo (50).

4. Confirmar el ajuste pulsando la tecla ,OK*
(61).

La hora en la que se han hecho los cambios es

ahora la hora de inicio diaria. El numero de horas

que se muestra es el tiempo de trabajo diario.

A la hora de ajustar el tiempo de corte, se reco-

mienda un valor orientativo de 8 horas diarias

por 500 m?. En funcion del tamarfio del jardin y de
la complejidad se debera adaptar el tiempo de
trabajo.

Proceso de arranque

1. Desbloquear el panel de mando (2).

2. Pulsar primero la tecla ,START / 2“ (63)

3. Confirmar el proceso de arranque con la tecla
,LOK*“ (61)

El robot cortacésped trabaja ahora de acuerdo a
la configuracién de tiempo de corte. Durante el
tiempo de trabajo, el nivel de carga de la bateria
se monitorea y se muestra mediante el LED de
la bateria (52). Tan pronto como el nivel de carga
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de la bateria baja al 30%, el robot cortacésped
regresa automaticamente a la estacion de carga
(19).

Cancelacion del proceso de corte

1. Pulsar la tecla STOP (3) para detener el robot
cortacésped de inmediato.

2. Desbloquear el panel de mando (2).

3. Presionar sucesivamente las teclas ,HOME /
3“(64) y ,OK" (61) para enviar el robot corta-
césped a la estacién de carga (19) a lo largo
del alambre delimitador (18).

Estado ,,STOP*:

Pulsando la tecla STOP (3), el robot cortacésped
gueda en estado ,,STOP*, mostrado mediante los
LED de tiempo parpadeantes (50). El robot corta-
césped pausa su funcionamiento de corte hasta
que dicho estado se vuelve a cancelar.

El estado ,,STOP* puede ser cancelado segun

sigue:

e Desbloquear el robot cortacésped y pulsar la
tecla ,START / 2“ (63), asi como la tecla ,OK*
(61) para enviar el robot cortacésped a cortar.

e Desbloquear el robot cortacésped y pulsar la
tecla ,HOME / 3“ (64), asi como la tecla ,,OK“
(61) para enviar el robot cortacésped de vuel-
ta a la estacion de carga (19).

e Desbloquear el robot cortacésped y pulsar la
tecla ,4 / botdn de enclavamiento” (65).

7. Mantenimiento, limpieza y pedido
de piezas de repuesto

iPeligro!

Antes de realizar cualquier trabajo de limpieza y
mantenimiento, el aparato se debe desconectar
de la fuente de alimentacion. Para ello, retirar el
enchufe de la toma de corriente y apagar el apa-
rato (OFF) con el interruptor principal (7) (fig. 8).
iCuidado! jPonerse guantes de trabajo!

7.1 Limpieza

e Evitar al maximo posible que la suciedad y
el polvo se acumulen en los dispositivos de
seguridad, las rendijas de ventilaciony la
carcasa del motor. Frotar el aparato con un
pafo limpio o limpiarlo con aire comprimido
manteniendo la presion baja.

e Elrobot cortacésped no debe limpiarse con
agua corriente, especialmente a alta presion.

® Limpiar el aparato de forma periédica con un
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pafio humedo y un poco de jabon blando. No
utilizar productos de limpieza o disolventes;
ya que podrian deteriorar las piezas de pla-
stico del aparato. Es preciso evitar que entre
agua en el interior del aparato.

® Limpiar el robot cortacésped empleando ce-
pillos y trapos.

® Controlar la movilidad de las cuchillas (10) y
el disco portacuchillas (11).

® Para limpiar los contactos de carga del robot
(1) y de la estacion de carga (19), utilizar un
limpiador de metales o papel abrasivo muy
fino. Limpiarlos para asegurar un proceso de
carga eficiente.

7.2 Mantenimiento

e Las cuchillas desgastadas o dafiadas (10)

y sus tornillos de fijacion siempre deben ser
reemplazados como juego.

® Cambiar las piezas desgastadas o que pre-
senten dafos. Cambiar las piezas desgasta-
das o que presenten dafios.

® Es preciso limpiar y a continuacién engrasar
todas los componentes con rosca, asi como
las ruedas y los ejes con el fin de garantizar
que tengan una larga vida util.

® El cuidado regular del robot cortacésped
garantiza no solo que tenga una larga vida
util y un mayor rendimiento, sino que también
redunda en pro de la facilidad y eficiencia re-
queridas a la hora de cortar el césped.

® Los componentes mas expuestos al des-
gaste son las cuchillas (10). Por eso, es
muy importante examinar periédicamente el
estado de las cuchillas (10) y su sujecion. Si
se producen vibraciones excesivas del robot
cortacésped, esto puede significar que las
cuchillas (10) estan dahadas o deformadas
por los impactos. Si las cuchillas (10) estan
desgastadas o danadas, deben ser reem-
plazadas inmediatamente.

e Controlar regularmente el patrén de corte del
césped. Si las cuchillas estan desafiladas, los
hilos de hierba quedaran mal cortados. Esto
puede hacer que el césped de la superficie
se seque ligeramente y se ponga marron. Por
lo tanto, cambiar las cuchillas regularmente
para obtener un corte limpio y recto.

e Controlar la parte inferior del robot regular-
mente para ver si hay suciedad. Limpiar el
robot cortacésped regularmente. Eliminar de
inmediato la suciedad mas visible.

® Enlas primeras semanas después de la
puesta en marcha y el corte previo con un
cortacésped convencional, puede ser que el

robot se ensucie mucho. Por lo tanto, revisar
la parte inferior del robot mas a menudo du-
rante este periodo.

® Cortar el césped en pequefos pasos para
evitar que el robot se ensucie mucho.

® No es preciso realizar el mantenimiento de
otras piezas en el interior del aparato.

7.2.1 Cambio de las cuchillas

Emplear unicamente cuchillas originales, de no
ser asi, no se garantiza el funcionamiento correc-
to ni la seguridad del aparato.

El robot esta equipado con tres cuchillas (10)
montadas en un disco portacuchillas (11). Estas
cuchillas (10) tienen una vida de hasta 3 meses
(si no se choca contra obstaculos). Reemplazar
las tres cuchillas (10) al mismo tiempo para evitar
cualquier deterioro de la eficiencia y el equilibrio
de su aparato.

Para cambiar las cuchillas (10), proceder de la
siguiente manera (fig. 12) - jAtencién! - Llevar
guantes de proteccion:

1. Soltar los tornillos de fijacion.

2. Retirar las cuchillas (10) y reemplazarlas por
otras nuevas. Sustituir las tres cuchillas (10)
siempre como juego.

3. A continuacion, volver a apretar el tornillo de
sujecion. Asegurarse de que las nuevas cu-
chillas (10) puedan girar libremente.

Es preciso realizar regularmente un control com-
pleto del cortacésped eliminando y eliminar los
acumulados. Comprobar siempre el estado de las
cuchillas (10) antes de cada comienzo de tempo-
rada. Ponerse en contacto con el departamento
de reparaciones de nuestro servicio de atencion
al cliente. Utilizar Unicamente piezas de recambio
originales.

7.2.2 Cambio de la bateria

Emplear unicamente baterias originales, de no
ser asi, no se garantiza el funcionamiento correc-
to ni la seguridad del aparato.

Para cambiar la bateria (22), proceder como

sigue (fig. 10):

1. Soltar los seis tornillos de fijacion de la tapa
de la bateria (9).

2. Extraer la bateria (22) del robot cortacésped.

3. A continuacion, introducir la nueva bateria
(22) y fijar la tapa de la bateria (9) con los tor-
nillos de fijacion.
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7.2.3 Actualizacion del software

Si se desea actualizar el software, copiar el nuevo

software en un lapiz de memoria USB vacio (de

ser necesario, formatearlo antes). Asegurarse de
que la bateria esté completamente cargada antes
de seguir estos pasos.

1. Colocar el robot en el area de corte. El robot
cortacésped no debe estar en la estacion de
carga durante la actualizacién del software.

2. Abrir latapa de la bateria (9), retirar la bateria
(22) y conectar un lapiz de memoria USB al
puerto USB como se muestra (Fig. 10y 11).

3. \Volver a poner la bateria (22). Encender el
interruptor principal (7) (ON). Asegurarse de
que la bateria (22) no se caiga de nuevo.

4. Pulsar la tecla POWER (60) y la tecla ,OK*
(61) a la vez. Mantener pulsadas las teclas
durante 5 segundos. Ahora se iluminan todos
los LED (50, 51, 52, 53) en el panel de man-
do (2).

5. Pulsar la tecla ,4“/de bloqueo (65) para inici-
ar el proceso de actualizacion. Los LED de
tiempo (50) indican el progreso actual. Si los
5 LED de tiempo (50) se encienden continua-
mente, el proceso esta completado.

6. Después de unos segundos, los LED de
tiempo (50) se apagan de nuevo y el robot
cambia al modo de funcionamiento normal
encendiéndose solo un LED de tiempo (50).

7. Retirar el lapiz de memoria USBy cerrar la
tapa de la bateria (9).

7.2.4 Reparacion del alambre delimitador

Si el alambre delimitador (18) se corta en cu-
alquier punto, utilizar los conectores del cable
(16) suministrados para su reparacion. Para ello,
inserte ambos extremos del alambre cortado
(18) en el conector del cable (16) y unirlos con la
ayuda de unos alicates. Conectar el enchufe y la
toma de corriente. A continuacion, comprobar el
funcionamiento mediante el indicador LED (21)
en la estacion de carga (19).

7.3 Pedido de piezas de recambio:

Al solicitar recambios se indicaran los datos si-
guientes:

® Tipo de aparato

® No. de articulo del aparato

® No. de identidad del aparato

® No. del recambio de la pieza necesitada.
Encontrard los precios y la informacién actual en
www.Einhell-Service.com

Cuchillas de repuesto, nim. de art.: 34.140.20

8. Almacenamiento

Cargar completamente la bateria (22) antes de
guardarla durante el invierno y apagar el robot
cortacésped (OFF) con el interruptor principal (7).
Sacar la bateria (22) del aparato. Desconectar la
fuente de alimentacién (13) de la alimentacién de
corriente y la estacién de carga (19). El alambre
delimitador (18) puede dejarse fuera durante el
invierno. Sin embargo, asegurarse de que las
conexiones estén protegidas contra la corrosion.
Para ello, separar las conexiones del alambre de-
limitador (18) de la estacion de carga (19).

Guardar el aparato y sus accesorios en un lugar
oscuro, seco, protegido de las heladas e inac-
cesible para los nifios. La temperatura de alma-
cenamiento 6ptima se encuentra entre los 5y

30 °C. Guardar el aparato en su embalaje original.

9. Transporte

* Apagar el aparato (OFF) con el interruptor
principal (7) (Fig. 8).

® Poner los dispositivos de proteccién para el
transporte (en caso de existir).

® Proteger el aparato contra dafos y fuertes
vibraciones, especialmente durante el trans-
porte en vehiculos.

e Asegurar el aparato para que no se resbale ni
se vuelque.

e Transportar el robot por el asa de transporte
(6) con el disco portacuchillas (11) alejado
del cuerpo.

10. Eliminacion y reciclaje

El aparato esta protegido por un embalaje para
evitar dafos producidos por el transporte. Este
embalaje es materia prima y, por eso, se puede
volver a utilizar o llevar a un punto de reciclaje. El
aparato y sus accesorios estan compuestos de
diversos materiales, como, p. ej., metal y plastico.
Los aparatos defectuosos no deben tirarse a la
basura doméstica. Para su eliminacion adecu-
ada, el aparato debe entregarse a una entidad
recolectora prevista para ello. En caso de no
conocer ninguna, sera preciso informarse en el
organismo responsable del municipio.
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11. Indicacion de la estacion de carga y reparacion de fallos

pletamente
- Alambre delimitador (18) ins-
talado correctamente

Indicacion LED (21) Descripcion Solucion

OFF - Sin alimentacion de corriente | - Comprobar la alimentacion de corriente
Se enciende en - Listo para cortar el césped

verde - Bateria (22) cargada com-

Parpadea en verde

- Alambre delimitador (18)
cortado

- Alambre delimitador (18) mal
conectado.

- Inspeccionar el alambre (18) para ver si
esta roto

- Comprobar las dos conexiones en la esta-
cién de carga (19)

Se enciende en

verde

- La bateria (22) se esta car-
gando

- Esperar a que la bateria (22) esté comple-
tamente cargada.

12. Indicacion del robot cortacésped y reparacion de fallos

El LED de alarma (53) se enciende en rojo

Fallo

Posibles causas

Solucion

»Robot cortacésped
levantado®.

- El sensor de elevacion se
dispara continuamente du-
rante 10 segundos

Pulsar la tecla ,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Si este fallo aparece con frecuencia, com-
probar si hay obstaculos de mas de 10 cm
en la zona de corte y retirar los obstaculos
o separarlos de la zona de corte con el
alambre delimitador (18).

»Robot cortacésped
bloqueado” El robot
se ha detenido en el
area de corte cerca
de un obstaculo.

- El'sensor de obstaculos se
ha activado 10 veces en un
minuto

Pulsar la tecla ,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Comprobar si el robot cortacésped esta
bloqueado por un obstaculo o atrapado
entre arboles, arbustos, etc. Eliminar la
obstruccion o evitar esta zona.

- Si este fallo se produce con frecuencia,
comprobar la colocacion del alambre
delimitador (18). Prestar especial atencion
a los angulos estrechos, pasillos, vallas,
rocas, etc. y ajustar la disposicion del
alambre delimitador (18) si es necesario.

- Comprobar si la hierba esta demasiado
alta y el robot cortacésped esta bloquea-
do. En este caso, cortar el césped a me-
nos de 60 mm.
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El LED de alarma (53) se enciende en rojo

directamente ante
un obstaculo en la
zona de corte.

Fallo Posibles causas Solucion
»Sensor Hall* - El sensor de obstaculos se Apagar el interruptor principal (7) (OFF) y
El robot cortacés- dispara continuamente du- mover el robot a otra posicién en el area de
ped se ha detenido rante 10 segundos corte. Volver a encender (ON) el interruptor

principal (7) y reiniciar el proceso de corte a

través del panel de mando (2).

- Comprobar si el robot cortacésped esta
blogueado por un obstaculo o atrapado
entre arboles, arbustos, etc. Eliminar la
obstruccion o evitar esta zona.

- Si este fallo se produce con frecuencia,
comprobar la colocacion del alambre
delimitador (18). Prestar especial atencion
a los angulos estrechos, pasillos, vallas,
rocas, etc. y ajustar la disposicion del
alambre delimitador (18) si es necesario

El LED de alarma (53) parpadea en rojo

ped gira en circulo Alambre delimitador (18)
para buscar la sefial cortado

de delimitacion y fi- | - Sin alimentacion de corriente
nalmente se detiene
por completo.

Fallo Posibles causas Solucién
»Fallo de sefal/ - Robot fuera del area de corte | Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y
alambre limitador” - Alambre delimitador (18) mal | volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar
El robot cortacés- conectado el proceso de corte a través del panel de

mando (2).

- Asegurarse de que el alambre delimitador
(18) esté correctamente posicionado y
centrado bajo la estacion de carga (19).

- Comprobar la posicion de la estacién de
carga (19).

- Asegurar que el robot se encuentre en el
area de corte.

- Comprobar que el indicador LED (21) de
la estacion de carga (19) se ilumine en
verde.

- Si el robot cortacésped abandona el area
de corte varias veces en el mismo lugar,
comprobar si hay cables de alta tension
en el area. Cambiar la posicion del alamb-
re delimitador (18).

- Sielrobot abandona la zona de corte en
una pendiente, evitar la zona cambiando
la posicion del alambre delimitador (18).
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El LED de alarma (53) se enciende en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

,Fallo de bateria“

Se ha producido un fallo de

bateria en el robot cortacés-
ped

La bateria (22) no se puede
cargar

Mal contacto de las clavijas

de carga (20)

La bateria (22) ha llegado al
final de su vida util

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y

volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar

el proceso de corte a través del panel de

mando (2).

- Comprobar que no haya ningun problema
con la alimentacion de corriente.

- Limpiar las clavijas de carga (20).

- De ser necesario, cambiar la bateria (22).

- Ponerse en contacto con servicio de asis-
tencia técnica.

- Asegurarse de que la bateria (22) esté
bien montada.

- Comprobar que el interruptor principal (7)
esté encendido (ON) mientras el robot
cortacésped se encuentra en la estacion
de carga (19).

- Comprobar la posicion de la estacion de
carga (19). De ser necesario, sustituir la
bateria (22).

El LED de alarma (53) parpadea en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

»lemperatura de
bateria fuera del
margen normal“

El robot cortacés-
ped regresa a la
estacion de carga
durante el tiempo
de trabajo estable-
cido y/o la bateria
no se puede cargar
en la estacion de
carga.

Temperatura de la bateria de-
masiado alta / demasiado baja
o temperatura excesiva del
mando

- Silatemperatura de la ba-

teria supera los 75 °C, el
robot cortacésped vuelve a
la estacién de carga (19).

Si la temperatura de la ba-
teria es superior a 45 °C o
inferior a 0 °C, el proceso de
carga se detiene y el robot
espera en la estacion de car-
ga (19).

- Enverano, cambiar las horas de trabajo a
las primeras horas de la mafhana y evitar
operar el robot durante las horas de calor.

- Después de que la bateria o el mando se
haya enfriado hasta el rango de tempera-
tura permitido, el robot vuelve automatica-
mente al modo programado.
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El LED de alarma (53) parpadea en azul

Fallo

Posibles causas

Solucion

~Motor sobrecar-
gado*

El robot se ha dete-
nido en hierba alta'y
espesa.

El robot cortacésped se ha
detenido debido a una sob-
recorriente en el motor o un
fallo en el mismo

Apagar (OFF) el interruptor principal (7) y

volver a encenderlo (ON). Volver a iniciar

el proceso de corte a través del panel de

mando (2).

- Comprobar la altura de la hierba en la
zona de corte y, si es necesario, cortar la
hierba a menos de 60 mm con un corta-
césped convencional.

- Aumentar la altura de corte. Empezar
siempre con una altura de corte mas alta
y reducir en pequefios pasos hasta la al-
tura deseada.

- Inspeccionar los discos portacuchillas
(11) y las ruedas en busca de suciedad y
limpiar dichas partes a fondo.

- Revisar las ruedas traseras y el disco por-
tacuchillas (11) para ver si hay bloqueos.
Si no se pueden eliminar estos bloqueos,
ponerse en contacto con el servicio de
atencion al cliente responsable.

»Robot cortacésped
inclinado*

El robot se ha volca-
do y se ha detenido.

Robot cortacésped inclinado
permanentemente durante
10 segundos

Robot inclinado en una di-
reccion por un periodo mas
largo

Pulsar la tecla ,OK* (54) para confirmar el
fallo. Volver a iniciar el proceso de corte a
través del panel de mando (2).

- Llevar el robot cortacésped a una superfi-
cie planay reiniciarlo.

- Si el robot cortacésped se inclina debido
a una pendiente pronunciada en la zona
de corte, ajustar el alambre delimitador
(18) en consecuencia para evitar las pen-
dientes pronunciadas.

,Cortacésped blo-
queado®

El robot cortacés-
ped se detiene en el
camino de regreso
a la estacion de
carga.

Movimiento del robot blo-
queado por obstaculos en el
alambre delimitador (18)

Apagar el interruptor principal (7) (OFF) y

mover el robot a otra posicion en el area de

corte. Volver a encender (ON) el interruptor

principal (7) y reiniciar el proceso de corte a

través del panel de mando (2).

- Retirar todos los obstaculos del alambre
delimitador (18).
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Localizacién de averias

Fallo

Posibles causas

Solucion

El robot se encuen-
traen el area de
corte.

El robot segador no
se puede encender.

La tension de la bateria es
demasiado baja

Fallo en el circuito de corri-
ente o sistema electronico

Devolver el robot cortacésped a la estaci-
6n de carga (19) para que se cargue.
Encender el interruptor principal (7) (ON).
Ponerse en contacto con servicio de asis-
tencia técnica.

El robot cortacés-
ped no puede entrar
en la estaciéon de
carga.

La estacién de carga (19) no
esta correctamente instala-
da.

Asegurar que el indicador LED (21) de la
estacion de carga (19) se ilumine en ver-
de.

Asegurar que los alambres delimitadores
(18) estén conectados a la estacion de
carga (19) y que el alambre delimitador
delantero (18) esté centrado debajo de la
estacion de carga (19).

Asegurar que la estacién de carga (19)
esté correctamente posicionada.

El robot cortacés-
ped se detiene o se
desplaza de mane-
ra descontrolada en
las inmediaciones
de islas de delimita-
cion.

El alambre delimitador (18)
no esta bien instalado alre-
dedor de las islas de deli-
mitacion.

Adaptar la posicion del alambre delimita-
dor (18).

Asegurarse de que el alambre delimitador
(18) no se cruce.

El robot cortacés-
ped hace mucho
ruido.

Cuchillas (10) dafiadas
Muchas sustancias extrafias
se adhieren a las cuchillas
(10)

El robot cortacésped empe-
z6 demasiado cerca de los
obstaculos

El accionamiento de las
cuchillas o el motor de accio-
namiento esta dafiado
Otras partes del robot dafa-
das

Cambiar las cuchillas (10). Las 3 cuchillas
(10) se deben sustituir al mismo tiempo.
La eficiencia de funcionamiento del robot
depende del afilado de las cuchillas (10).
Por lo tanto, mantener las cuchillas (10)
en buenas condiciones.

Desconectar el robot cortacésped de
forma segura y usar guantes de trabajo
mientras se limpian las cuchillas (10) para
evitar lesiones por corte.

Dejar reparar o sustituir el motor por el
servicio de atencién al cliente.

El robot cortacés-
ped permanece en
la estacién de car-
ga. El robot siempre
vuelve a la estacion
de carga

Ajustes equivocados del
tiempo de trabajo

Bateria (22) vacia

Se ha disparado el sensor de
lluvia

Temperatura de la bateria
elevada

Comprobar los ajustes del tiempo de tra-
bajo.

El robot cortacésped comienza y termina
su trabajo de acuerdo con el margen de
tiempo programado. Fuera de dicho mar-
gen, el robot cortacésped permanece en
la estacién de carga (19).

El robot cortacés-
ped se detiene en el
alambre delimitador
y no puede llegar

a la estacion de
carga.

Bateria (22) vacia

Retirar todos los obstaculos del alambre
delimitador (18). Al colocar el alambre
delimitador (18), asegurarse de que haya
suficiente distancia con respecto a los
obstaculos.

{ATENCION! {El corte de los alambres delimitadores y los dafios consiguientes no los cubre la

garantia!
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Sélo para paises miembros de la UE

No tirar herramientas eléctricas en la basura casera.

Segun la directiva europea 2012/19/CE sobre aparatos usados electronicos y eléctricos y su aplicacion
en el derecho nacional, dichos aparatos deberan recojerse por separado y eliminarse de modo ecoldgi-
co para facilitar su posterior reciclaje.

Alternativa de reciclaje en caso de devolucién:

El propietario del aparato eléctrico, en caso de no optar por su devolucion, esta obligado a reciclar ade-
cuadamente dicho aparato eléctrico. Para ello, también se puede entregar el aparato usado a un centro
de reciclaje que trate la eliminacion de residuos respetando la legislaciéon nacional sobre residuos y

su reciclaje. Esto no afecta a los medios auxiliares ni a los accesorios sin componentes eléctricos que
acompanan a los aparatos usados.

Al desechar el aparato, asegurarse de retirar las baterias y los medios luminosos (por ejemplo, la bom-
billa) del aparato.
Sélo esta permitido copiar la documentacién y documentos anexos del producto, o extractos de los

mismos, con autorizacion expresa de Einhell Germany AG.

Nos reservamos el derecho a realizar modificaciones técnicas
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Informacion de servicio

En todos los paises mencionados en el certificado de garantia disponemos de distribuidores compe-
tentes cuyos datos de contacto podran consultar en dicho certificado. Dichos distribuidores estan a su
disposicion para cualquier asunto relacionado con el servicio como reparacion, suministro de piezas de
repuesto y desgaste, o con respecto a los materiales de consumo.

Es preciso tener en cuenta, que las siguientes piezas de este producto se someten a desgaste natural
o provocado por el uso o que se necesitan las siguientes piezas como materiales de consumo.

Categoria Ejemplo
Piezas de desgaste* Bateria
Material de consumo/Piezas de consumo* Cuchillas
Falta de piezas

*ino tiene por qué estar incluido en el volumen de entrega!

En caso de deficiencia o fallo, rogamos que lo registre en la pagina web www.Einhell-Service.com. De-
scriba exactamente el fallo y responda siempre a las siguientes preguntas:

® ;Ha funcionado el aparato en algun momento o estaba defectuoso desde el principio?
® ;lLe hallamado algo la atencion antes de surgir el fallo (indicio antes del fallo)?

® ;Queé fallo de funcionamiento le parece que presenta el aparato (indicio principal)?
Describa ese fallo en el funcionamiento.
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Certificado de garantia

Estimado cliente:

Nuestros productos estan sometidos a un estricto control de calidad. No obstante, lamentariamos que

este aparato dejara de funcionar correctamente, en tal caso, le rogamos que se dirija a nuestro servicio

de atencion al cliente en la direccion indicada en la parte inferior de la presente tarjeta de garantia. Con
mucho gusto le atenderemos también telefonicamente en el numero de servicio indicado a continuaci-
6n. Para hacer valido el derecho de garantia, proceda de la siguiente forma:

1. Estas condiciones de garantia van dirigidas exclusivamente a los consumidores, es decir, personas
naturales que no desean emplear este producto en el marco de su actividad comercial ni auténo-
ma. Estas condiciones de garantia regulan prestaciones adicionales de garantia que el fabricante
abajo mencionado se compromete a otorgar, de manera adicional a la garantia legal, a los compra-
dores de sus nuevos aparatos. Las prestaciones de garantia que le corresponden conforme a ley
no se ven afectadas por la presente. Nuestra prestacion de garantia es gratuita para usted.

2. Lagarantia se extiende exclusivamente a defectos en un aparato nuevo adquirido por usted del
fabricante abajo mencionado, ocasionados por fallos de material o de produccion, y esta limitada,
segun nuestra eleccion, a la reparacion de los defectos o al cambio del aparato.

Es preciso tener en consideracidon que nuestro aparato no esta indicado para un uso comercial,
industrial o en taller. Por lo tanto, no procedera un contrato de garantia cuando se utilice el aparato
dentro del periodo de garantia en zonas industriales, comerciales o talleres, asi como actividades
similares.

3. Nuestra garantia no cubre:

- Dafos en el aparato ocasionados por la no observancia de las instrucciones de montaje o por una
instalacion no profesional, no observancia de las instrucciones de uso (como, p. €j., conexion a una
tensién de red o corriente no indicada) o la no observancia de las disposiciones de mantenimiento
y seguridad o por la exposicion del aparato a condiciones anormales del entorno o por la falta de
cuidado o mantenimiento.

- Dafos en el aparato ocasionados por aplicaciones impropias o indebidas (como, p. €j., sobre-
carga del aparato o uso de herramientas o accesorios no homologados), introduccion de cuerpos
extrafios en el aparato (como, p. €j., arena, piedras o polvo, dafios producidos por el transporte),
uso violento o influencias externa (como, p. ej., dafos por caidas).

- Dafos en el aparato o en piezas del aparato provocados por el desgaste natural, habitual o produ-
cido por el uso.

4. Elperiodo de garantia es de 24 meses y comienza en la fecha de la compra del aparato. El derecho
de garantia debe hacerse valido, antes de finalizado el plazo de garantia, dentro de un periodo de
dos semanas una vez detectado el defecto. El derecho de garantia vence una vez transcurrido el
plazo de garantia. La reparacion o cambio del aparato no conllevara ni una prolongacion del plazo
de garantia ni un nuevo plazo de garantia ni para el aparato ni para las piezas de repuesto monta-
das. Esto también se aplica en el caso de un servicio in situ.

5. Para hacer efectivo su derecho a garantia, registre su aparato defectuoso en:
www.Einhell-Service.com. Tenga a mano el recibo de compra o cualquier otro comprobante que
acredite la compra del aparato nuevo. La garantia no cubre aquellos aparatos que se envien sin el
comprobante pertinente o sin la placa de identificacion puesto que resulta dificil clasificarlos del
modo correspondiente. Si nuestra prestacion de garantia incluye el defecto aparecido en el aparato,
recibira de inmediato un aparato reparado o nuevo de vuelta.

Naturalmente, también solucionaremos los defectos del aparato que no se encuentren comprendidos
0 ya no se encuentren comprendidos en la garantia, en este caso contra reembolso de los costes. Para
ello, envie el aparato a nuestra direccion de servicio técnico.

Para piezas de desgaste, de repuesto y falta de piezas nos remitimos a las limitaciones de esta garantia
conforme a la informacién de servicio de este manual de instrucciones.
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Sisallysluettelo

Turvallisuusmaéaraykset

Laitteen kuvaus ja toimituksen laajuus
Maaraysten mukainen kayttd
Tekniset tiedot

Kayttéonotto

Kayttod

Puhdistus, huolto ja varaosatilaus
Sailytys

9. Kuljetus

10. Kaytostapoisto ja uusiokayttd

11. Latausaseman néytt ja vianpoisto
12. Ruohonleikkuurobotin nayttd ja vianpoisto

©ONOoGOA~LN

LI

Vaara! - Tapaturmavaaran vahentamiseksi lue kayttdohje

Lapset eivat saa kayttaa tata laitetta. Tata laitetta saavat henkilét, joiden fyysiset, aistiperaiset tai henki-
set kyvyt ovat rajoitetut tai joilla ei ole tarvittavaa kokemusta ja tietoutta, kéyttaé ainoastaan valvottuina
tai jos heitd on opastettu kdyttdmaan laitetta turvallisesti ja he ymmartavat sen kaytdsté aiheutuvat vaar-
at. Lapset eivat saa leikkié laitteella.

Lapset eivat saa suorittaa puhdistus- ja kayttajahuoltotoimia.
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Vaara!

Laitteita kaytettdessa tulee noudattaa tiettyja
turvallisuusvarotoimia tapaturmien ja vaurioiden
valttamiseksi. Lue sen vuoksi tdma kayttdohje /
nama turvallisuusmaaraykset huolellisesti 1api.
Sailyta ne hyvin, jotta niissa olevat tiedot ovat
myS&hemminkin milloin vain kaytettavissasi. Jos
luovutat laitteen muille henkiléille, ole hyva ja
anna heille myos tamé kayttdohje / ndma turval-
lisuusmaaraykset laitteen mukana. Emme ota
mitdén vastuuta tapaturmista tai vaurioista, jotka
ovat aiheutuneet tdméan kayttdohjeen tai turvalli-
suusohjeiden noudattamisen laiminlyénnista.

1. Turvallisuusmaéaraykset

Laitetta koskevat turvallisuusméaéaraykset 16ydat
oheistetusta vihkosesta.

Varoitus!

Lue kaikki turvallisuusmaaréaykset, ohjeet,
kuvat ja tekniset erittelyt, joilla timéa sahko-
tydkalu on varustettu. Jos seuraavia ohjeita ei
noudateta, saattaa tésta aiheutua sahkoiskuja,
tulipaloja ja/tai vaikeita vammoja.

Sailyta kaikki turvallisuusmaaraykset ja oh-
jeet myohempéa tarvetta varten.

Kéytettyjen merkkien selitys (katso kuva 13)

A. VAROITUS - Lue kayttdohje lapi ennen kone-
en kayttoa!

B. VAROITUS - Séilyta vastaava turvallinen vali-
matka konetta kaytettdessé!

C. VAROITUS - Toimenna estolaitteet ennen
koneeseen tehtévia tdité tai ennen koneen
nostamistal HUOMIO - Al& kosketa pydriviin
teriin!

D. VAROITUS - Al aja mukana koneen paélla!

HUOMIO - Al kosketa pyériviin teriin!

Suojausluokka Il (kaksoiseristys)

Sailyta akut vain kuivassa tilassa, jossa lam-

pétila on +10°C ja +40°C valilla. Sailyta akku-

ja vain ladattuna (vah. 40 % lataus).

Kytkentaverkkolaite

Suojausluokka Ill

Hidas varoke 3,15 A

Erotusmuuntaja oikosulkusuojalla

VAROITUS: Kayta akun lataamiseen vain irro-

tettavaa verkkolaitetta NT28/1, joka toimitetti-

in tAmén laitteen mukana.

mm

XeTIO

Huomio!
Irrota verkkopistoke ukonilman aikana ja erota
rajalanka latausasemasta.

2. Laitteen kuvaus ja toimituksen
laajuus

2.1 Laitteen kuvaus (kuva 1/2)
Ruohonleikkuurobotti
Kéayttdpaneeli
SEIS-né&ppain
Leikkauskorkeuden saatd
Sadeilmaisin
Kantokahva
Paakatkaisin
Takapyora
Akkulokeron kansi

10. Terat

11. Terékiekko

12. Etupyéra

13. Verkkolaite(-johto)

14. Kiinnityskoukku

15. Kiinnitysruuvi

16. Kaapeliliitin

17. Varaterat

18. Rajalanka

19. Latausasema

20. Lataustappi

21. LED-nayttd

22. Akku

23. Sisakuusiokoloavain
24. Viivoitin (erotettavaksi)

©CoNOOh~WN =

2.2 Toimituksen laajuus ja pakkauksesta otta-
minen

Tarkasta tdssa kuvatun toimitusselostuksen avul-

la, etté tuote on tdysimaaréinen. Jos osia puuttuu,

ota viimeistaan 5. arkipaivana oston jalkeen

yhteytté asiakaspalveluumme tai siihen myyn-

tipisteeseen, josta olet ostanut laitteen, ja esita

vastaava ostotosite. Huomioi tdssé myos tdméan

ohjekirjan lopussa olevat asiakaspalveluohjeet ja

takuusuoritustaulukko.

® Avaa pakkaus ja ota laite varovasti pakkauk-
sesta.

e Poista pakkausmateiriaalit seka pakkaus- ja
kuljetusvarmistukset (mikali kaytetty).

e Tarkasta, onko toimitus taysilukuinen.

e Tarksta, onko laitteessa ja varusteissa kulje-
tusvaurioita.

*  Sailyta pakkaus, mikali mahdollista, takuua-
jan loppuun saakka.

Vaara!

Laite ja pakkausmateriaalit eivét ole lasten

leikkikaluja! Lapset eivat saa leikkid muovi-
pusseilla, kelmuilla tai pienilla osilla! Niista
uhkaa nielaisu- ja tukehtumisvaara!
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Toimituksen laajuus
Ruohonleikkuurobotti
Verkkolaite(-johto)

Latausasema

Kiinnitysruuvit (4 kpl)
Alkuperaiskayttéohjeen k&annds
Turvallisuusmaéraykset

Asennusmateriaali ja varusteet
Varateréat ( 3 kpl)
Kiinnityskoukut (190 kpl)
Rajalanka (130 m)
Kaapeliniputin (4 kpl)
Sisakuusiokoloavain

Akku

Viivoitin (erotettavaksi)

Tarvittavat apuvélineet
(eivat kuulu toimitukseen)

® Vasara

®  Pihdit

®  Eristyspihdit

® \Vesivaaka (valinnainen)

3. Maaraysten mukainen kaytto

Ruohonleikkuurobotti soveltuu kéytettavaksi yksi-
tyiskayttdéon koti- ja harrastepuutarhassa ja se on
tarkoitettu vain ruohikon leikkaamiseen.

Konetta saa kayttada ainoastaan sille maarattyyn
tarkoitukseen. Kaikkinainen tdman ylittdva kayt-
16 katsotaan madaraysten vastaiseksi. Laitteen
omistaja/kayttaja eika suinkaan sen valmistaja on
vastuussa kaikista tasté aiheutuvista vahingoista
tai loukkaantumisista.

Ole hyva ja ota huomioon, etté laitteitamme ei ole
suunniteltu kaytettavaksi pienteollisuus-, kasity-
6lais- tai teollisuustarkoituksiin. Emme hyvéksy
mitédan takuuvaateita, jos laitetta kdytetdan pien-
teollisuus-, kasitydlais- tai teollisuustydpaikoilla
tai naihin verrattavissa olevissa toimissa.

4. Tekniset tiedot

Jannite
Moottorin kierrosluku .
Suojausluokka
Suojausluokka

FIN

Leikkuuleveys
Terien lukumé&ara
Suurin nousukulma
Adnen painetaso L ,
Mittausepéatarkkuus K
Aanen tehotaso L,
Mittausepéatarkkuus K
Leikkuukorkeuden

20-60 mm; portaattomasti

Rajalangen suurin sallittu pituus ....... enint. 250 m
Rajalanka-kaapeliantenni

Kayttétaajuusalue ........ccceeceeeenneen. 0-148,5KHz
Suurin 18hetysteho ..o 54,07 dBuA/m
Litiumioniakku

JAnnite: ... 28V tasavirta
Kapasiteetti: .......ccoooiiiiiiiiieee, 2,0 Ah
Verkkolaite

Tulojéannite: ...... ...100- 240V ~ 50 /60 Hz
Lahtéjannite: .......cccovvveeiiieeiiieenn, 28V tasavirta
Antovirta: ....ooooeeeeieeeiee 1,8A
SUOJAUSIUOKKA: ...evveeeeeeeeeeeeee e /@

Melunpéaastét on mitattu standardien EN ISO
3744:1995 ja ISO 11094: 1991 mukaisesti.

Varoitus!

Tama laite kehittaa kayton aikana sahko-
magneettisen kentén. Tama kentta saattaa
tietyissa olosuhteissa vaikuttaa aktiivisiin

tai passiivisiin ladkinnallisiin siirrannaisiin.
Vakavien tai kuolemaan johtavien vammojen
vélttamiseksi suosittelemme, ettd henkilot,
joilla on ladkinnallisia siirrannaisia, kysyvat
neuvoa laakariltdan tai 1aakinnallisen siirréan-
néisen valmistajalta, ennen kuin he kayttavat
laitetta.

5. Kayttéonotto

Lue koko kayttéohje lapi, ennen kuin aloitat
ruohonleikkuurobotin asentamisen. Asenta-
misen laatu vaikuttaa siihen, miten hyvin ruo-
honleikkuurobotti toimii myéhemmin.

5.1 Toimintaperiaate

Ruohonleikkuurobotti valitsee kulkusuuntansa sa-
tunnaisesti. Puutarhan ruoho leikataan kokonaan,
kun ruohonleikkuurobotti k&sittelee kaikki rajalan-
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galla (18) rajatun pinnan sisalla olevat alueet. Heti
kun ruohonleikkuurobotti tunnistaa oikein asenne-
tun rajalangan (18), se kdéantyy ympari ja kulkee
toiseen suuntaan alueen sisépuolella. Kaikki ne
rajapinnan sisapuolella olevat alueet, jotka haluat
suojata — esim. puutarhalammet, puut, huonekalut
tai kukkapenkit — taytyy samoin rajata rajalangalla
(18). Rajalangan (18) taytyy muodostaa suljettu
kehd&. Jos ruohonleikkuurobotti tormaé leikku-
ualueella esteeseen, se peruuttaa pois ja jatkaa
leikkuuta toiseen suuntaan (kuva 3).

5.2 limaisimet

Ruohonleikkuurobotti on varustettu useammilla
turvallisuusilmaisimilla.

* Nostoilmaisin:

Jos robottia nostetaan takaa maasta ylés yli
30°, niin robotti ja terien (10) pyérinta pysay-
tetdan heti.

Kallistusilmaisin:

Jos ruohonleikkuurobotti kallistuu voimak-
kaasti yhteen suuntaan, niin robotti ja terien
(10) pyorinta pysaytetdan heti.
Térméyksenilmaisin:
Ruohonleikkuurobotti tunnistaa esteet reitil-
1dan. Kun ruohonleikkuurobotti térmaéa estee-
seen, niin ruohonleikkuurobotti seka terien
pyodrinta pysaytetaan heti ja se peruuttaa
esteesté pois.

Sadeilmaisin:

Ruohonleikkuurobotti on varustettu sadeil-
maisimella (5), jotta estetdan sen tydskentely
sateella. Ruohonleikkuurobotti palaa takai-
sin latausasemaan (19), kun se havaitsee
sateen, ja se ladataan siella tdyteen. Kun
sadeilmaisin (5) on jalleen kuivunut, niin
ruohonleikkuurobotti jaa latausasemaan (19)
viela kahden tunnin ajaksi.

5.3 Valmistelutyot

Laadi ensin piirros ruohikostasi. Merkitse siihen
myds esteet ja laadi suunnitelma niiden suojaa-
miseksi. Taten on helpompaa l6ytaa hyva sijainti-
paikka latausasemalle (19) ja vetad rajalanka (18)
pensaiden, kukkapenkkien jne. ympari (kuva 4).
Jos ruohon korkeus on yli 60 mm, niin se taytyy
lyhentad, jotta ruohonleikkuurobottia ei kuormiteta
likaa ja vAhenneta sen kayttétehoa. Kayta tahan
tavallista ruohonleikkuria tai trimmaria.

Poista ruohikolta kaikki irtaimet esineet, joita
ruohonleikkuurobotti voisi vahingoittaa tai jotka
voisivat vahingoittaa robottia.

Pida seuraavat tyOkalut valmiina: vasara, pihdit,
eristyspihdit ja vesivaaka (valinnainen).
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5.4 Latausasema

5.4.1 Latausaseman sijaintipaikka

Selvita ensin latausaseman (19) paras sijainti-
paikka. Tahan tarvitaan ulkopistorasia, jossa on
jatkuvasti virta, jotta ruohonleikkuurobotti toimii
aina. Latausasema (19) taytyy sijoittaa tasaiselle
pinnalle ruohoturpeen korkeudelle. Huolehdi si-
ita, ettd alue on tasainen ja kuiva. Valitse paikka
varjossa, koska akku (22) ladataan parhaiten
viileédssa ympéristdssa (kuva 5a). Huolehdi liséksi
siitd, etta rajalanka vedetaan suoraan vahintaan
2 m matkalle ennen latausasemaa (19). Aivan
latausaseman (19) edessa olevat mutkat voivat
aiheuttaa vaikeuksia lataukseen telakoitumisessa.

5.4.2 Latausaseman sijaintipaikka

Kun akku (22) on melkein tyhja, niin ruohonleik-
kuurobotti palaa takaisin latausasemaan (19)
kulkemalla vastapaivéan rajalankaa (18) pitkin
latausasemalle (19) asti. Huolehdi siksi siita, etta
latausasema (19) sijoitetaan oikein (kuva 5b).

5.4.3 Latausaseman liittdminen verkkolait-
teeseen

Ennen kuin liitat latausaseman (19) virransy-
6ttdéon, varmista, ettd verkkojannite on 100-
240V ja taajuus 50/60 Hz.

Liité verkkolaite (13) suoraan pistorasiaan.
Ala kéayta kaapelia mihink&an muuhun tarkoi-
tukseen.

Ala kéyta vahingoittunutta verkkolaitetta (13).
Jos kaapelit tai verkkolaite (13) vahingoittu-
vat, ota heti yhteytta alan ammattihenkil6én
vaihtamista varten.

Ala lataa ruohonleikkuurobottia kosteassa
ymparistdssa. Ala lataa ruohonleikkuurobottia
yli 40 °C:n tai alle 5 °C:n lampétilassa.

Pidé& ruohonleikkuurobotti ja verkkolaite (13)
etadlla vedesta, lAmmdonlahteisté ja kemi-
kaaleista. Pid& verkkolaitteen (13) kaapeli
poissa terévista reunoista vahinkojen valtta-
miseksi.

Liita verkkolaite (13) latausasemaan(19)
(kuva 5c).

1.

Ruohonleikkuurobotin akun (22) lataamiseksi jo
asennuksen aikana kytke ruohonleikkuurobotti
ensin paakytkimella (7) paalle ja aseta se latausa-
semaan (19).

5.4.4 Tietoja lataamisesta

Ruohonleikkuurobotti palaa takaisin latausase-

maan (19) yhdessé seuraavista tapauksista:

® L&hetéat ruohonleikkuurobotin manuaalisesti
takaisin.
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Akun lataustaso laskee alle 30 %.
Paivittéinen tybaika on paattynyt.
Sadeilmaisin on lauennut.
Ruohonleikkuurobotti on kuumentunut likkaa.
Talléin ruohonleikkuurobotti kulkee rajalankaa
(18) pitkin omatoimisesti latausasemaan (19)
saakka.

Kun ruohonleikkuurobotti kulkee takaisin latau-
sasemaan (19), niin se hakee rajalangan (18) ja
kulkee vastapaivaan rajalankaa (18) pitkin.

Akun (22) lataamisen aikana latausaseman (19)
LED-né&ytté (21) palaa punaisena.

Jos latausaseman (19) LED-naytté (21) palaa vih-
redna, niin se osoittaa, ettd akku (22) on ladattu
tayteen. Tayteen lataamisen jalkeen ruohonleik-
kuurobotti jatkaa ty6taan, tai pysyy latausasemas-
sa (19) seuraavaan ty6jaksoon saakka.

Mikali ajettaessa takaisin latausasemaan (19)
havaitaan este rajalangan (18) p&alla, niin ruo-
honleikkuurobotti jad useamman yrityksen jalkeen
seisomaan esteen eteen eika voi paasté takaisin
latausasemaan (19). Poista kaikki esteet rajalan-
gan (18) paalta.

Jos akun (22) lampétila ylittaa 45 °C, niin lataami-
nen keskeytetaan, jotta valtetdén akun vaurioitu-
minen. Lataamista jatketaan automaattisesti, kun
lampétila on laskenut jélleen.

Jos ruohonleikkuurobotin ohjauksen lampétila
ylittdd 75 °C, niin robotti palaa takaisin latausase-
maan (19). Ty6ta jatketaan asetusten mukaisesti,
kun l&ampétila on laskenut jélleen.

Jos akku (22) tyhjenee kokonaan, ennen kuin
ruohonleikkuurobotti on palannut latausasemaan
(19), ei ruohonleikkuurobottia voi endé kaynni-
staa. Vie ruohonleikkuurobotti takaisin latausase-
maan (19) ja jata paakytkin (7) paalle. Ruohon-
leikkuurobotti ladataan automaattisesti.

5.5 Rajalanka
HUOMIO! Poikkileikatut rajalangat ja seuraa-
musvahingot eivat kuulu takuun piiriin!

5.5.1 Rajalangan veto

Rajalanka voidaan vetaa sekd maan pinnalle etta
maan sisaan. Kovassa tai kuivassa maaperassa

kiinnityskoukut (14) voivat murtua niita sisaan ly-
otaessa. Kastele ruohikko ennen rajalangan (18)
asentamista, jos maapera on hyvin kuivaa.

e Asentaminen maanpinnalle

Laske rajalanka (18) tiiviisti maanpinnalle ja
kiinnitd se mukana toimitetuilla kiinnityskou-
kuilla (14), jos et halua myéhemmin méyhen-

taé tai ilmottaa ruohikkoa. Rajalangan sijoit-
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telua voit vield korjata ruohonleikkuurobotin
ensimmaisina kayttéviikkoina. Jonkin ajan ku-
luttua ruoho on kuitenkin kasvanut rajalangan
paalle eikéa sitd enda nay. Asenna rajalanka
kiinnityskoukuilla (14), joiden valimatka on
enintddn 1 m. Vahenna kiinnityskoukkujen va-
limatkaa ruohikon epétasaisilla kohdilla. Valta
tilanteita, joissa lanka ei lepda maan pinnalla.
Varmista, ettei ruohonleikkuurobotti voi leika-
ta rajalankaa poikki.

Asentaminen maan sisdén

Kaiva rajalanka noin 5 cm:n syvyyteen. Taten
estetdan rajalangan (18) vahingoittuminen
esimerkiksi méyhennyksen tai iimotuksen
aikana.

Viite!
Varaa 1 m lankaa latausaseman takapaéassa, jotta
voit tehd& korjauksia myéhemmin.

5.5.2 Kapeikot

Mikali ruohikon alueella on kapeikko, niin ruohon-
leikkuurobotti voi tydskennelld siing, jos kaytavan
leveys on vahintaan 1,4 m (80 cm rajalankojen
vélissd) ja pituus enintddn 8 m (kuva 3).

5.5.3 Valimatka puutarhan rajaan

Kun ruohonleikkuurobotti [Ahestyy rajalankaa
(18), niin robotin etuosassa olevat iimaisimet ha-
vaitsevat langan. Ennen kuin ruohonleikkuurobotti
k&antyy pois, se ajaa kuitenkin rajalangan (18) yli
jopa 30 cm:n matkan. Ota tdmé& huomioon leikku-
ualuetta suunnitellessasi (kuva 6a).

5.5.4 Langan veto nurkkiin

Valta asettamasta rajalankaa (18) nurkissa
suoraan kulmaan (90°). Varmistaaksesi, ettei
ruohonleikkuurobotti aja liian pitkalle rajalangan
(18) yli, aseta rajalanka (18) sen sijaan kuvan 6b
mukaisesti.

5.5.5 Ruohikonpinnan nousun laskenta
Ruohonleikkuurobotti voi nousta enintéan 35

%:n nousukulmassa. Valta sen vuoksi jyrkempia
nousuja. Nousu voidaan méaéarittdé korkeuseron ja
vélimatkan kautta (kuva 6c¢).

Esimerkki: a/b = 35 cm/100 sm = 35 %

5.5.6 Rajalangan asennus nousukohdissa

Nousukohdissa ruohonleikkuurobotti voi varsinkin

kosteassa ruohossa luiskahtaa sivuun ja ajaa

siten rajalangan (18) yli. Siksi suosittelemme huo-

mioimaan seuraavat kohdat (kuva 6d):

® Rinteen ylemmaéssé osassa rajalankaa (18) ei
saisi asentaa yli 35 % nousuihin. Séilyta siella
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30 cm:n vélimatka esteisiin ja ruohikon reuna-
an.
Rinteen alemmassa osassa rajalankaa (18) ei
saisi asentaa yli 17 % nousuihin. Sailyta siella
40 cm:n valimatka esteisiin ja ruohikon reuna-
an.

7 Ajotiet ja kivetyt kaytavat

Erota korotetut kéytavat, sora- tai hakepeittei-
set pinnat, syvennetyt kukkapenkit tai saman-
kaltaiset alueet. Vedé rajalanka (18) vahintdan
30 cm:n etéisyydelle (kuvat 6e ja 69).
Ruohoturpeen kanssa samalla tasolla olevia
kaytavia ei tarvitse erottaa, koska ruohonleik-
kuurobotti voi yksinkertaisesti kulkea niiden
yli. Rajalanka (18) voidaan vetaa myoés kayta-
vien yli (kuvat 6f ja 6g).

5.5.
°

5.5.8 Rajasaarekkeet

Suojaa leikkuualueella olevat esteet laatimalla
rajattuja saarekkeita. Taten voidaan estaé tor-
maykset arkoihin kohteisiin, puutarhalampiin,
puihin, huonekaluihin, kukkapenkkeihin jne (kuvat
6h ja 6i).

® Kelaa rajalanka (18) auki reunoilta suojattavi-
in kohteisiin péin.

Kiinnité rajalanka (18) kiinnityskoukuilla (14)
mydtépéaivaén suojattavan kohteen ympari.
Ympéréi rajasaarekkeet kokonaan ja vie ra-
jalanka (18) takaisin siihen pisteeseen, jossa
olet poistunut ruohikon reunalta.
Rajasaarekkeiden valimatkan tulee olla vahin-
tdan 0,8 m. Muussa tapauksessa yhdista koh-
teet yhdeksi yhteiseksi saarekkeeksi (kuva
6h).

Rajalangan (18) kulku saarekkeelle ja sielté
pois tulee asettaa vierekkain ja hyvin l&helle
toisiaan. - Huomio! Rajalangat (18) eivéat
saa menna ristiin! - Kiinnita sen vuoksi sa-
mamsuuntaiset rajalangat (18) yhteisesti sa-
malla kiinnityskoukulla (14) maaperaéan (kuva
6i).

Ruohonleikkuurobotti kulkee leikkuualueella
molempien samansuuntaisten rajalankojen
(18) yli, mutta pysahtyy yksittain vedettyjen
rajalankojen (18) eteen.

5.5.9 Esteet

® Yli 10 cm korkeat esteet (kuva 6j)
Térmayksenilmaisimet tunnistavat kiinteat,
yli 10 cm korkeat esteet, esim. puut, seinét,
aidat, puutarhahuonekalut. Jos ruohonleik-
kuurobotti tormaé esteeseen, se pyséhtyy,
sammuttaa leikkurin, peruuttaa ja kdantyy
jatkaakseen leikkuuta toiseen suuntaan. Peh-
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meat, epavakaiset ja arvokkaat esteet taytyy
suojata rajalankasaarekkeella.

Kivet ja matalat esteet

Kivet, kalliot ja alle 10 cm korkeat esteet
leikkuualueella taytyy suojata, koska muuten
ruohonleikkuurobotti voi ajaa niiden yli. Tallé-
in ruohonleikkuurobotti voi vahingoittua tai
jumittua.

Puut (kuva 6k)

Ruohonleikkuurobotti késittdé puut esteiné.
Jos puun juuret kuitenkin kohoavat maasta
alle 10 cm:n korkeuteen, niin tdma alue tulisi
suojata. Siten ehkaistaan seka juurien etta
ruohonleikkuurobotin vahingoittuminen. Saily-
ta rajalangan (18) ja esteen valilla vahintaan
30 cm:n valimatka.

5.5.10 Valimatka vieraisiin leikkuualueisiin
Pida 1 m valimatkaa vieraan leikkuualueen
rajalankaan (esim. naapurissa). Vieraan latausa-
seman antama rajalangan signaali voi aiheuttaa
hairigita ruohonleikkuurobotin toimintaan, jos vali-
matka on liian vahainen.

5.6 Latausasemaan liittdminen

Suorita rajalangan (18) asentaminen taysin lop-
puun, ennen kuin liitdt sen latausasemaan. Varaa
kummassakin padssa 1 m ylimaaraista rajalankaa
(18) mydhemmin tehtavié sovittamisia varten.
Poista rajalangan (18) eristys molemmista paista
eristyspihdeill4 10 - 15 cm:n matkalta latausase-
maan (19) liittdmista varten.

Irrota verkkopistoke, ennen kuin liitét rajalangan
(18) latausasemaan (19). Latausaseman (19)
etusivulle vedetty rajalanka (18) taytyy vetda
taakse latausaseman (19) alasivulla olevien joh-
donpitimien kautta. Vie edessa oleva rajalanka
(18) latausaseman alla olevien ohjaimien lapi ja
litdntdalueen sille tarkoitetun reién kautta. Liita
se +“liitantaan. Liita sitten taempi rajalanka (18)
L1 liitntédan (kuva 7a).

Huomio! Rajalangat (18) eivat saa menna
ristiin!

Liita latausasema sitten virransy6ttdon. Latausa-
seman (19) LED-n&ytdn (21) tulee palaa jatkuvas-
ti vihredna oikein suoritetun asennuksen jalkeen.
Jos LED ei pala, tarkasta ensin liitdnnat. Jos LED
palaa, mutta ei jatkuvasti vihreana, lue taulukko
LLatausaseman néyttd ja vianpoisto” tdman kéyt-
téohjeen lopussa.
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5.7 Padllekytkenté ja asennuksen tarkastus
Heti kun latausaseman (19) LED-n&ytt6 (21)
palaa vihreana, niin leikkuualue on valmis ruo-
honleikkuurobotin kayttéa varten. Varmista ensin,
etté rajalangan (18) kiinnityskoukut (14) on lyéty
kokonaan maan sisééan. Aseta ruohonleikkuuro-
botti n. 3 m latausaseman (19) taakse rajalangan
(18) eteen. Talldin ruohonleikkuurobotin tulee olla
90° kulmassa rajalankaan (18) ndhden (kuva 7b).
Kytke paakytkin (7) paalle (ON) (kuva 8).

Paina kayttopaneelin (2) POWER-n&ppainta (60)
kahden sekunnin ajan. Vapauta ruohonleikkuuro-
botti PIN-koodilla ja vahvista sy6ttd painamalla
,OK“-ndppainta (61) (katso luku ,Estolaite / PIN“).
Paina ,HOME / 3“ -nappainta (64) ja sitten uudel-
leen ,,OK"-néppainta (61). Nyt ruohonleikkuuro-
botti kulkee vastapéivaan rajalankaa (18) pitkin.
Tarkkaile ruohonleikkuurobottia koko rajalangan
(18) pituuden ajan, kunnes se seisoo taas latau-
saseman (19) edessa. Jos ruohonleikkuurobotilla
on vaikeuksia jossain kohdassa, korjaa tarvitta-
essa rajalangan (18) asento ja toista menettely.
Ruohonleikkuurobotin akku (22) ladataan sitten
tayteen. Jos telakoitumisessa ilmenee ongelmia,
sinun taytyy ehka siirtéda latausasemaa (19) sivu-
suunnassa uuteen paikkaan, kunnes telakoitumi-
nen onnistuu ongelmitta.

Voit pysayttaa ruohonleikkuurobotin milloin vain
punaisella STOP-nappaimella (3). Kun STOP-
néappainta (3) on painettu, niin ruohonleikkuuro-
botti pyséhtyy ja odottaa lisdohjeita.

5.8 Latausaseman kiinnittdminen

Kun on varmistettu ruohonleikkuurobotin asian-
mukainen toiminta ja I6ydetty latausasemalle

(19) sopiva paikka, niin latausasema (19) taytyy
kiinnittda paikalleen kiinnitysruuveilla (15). Ru-
uvaa kiinnitysruuvit (15) kuusikanta-avaimella (23)
kokonaan maahan (Kuva 7c).

6. Kayttd

6.1 Paakytkin

Ruohonleikkuurobotti on varustettu paakytkimella
(7). Kytke ruohonleikkuurobotti paékytkimella (7)
paalle (ON) ja pois (OFF) (kuva 8). Kun ruohon-
leikkuurobotti on kytketty paélle, niin se lukittuu
PIN-koodilla.

6.2 Kayttopaneeli

Ruohonleikkuurobotti on ohjelmoitu jo tehtaalla
kayttden sen vakioasetuksia. Niité voidaan tar-
vittaessa kuitenkin muuttaa. Tehtaan asetukset
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sopivat tosin l&hes kaikkiin puutarjoihin, mutta
siitd huolimatta sinun tulisi perehtya mahdollisiin
vaihtoehtoihin.

Kéyttépaneelin LED:ien selitys (kuva 9a)

50. Aika-LED:it: Nayttaa paivittaisen leikkuuajan
51. Lukitus-LED: Nayttaa nappainten lukituksen
52. Akku-LED: Nayttada akun lataustilan

53. Halytys-LED: Nayttaa hairiot

Kéayttépaneelin ndppdéinvaihtoehtojen selitys

(kuva 9b)

60. POWER-nappain: Kytkee ruohonleikkuurobo-
tin paalle ja pois

61. ,OK“nappain

62. ,SET WORK TIME / 1 -n&ppain
63. ,START / 2 -nappain

64. ,HOME / 3 -nappain

65. ,4“-ndppain / lukitusnappain

6.3 Leikkuukorkeuden s&ato

Huomio! Leikkuukorkeuden s&adon saa tehda
vain ruohonleikkuurobotin ollessa sammutettuna.
Paina tata varten STOP-nappainta (3). Leikku-
ukorkeuden saadolla (4) ruohonleikkuurobotti
mahdollistaa leikkuukorkeuden portaattoman
s&&don valilla 20 ja 60 mm, ja korkeus voidaan
lukea asteikosta.

Jos ruohon korkeus on yli 60 mm, niin se taytyy
lyhentéa vahintddn 60 mm:n korkeudelle, jotta
ruohonleikkuurobottia ei kuormiteta liikaa ja va-
henneta sen kayttétehoa. Kayta tdéhén tavallista
ruohonleikkuria tai trimmaria.

Asennuksen jélkeen voidaan leikkuukorkeus so-
vittaa leikkuukorkeuden s&adén (4) avulla. Aloita
aina suuremmasta leikkuukorkeudesta ja vahen-
na sita pienin askelin haluttuun leikkuukorkeuteen
asti.

6.4 Estolaite / PIN

Estolaite ehkaisee ruohonleikkuurobotin luvatto-
man kéytdn ilman voimassaolevaa koodia. Tata
varten sinun taytyy syéttda henkildkohtainen neli-
numeroinen turvallisuuskoodi.

Eston vapautus

Ennen kuin voit ottaa ruohonleikkuurobotin
kayttdon, sinun taytyy syo6ttad oikea PIN-koodi
(vakio-PIN: 1 -2 -3-4“). Sy6ta PIN-koodin
numerot hitaasti perattain ja vahvista sy6tté
painamalla OK“-nappainta. Kayttétoiminnot
vapautetaan ja vapautus-LED (51) palaa vihre-
ana.

Jos syétat vaaran PIN-koodin, niin vapautus-
LED (51) palaa punaisena. Paina ,OK“-nappa-
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inta (61) pyyhkiéksesi vaaran PIN-koodin ja
sy6ta sitten oikea PIN.

Vakio-PIN:
1234

Uusi PIN:

PIN-koodin muuttaminen

Menettele seuraavasti, kun haluat muuttaa PIN-
koodin:

1. Vapauta kayttdpaneeli.

2. Paina samanaikaisesti 4“/ lukitusnappainta
(65) ja ,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51)
vilkkuu vuorotellen punaisena ja vihreana.
Syéta uusi PIN-koodi (nelinumeroinen). Paina
,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51) vilkkuu
vihredna.

Syota uusi PIN-koodi toistamiseen ja paina
,OK“-nappainta (61). Lukitus-LED (51) palaa
jatkuvasti vihredna. PIN-koodin muutos on
onnistunut.

5. Huomio! Merkitse uusi PIN muistiin!

PIN-koodin pyynto, jos se menetetdén

Pida ruohonleikkuurobottisi ostotosite ja sarjanu-
mero kasilla. Tarvitset ne saadaksesi PIN-koodisi!
1. Avaa akkulokeron kansi (9), ota akku (22)
pois ja liitd USB-muistitikku USB-liitantaan
kuvan mukaisesti (kuvat 10 ja 11).

Pane akku (22) takaisin paikalleen. Kytke
paakytkin (7) paélle (ON). Huolehdi siit, ettei
akku (22) putoa jélleen pois.

Paina samanaikaisesti POWER-nappainta
(60) ja ,,OK“-néppainta (61). Pida nappaimia
painettuna 3 sekunnin ajan. Nyt kaikki kayt-
tépaneelin (2) LED:it (50, 51, 52, 53) palavat.
Paina ,SET WORK TIME / 1 -n&ppainta (62).
Veda USB-muistitikku pois. Lue USB-muisti-
tikun tiedot mikrotietokoneella. Ruohonleik-
kuurobotti on luonut tekstitiedoston (*.txt).
Téahan tiedostoon siséltyy PUK, henkildkoh-
tainen koodi. K&anny asiakaspalvelun puole-
en saadaksesi PIN-koodisi.

6.5 Ruohonleikkuurobotin ohjaus

Leikkuuajan asetus

1. Vapauta kayttépaneeli (2).

2. \Valitse haluttu leikkuuaika painamalla ,SET
WORK TIME / 1 -n&ppainta (62) useamman
kerran.

Vastaava naytt6é tehdaan aika-LED:ien (50)
avulla.

Vahvista asetus painamalla ,OK“-nappainta
(61).

Se aika, jota on muutettu, on nyt paivittdinen

3.

4.
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aloitusaika. Naytdssa nakyva tuntiméara on pai-
vittéinen tydaika.

Leikkuuajan s&adélle suositellaan viitearvona 8
tuntia paivassa 500 m?:n alueelle. Valittua tydai-
kaa taytyy mukailla puutarhan koon ja monimut-
kaisuuden mukaan.

Kéaynnistysmenettely

1. Vapauta kayttdpaneeli (2).

2. Painaensin ,START / 2" -nappaéinta (63)

3. Vahvista kéynnistys ,,OK“-néppéaimella (61)

Ruohonleikkuurobotti tydskentelee nyt leikku-
uajan asetuksen mukaisesti. Tydajan kuluessa
akun lataustilaa valvotaan ja se naytetaan akku-
LED:illa (52). Heti kun akun lataustila laskee alle
30 %, niin ruohonleikkuurobotti palaa automaatti-
sesti takaisin latausasemaan (19).

Leikkuun keskeyttaminen
1. Paina STOP-nappainta (3) pysayttadksesi
ruohonleikkuurobotin heti.

2. Vapauta kayttdpaneeli (2).

3. Paina perakkan ,HOME /3“ -n&ppainta (64)
ja ,OK“-nappainta (61) lahettadksesi ruohon-
leikkuurobotin rajalankaa (18) pitkin takaisin
latausasemaan (19).

STOP-tila:

Kun STOP-painiketta (3) painetaan, niin ruohon-
leikkuurobotti on STOP-tilassa, joka naytetaan
vilkkuvilla aika-LED-valoilla (50). Ruohonleikku-
urobotti keskeyttaa leikkuun, kunnes tila kumota-
an jalleen.

STOP-tila voidaan kumota seuraavilla tavoilla:

e Vapauta ruohonleikkuurobotin lukitus ja paina
painiketta ,START / 2“ (63) seka ,OK“-paini-
ketta (61) lahettaéksesi ruohonleikkuurobotin
leikkaamaan ruohoa.

Vapauta ruohonleikkuurobotin lukitus ja paina
painiketta ,HOME / 3" (64) seka ,OK“-paini-
ketta (61) lahettaéksesi ruohonleikkuurobotin
takaisin latausasemaan (19).

Vapauta ruohonleikkuurobotin lukitus ja paina
painiketta ,4 / ,lukituspainiketta“ (65).
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7. Puhdistus, huolto ja varaosatilaus

Vaara!

Ennen kaikkia puhdistus- ja huoltotdité laite tulee
kytked jannitteettdomaksi. Veda taté varten verkko-
pistoke pistorasiasta ja kytke laite paékyktimella
(7) pois (OFF) (kuva 8).

Varo! Kaytéa tydkéasineita!

7.1 Puhdistus

® Pida turvalaitteet, iimaraot ja moottorin runko
niin puhtaina pélysté ja liasta kuin suinkin
mahdollista. Pyyhi laite puhtaalla rievulla tai
puhalla lika pois paineilmalla kayttéden alhais-
ta paineasetusta.

® Ruohonleikkuurobottia ei saa puhdistaa juok-
sevalla vedelld, eiké varsinkaan painepesuril-
la.

® Puhdista laite sdannoéllisin véliajoin kostealla
rievulla kdyttden hieman saippuaa. Ala kayta
puhdistusaineita tai liuottimia; ne saattavat
syOvytta laitteen muoviosia. Huolehdi siité,
ettei laitteen sisélle p4ase vetta.

® Puhdista ruohonleikkuurobotti harjalla tai rie-
vulla, mikali mahdollista

® Tarkasta terien (10) ja terékiekon (11) estee-
tén liikkkuvuus.

o Kayta ruohonleikkuurobotin (1) ja latausase-
man (19) latauskontaktien puhdistamiseen
metallille tarkoitettuja puhdistusvalineita tai
erittéin hienorakeista hiomapaperia. Puhdista
kontaktit varmistaaksesi tehokkaan lataami-
sen.

7.2 Huolto

® Kuluneet tai vahingoittuneet terat (10) seka
niiden kiinnitysruuvit tulee aina vaihtaa sarjoit-
tain.

® Vaihda kuluneet tai vahingoittuneet osat uusi-
in.

e Laitteen keston pidentéamiseksi tulisi kaikki
ruuvilitokset seké pydrét ja akselit puhdistaa
ja sitten 6ljyta.

® Ruohonleikkuurobotin sdannéllinen hoito
takaa sen kestavyyden ja tehokkuuden, sekéa
liséksi parantaa ja helpottaa nurmikkosi leik-
kaamista huomattavasti.

®  Suurin kulutus kohdistuu leikkuuteriin (10).
Tarkasta terien (10) kunto ja kiinnitys sdann-
o6llisin véliajoin. Jos ruohonleikkuurobotti
alkaa tarista liian voimakkaasti, niin tdma voi
tarkoittaa sita, etta terat (10) ovat vahingoit-
tuneet tai vaéntyneet tormayksistéa. Jos terat
(10) ovat kuluneet tai vahingoittaneet, niin ne

taytyy vaihtaa heti.

® Tarkasta nurmikon leikkuujalki sdannéllisesti.
Jos terat ovat tylsyneet, niin ruohonkorret
leikataan epasiististi poikki. Talléin nurmikon
pinta voi kuivua helposti ja muuttua ruskeaksi.
Vaihda siksi terat sdéanndllisin véliajoin, jotta
saat aina siistin ja suoran leikkuujéljen.

e Tarkasta sd&nndllisesti, onko ruohonleikku-
urobotin alapinnalla likaa. Puhdista ruohon-
leikkuurobottisi sdannéllisesti. Poista pahem-
mat likakertymat valittdmasti.

® Ensimmaisin viikkoina kayttédnoton jalkeen
ja kun nurmikko on leikattu tavallista ruohon-
leikkuria kéayttéden, ruohonleikkuurobottisi
voi nopeasti likaantua pahasti. Tarkasta siksi
ruohonleikkuurobottisi alapinta useammin
tahan aikaan.

¢ Lyhenné& nurmikko vain pienin askelin, jotta
valtetdén pahat likaantumiset.

e Laitteen sisélla ei ole muita huoltoa tarvitsevia
osia.

7.2.1 Terien vaihto

Kéayta ainoastaan alkuperaisterid, koska muussa
tapauksessa laitteen toimintaa ja turvallisuutta ei
enaé voi taata.

Ruohonleikkuurobotti on varustettu kolmella
terakiekkoon (11) asennetulla teralla (10). Naiden
terien (10) elinik& on enintdan 3 kuukautta (ellei
térmaété esteisiin). Ole hyva ja vaihda kaikki kolme
terda (10) samanaikaisesti, jotta laitteesi tehokku-
us ja tasapaino eivat heikkene.

Menettele seuraavasti teria (10) vaihtaessasi

(kuva 12) - Huomio! - kayté suojakasineita:

1. lIrrota kiinnitysruuvit.

2. Otaterat(10) pois ja pane niiden tilalle uudet.
Vaihda kaikki kolme ter&a (10) aina sarjoittain.

3. Sen jalkeen kirista kiinnitysruuvi jalleen tiuk-
kaan. Varmista, ettd uudet terat (10) voivat
pyoria vapaasti.

Suorita sdanndllisin véliajoin ruohonleikkuurobot-

tisi yleistarkastus ja poista kaikki siihen kertyneet

lianjatteet. Tarkasta terien (10) kunto ehdottomasti

ennen joka kasvukauden alkua. Kéaanny korjaus-

ten vuoksi teknisen asiakaspalvelumme puoleen.

Kéyta ainoastaan alkuperaisia varaosia.

7.2.2 Akun vaihtaminen

Kéayta ainoastaan alkuperaisakkuja, koska muus-
sa tapauksessa laitteen toimintaa ja turvallisuutta
ei enda voi taata.

Akkua (22) vaihtaessasi menettele seuraavasti
(kuva 10):
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1. Ota akkulokeron kannen (9) kuusi kiinnitysru- tosta www.Einhell-Service.com
uvia pois.
2. Ota akku (22) pois ruohonleikkuurobotista. Varaterien tuotenumero: 34.140.20

3. Pane sitten uusi akku (22) paikalleen ja kiinni-
ta akkulokeron kansi (9) kiinnitysruuveilla.

8. Sailytys
7.2.3 Ohjelmistopaivitys

Jos haluat paivittaa ohjelmiston, kopioi uusi oh- Lataa akku (22) ennen talven yli séilyttamista tay-
jelmisto tyhjalle USB-muistitikulle (tarvittaessa teen ja kytke ruohonleikkuurobotti paakytkimella
formatoi USB-tikku ensin uudelleen). Varmista, (7) pois (OFF). Ota akku (22) laitteesta pois. Erota
efta akku on ladattu tayteen, ennen kuin suoritat  verkkolaite (13) virransystosté ja latausasemasta
seuraavat vaiheet. (19).

1. Aseta ruohonleikkuurobotti leikkuualueelle.

Ruohonleikkuurobotti ei saa olla latausase- Rajalanka (18) voi jaad talven yli ulkosalle. Var-
massa ohjelmistopaivityksen aikana. mista kuitenkin, etta litdnnat on suojattu korroo-

2. Avaa akkulokeron kansi (9), ota akku (22) siolta. T4té varten erota rajalangan (18) litokset
pois ja liita USB-muistitikku USB-liitintaan latausasemasta (19).
kuvan mukaisesti (kuvat 10 ja 11).

3. Pane akku (22) takaisin paikalleen. Kytke Sailyta laite ja sen varusteet valolta, kosteudelta
padkytkin (7) paalle (ON). Huolehdi siité, ettei  j5 pakkaselta suojatussa tilassa poissa lasten
akku (22) putoa jalleen pois. ulottuvilta. Optimaalinen sailytyslampétila on

4. Paina samanaikaisesti POWER-n&ppainta 5 °C:n ja 30 °C:n valilla. Sailyta laite alkuperais-

(60) ja ,OK“-néppainta (61). Pida nappaimia pakkauksessaan.
painettuna 5 sekunnin ajan. Nyt kaikki kayt-
tépaneelin (2) LED:it (50, 51, 52, 53) palavat.

5. Paina nappaéinta ,4“/ Lukitusnéppain (65)
aloittaaksesi paivitystapahtuman. Aika-LED:it
(50) nayttavat senhetkisen edistymisen. Kun
kaikki 5 aika-LED:iia (50) palavat jatkuvasti,
niin péivitys on paattynyt ja ruohonleikkuuro-
botti siirtyy normaaliin kayttétilaan.

6. Muutaman sekunnin kuluttua aika-LED:it (50)
sammuvat jalleen ja ruohonleikkuurobotti
siirtyy normaaliin kéyttétilaan, jossa vain yksi

9. Kuljetus

o Kytke laite paakytkimella (7) pois (OFF) (kuva
8).

® Pane kuljetusvarmistukset paikalleen, mikali
ne ovat olemassa.

® Suojaa laitetta vaurioilta ja voimakkaalta tari-
nalta, joita voi esiintya erityisesti ajoneuvoissa

) kuljetettaessa.
aika-LED (50) palaa. ) - P )
7. Veda USB-muistitikku pois ja sulje akkuloke-  © \k’:;’::;:ta’ ettei laite voi siirtya paikaltaan tai

ron kansi (9). e Kanna ruohonleikkuurobottia kantokahvasta

7.2.4 Rajalangan korjaaminen (6) terakiekko (11) itsestési pois k&annettyna.

Jos rajalanka (18) leikkautuu jossain kohdas-
sa poikki, kayta sen korjaamiseen mukana

toimitettuja kaapelilittimia (16). Vie tata varten 10. Kaytostapoisto ja uusiokaytto
poikkileikatun rajalangan (18) molemmat paat ) .
kaapelilitimeen (16) ja paina se pihtien avulla Laite on pakattu kuljetuspakkaukseen, jotta vallte-
kokoon. Liita verkkopistoke pistorasiaan. Tarkasta ~ t&&n kuljetusvauriot. Tama pakkaus on raaka-ai-
sitten latausaseman (19) LED-n&ytdn (21) avulla netta ja sité voi siksi kayttda uudelleen tai sen voi
litoksen toimivuus. toimittaa kierratyksen kautta takaisin raaka-aine-
kiertoon. Laite ja sen varusteet on valmistettu eri
7.3 Varaosatilaus materiaaleista, kuten esim. metallista ja muoveis-
Varaosia tilattaessa tulee antaa seuraavat tiedot: ta. Vialliset laitteet eivat kuulu kotitalousjatteisiin.
o laitteen tyyppi Laite tulee toimittaa asianmukaiseen kerayspis-
e laitteen tuotenumero teeseen ammattitaitoista havittamisté varten. Jos
o laitteen tunnusnumero et tied&, missa on téllainen kerayspiste, tiedustele
* tarvittavan varaosan varaosanumero asiaa kuntasi hallinnosta.

Aktuellit hinnat ja muita tietoja I16ydéat verkkosivus-
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11. Latausaseman naytto ja vianpoisto

LED-néytto (21) Kuvaus Ratkaisu
Pois - Eivirtaa - Tarkasta virransy6ttd
Palaa vihreénéa - Valmiina leikkaamaan

- Akku (22) ladattu tayteen
- Rajalanka (18) asennettu

oikein
Vilkkuu vihredné - Rajalanka (18) leikkautunut - Tarkasta, onko rajalangassa (18) katkok-
poikki sia
- Rajalanka (18) liitetty vaarin | - Tarkasta molemmat liitdnnat latausasema-
an (19)
Palaa punaisena - Akku (22) ladataan - Odota, kunnes akku (22) on ladattu tay-
teen.

12. Ruohonleikkuurobotin nédytté ja vianpoisto

Halytys-LED (53) palaa punaisena

Hairid Mahdollinen syy Poisto
»Ruohonleikkuuro- - Nostoilmaisin lauennut jatku- | Paina ,OK"“-nappainta (54) kuitataksesi
botti nostettu” vasti 10 sekunnin ajan virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-

dusta (2).

- Jos tdma virhe esiintyy useammin, tarkas-
ta, onko leikkuualueella yli 10 cm korkeita
esteita ja poista ne, tai erota esteet leikku-
ualueesta rajalangalla (18).

»Muohonleikkuuro- | - Esteenilmaisin on toimennet- | Paina ,OK"-nappainta (54) kuitataksesi
botti jaanyt kiinni“ tu yhden minuutin aikana 10 | virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-
Ruohonleikkuuro- kertaa dusta (2).

botti on pysahtynyt - Tarkasta, onko ruohonleikkuurobotti py-
leikkuualueella es- sahtynyt esteen vuoksi tai jaanyt kiinni
teen lahelle. puiden, pensaiden jne. valiin. Poista este

tai valta tata aluetta.

- Jos tama virhe esiintyy useammin, tarkas-
ta, onko rajalanka (18) vedetty oikein. Hu-
omioi erityisesti ahtaat nurkat, kaytavat,
aidat, kalliot jne. ja muuta rajalangan (18)
asettelua, mikali se on tarpeen.

- Tarkasta, onko ruoho liian pitkaa ja tukkii
ruohonleikkuurobotin. Siina tapauksessa
leikkaa ruoho lyhyemmaéksi kuin 60 mm.
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Halytys-LED (53) palaa punaisena
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Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

LKaikuilmaisin“
Ruohonleikkuuro-
botti on pys&htynyt
leikkuualueella valit-
tdmasti esteeseen.

- Térmayksenilmaisin lauennut

jatkuvasti 10 sekunnin ajan

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja aseta
ruohonleikkuurobotti toiseen paikkaan
leikkuualueelle. Kytke paakytkin (7) jalleen
paalle (ON) ja aloita leikkuu uudelleen kayt-
téruudusta (2).

- Tarkasta, onko ruohonleikkuurobotti py-
sahtynyt esteen vuoksi tai jaanyt kiinni
puiden, pensaiden jne. valiin. Poista este
tai valta tata aluetta.

- Jos tdma virhe esiintyy useammin, tarkas-
ta, onko rajalanka (18) vedetty oikein. Hu-
omioi erityisesti ahtaat nurkat, kéytavat,
aidat, kalliot jne. ja muuta rajalangan (18)
asettelua, mikali se on tarpeen.

Halytys-LED (53) vilkkuu punaisena

Hairid Mahdollinen syy Poisto
»Rajalangan/sign- | - Ruohonleikkuurobotti on leik- | Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jélleen
aalin virhe“ kuualueen ulkopuolella paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-

Ruohonleikkuuro- -
botti pyorii ympyréa | -

Rajalanka (18) liitetty vaarin
Rajalanka (18) leikkautunut

ruudusta (2).
- Varmista, ettd rajalanka (18) on vedetty

hakien rajasignaalia
ja pysahtyy lopulta
kokonaan.

poikki
Ei virtaa

oikein ja keskelle latausaseman (19) alle.

- Tarkasta latausaseman (19) sijainti.

- Varmista, ettd ruohonleikkuurobotti on
leikkuualueella.

- Tarkasta, palaako latausaseman (19)
LED-naytto (21) vihreana.

- Jos ruohonleikkuurobotti poistuu leikkuua-
lueelta useamman kerran samalta kohdal-
ta, tarkasta, onko talla kohdalla suurjanni-
tekaapeli. - Muuta rajalangan (18) sijaintia.

- Jos ruohonleikkuurobotti poistuu leikkuua-
lueelta rinteesséd, valta taté aluetta muut-
tamalla rajalangan (18) sijaintia.
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Halytys-LED (53) palaa sinisena

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

~Akku-/paristovirhe“

- Ruohonleikkuurobottiin on
tullut paristohairié

- Akkua (22) ei voi ladata

- Lataustappien (20) huono
kontaki.

- Akku (22) on tullut elinkaa-
rensa paahan.

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jalleen
paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-
ruudusta (2).

Tarkasta, onko virransy6tdéssa ongelmia.
Puhdista lataustapit (20).

Vaihda tarvittaessa akku (22) uuteen.
Kaanny asiakaspalvelun puoleen.
Varmista, ettd akku (22) on asennettu oik-
ein.

Tarkasta, onko paakatkaisin (7) paalla-
asennossa (ON), kun ruohonleikkuurobot-
ti on latausasemassa (19).

Tarkasta latausaseman (19) sijainti. Vaih-
da tarvittaessa akku (22) uuteen.

Halytys-LED (53) vilkkuu sinisend

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

~Akun lampétila

on normaalialueen
ulkopuolella®
Ruohonleikkuuro-
botti palaa asetetun
ty6ajan aikana la-
tausasemaan ja/tai
akkua ei voi ladata
latausasemassa.

Liian korkea / alhainen akun

lampétila tai ohjauksen liian

korkea lampétila

- Jos akun lampétila on yli
75 °C, niin ruohonleikkuuro-
botti palaa latausasemaan
(19).

- Jos akun lampétila on yli
45 °C tai alle 0 °C, niin
lataaminen keskeytetaan ja
ruohonleikkuurobotti odottaa
latausasemassa (19).

Siirra tydaikaa kesalla aikaisiin aamutun-
teihin ja valta ruohonleikkuurobotin kayt-
t6a paivan kuumina tunteina.

Kun akku tai ohjaus on jaahtynyt sallittuun
lampétila-alueeseen, niin ruohonleikku-
urobotti palaa automaattisesti ohjelmoitu-
un kayttoéon.

»Moottori ylikuor-
mitettu”
Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
korkeaan ja paksu-
un ruohoon.

- Ruohonleikkuurobotti on py-
saytetty moottorin ylivirran tai
moottorihairién vuoksi

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja jalleen
paalle (ON). Aloita leikkuu uudelleen kaytto-
ruudusta (2).

Tarkasta ruohon korkeus leikkuualueella
ja leikkaa ruoho tarvittaessa tavallisella
ruohonleikkurilla alle 60 mm korkeudelle.
Korota leikkuukorkeutta. Aloita aina su-
uremmasta leikkuukorkeudesta ja vahen-
na sita pienin askelin haluttuun leikkuukor-
keuteen asti.

Tarkasta, ovatko terakiekot (11) ja pyorat
likaantuneet ja puhdista ndma osat perus-
teellisesti.

Tarkasta, onko takapyorissa ja terékiekos-
sa (11) juuttumia. Jos et voi itse irrottaa
naita juuttumia, kdanny asiakaspalvelun
puoleen.
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Halytys-LED (53) vilkkuu sinisend

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

»Ruohonleikkuuro-
botti kallistettu®
Ruohonleikkuuro-
botti on kaatunut ja
pysahtynyt.

- Ruohonleikkuurobotti kallis-

tettiin jatkuvasti 10 sekunnin
ajan

Ruohonleikkuurobotti on
kallistunut pitempéaan yhteen
suuntaan.

Paina ,,OK“-nappainta (54) kuitataksesi
virheen. Aloita leikkuu uudelleen kayttéruu-
dusta (2).

- Vie ruohonleikkuurobotti tasaiselle pinnal-
le ja kdynnista se uudelleen.

- Jos ruohonleikkuurobotti on kaatunut leik-
kuualueella jyrkan rinteen vuoksi, muuta
rajalangan (18) sijaintia vastaavasti valt-
taaksesi jyrkat nousut.

sLeikkuri jaanyt
kiinni“
Ruohonleikku-
urobotti pysahtyy
paluumatkalla latau-

Ruohonleikkuurobotin liik-
kuminen estetty rajalangalla
(18) olevien esteiden vuoksi

Kytke paakytkin (7) pois (OFF) ja aseta
ruohonleikkuurobotti toiseen paikkaan
leikkuualueelle. Kytke paakytkin (7) jalleen
paalle (ON) ja aloita leikkuu uudelleen kayt-
téruudusta (2).

sasemaan. - Poista rajalangalla (18) olevat esteet.
Vianhaku
Hairid Mahdollinen syy Poisto

Ruohonleikkuuro-
botti on pysahtynyt
leikkuualueelle.
Ruohonleikkuuro-
bottia ei voi kayn-
nistaa.

Akun jannite liian alhainen
Vika virtapiirissa tai elektroni-
ikassa

- Vie ruohonleikkuurobotti takaisin latausa-
semaan (19) ladattavaksi.

- Kytke paakytkin (7) paéalle (ON).

- Kaanny asiakaspalvelun puoleen.

Ruohonleikkuuro-
botti ei voi ajaa
latausasemaan.

Latausasemaa (19) ei ole
asennettu oikein.

- Varmista, etté latausaseman (19) LED-
nayttd (21) palaa vihreana.

- Varmista, etté rajalangat (18) on liitetty
latausasemaan (19) ja ettd etummainen
rajalanka (18) on vedetty latausaseman
(19) alle sen keskikohdalla.

- Varmista, etté latausasema (19) on sijoi-
tettu oikein.

Ruohonleikkuuro-
botti pyséhtyy tai
kulkee valvomatto-
mana rajasaarekkei-
den l&hella.

Rajalankaa (18) ei ole asen-
nettu oikein rajasaarekkeiden
ymparille.

- Muuta rajalangan (18) sijaintia.
- Huolehdi siita, etta rajalanka (18) ei ole
mennyt ristiin
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Vianhaku

FIN

Hairié

Mahdollinen syy

Poisto

Ruohonleikkuuro-
botti on danekas.

Terat (10) ovat vahingoittu-
neet

Teriin (10) on tarttunut paljon
vieraita aineita
Ruohonleikkuurobotti on
kéaynnistetty liian lahella
esteita

Terien kaytto tai kayttdmoot-
tori vahingoittunut

Muut ruohonleikkuurobotiin
osat vahingoittuneet

Vaihda terat (10) uusiin. Kaikki 3 teréa
(10) taytyy vaihtaa samanaikaisesti.
Ruohonleikkuurobotin tehokkuus on riip-
puvainen terien (10) teravyydesta. Pida
terat (10) siksi aina hyvasséa kunnossa.
Sammuta ruohonleikkuurobotti turvallises-
ti ja kayta tyokéasineita teria (10) vaihtaes-
sasi valttaaksesi viiltohaavat.

Anna huoltopalvelun korjata moottori tai
vaihtaa se uuteen.

Ruohonleikkuuro-
botti pysyy latausa-
semassa. Ruohon-
leikkuurobotti palaa
aina uudelleen
takaisin latausase-
maan.

Vaarin asetetut tyoajat
Akku (22) tyhja
Sadeilmaisin lauennut
Akun lampétila liian korkea

Tarkasta ty6aikojen asetukset.
Ruohonleikkuurobotti aloittaa ja lopettaa
tyénsa asetetun aika-alueen mukaisesti.
Taman tydaikaikkunan ulkopuolella ruo-
honleikkuurobotti pysyy latausasemassa
(19).

Ruohonleikkuuro-
botti pyséhtyy raja-
langan péaalle eika
paase latausasema-
an saakka.

Akku (22) tyhja

Poista mahdolliset esteet rajalangalta
(18). Huomioi rajalankaa (18) paikalleen
vetdessasi riittava etaisyys esteisiin.

HUOMIO! Poikkileikatut rajalangat ja seuraamusvahingot eivat kuulu takuun piiriin!
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Koskee ainoastaan EU-maita

Ala heita sahkoétydkaluja kotitalousjatteisiin!

Euroopan direktiivin 2012/19/EY loppuunkaytetyista séhko- ja elektronisista laitteista ja sen kansallisek-
si laiksi muuntamisen mukaan tulee kaytetyt sdhkétydkalut koota erikseen ja toimittaa ne ymparistoystéa-
vélliseen kierratykseen.

Kierratysvaihtoehto takaisinlahetykselle:

Sahkolaitteen omistaja on velvoitettu laitteen palauttamisen vaihtoehtona vaikuttamaan siihen, etta
hé&nen luovuttamansa omaisuus havitetddn asianmukaisesti. Loppuun kaytetty laite voidaan taté varten
luovuttaa myds kerayspisteeseen, joka suorittaa sen kaytdstapoiston kansallisten kierratystalous- ja
jatehuoltolakien tarkoittamalla tavalla. Tama ei koske kaytettyihin laitteisiin liitettyja lisdvarusteita ja apu-
vélineita, joissa ei ole sdhkdosia.

Pyydamme huolehtimaan havitettdessa siit, etta akut ja valaisuvalineet (esim. hehkulamppu) otetaan
laitteesta pois.
Tuotedokumentaation ja tuotteen mukana toimitettujen papereiden osittainenkin kopiointi tai muu monis-

taminen on sallittu ainoastaan Einhell Germany AG:n nimenomaisella luvalla.

Oikeus teknisiin muutoksiin pidatetaan
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Asiakaspalvelutiedot

Meilla on kaikissa takuutodistuksessa mainituissa maissa patevia asiakaspalvelusta huolehtivia kump-
paneita, joiden yhteystiedot I6ydéat takuutodistuksesta. Heidan kauttaan voit saada kaikki asiakaspalve-
lut, kuten korjaukset, varaosien ja kulumaosien seka tarvittavien kayttdmateriaalien toimitukset.

Huomaa, etta seuraaviin tamén tuotteen osiin kohdistuu kaytdsta johtuvaa, luonnollista kulumista, ja etta
seuraavia osia tarvitaan kdyttdmateriaaleina.

Laji Esimerkki
Kuluvat osat* Akku
Kayttdmateriaali / kayttdosat* Terat
Puuttuvat osat

* ei valttamatta kuulu toimitukseen!

Puutteellisuuksien tai vikojen ilmetessé pyydamme ilmoittamaan virheesté verkossa sivustoon
www.Einhell-Service.com. Ole hyva ja anna vian tarkka kuvaus ja vastaa sen liséksi joka tapauksessa
seuraaviin kysymyksiin:

®  Onko laite toiminut jo ainakin kerran, vai oliko se jo alusta |&htien viallinen?
® Havaitsitko jotain erikoista ennen vian ilmenemista (oireita ennen vikaa)?

® Mika mielestasi on laitteessa vikana (paaasiallinen vika)?
Kuvaa tata toimintavirhetta.
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Takuutodistus

Arvoisa asiakas,

tuotteemme lapikayvat erittdin tiukan laadunvalvontatarkastuksen. Mikali tama laite ei kuitenkaan toimi

moitteettomasti, valitamme tapahtunutta suuresti ja pyydamme sinua kdantymaan teknisen asiakas-

palvelumme puoleen kayttden tassa takuukortissa annettua osoitetta. Selvitimme asian mielellamme
myds puhelimitse allaolevan palvelunumeron kautta. Takuuvaateiden esittdémista koskevat seuraavat
maéraykset:

1. Néama takuuehdot koskevat ainoastaan kuluttajia, ts. luonnollisia henkil6ita, jotka eivat kayta tata
tuotetta sen enempéé pienteollisessa kuin muussakaan itsenéisessé ammatinharjoituksessa. Namé
takuuehdot saatelevat tdydentavia takuusuorituksia, jotka allamainittu valmistaja lupaa uusien
laitteidensa ostajille lakiméaraisen takuun liséksi. Ne eivat vaikuta lakimaéraisiin takuusuoritus-
vaateisiisi milldan tavalla. Takuumme on sinulle maksuton.

2. Takuusuoritus kattaa ainoastaan sellaiset hankkimasi allamainitun valmistajan uuden laitteen
puutteellisuudet, jotka todistettavasti aiheutuvat materiaali- tai valmistusvirheista, ja se on rajattu
valintamme mukaan ainoastaan néiden laitteen vikojen korjaamiseen tai laitteen korvaamiseen uu-
della.

Ole hyva ja ota huomioon, etté laitteitamme ei ole suunniteltu kaytettavéaksi pienteollisuus-, kasi-
ty6lais- tai ammattitarkoituksiin. Takuusopimusta ei siksi synny, jos laitetta on takuun kestoaikana
kaytetty pienteollisuus-, késitydlais- tai teollisuustydpaikoilla tai siihen on kohdistunut néihin verrat-
tavissa oleva rasitus.

3. Antamamme takuu ei kata naité vaurioita:

- laitteessa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat asennusohjeen noudattamatta jattdmisesta tai asi-
antuntemattomasta asennuksesta, kayttéohjeen noudattamatta jattdmisesta (kuten esim. liitdnta
vaéraan verkkojannitteeseen tai virtalajiin) tai huolto- ja turvallisuusméaéraysten laiminlydnnista tai
laitteen altistamista epdnormaaleille ymparistolosuhteille tai puutteellisesta hoidosta ja huollosta.

- laitteessa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat maardysten vastaisesta tai virheellisesta kaytosta
(esim. laitteen ylikuormitus tai hyvaksymaéttémien litostydkalujen tai varusteiden kayttd), vieraiden
esineiden tunkeutumisesta laitteeseen (esim. hiekka, kivet tai pdly, kuljetusvauriot), vakivoiman kay-
tdsta tai ulkopuolisista tekijdisté (esim. putoamisesta aiheutuneet vahingot).

- laitteessa tai sen osissa esiintyneet vauriot, jotka aiheutuvat kaytdsta johtuvasta, tavanomaisesta
tai muuten tavallisesta kulumisesta.

4. Takuuajan kesto on 24 kuukautta ja se alkaa laitteen ostopaivésta. Takuuvaateet tulee esittda en-
nen takuuajan paattymisté kahden viikon kuluessa siitd, kun olet havainnut vian. Takuuvaateiden
esittdminen takuuajan péatyttya ei ole mahdollista. Laitteen korjaus tai vaihto ei johda takuuajan
pitenemiseen tai laitteen tai siihen mahdollisesti asennettujen varaosien takuuajan alkamiseen uu-
delleen alusta. Tamé koskee myds paikan paalla suoritettuja palveluja.

5. Viallista laitetta koskevat takuuvaateet tulee esittaa osoitteella: www.Einhell-Service.com. Pida
uuden laitteesi ostotosite tai muu ostonayttd valmiina. liman vastaavia tositteita tai tyyppikilpea meil-
le 1ahetettyjen laitteiden osalta takuuvaateet on suljettu pois, koska mahdollisuudet laitteen tunnista-
miseen puuttuvat. Mikali takuumme kattaa laitteen vian, asiakkaalle toimitetaan korjattu tai uusi laite
viipymatta.

Tietysti korjaamme mielelldmme korvausta vastaan myés sellaiset laitteiden viat, jotka eivét kuulu tai
eivat enda kuulu takuumme piiriin. L&het tat4 varten laite teknisen asiakaspalvelumme osoitteeseen.

Kuluvien osien, kayttdosien ja puuttuvien osien suhteen viittaamme tdmaén takuun rajoituksiin, jotka on
selostettu tdméan kayttdohjeen asiakaspalvelutiedoissa.
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Veszély! - Sériilés veszélyének a lecsdkkentéséhez olvassa el a hasznalati utasitast.

Ezt a késziléket nem szabad gyerekeknek hasznalniuk. Gyerekeket felll kellene tgyelni azért, hogy ne
jatszanak a készulékkel. Tisztitast és karbantartast nem szabad gyerekek altal elvégeztetni. A készu-
léket nem szabad olyan személyeknek hasznalni akik csdkkentett fizikai, érzéki vagy szellemi képesé-
ggel rendelkeznek vagy olyan személyeknek akik nem rendelkeznek elég tudassal vagy tapasztalattal,

kivéve ha egy felelés személy felugyeli vagy iranyitja éket.
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Veszély!

A készllékek hasznalatanal, a sérulések és a
karok megakadalyozésanak az érdekébe be kell
tartani egy par biztonsagi intézkedést. Ezért ezt
a hasznalati utasitast / biztonsagi utasitasokat
gondosan atolvasni. Orizze ezeket j6l meg, azért
hogy mindenkor a rendelkezésére alljanak az
informacidk. Ha mas személyeknek adna at a
készuléket, akkor kérjuk kézbesitse ki vele egyutt
ezt a haszndlati utasitast / biztonsagi utasitasokat
is. Nem vallalunk felel6séget olyan balesetekért
vagy karokért, amelyek ennek az utasitasnak és
a biztonsagi utasitasoknak a figyelmen kivul ha-
gyasabdl keletkeznek.

1. Biztonsagi utasitasok

A megfeleld biztonséagi utasitasok a mellékelt fu-
zetecskében talalhatoak!

Figyelmeztetés!

Olvasson minden biztonsagi utasitast, uta-
last, képleirast és technikai adatot végig,
amelyekkel ez az elektromos szerszam el van
latva. A kdvetkez6 utasitasok betartasan beluli
mulasztasok aramUtést, tiizet és/vagy sulyos sé-
ruléseket okozhatnak.

Orizze meg az 6sszes biztonsagi utasitasokat
és utalasokat a jovére nézve.

A hasznalt szimbolumok magyarazata

(lasd a 13-es képet)

A. FIGYELMEZTETES - A gép lizemeltetése
elétt atolvasni a hasznalati utmutatot!
FIGYELMEZTETES - A gép hasznalatanal
betartani a megfelel biztonsagi tavolsagot!
FIGYELMEZTETES - A gépen torténd
munkalatok elvégzése el6tt vagy a gép
megemelése el6tt lzemeltetni a zaréberen-
dezést! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket!

FIGYELMEZTETES - Ne vitesse magat a
gépen! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket!

Védelmi osztaly Il (duppla izolalas)

Az akkukat csak szaraz termekben +10°C -
+40°C fok kozotti kdrnyezeti hdmérsékletnél
tarolni. Az akkukat csak feltéltétt allapotban
tarolni (legalabb 40%-ra feltéltétten).
Kapcsolo tapegység

Védelmi osztaly Ill

Lassu biztositék 3,15 A

Levalaszté transzformator révidzarlat elleni
védelemmel

B.

C.

mm

cTIo

K. FIGYELMEZTETES: Az elem toltésére csak
a készllékkel szallitott levehetd halozati részt
NT28/1 hasznalini.

Figyelem!
Egy vihar esetében kihuzni a halézati csatlakozot
és valassza le a hataroléhuzalt a téltéallomasrol.

2. A késziilék leirasa és a szallitas
terjedelme

2.1 A késziilék leirasa (1/2-es kép)
Robotflinyird
Kezelépanel
STOP-gomb
Vagasmagassag elallitas
Eséérzékeld
Hordozo fogantyu
Fokapcsolo
Hatso kerék
Akkuburkolat

. Pengék

. Késkorong

. Elsé kerék

. Tapegység (-kabel)

. Régzitékampo

. Régzitd csavar

. Kéabel 6sszekétd

. Pétpengék

. Hataroléhuzal

. Téltéallomas

. Toltépecek

. LED - kijelzés

. Akku

. Hatlapu kulcs

. Vonalz6 (levélasztasra és kivételre)

©CoNOOh~WN =

2.2 A szdllitas terjedelme és kicsomagolas
Keérjik a leirott szallitasi terjedelem alapjan
leellendrizni a cikk teljességét. Hianyzo részek
esetén forduljon a cikk vasarlasa utan legkésébb
5 munkanapon belll egy érvényes vasarlasi
igazolas felmutatasa mellett a szervizkdzponthoz
vagy a eladohelyhez, ahol vette a készliléket.
Kérjuk vegye ehhez figyelembe az utasitas végén
a szerviz-informéaciokban talalhaté szavatossagi
tablazatot.

® Nyissa ki a csomagolast és vegye ki 6vatosan
a készlléket a csomagolasbdl.

Tévolitsa el a csomagolasi anyagot valamint
a csomagolasi- / és szallitasi biztositékot (ha
létezik).

Ellendrizze le, hogy teljes a szallitas terjedel-
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® Ellendrizze le a készliléket és a tartozékrés-
zeket szallitasi karokra.

® Halehetséges, akkor érizze meg a csomago-

last a garanciaidd lejaratanak a végeéig.
Veszély!
A késziilék és a csomagolasi anyag nem
gyerekjaték! Nem szabad a gyerekeknek a
miianyagtasakokkal, foliakkal és aprorészek-
kel jatszaniuk! Fennall a lenyelés és a meg-
fulladas veszélye!

A szallitas terjedelme

®  Robotflnyird
Tapegység(-kabel)
Téltéallomas

ROgzitd csavarok (4 darab)
Eredeti Uzemeltetési utmutato
Biztonséagi utasitasok

Osszeszerelési anyag és tartozék
Pétpengék (3 darab)
Roégzitékampo (190 darab)
Hatarolohuzal (130 m)
Kabelcsatlakoztato (4 darab)
Hatlapu kulcs

Akku

Vonalz6 (levélasztasra és kivételre)

Sziikséges segédeszk6zok
(nincs a szallitas terjedelmében)

e Kalapacs

°*  Fogod

® Szigetelést eltavolité fogd

® Vizmérleg (opcionalisan)

3. Rendeltetés szerinti hasznalat

A robotflinyir6 a hazi- és a hobbykerti privatha-
saznalatra alkalmas és csak a gyepfellletek
nyirdséra van meghatérozva.

A késziléket csak rendeltetése szerint szabad
hasznalni. Ezt tulhaladé barmilyen hasznalat,
nem szamit rendeltetésszerlinek. Ebbdl adodo
barmilyen karért vagy barmilyen fajta sérulésért a
hasznald ill. a kezel6 felel6s és nem a gyarto.

Keérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink
rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmlipari
vagy gyari hasznalatra lettek konstrualva. Nem
véllalunk szavatossagot, ha a készllék ipari,
kézmuipari vagy gyari Uzemek terlletén valamint
egyenértékul tevékenységek teriletén van hasz-
nalva.

4. Technikai adatok

FeSzUNSEQ ....cccvvviiiiiiiie 28V
Motorfordulatszam .........ccccvevevernenne. 3100 perc’
Veédelmi 0SZtAlY .......coveeeiiiiiiiiieiiieeeeee IPX4
Veédelmi 0SZtAlY .......ooveeiiieiiiiiieiee e 1]
SUIY e 8,1 kg
VAgasi SZEIESSEY ....cccvviieiiiieieieeeeee 18 cm
A PENGEK SZAMA .....oovveiiiiiiiiiieeiee e 3
Max. emelkedd ........ccovvirieeieiiiciieeees 35 %
HangnyomasszintL , .........c.ccccccooo.. 48,9 dB(A)
Bizonytalansag K ........cccocoveiiiiiiniienn. 3 dB(A)
Hangteljesitmenyszint L, .. 61,5 dB(A)
BizonytalansagK ............... 1,93 dB(A)
Vagasmagassag elallitas 20-60 mm;
fokozatmentesen

A hataroldhuzal

engedélyezett hossza .........cccceeeeene max. 250 m
Hataroléhuzal kabelantenna

MUkodési frekvenciasav ................. 0-148,5 KHz

Maximalis sugarzasi teljesitmény...54,07 dBuA/m

Li-lon akku

FESZUNSEQ: ..oovvveiiiiiiiieeeeeee e 28Vd.c.
Kapacitas: ....cccceeveeeeiiiee e 2,0 Ah
Tapegység

Bemeneti fesziltség: ....... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Kimeneti feszultség: .........cccceivinnnne 28Vd.c.
Kimeneti aram: ...

Veédelmi 0SzZtaly: .....cocoeoeviiiiiiiiieeee /@

A zaj értékek az EN ISO 3744: 1995 és az ISO
11094: 1991 normaknak megfeleléen lettek
megallapitva.

Figyelmeztetés!

Ez a késziilék az lizeme ideje alatt elekt-
romagneses teret hoz létre. Ez a tér bizonyos
korilmények kozott befolyasolhatja az ak-
tiv és a passziv orvosi implantatumokat. A
komoly és halalos sériilések veszélyének a
lecs6kkentéséhez, azt ajanljuk, hogy orvosi
implantatumokkal rendelkez6 személyek a
késziilék kezelése el6tt konzultaljak az orvo-
sukat vagy az orvosi implantatum gyartéjat.
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5. Belizemeltetés

Olvassa el az egész lizemeltetési utmutatot
miel6tt elkezdené a robotflinyiré telepitését.
A telepités mindsége kihat arra, hogy késébb
milyen jol fog dolgozni a robotfiinyiro.

5.1 Miikodési elv

A robotflinyird véletlen szerint valassza ki az ira-
nyat. Ennél teljesen le lesz nyirva a kert azaltal,
hogy a robotflinyiré a hataroléhuzal (18) altal
bezart felulet minden részlegét megdolgozza. Mi-
utan a robotflinyiré felismer egy helyesen telepi-
tett hataroldhuzalt (18), megfordul a robotflinyird
és egy masik iranyba hajt a részlegen belll.
Minden olyan részleg, amelyet a fellleten belll
védeni akar - példaul kerti tavak, fak, butorok
vagy viragagyak - azokat is le kell hatarolni a ha-
taroldhuzallal (18). A hataroldhuzalnak (18) egy
zart kort kell képeznie. Ha a nyirando részlegen
belll egy akadalyra talalna a robotflinyird, akkor
hatrafelé hajt és egy masik iranyba tovabbnyir
(3-as kép).

5.2 Erzékel6k

A robotflinyiré tdbb biztonsagi érzékelével van

felszerelve.

* Emelésérzékelo:
Ha a robotflnyird hatulrél tébb mint 30°-al a
talajtol meg lesz emelve, akkor azonnal meg
lesz allitva a robotflinyiré és a pengék (10)
forgasa.

° Dontésérzékeld:
Ha erésen megddine egy iranyba a
robotflnyird, akkor azonnal meg lesz allitva a
robotflnyir6 és a pengék (10) forgasa.

° Akadalyérzékel6:
A robotflinyiré felismeri az utjaban lev aka-
dalyokat. Ha a robotflinyird dsszeutkdzik egy
akadallyal, akkor azonnal meg lesz allitva a
robotflinyiré és a pengék forgasa és hatrafelé
hajt az akadalytdl el.

° [EsGérzékelo:
A robotflinyiré egy eséérzékelbvel (5) van
felszerelve azért, hogy megakadalyozza
a robotflnyird dolgozasat esénél. Ha es6t
ismer fel, akkor visszatér a robotflinyird
a téltdallomashoz (19) és ott fel lesz tel-
jesen téltve. Miutan ismét megszaradt az
esbérzékeld (5), a robotflinyiré még tovabbi
két 6rat a toéltéallomasban (19) marad.
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5.3 El6készités

Készitsen el6sszér egy vazlatot el a gyeprol. Ra-
jzolja bele az akadalyokat is és készitsen el egy
tervet, hogy hogyan akarja ezeket megvédeni.
Ezaltal egyszer(bb lesz megtalalni egy j6 poziciot
a toltéallomasnak (19) és a hataroldhuzalnak (18)
a lefektetése bokrok, viragagyak, stb. kéré (4-es
kép). A 60 mm-nél nagyobb fllmagassagnal le kell
réviditeni a gyepet azért, hogy ne legyen tulsago-
san megterhelve a robotflinyiré és hogy ne legyen
karosan befolyasolva az Gizemi hatasosséag. Has-
znaljon erre egy hagyomanyos finyiré gépet vagy
egy trimmert.

Minden olyan laza targyat eltavolitani a gyeprol,
amelyek meg lehetnek sértve a robotflinyird altal,
vagy amelyek meg tudnak sérteni a robotflnyirot.
Tartsa a kdvetkezd szerszamokat készenlétben:
Kalapéacsot, fogét, szigetelést eltavolito fogot és
vizmérleget (opcionalisan).

5.4 Tolt6allomas

5.4.1 A tolt6allomas telephelye

Hatarozza eléssz6r meg a téltéallomas (19) leg-
jobb telephelyét. Ahhoz hogy mindig mikédjén

a robotflinyir6 szikség van egy kinti dugaszolé
aljzatra, amely permanent szolgaltat aramot.

A toltéallomast (19) egy sik fellletre kell a zart
fufeliilet magassagaban elhelyezni. Ugyeljen arra,
hogy a részleg lapos és szaraz legyen. Arnyékos
helyet valasztani ki, mivel az akku (22) legjobban
egy hideg kérnyezetben lesz téltve (kép 5a).
Kiegészitéen még ugyelni arra, hogy a hatéro-
I6huzal a téltéallomas (19) eldtt legalabb 2 m-t
egyenesen legyen telepitve A téltéallomas (19)
kdzvetlen el6tti kanyarok nehézségekhez veze-
thetnek a téltési folyamathoz valé csatlakozasnal.

5.4.2 A tolt6allomas lokalizacidja

Ha majdnem ures az akku (22), akkor visszatér
a robotflnyiré a téltéallomahoz (19), azzal hogy
az 6ramutato jarasaval ellenkez6 iranyban a
téltéallomasig (19) kdveti a hataroldhuzalt (18).
Ugyeljen ezért arra, hogy helyesen kiigazitva he-
lyezze el a toltéallomast (19) (kép 5b).

5.4.3 A tolt6allomasnak a tapegységre levé
csatlakoztatasa

1. Miel6tt 6sszecsatlakoztatna a téltéallomast
(19) az aram ellatassal biztositsa, hogy a ha-
|6zati feszliltség 100- 240 V 50 /60 Hz-nél.

2. Atapegységet (13) a dugaszolo aljzattal
direkt kapcsolni 6ssze. Ne hasznélja a kébelt
semmilyen mas hasznalatra.

3. Ne hasznéljon sérilt tapegységet (13). A
kabelen vagy a tapegységen (13) levd karok
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esetén forduljon azonnal kicseréléshez egy
feljogositott szakemberhez.

4. Ne tdltse fel nedves kérnyezetben a
robotflnyirét. Ne téltse fel a robotflinyirét
40°C kornyezeti hémérséklet felett vagy 5°C
alatt.

5. Arobotflinyirot és a tapegységet (13) viztdl,
héforrasoktol és vegysezerektél tavol tartani.
A tapegység (13) kabeljat éles szélektdl tavol
tartani azért, hogy elkertilje a karokat.

6. Csatlakoztassa 6ssze a tapegységet (13) a
téltéalomassal (19) (kép 5¢).

Ahhoz, hogy mar a telepités ideje alatt tdltse a
robotflnyiré akkujat (22), kapcsolja elséként a
fékapcsolon (7) keresztil be a robotflnyirét és
allitsa a téltéallomasba (19) a robotflinyirét.

5.4.4 Informaciok a toltési folyamathoz

A robotflinyird a kovetkezé szituaciok egyikkénél
tér vissza a téltéallomashoz (19):

On manualisan visszakiildi a robotflinyirét.
az akkuallas 30% ala esik.

be van fejezve a napi munkaidé.

kioldott az esészenzor.

tulhevdilt a robotflinyird.

Ennél a robotflnyird a hataroldhuzal (18) mentén
6nnalléan visszahajt a téltéallomasig (19).

Ha a robotflinyiré a téltéalloméashoz (19) hajt vis-
sza, akkor megkeresi maganak a hataroléhuzalt
(18) és az éramutatd jarasaval ellenkezé iranyaba
hajt a hataroldhuzal (18) mentén.

Az akku (22) téltési folyamata alatt pirosan vilagit
az LED-kijelz6 (21) a téltéallomason (19).

Ha a téltéalloméason (19) zdlden vilagit az LED-
kijelz6 (21), akkor ez azt jelzi, hogy az akku (22)
teljesen fel van téltve. Miutan teljesen fel lett
téltve, a robotflinyiré ismét felveszi a munkat,
vagy a kévetkezé munkaidétartomanyig a
téltéallomasban (19) marad.

Ha a téltéallomashoz (19) levé visszahajtasnal
egy akadaly lenne a hatarolohuzalon (18), akkor
a robotflnyird tdbb probalkozas utan az aka-
daly elétt &llva marad és nem tud visszajutni a
téltéallomashoz (19). Tavolitson a hataroldhuza-
lon (18) minden akadalyt el.

Ha az akku (22) hémérséklete tullépné a 45°C-t,
akkor meg lesz szakitva a toltési folyamat azért,
hogy megakadalyozzon karokat az akkun. Miutan
ismét lehult a hdmérséklet, akkor automatikusan
folytatva lesz a toltési folyamat.

Ha a robotflinyiré vezérldjének a hémérséklete
tullépi a 75 °C-t, akkor visszatér a robotflinyird

a téltéallomasba (19). Miutan ismét lecsdkkent

a hémérséklet, a beallitasoknak megfeleléen
ismét fel lesz véve a munka. Ha az akku (22)

ures lenne, miel6tt visszatérne a robotflinyir6 a
toéltéallomashoz (19), akkor nem lehet tébbé bein-
ditani a robotflinyirét. Vigye vissza a robotflinyirét
a toltéallomashoz (19) és hagyja bekapcsolva a
fékapcsolot (7). A robotflinyird automatikusan fel
lesz téltve.

5.5 Hataroléhuzal

FIGYELEM! Atvagott hatarol6huzalok és ko-
vetkezménykarok nem tartoznak a garancia
hatalya ala!

5.5.1 A hatarolohuzal lefektetése

A hataroldhuzalt (18) ugy a féldre mint ahogy a
féldbe is le lehet fektetni. Kemény és szaraz féld-
nél a régzitbkampok (14) eltérhetnek a beleverés-
nél. Ha nagyon széraz a talaj, akkor 6ntdzze meg
a gyepet a hataroldhuzal telepitése el6tt.

* Telepités a talajon
Fektesse feszesen a féldre a hataro-
I6huzalt (18) és régzitse oda a mellékelt
régzitékampok (14) altal, ha nem akarja a
gyepet késdbb vertikulalni vagy levegbztetni.
A hatéaroldhuzal pozicidjat a robotflinyird
hasznalatanak az elsd heteiben még hozza
lehet illeszteni. De idével be lesz néve a ha-
tarolohuzal flvel és nem lesz tébbé lathaté.
A hatéroldhuzalt a régzitékampok kézott
egy maximalis 1 m-es tavolsaggal telepiteni.
A gyep egyenetlen részein csOkkenteni a
régzitékampodk kozétti tavolsagot. Keruljon
el olyan szituécidkat ahol nem fekudne fel a
huzal a talajra. Biztositsa, hogy a hataroléhuz-
alt nem tudja atvagni a robotftnyiré.

* Telepités a talajban
Assa 5 cm mélységig be a hataroldhuzalt.
Ezaltal meg lesz akadalyozva a hatarol6huzal
(18) megseértése példaul vertikulalasnal vagy
szellztetésnél.

Utasitas!

Rezervaljon 1m huzalt a téltésallomas hatulsé
oldalan ahhoz, hogy el tudjon végezni késdbbi
helyesbitéseket.

5.5.2 Sziik helyek

Ha a gyep fellletén van egy szik hely, akkor ab-
ban addig tud dolgozni a robotflinyird, ameddig
a folyoso szélessége legalabb 1,4 m (80 cm a
hatarolohuzalok kdzétt) és a hossza max. 8 m
(3-as keép).

-180 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 180

17.01.2023 12:56:58



5.5.3 Tavolsag a kerthatarhoz

Ha a robotflinyird kdzeledik egy hataroldhuzalhoz
(18), akkor ez fel lesz ismerve a robotflinyiréban
eldl levd érzékeldk altal. De mielétt megfordulna
a robotflinyird, még 30 cm-ig is athajt a hataro-
I6huzalon (18) keresztil. Vegye ezt figyelembe a
nyirandé részlegnek a tervezéseénél (kép 6a).

5.5.4 A huzal lefektetése sarkokon

Kertlje el azt, hogy a sarkokon a hataroléhuzalt
(18) derékszogben (90°) fektesse le. Ahhoz,
hogy biztositsa, hogy a robotflinyiré ne menjen
tul messzire a hataroldhuzalon (18) tul, fektesse
le ahelyett a hatarolohuzalt (18) a 6b képen abra-
zoltak szerint.

5.5.5 A gyep emelkeddjének a kiszamitasa

A robotflinyiré 35%-ig terjedé emelkeddkkel

tud megbirkdzni. Kertlje ezért el a meredekebb
emelkeddket. Az emelkedét a tavolsagon megtett
szintavolsagbdl lehet kiszamitani (kép 6¢).

Példa: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 A hatarolohuzal telepitése az
emelked6kon

Az emelkedékén a robotflinyiré kiléndssen

nedves fu altal csuszasba kerUlhet és ezaltal

athajthat a hataroldhuzalon (18). Ezért ajanlatos a

kévetkezd pontokra tugyelni (kép 6d).

°  Alejté felllsé részén nem kellene a ha-
tarolohuzalt (18) a 35%-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-
dalyokhoz és a gyepszélhez egy 30 cm-es
tavolsagot.

®  Alejté alulso6 részén nem kellene a hata-
roléhuzalt (18) a 17 %-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-
dalyokhoz és a gyepszélhez egy 40 cm-es
tavolsagot.

5.5.7 Kocsiutak és kovezett gyalogutak

® Levalasztani az emelt gyalogutakat, kavicsos
vagy mulcsos fellleteket, mélyebbre fektetett
agyasokat vagy terepeket. A hataroléhuzalt
(18) legalébb egy 30 cm-es tavolsagban fek-
tetni le (kép 6e és 6g).

e Agyepes folddel egy sikban futé gyalo-
gutakat nem kell levalasztani, mivel ezeken
egyszerlen athajthat a robotflinyiré. A hata-
roléhuzalt (18) gyalogutakon keresztil is le
szabad fektetni (kép 6f és 6g).
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5.5.8 Hatarolt szigetek

A nyirési részlegben lev6 akadalyokat hatarolt

szigetek |étesitése altal védeni. Ezaltal meg lehet

akadalyozni az érzékeny targyakkal, kerti tavak-
kal, fakkal, butorokkal, viragagyasokkal stb. valé

Osszeltkdzeést (kép 6h és 6i).

e Kitekerni a hataroléhuzalt (18) a szélektdl a
védendé targyakhoz.

° Ardgzitbkampokkal (14) az éramutato jarasa-
val megfeleld iranyaba fixalni a védendd targy
kéré a hataroldhuzalt (18).

e Keritse komplett kéril a hatéarolt szigetet és
vezesse vissza a hataroléhuzalt (18) ahhoz a
ponthoz, ahol elhagyta a gyep szélét.

® A hatarolt szigetek kdzétti tavolsagnak lega-
labb 0,8 m-nek kell lennie. Mas esetben kap-
csolja 8ssze a targyakat egy k6zds hatarolt
szigetnek (kép 6h).

® A hatérolt szigethez és a szigettdl el levd
hataroldhuzalnak (18) parhuzamosnak és
nagyon kdzel kellene egymashoz lefektetve
lennie. - Figyelem! A hataroléhuzaloknak (18)
nem szabad kereszteznituk egymast! - Fixalja
ahhoz a parhuzamos hataroldhuzalokat (18)
kdézdsen ugyanazzal a régzitbkampoval (14) a
foldre (kép 6i).

® Anyirasi részlegben &t fog hajtani a
robotflinyiré a parhuzamos hatéroléhuza-
lon (18), de az egyedill lefektetett hataro-
I6huzalnal (18) meg fog allni a robotflinyiré.

5.5.9 Akadalyok

e Akadalyok 10 cm feletti magassaggal
(kép 6j)
10 cm feletti magassagu feszes akadalyok,
mint példaul fak, falak, keritések, kerti buto-
rok stb., fel lesznek az ltk6zésszenzor altal
ismerve. Ha 6sszelitkdzik a robotflinyird
egy akadallyal, akkor megall, lekapcsolja a
nyiromivet, hatrafelé hajt és megfordul ahh-
0z, hogy egy masik iranyba folytassa a nyirasi
folyamatot. Puha, nem stabil és értékes aka-
dalyokat védeni kell egy a hataroléhuzallal
hatarolt sziget altal.

* Kovek és alacsony akadalyok
10 cm alatti kéveket, sziklakat és alacsony
akadalyokat a nyirasai részlegben védeni kell,
mert kulénben athajthat rajtuk a robotflnyird.
Maskulénben a robotflnyirdn sérilésre és
blokkolasra kerllhet sor.

* Fak (kép 6k)
Fakat a robotflinyiré akadalyként kezeli. De
ha 10 cm magassag alatti fagydkér allna ki a
féldbél, akkor védeni kellen ezt a részleget.
Ez megakadalyozza, hogy sérilések lépjenek
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fel a gydkereken valamit a robotflinyiron. A
hataroléhuzal (18) és az akadaly kéz6tt betar-
tani egy legalabb 30 cm-es tavolsagot.

5.5.10 Tavolsag idegen nyirando feliiletekhez
Egy idegen nyirandé felulet (példaul szoms-
zédsag) hatarolé drotjahoz legalabb egy 1 m-es
tavolsagot tartani. Az idegen téltéallomas altal
|étrehozott hatarold drot-szignal egy tul csekély
tavolsag esetében a robotflinyird izemelésénél
zavarasahoz vezethet.

5.6 A tolt6allomas csatlakoztatasa

Zarja le a komplett hataroldhuzal (18) lefekteté-
sét, mielStt dsszecsatlakoztatna a téltéalomassal.
Mind a két végén 1 m extra hataroléhuzalt (18)
rezervéalni ahhoz, hogy el tudjon végezni késdébbi
hozzaigazitasokat.

A hataroldhuzal (18) végein, a téltéallomasra (19)
levd csatlakozashoz egy 10-t6l - 15 mm-ig levé
részen eltavolitani egy szigetelést eltavolito fogo-
val a szigetelést.

Huzza ki a halézati csatlakozét, mielétt racsatla-
koztatna a hataroldhuzalt (18) a téltéallomasra
(19). A toltéallomas (19) ellilsé oldalahoz lefekte-
tett hataroldhuzalt (18) a téltéallomas (19) alulsé
oldalan levd kabeltartékon keresztil kell hatrafelé
lefektetni. Vezesse at az ellilsé hataroldhuzalt (18)
a téltdallomas alatti vezetékeken és a csatlakozta-
tasi részlegben az eldrelatott lyukon keresztul.
Csatlakoztassa ezt a ,+“ csatlakozoéra ra. Azutan
racsatlakoztatni a hatulsé hataroldhuzalt (18) az
»S1“ csatlakozoval (kép 7a).

Figyelem! A hatarol6huzaloknak (18) nem
szabad keresztezniiik egymast!

Azutan létrehozni az &ramellatassal a csatla-
kozast. Helyes telepitésnél a téltéallomason
(19) levé LED-kijelzének (21) allandéan zdlden
kellene vilagitania. Ha nem vilagit az LED, akkor
ellenérizze elésszdr le a csatlakozasokat. Ha

az LED vilagit, de nem allanddan zélden, akkor
olvassa el ennek az Gzemeltetési Utmutatonak a
végén a Kijelzés téltéallomas és hibaelharitas”
tablazatot.

5.7 Bekapcsolni és leellendrizni a telepitést
Mihelyt zélden vilagit a téltéallomason (19)

az LED-kijelzd (21), akkor készenlétben a
robotflnyirénak a nyirasi részleg. Kérjik bizto-
sitsa el8sszdr, hogy komplett be vannak verve
a régzitkampok (14) a hataroléhuzalon (18).

A robotflinyirét kb. 3m-re a téltéallomas (19)
moégé a hataroldhuzal (18) elé allitani. Ennél a

robotflinyironak egy 90°-u szégben kellene a ha-
taroldhuzalhoz (18) odafordulva lennie (kép 7b).
Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7) (ON) (8-as
kép).

Nyomja meg két masodpercre a POWER-gombot
(60) a kezel6panelen (2). A PIN-kod segitégével
kizarni a robotflinyirét és a ,OK“ (61) gomb altal
igazolni a beadast (lasd a ,Zaréberendezés / PIN-
kod” fejezetet).

Nyomja meg a ,HOME / 3 ,, (64) gombot és utan-
na ismét az ,,OK“ gombot (61). Most az éramutaté
jarasaval ellenkezd iranyba kdveti a robotflinyiré a
hataroléhuzalt (18). Figyelje a robotflnyirét a ha-
taroldhuzal (18) menténi hajtas egész ideje alatt,
addig amig az ujra a téltéallomasban (19) nem all.
Ha a robotflinyironak némely helyen problémaja
lenne, akkor adott esetben helyesbiteni a hata-
roléhuzalt (18) és megismételni a folyamatot. A
robotflinyiré akkuja (22) most teljesen fel lesz télt-
ve. Ha a csatlakozasnal problémak vannak , akkor
lehetséges hogy oldalt ujbdl be kell pozicionalni a
téltéallomast (19), addig amig a csatlakozas pro-
bléma nélkil mukodik.

A piros STOP-gomb (3) altal minden idében meg
tudja allitani a robotftinyirét. A STOP-gomb (3)
Uzemeltetése utdn meg lesz allitva a robotflinyird
és tovabbi utasitasokra var.

5.8 A tolt6allomas rogzitése

Miutan biztositva van a robotflinyiré
rendeltetésszerl mikddése és talalt egy
megfelelé poziciét a téltéalloméasnak (19), most a
régzité csavarokkal (15) fixalni kell a téltéallomast
(19). Csavarozza a hatlapu kulccsal (23) komplett
a féldbe a rogzité csavarokat (15)(kép 7c).

6. Kezelés

6.1 F6kapcsolo

A robotflinyiré egy f6kapcsoldval (7) van felsze-
relve. A robotflinyirét a fékapcsolon (7) keresztul
kapcsolni be (ON) és ki (OFF) (8-as kép). A
robotflinyird a bekapcsoldsa utén le lesz zarva a
PIN-koddal.

6.2 Kezel6panel

A robotflinyiré mar gyarilag programozva van és
el lettek rajtva végezve a standard beallitdsok. De
ezeket szikség esetén meg lehet véaltoztatni. Ak-
kor is ha a gyari bealitasok megfelelnek a legtébb
készlléknek, mégis meg kellene, hogy ismerked-
jen arendelkezésére all6 opciokkal.
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A kezel6panel LED-inek a magyarazat

(kép 9a)

50. 1d6-LED-k: a napi nyirasidének a kijelzése
51. Bereteszelési-LED: A gomblezaras kijelzése
52. Akku-LED: Az akkuallapot kijelzése

53. Riaszté-LED: A hibak kijelzése

A kezel6panel gombopciok magyarazat

(kép 9b)

60. POWER-gomb: A robotflinyiré be- és kikapc-
solasa

61. ,OK“gomb

62. ,SET WORK TIME / 1“ gomb

63. ,START /2“ gomb

64. ,HOME / 3“ gomb

65. ,4“gomb / reteszelé gomb

6.3 A nyirasmagassag elallitasa

Figyelem! A nyirdsmagassag eléllitdsat csak ki-
kapcsolt robotflinyironal szabad elvégezni. Nyom-
ja meg ahhoz a STOP-gombot (3). A robotflinyird
a nyirasmagassag elallitasa (4) altal a 20 és

60 mm kdz6tti nyirasmagasséag fokozatmentes
hozzéillesztését teszi lehetéve, amelyet a skalan
le lehet olvasni.

A 60 mm-nél nagyobb flimagasséagnal le kell ré-
viditeni a gyepet legalabb 60 mm-re azért, hogy
ne legyen tulsdgosan megterhelve a robotflinyird
és hogy ne legyen karosan befolyasolva az tizemi
hatasossag. Hasznaljon erre egy hagyomanyos
funyird gépet vagy egy trimmert.

A telepités lezarasa utan a nyirasmagassagot a
nyirdsmagassag eldllitason (4) keresztul lehet
hozzailleszteni. Kezdjen mindig egy magasabb
nyirdsmagassaggal és cskkentse azt kis |épé-
sekben le a kivant magassagig.

6.4 Zaréberendezés / PIN-kéd

A zaroberendezés megakadalyozza a
robotflnyiro feljogositas nélkuli hasznalatat egy
érvényes kod nélkll. Ehhez be kell adnia egy sze-
mélyes négyjegyl biztonséagi kédot.

Kireteszelés

- Miel6tt tzembe helyezné a robotflinyirét, be
kell adnia a helyes PIN-kdédot (standard-PIN-
kod: ,1-2-3-4%). Adja lassan egymas utan be a
PIN-kodot és igazolja a beadast az ,,OK* (61)
gombbal. A kezel6funkciok ki lesznek reteszel-
ve és a bereteszelési-LED (51) zélden vilagit.

- Ha egy rossz PIN-kddot adna be, pirosan felvi-
lagit a bereteszelési-LED (51). Nyomja meg az
,OK* (61) gombot, ahhoz hogy térdlje a rossz
PIN-kédot és hogy azutén beadja a helyes PIN-
kodot.
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Standard PIN-kod:
1234

Uj PIN-kéd:

PIN-kéd megvaltoztatasa

A PIN-kéd megvaltoztatasahoz jarjon a kdvetkezd

képpen el:

1. Reteszelje ki a kezel6panelt.

2. Nyomja meg egyidejlleg a ,4“-es gombot /
reteszelé gomb (65) és az ,OK“ (61) gombot.
A reteszeld-LED (51) valtakozdan pirosan és
z6lden pislog.

3. Adja be az uj PIN-kédot (négyjegyd). Nyomja
meg az ,OK" (61) gombot. A reteszel-LED
(51) zdélden pislog.

4. Adja ujbdl be az uj PIN-kddot és nyomja meg
az ,OK“ (61) gombot. A reteszelé-LED (51)
allanddan zélden vilagit. A PIN-kod sikeresen
meg lett valtoztatva.

5. Figyelem! Jegyezze fel az uj PIN-kodot!

A PIN-kdd lekérése elvesztése esetén

Tartsa készenlétben a nyugtat és a robotflinyird

szériaszamat. Erre szllksége van ahhoz, hogy

megkapja a PIN-kodjat!

1. Nyissa ki az akkuburkolatot (9), vegye ki az
akkut (22) és csatlakoztasson az USB-csatla-
kozasra az abrazolas szerint egy USB-stick-
et (10-es és 11-es kép).

2. Tegye ismét be az akkut (22). Kapcsolja ismét
be a fékapcsolét (7) (ON). Ugyeljen arra,
hogy ne essen Ujbol ki az akku (22).

3. Nyomja meg egyidejlleg a POWER-gombot
(60) és az ,OK“ (61) gombot. Tartsa a
gombokat 3 masodpercig nyomva. Most a
kezelépanelen (2) vilagit minden LED (50, 51,
52, 53).

4. Nyomja meg a,SET WORKTIME / 1“ (62)
gombot.

5. Huzza le az USB-stick-et. Olvassa ki egy
szamitogépen az USB-stick-en levd adatokat.
A robotflinyiré altal egy szévegfajl (*.txt) lett
létrehozva. Ez a fajl egy PUK-ot tartalmaz,
egy személyes kodot. Ahhoz, hogy kapjon
egy PIN-t, forduljon a vevészolgalathoz.

6.5 A robotfiinyiré vezérlése

Flinyirasi idobeallitas

1. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

2. A,SETWORKTIME /1 (62) gomb tébbs-
z6rés nyomasa altal kivallasztani a kivant
flnyirasi idét.

3. A megfelelé kijelzés az id6-LED-n (50) ke-
resztll torténik.

4. Az ,OK*“(61) gomb megnyomasa altal iga-
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zolni a beallitast.
Az idépont, amelyhez most el lettek végezve a
valtoztatasok, az most a napi inditasi idépont. A
kijelzett éraszdm az a napi munkaidé.
A flinyirasi id6beallitashoz, 500 m3-nél napi 8 6rat
ajanlunk iranyértékként. A kertnagysag és kom-
plexitasa szerint hozza kell illeszteni a kivalasztott
munkaidét.

Inditasi folyamat

1. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

2. Nyomja meg elésszor a ,START / 2“ (63)
gombot.

3. lIgazolja az ,OK" (61) gombbal az inditasi foly-
amatot

A robotflinyiré most a flinyirasi idébeallitAsoknak
megfeleléen dolgozik. A munkaidé ideje alatt fe-
ligyelve lesz az akku toltési allasa és ki lesz mu-
tatva az LED-képernydn (52) keresztil. Miutan az
akku toltésallapot 30%-ra leesett, visszatér auto-
matikusan a robotflinyiré a téltéallomashoz (19).

A flinyirasi folyamatnak a megszakitasa

1. Arobotflinyiré azonnali megallitdsaéhoz nyom-
ja meg a STOP-gombot (3).

2. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

3. Nyomja meg egymas utan a ,HOME / 3“ (64)
gombot és az ,,OK* (61) gombot, ahhoz hogy
visszakuldej a hataroldhuzal (18) mentén a
robotflinyirét a téltéallomashoz (19).

STOP-Statusz:

A STOP-gomb (3) megnyomasa altal a
robotflinyiré egy STOP-statuszba kertl, kimu-
tatva a pislogé id6-LED-ken (50) keresztul. A
robotflinyiré addig szlinetel a flnyirasi Gzemmel,
amig az ismét fel nem lesz oldva.

A STOP-statusz a kdvetkezé képpen lehet felold-

ani:

® A robotflinyiré kireteszelése és a ,START /
2“(63) gomb nyomasa valamint az ,OK“ (61)
gomb, ahhoz hogy flnyirasra kuldje a robot
flnyirdt.

® A robotflinyiro kireteszelése és a ,HOME
/ 3" (64) gomb nyomasa valamint az ,OK*
(61) gomb, ahhoz hogy visszakldje a robot
finyiroét a toltéallomasba (19).

® Arobotflnyiré kireteszelése és a ,4- es gomb
/ bereteszelégomb* (65) nyomasa.
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7. Tisztitas, karbantartas és
potalkatrész megrendelés

Veszély!

Minden tisztitasi és karbantartasi munka elétt a
készlléket feszultsehmentesre kell kapcsolni,
ehhez hizza ki a halézati csatlakozét a dugaszold
aljzatbdl és kapcsolja ki a fékapcsolon (7) keresz-
tll (OFF) a késziiléket (8-as kép).

Vigyazat! Hordjon munka - keszty(ket!

7.1 Tisztitas

® Tartsa a védOberendezéseket, szell6ztetd
réseket és a géphazat annyira por- és piszok-
mentesen, amennyire csak lehet. Dérzsolje
le a készuléket egy tiszta posztéval vagy
pedig fujja ki alacsony nyomas alatt sUritett
levegbvel.

® A robotflinyirét nem szabad foly6 vizzel,
kiléndssen nem magas nyomas alatt levével
tisztitani.

e Akeészlléket rendszeresen egy nedves
posztéval és egy kevés kendszappannal
megtisztitani. Ne hasznéljon tisztité vagy oldé
szereket; ezek megtamadhatjak a készulék
muanyagrészeit. Ugyeljen arra, hogy ne keriil-
hessen viz a készulék belsejébe.

® Arobotflnyirét lehetéleg egy kefével vagy
egy ronggyal tisztitani.

® Ellenérizze le a pengék (10) és a késkorong
(11) mozgdképességét.

® Arobotflinyirdn (1) és a téltéalloméason (19)
levé toltékontaktusok tisztitasara hasznaljon
fémre valo tisztitdszereket vagy egy nagyon
finom csiszol6papirt. Tisztitsa ezeket meg,
azért hogy biztositson egy hatékony téltési
folyamatot.

7.2 Karbantartas

e Elkopott vagy sérllt pengéket (10) valamint
azok régzitd csavarjait mindig készletenként
kell kicserélni.

® Elkopott vagy karosult részeket kicserélni.

® Egy hosszu élettartam érdekébe minden
csavarrészt valamint kereket és tengelyt meg
kellene tisztitani és utanna pedig megolajozni.

®  Arobotflinyiré rendszeres apoldsa nem csak
egy hosszu tartossagot és teljesitményke-
pességet biztosit, hanem a gyepje gondos és
egyszeru funyirasahoz is hozzajarul.

® A kopéasnak legjobban kitett alkatrészek azok
a pengék (10). Ellendrizze rendszeresen
le a pengék (10) allapotat valamint azok
felerGsitését. Ha a robotflinyird tulsagos vib-
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ralasa lépne fel, akkor ez azt jelentheti, hogy
sérliltek a pengék (10) ill. hogy utések altal
deformalddottak. Ha a pengék (10) el lenné-
nek kopva vagy meg lennének sérulve, akkor
azokat azonnal ki kell cserélni.

® Ellendrizze rendszeresen le a gyep vagasi
képét. Tompa pengék altal a fiszalak nem
lesznek tisztan levagva. Ezaltal a felsd fe-
lUletén kdnnyen elszaradhat a gyep és barna
lesz. Ezért a pengét rendszeresen kicserélni,
azért hogy megtartsa a tiszta és egyenes
vagas vagasat.

® Ellendrizze rendszeresen le a robotflinyird
alsé oldalat szennyezddésekre. Tisztitsa
rendszeresen meg a robotflnyirdjat. Erés
szennyezddéseket azonnal eltavolitani.

® Abelizemeltetés utani elsé hetekben és
egy elézetes hagyomasos flinyiréval levd
nyiras utan, a robotflinyiréja gyors erés
szennyezédésére kerilhet sor. Ezért vizsgal-
ja ebben az idétartamban slrdibben meg a
robotflinyiréjanak az also oldalat.

® Egy er6s szennyezddés elkeriléséhez a gye-
pet csak kis lépésekben réviditeni.

® Akészilék belsejében nem talalhaté tovabbi
karbantartando rész.

7.2.1 A pengék kicserélése

Csak originalis pengéket hasznalni, mert kilon-
ben nincsennek garantalva a funkciok és a biz-
tonsag.

A robotflinyird harom pengével (10) van a kés-
korongon (11) felszerelve. Ezeknek a pengéknek
(10) az élettartama 3 honapig terjed (ha nem
talal el akadalyokat). Kérjuk mind a 3 pengét
(10) egyszerre kicserélni, azért hogy kizarja a
készUlléke hatékonysaganak és egyensulyanak a
hatranyos befolyasat.

A pengék (10) cseréjéhez jarjon a kbvetkez6

képpen el (12-es kép) - Figyelem! - Keszty(ket

hordani:

1. Oldaj ki a régzitécsavarokat.

2. Vegye le a pengét (10) és cserélje 6ket ki
ujakért. Mind a harom pengét (10) mindig
készletenként cserélni ki.

3. Azutan huzza ismét feszesre a rdégzitdcsavart.

Biztositsa, hogy szabadon tudnak forogni az
Uj pengék (10).

Végezzen rendszeresen el a robotflinyiréon egy
altalanos kontrollt és tavolitsa el az 6sszegyult
maradékokat. Minden szezonstart el6tt okvetlenl
leellendrizni a pengék (10) allapotat. Javitasok
esetén forduljon a vevdszolgaltatasi helytiinkhdz.
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Csak originalis potalkatrészeket hasznalni

7.2.2 Az akku kicserélése
Csak originalis akkukat hasznalni, mert kiilénben
nincsennek garantalva a funkciok és a biztonséag.

Az akku (22) cseréjéhez jarjon a kdvetkezé kép-

pen el (10-es kép):

1. Oldja ki az akkuburkolat (9) hat régzité csa-
varjat.

2. Vegye ki a robotflinyirébol az akkut (22).

3. Azutan tegye be az Uj akkut (22) és régzitse
oda az akkuburkolatot (9) a régzité csavarok-
kal.

7.2.3 Szoftvér frissités

Ha frissiteni kivanja a szoftvért, akkor masolja az

Uj szoftvért egy Ures USB-stick-re (adott esetben

formazni az Uj USB-stick-et). Biztositsa, hogy az

akku teljessen fel van téltve, miel6tt elvégezné a

kdvetkezd lépéseket.

1. Alitsaa robotflinyirét a nyirasi részleg-
be. A szoftvér-frissitésnél nem szabad a
robotflinyironak a téltéalomasban lennie.

2. Nyissa ki az akkuburkolatot (9), vegye ki az
akkut (22) és csatlakoztasson az USB-csatla-
kozasra az abrazolas szerint egy USB-stick-
et (10-es és 11-es kép).

3. Tegye ismét be az akkut (22). Kapcsolja ismét
be a fékapcsolét (7) (ON). Ugyeljen arra,
hogy ne essen Ujbol ki az akku (22).

4. Nyomja meg egyidejlleg a POWER-gombot
(60) és az ,OK* (61) gombot. Tartsa a
gombokat 5 masodpercig nyomva. Most
kezelépanelen (2) vilagit minden LED (50, 51,
52, 53).

5. Afrissitési folyamat elinditasahoz nyom-
jameg a ,4“ gombot / reteszeld gombot
(65). Az id6-LED-k (50) jelzik az aktualis
elérehaladast. Ha mind az 5 id6-LED (5)
folyamatosan vilagit, akkor le van zarva a foly-
amat.

6. Egy par masodperc utén ismét kialszanak az
id6-LED-k (5) és a robotflinyiré a normalis
Uzemmodba valt, azaltal hogy csak egy id6-
LED (50) vilagit.

7. Huzzale az USB-stick-et és csukja be az ak-
kuburkolatot (9).

7.2.4 A hataroléhuzal javitasa

Ha barmely helyen a hataroléhuzal (18) at-
vagasara kerlilne sor, akkor hasznalja a javitasra
a mellékelt kdbelcsatlakoztatot (16). Ehhez
vezesse az atvagott hataroléhuzal (18) mindkeét
végét a kabelcsatlakoztatéba (16) és nyomja azt
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egy fogd segitségével dssze. Csatlakoztassa
Ossze a halozati csatlakozo6t a dugaszolé aljzattal.
Ellenérizze azutan az LED-kiejlz6 (21) altal a
toéltéallomason (19) a mukodést.

7.3 A pétalkatrész megrendelése:
Pétalkatrész megrendésénél a kdvetkez6 adato-
kat kellene megadni:

® Akészllék tipusat

A készllék cikk-szamat

A készllék ident- szamat

A sziikséges potalkatrész pétalkatrész
szamat

Aktualis arak és inforaciok a
www.Einhell-Service.com alatt talalhatoak.

Pétpengék cikk- szam: 34.140.20

8. Tarolas

A télen keresztlli tarolés el6tt az akkut (22) tel-
jesen feltdlteni és a fékapcsolon (7) keresztul
kikapcsolni (OFF) a robotftinyirét. Vegye ki a
készulékbdl az akkut (22). Vegye le a tapegységet
(13) az aramellatasrol és a toltéalomasrol (19). A
hataroléhuzalt (18) a télen keresztil kint szabad
hagyni a szabadban. De azért biztositsa, hogy a
csatlakozésok rozsdasodas ellen védve legyenek.
Valassza le ahhoz a téltéallomasrdl (19) a hataro-
I6huzal (18) csatlakozoit.

A készlléket és a készllék tartozékait egy sotét,
szaraz és fagymentes valamint gyerekek szamara
nem hozzéaférheté helyen tarolni. Az optimalis
tarolasi hémérséklet 5 °C és 30 °C kdzétt van. Az
elektromos készliléket az eredeti csomagolasban
6rizni meg.

9. Szillitas
e Kapcsolja ki a készuléket a fékapcsoldn (7)
keresztil (OFF) (8-as kép).

Ha léteznek, akkor szerelje fel a szallitasi
védéberendezéseket.

Védje a készliléket karok és erds rezgések
elél, amelyek kiléndsen a gépjarmlvekben
térténd szallitadsnal Iépnek fel.

Biztositsa a késziléket elcsuszas és eldélés
ellen.

A robotflinyirét a fogantyunal (6) fogva, a kés-
koronggal (11) a testtdl el hordani.

10. Megsemmisités és
ujrahasznositas

A széllitasi kdrok megakadalyozaséahoz a készu-
Iék egy csomagolasban talalhat6. Ez a csoma-
golas nyersanyag és ezaltal ismét felhasznalhato
vagy pedig visszavezethetd a nyersanyagi
kérforgashoz. A készlilék és annak a tartozé-

kai kilénb6zd anyagokbdl allnak, mint példaul
fémbdl és mlanyagokbdl. Defektes készulékek
nem tartoznak a hazi hulladékok kdzé. Szakszer(
megsemmisitéshez le kellene adni a készliléket
egy megdfelel6 gylijtéhelyen. Ha nem ismer
gyljtéhelyeket, akkor érdeklédjén Utanna a kdz-
ségi 6nkormanyzatnal.

-186 -
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11. A tolt6allomas kijelzései és hibaelharitas

LED - kijelzés (21)

Leiras

Megoldas

Ki

- Nincs aramellatas

- Ellendrizze le az aramellatast

Zdlden vilagit

- Nyirasra készen

- Teljessen feltoltve az akku
(22)

- Helyessen van telepitve a
hataroléhuzal (18)

Zolden pislog

- Atvéagva a hatarolohuzal (18)
- Rosszul van racsatlakoztatva
a hataroléhuzal (18)

- Ellendrizze le a hatarolohuzalt (18)
térédésre

- Ellendrizze le mind a két csatlakozast a
toltéallomason (19)

Pirosan vilagit

- Téltédik az akku (22)

- Vérja meg, amig teljessen fel nincs t6ltve
az akku (22).

12. A robotflinyird kijelzései és hibaelharitas

A riaszt6-LED (53) pirosan vilagit

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

.Megemelve a
robotflnyiro®

- Az emelésérzekeld folyama-
tossan 10 masodpercig kiol-
dva

A hiba nyugtazésahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezelépanelen (2) ke-
resztll ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Ha sdrdbben fellép a hiba, akkor
ellendrizze le a nyirasi részleget 10 cm-
nél magasabb akadalyokra és tavolitsa
Oket el vagy valassza el az akadalyokat a
hatéroléhuzallal (18) a nyirasi részlegtél.

.Beszorult a
robotfinyiré” a
robotflnyiré a
nyirasi részlegben
megallt egy akadaly
kdzelében.

- Egy perecen belil 10-
szer aktivalva lett az
akadalyérzékeld

A hiba nyugtazasahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezelépanelen (2) ke-
resztll ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Ellendrizze le, hogy a robotflnyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kertlje ezt a részle-
get.

- Hatoébbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellenérizze le a hataroléhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyeljen kiildndssen sz(ik szégle-
tekre, folydsokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

- Ellendrizze le, hogy tul magas e a fii és
hogy blokkolva lesz e a robotflinyiré. Eb-
ben az esetben 60 mm-nél kevesebbre
lenyirni a fuvet.
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A riaszt6-LED (53) pirosan vilagit

Hiba Lehetséges okok Elharitasuk
LHall érzékelé” - Az akadalyérzékeld foly- Kapcsolja ki a fékapcsolét (7) (OFF) és
A robotflinyiré a amatossan 10 masodpercig | tegye a robotflnyirét a nyirasi részleg-
nyirasi részlegben kioldva ben egy masik helyre. Kapcsolja ismét
megallt direkt egy be a fékapcsoldt (7) (ON) és inditsa a
akadalynal. kezel6panelen (2) keresztul ujbol el a nyirasi
folyamatot.

- Ellendrizze le, hogy a robotflnyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kertlje ezt a részle-
get.

- Hatébbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellendrizze le a hataroldhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyelien kiiléndssen sz(ik szégle-
tekre, folyosokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

A riaszt6-LED (53) pirosan pislog

Hiba Lehetséges okok Elharitasuk
,Hatarolohuzal / - Anyirasi részlegen kivil van | Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
jelhiba“ a robotflnyird ismét be (ON). Inditsa a kezelépanelen (2)
A robotflinyird - Rosszul van racsatlakoztatva | keresztiil Ujbdl el a nyirasi folyamatot.
kérben forog, ahhoz a hataroléhuzal (18) - Biztositsa, hogy a hataroléhuzal (18) he-
hogy keresse aha- | - Atvagva a hatérolohuzal (18) lyesen és kdzepesen van a toltéallomas
tarold jelet és végul | - Nincs aramellatas (19) alatt lefektetve.
teljessen megall. - Ellendrizze le a téltéallomas (19) pozici-

ojat.

- Biztositsa, hogy a robotflnyiré a nyirasi
részlegben van.

- Ellendrizze le, hogy az LED-kiejlzé (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit e.

- Ha a robotflinyiré ugyanazon a helyent
tobbszor elhagyja a nyirasi részle-
get, akkor ellendrizze le ezt a részt
nagyfesziltségu kabelra. Valtoztassa meg
a hataroléhuzal (18) helyzetét.

- Ha a robotflinyiré az emelkedén hagyja el
a nyirasi részleget, akkor a hataroléhuzal
(18) helyzetének a megvaltoztatasa altal
kerilje el ezt a részleget.
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A riaszto-LED (53) kéken vilagit

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»Akku-/elemhiba“

A robotflinyirénal egy elem-
hiba lépet fel.

Nem lehet télteni az akkut
(22)

Rossz a téltépecekek (20)
kontaktusa

Elérte az akku (22) az
élelttartama véget

Kapcsolja ki a fékapcsolét (7) (OFF) és

ismét be (ON). Inditsa a kezel6panelen (2)

keresztll ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Kérjuk ellenérizze le, hogy van e probléma
az aramellatassal.

- Tisztitsa meg a t6ltépecekeket (20).

- Cserélje, ha sziukséges ki az akkut (22).

- Forduljon a vevészolgaltatéashoz.

- Biztositsa, hogy az akku (22) helyesen lett
felszerelve.

- Ellendrizze le, hogy a fékapcsold (7)
be van e kapcsolva (ON), mialatt a
toéltéallomasban (19) van a robotflnyird.

- Ellendrizze le a téltéallomas (19) pozici-
ojat. Cserélje, ha szlikséges ki az akkut
(22).

A riaszt6-LED (53) kéken pislog

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»A szabvanyi tar-
tomanyon kivil az
elemhémeérséklet”
A robotflinyiré a
beallitott munkaid6
alatt visszatér a
toltéallomashoz
és/vagy nem
lehet az akkut a
téltéallomason
télteni.

Tul magas / tul alacsony az
akku hdmérséklet ill. a vezérld
talhdmérséklete

- Egy 75 °C folotti

elemhémérsékletnél a
robotflinyiro visszatér a
téltéallomashoz (19).

Egy 45 °C feletti vagy 0 °C
alatti elemhémeérsékletnél
meg lesz allitva toltési foly-
amat és a robotflinyiré var a
toltéallomason (19).

- Nyaron a munkaidét a kora reggeli 6rakra
tenni és kerlje el a robotflnyiré izemét a
nap forro orai alatt.

- Az akkunak ill. a vezérlének az enegdé-
lyezett hémérsékleti tartomanyba val6 le-
hulése utan, a robotflnyiré automatikusan
visszatér a programozot izembe.

»IUlterhelve a mo-
tor”

Leallt a robtflnyiré
a magas és vastag
fiben.

Megallt a robotflinyiré egy tu-
laram miatt a motorban vagy
egy motorhiba miatt.

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
ismét be (ON). Inditsa a kezel6panelen (2)
keresztul ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Ellendrizze le a fi magassagat a nyirasi
részlegben és szlikség esetén egy ha-
gyomanyos flinyiréval 60 mm-nél kisebbre
lenyirni a fuvet.

- Emelje meg a vagasi magassagot. Kezd-
jen mindig a magasabb nyirasmagassag-
gal és csOkkentse azt kis |épésekben le a
kivant magassagig.

- Vizsgalja meg a késkorongot (11) és a
kerekeket szennyez6édésekre és tisztitsa
Oket alaposan meg.

- Ellendrizze le a hatulsé kerekeket és a
késkorongot (11) blokkolasokra. Ha nem
tudja feloldani a blokkolast, akkor fordul-
jon az illetékes vevészolgalathoz.
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A riaszt6-LED (53) kéken pislog

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»,Megdéntve a
robotfunyiro®
Eldélt és megallt a
robotftinyiro.

- Arobotflinyiré 10 masodper-

cig tartésan meg lett déntve
A robotflinyiré hosszabb
ideig meg van délve egy ira-
nyba

A hiba nyugtazésahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezelépanelen (2) ke-
resztll ujbol el a nyirasi folyamatot.

- Tegye egy egyenes fellletre a
robotfunyirét és inditsa ujbdl be.

- Ha arobotflnyir6 a nyirasi részlegben
levé meredek emelked6 miatt meg van
dontve, akkor illesze a hataroléhuzalt (18)
megfeleléen hozza, azért hogy elkerllje a
tul meredek emelkedéket.

~Beszorult a nyir6*
A robotflnyiré
megall a
toltéallomashoz vis-
szafelé uton.

A hatarolohuzal (18) levd
akadaly altal blokkolva a
robotfinyir6 mozgasa

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

tegye a robotflnyirét a nyirasi részleg-

ben egy masik helyre. Kapcsolja ismét

be a fékapcsolot (7) (ON) és inditsa a

kezel6panelen (2) keresztil ujbol el a nyirasi

folyamatot.

- Tavolitson a hataroléhuzalon (18) minden
akadalyt el.

Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

A robotflinyir6 a
nyirasi részlegben
all.

Nem lehet bekapc-

solni a robotflnyirot.

Tul alacsony az akkufeszlt-
ség

Hiba az aramkérben vagy az
elektronikan

- Vigye vissza feltélteni a robotflnyirot a
toltéallomasahoz (19).

- Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7)
(ON).

- Forduljon a vevészolgaltatashoz.

Nem tud a
toltéallomasba
hajtani a
robotflnyiro.

Nincs helyessen telepitve a
toltéallomas (19).

- Biztositsa, hogy az LED-kiejlz6 (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit.

- Biztositsa, hogy a hataroléhuzalok (18) a
toltéallomason (19) csatlakoztatva van-
nak és hogy az ellilsé hataroléhuzal (18)
kbzepessen van a toltéallomas (19) alatt
lefektetve.

- Biztositsa, hogy a toltéallomas (19) helye-
sen van elhelyezve.

Megall a
robotflnyird ill.
kontroll nélkil hajt
a hatarolt szigetek
kdzelében.

A hataroléhuzal (18) nincs
helyesen telepitve a hatarolt
szigetek korl.

- lllesze hozza a hataroléhuzal (18) helyze-
tét.

- Ugyelien arra, hogy ne keresztezze magat
a hataroléhuzal (18)
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Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

Nagyon hangos a
robotflnyiro.

Sértltek a pengék (10)

Tul sok idegen test ragad a
pengéken (10)

Tul kdzel az akadalyokhoz
lett a robotflnyird beinditva
Sérilt a késmeghajté vagy a
hajtomotor

A robotflinyiré mas részei
sérilltek

Cserélje ki a pengdket (10). A 3 peng6t
(10) egyidejlleg kell kicserélni.

A robotflinyiré Gzemi hatasossaga az a
pengék (10) élességétdl fiigg. Ezért a
pengéket (10) j6 allapotban tartani.
Kapcsolja biztonsagosan le a
robotflinyirét és hordjon munkakesztylket
amig a pengeket (10) tisztitja, azért hogy
elkerilje a vagasi séruléseket.

Hagyja a motort a vevészolgalat altal
megjavittatni vagy kicseréltetni.

A robotflinyiré a
toltéallomasban ma-
rad. A robotflnyiré
mindig visszatér a
téltéallomashoz.

Rossz munkaidd beallitasok
Ures az akku (22)

Kioldott az eséérzékeld
Novelt akkuhémérséklet

Ellendrizze le a munkaidé beallitasokat.
A robotflinyiré a beallitott idétartomany
szerint kezdi és fejezi a munkajat. Az
idétartomanyon kivil a robotflinyiré a
toltéallomasban (19) marad.

A motorflinyiré
allva marad a ha-
taroléhuzalnal és
nem tudja elérni a
toltéallomast.

Ures az akku (22)

Tavolitsa el a hataroldhuzalon (18) a
lehetséges akadalyokat. Ugyelien a ha-
taroldhuzal (18) lefektetésénél elegendd
tavolsagra az akadalyokhoz.

FIGYELEM! Atvagott hatarol6huzalok és kévetkezménykarok nem tartoznak a garancia ala!

)i

Csak az EU-orszagoknak

Ne dobja az elektromos szerszamokat a haztartasi hulladék kozé!

Az elektromos és elektronikus-6regkészilékek 2012/19/EG eurdpai iranyvonala és anemzeti jogba valo
atvétele szerint az elhasznalt elektromos szerszamokat szétvalasztva kell sszegyuijteni és vissza kell
vezetni egy kérnyezetvédelemnek megfeleld Ujrafelhasznalashoz.

Recycling-alternativak a visszakuldési felszdlitashoz:

Az elektromos készulék tulajdonosa, a tulajdon feladasa esetében kételes a visszakuldés helyett alter-
nativ a szakszer( értékesitéssel kapcsolatban 6sszedolgozni. Az 6reg készuléket ehhez egy visszavevé
helynek is at lehet hagyni, amely elvégzi a nemzeti korforgasipari- és hulladéktérvények értelmében
levé megsemmisitést. Ez nem érrinti az 6reg késziilékek mellékelt elektromos alkotérészek nélkiili tarto-
zékait és segitéeszkozeit

Kérjuk vegye figyelembe a megsemmisitésnél, hogy ki legyenek véve a készulékbdl az akkuk és a vi-
lagité szerek (mint példaul villanykérte).
A termékek dokumentéacidjanak és a kisérdépapirjainak az utdnnyomtatasa vagy egyébb sokszorositasa,

kivonatosan is csak az Einhell Germany AG kihangsulyozott beleegyezésével engedélyezett.

Technikai valtoztatasok jogat fenntartva.

-191 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 191 17.01.2023 12:57:00



Szerviz-informacidk

A garanciaokmanyokban megnevezett minden orszagban kompetens szerviz-partnereket tartunk fenn,
akik kontaktusi lehetéségét kérjiik vegye ki a garanciaokmanybdl. Ezek minden szerviz-ligyben mint
javitas, potalkatrész- és gyorsan kopo rész-ellatas vagy a fogydeszkdzok megrendelhetéségével kapc-
solatban a rendelkezésére allnak.

Figyelembe kell venni, hogy ennél a terméknél a kdvetkezd részek mar hasznalat szerinti vagy termés-
zetes kopasnak vannak alavetve ill. a kdvetkezd részekre van mint fogyéeszkdzokre szikség.

Kategoria Példa
Gyorsan kopo részek* Akku
Fogyoeszkdz/ fogyorészek™ Pengék
Hianyzo részek

* nincs okvetlenll a szallitas terjedelmében!

Hianyok vagy hibak esetén kérjuk a hibaesetet a www.Einhell-Service.com alatt bejelenteni. Kérjik
tgyeljen egy pontos hibaleirasra és felelje meg mindenesetre a kdvetkezd kérdéseket:

® Mukodott mar egyszer a készulék, vagy elejétdl kezdve mar defekt volt?
® Feltint Onnek a defekt fellépése el6tt valami a készlléken (tunet a defekt elétt)?

° Az On véleménye szerint mi a kész(ilék hibas miikddése (fétiinet)?
Irja le ezt a hibas mikdédést.
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Garanciaokmany

Tisztelt Vevé,

termékeink szigoru minéségi ellendrzés ala vannak vetve. Ha ez a készlilék mégis egyszer nem

mUikddne kifogastalanul, akkor azt nagyon sajnaljuk és kérjik Ont forduljon a szervizszolgéaltatasunkhoz

amely ebben a garanciakartyaban megadott cim alatt talalhaté. Szivesen allunk a rendelkezésére telefo-
non is, az alul megadott szervizszam alatt. A garanciaigény érvényesitésével kapcsolatban a kdvetkezé
érvényes:

1. Ezek a garanciafeltételek csak kizardlagosan a fogyasztoknak szélnak, ez annyit jelent hogy ter-
mészetes személyeknek, akik nem szanjék ezt a terméket sem tizemszer( sem egyébb 6nallé
tevékenységeik kdérén belul hasznalni. Ezek a garanciafeltételek szabalyozzak a kiegészité garan-
ciateljesitményeket, amelyeket a lent megnevezett gyart6 a vasarléknak az uj készulékeire igér a
térvényileg eléirt garanciaszolgalathoz kiegészitéen. A jogi szavatossagi igényei, nincsennek ez a
garnacia 4ltal érintve. A garanciateljesitményiink az On szaméra dijmentes.

2. A garanciateljesitmény csak kizarélagosan az On éltal, a lent megnevezet gyartétol megvasarolt Uj
készlléken felmertl6 olyan hibakra terjed ki, amelyek bebizonyithatéan egy anyaghiban vagy egy
gyari hiban alapszanak és korlatolva van valasztasunk szerint, vagy ezeknek a hibaknak az elhari-
tasara vagy a készulék kicserélésére.

Kérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmuipari vagy
szakmai hasznalatra lettek konstrudlva. Ezért a garanciaszerzédés nem jon létre, ha a készililék

a garancia ideje alatt kisipari, kézmdipari vagy ipari Gzemek teruletén lett hasznalva vagy ha,
egyenértékl igénybevételnek lett kitéve.

3. A szavatossagunk alol ki vannak véve:

- olyan karok a készlléken, amelyek az 6sszeszerelési utasitas figyelmen kivul hagyasa vagy ame-
lyek a nem szakszerU felszerelés, a hasznalati utasitas figyelmen kivul hagyasa (mint példaul egy
rossz halézati fesziltségre vagy aramfajtara valo rakapcsolas), vagy a karbantartasi és biztonsagi
hatarozatok figyelmen kivil hagyasa vagy a késziléknek egy nem normalis kérnyezeti feltételeknek
térténd kitétele vagy egy hianyos apolas és karbantartas altal keletkeztek.

- kérok a készuléken, amelyek egy rossz bandsmadd vagy nem szakszerUl hasznalatok (mint példaul
a készulék tulterhelése vagy nem engedélyezett betétszerszamok vagy tartozékok hasznalata),
idegen testeknek a készllékbe levé behatolasa (mint példaul homok, kdvek és por, széllitasi kéarok),
erészak kifejtése vagy idegenkezUiség (mint példaul leesés altali karok) altal jéttek létre.

- karok a készuléken vagy a készulék részein, amelyek a hasznalatnak megfeleld, szokasos vagy
egyeébb természetes elkopasra vezethetbéek vissza.

4. A garancia idétartama 24 hénap és a készlilék vasarlasi napjaval kezdédik. Garanciaigényeket a
garancia id6 lejarata el6tt kell, két héten belll, a defekt felismerése utan érvényesiteni. Ki van zarva
a garanciaigények érvényesitése a garanciaidd letelte utan. A készulék javitasa vagy kicserélése
nem hosszabbitja meg a szavatossag idejét, se nem indul ez a teljesitmény altal egy Uj garanciaidd
a készulékre vagy az esetleg beépitett pétalkatrészekre. Ez egy helyszini szerviz esetében is érve-
nyes.

5. A garanciajoganak az érvénysitéséhez kérjik jelentse be a defektes készlléket a kdvetkezé cim
alatt: www.Einhell-Service.com. Kérjiik tartsa készenlétben az Uj késziilék 6n altali vasarlasanak a
bizonylatat vagy mas igazolasait. Olyan készllékeket, amelyek megfeleld igazolas vagy tipustabla
nélkul kertlnek bekuldésre, azok hianyzé hozzarendelési lehetéség miatt ki vannak zarva a garnci-
ateljesitmény alol. Ha a készulék defektjére kiterjed a garnciateljesitményiink, akkor azonnal vissza-
kap egy megjavitott vagy egy Uj készuléket.

Magatdl érthet6dd, hogy a kéltségek megtéritése ellenében szivesen megjavitsuk azokat a készuléken
levé defekteket, amelyek nem esnek a garancia terjedelme ala vagy amelyeket méar nem érinti a garan-
cia. Ehhez kérjik a készuléket a szervizcimunkre bekuldeni.

Ennek a hasznalati utasitasnak a szerviz-informacioja szerint utalunk ennek a garancianak a gyorsan
kopd részekkel, hasznalati részekkel és hianyzé részekkel kapcsolatban fennalld fenntartasaira.
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Instrugbes de seguranga

Descricéo do aparelho e material a fornecer
Utilizagdo adequada

Dados técnicos

Colocagao em funcionamento

Operagao

Limpeza, manutencao e encomenda de pegas sobressalentes
Armazenagem

9. Transporte

10. Eliminagéo e reciclagem

11. Indicacdo da estacéo de carga e eliminagéo de falhas
12. Indicacéo do robé corta-relvas e eliminagao de falhas
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Perigo! - Para reduzir o risco de ferimentos leia 0 manual de instrugdes.

Este aparelho nao se destina a ser usado por pessoas (inclusive criangas) com limitagdes fisicas, sen-
soriais ou psiquicas e experiéncia ou conhecimento insuficientes, a ndo ser quando acompanhadas de
uma pessoa responsavel pela sua seguranca ou que instrua sobre como se deve utilizar a maquina. As
criancas devem ser mantidas sob vigilancia para garantir que nao brincam com o aparelho.
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Perigo!

Ao utilizar ferramentas, devem ser respeitadas
algumas medidas de seguranca para preve-

nir ferimentos e danos. Por conseguinte, leia
atentamente este manual de instrugdes / estas
instrucdes de seguranga. Guarde-o num local
seguro, para que o possa consultar sempre que
necessario. Caso passe o aparelho a outras
pessoas, entregue também este manual de in-
strugdes / estas instru¢des de seguranga. Nao
nos responsabilizamos pelos acidentes ou danos
causados pela néo observancia deste manual e
das instrucbes de seguranca.

1. Instrucoes de seguranca

As instru¢des de seguranca correspondentes
encontram-se na brochura fornecida.

Aviso!

Leia todas as instrucoes de seguranca,
indicagoes, ilustracoes e dados técnicos
fornecidos com esta ferramenta elétrica. O
incumprimento das indicagdes seguintes pode
provocar choques elétricos, incéndios e/ou feri-
mentos graves.

Guarde todas as instrucoes de seguranca e
indicag6es para consultar mais tarde.

Explicacao dos simbolos utilizados

(ver figura 13)

A. AVISO - Ler o manual de instrugdes antes do
funcionamento da maquina!

B. AVISO - Manter uma distancia de seguran-
¢a adequada durante o funcionamento da
maquina!

C. AVISO - Acionar o dispositivo de bloqueio
antes de efetuar trabalhos na maquina ou
levantar a mesma! ATENGAO - Nao tocar nas
laminas rotativas!

D. AVISO - Nao usar a maquina para se deslo-

car em cima dela! ATENGAO - N&o tocar nas

laminas rotativas!

Classe de protegéo Il (isolamento duplo)

Armazenar as baterias apenas em espacos

secos com uma temperatura ambiente de

+10 °C - +40 °C. Armazenar as baterias
sempre carregadas (com, no min., 40% de
carga).

Fonte de alimentagao

Classe de protecéo Il

Fusivel lento 3,15 A

Transformador de isolamento com protegao

contra curto-circuito

mm

cmIo

K. AVISO: Para carregar a bateria, utilizar apen-
as o alimentador amovivel NT28/1 que foi
fornecido com este aparelho.

Atencao!

Durante uma trovoada, puxe a ficha de alimen-
tacéo e desligue o fio de delimitagao da estacéo
de carga.

2. Descricao do aparelho e material
a fornecer

2.1 Descricao do aparelho (figura 1/2)
Robd corta-relvas
Painel de comando
Tecla STOP

Ajuste da altura de corte
Sensor de chuva

Pega de transporte
Interruptor principal
Roda traseira

Cobertura da bateria

10. Laminas

11. Disco de laminas

12. Roda dianteira

13. Cabo (do alimentador)
14. Gancho de fixagé@o

15. Parafuso de fixagcao

16. Conector de cabos

17. Laminas de substituicao
18. Fio de delimitagao

19. Estacao de carga

20. Pino de carregamento
21. Visor LED

22. Bateria

23. Chave Allen

24. Régua (para retirar)

©CoNoOh~WN =

2.2 Material a fornecer e desembalamento
Com a ajuda da descrigdo do material a fornecer,
verifique se o artigo se encontra completo. Caso
faltem pecas, dirija-se num prazo maximo de 5
dias uteis apos a compra do artigo a um dos nos-
sos Service Center ou ao ponto de venda onde
adquiriu o aparelho, fazendo-se acompanhar de
um taldo de compra valido. Para o efeito, consulte
a tabela da garantia que se encontra nas infor-
macdes do servigco de assisténcia técnica no fim
do manual.
e Abra a embalagem e retire cuidadosamente o
aparelho.
® Remova o material da embalagem, assim
como os dispositivos de seguranca da emba-
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lagem e de transporte (caso existam).

® \Verifique se o material a fornecer esta com-
pleto

® \Verifique se o aparelho e as pecas acessori-
as apresentam danos de transporte.

® Se possivel, guarde a embalagem até ao ter-
mo do periodo de garantia.

Perigo!

O aparelho e o material da embalagem nao
sao brinquedos! As criancas ndo devem
brincar com sacos de plastico, peliculas ou
pecas de pequena dimensao! Existe o perigo
de degluticao e asfixia!

Material a fornecer

Robd corta-relvas

(Cabo) alimentador

Estacéo de carga

Parafuso de fixagao (4 unidades)
Manual de instruc¢des original
Instrugdes de seguranca

Material de montagem e acessorios
Laminas de substituicdo (3 unidades)
Ganchos de fixagéo (190 unidades)
Fio de delimitagcéo (130 m)

Conector de cabos (4 unidades)
Chave Allen

Bateria

Régua (para retirar)

Meios auxiliares necessarios

(nao incluidos no material a fornecer)
® Martelo

Alicate

Alicate para isolamento

Nivel de bolha de ar (opcional)

3. Utilizacao adequada

O rob06 corta-relvas é adequado para a utilizagdo
privada a nivel doméstico e na jardinagem en-
quanto hobby, destinando-se exclusivamente ao
corte de superficies relvadas.

A maquina so6 pode ser utilizada para os fins a
que se destina. Qualquer outro tipo de utilizacao
é considerado inadequado. Os danos ou feri-
mentos de qualquer tipo dai resultantes sao da
responsabilidade do utilizador/operador e ndo do
fabricante.

Chamamos a atencéo para o fato de os nossos
aparelhos nao terem sido concebidos para uso
comercial, artesanal ou industrial. Nao assumi-
mos qualquer responsabilidade se o aparelho for
utilizado no comércio, artesanato ou industria ou
em actividades equiparaveis.

4. Dados técnicos

TENSEO ..o 28V
Rotagbes do motor ..........ccceeeeriinnnen. 3100 r.p.m.
Grau de protegao .........ccceeceervireenreneeienienn IPX4
Classe de proteGao ........cccovveverrireeneneeneneene 11l
PESO i 8,1kg
Largura de Corte ........coceeriieeiiiiieiiieeee 18cm
Quantidade de 1aminas .........cccccoecveceiveiennenne. 3
Max. inclinagao ........cccoceeviieiiiiicieieeee 35 %

Nivel de pressao acustica L ,

Incerteza K .......cccoeviiiiiiiiiiiciece 3dB (A)
Nivel de poténcia acustica L, ......... 61,5dB (A)
Incerteza K .......cccooeviviiiiiiiiic 1,93 dB (A)

Ajuste da altura de corte ..... 20-60 mm; continuo

Comprimento permitido
do fio de delimitagdo ............ccceeeeeee max. 250 m

Antena de sistema de loop indutivo
Faixa de frequéncia de operacéo....0 - 148,5 KHz

Poténcia de transmissao maxima ..54,07 dBuA/m

Acumulador de litio
TENSA0: wiiiiiiee e 28V CC.

Alimentador

Tensao de entrada: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tens&o de saida: .........ccecvvveeeeeeeeeiiinennns 28V CC
Corrente de saida: ......cccceeeeevviveeeeeeeceiines 1,8A
Classe de proteGao: ...........ccccevuevucernrinnicnn. I1/@

Os valores de ruido foram medidos de acordo
com as normas EN ISO 3744:1995 e ISO 11094:
1991.

Aviso!

Durante o funcionamento, este aparelho
produz um campo eletromagnético. Em de-
terminadas circunstancias, este campo pode
afetar implantes médicos ativos ou passivos.
Para reduzir o perigo de ferimentos graves
ou mortais, recomendamos que as pessoas
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com implantes médicos consultem os seus
médicos e os fabricantes dos implantes, an-
tes de utilizarem o aparelho.

5. Colocacao em funcionamento

Leia o manual de instrucdes completo antes
de iniciar a instalacao do robd corta-relvas. A
qualidade da instalacéao influencia o desem-
penho posterior do robd corta-relvas.

5.1 Principio de funcionamento

O robd corta-relvas escolhe a sua diregdo ale-
atoriamente. O robd corta-relvas corta a relva
do jardim inteiramente, processando todas as
areas dentro da superficie circunscrita pelo fio
de delimitacéo (18). Assim que detetar um fio de
delimitacéo (18) corretamente instalado, o robd
corta-relvas vira e desloca-se noutra direcao
dentro da area. Todas as areas, que vocé deseja
proteger dentro da superficie — p. ex. lagos de
jardim, arvores, moveis ou canteiros de flores

— devem ser também circunscritas com o fio de
delimitacéo (18). O fio de delimitagéo (18) tem
de formar um circulo fechado. Se encontrar um
obstaculo dentro da area de corte, o robd corta-
relvas recua e continua a cortar a relva noutra
direcao (figura 3).

5.2 Sensores

O rob6 corta-relvas vem equipado com varios

sensores de seguranga.

® Sensor de elevacéo:
Se o robo corta-relvas for levantado do chao
por tras a mais de 30°, este e a rotagao das
laminas (10) param imediatamente.

® Sensor de inclinacéo:
Se o robo corta-relvas se inclinar fortemente
numa direcdo, este e a rotacao das laminas
(10) param imediatamente.

® Sensor de obstaculos:
O rob0 corta-relvas deteta obstaculos no seu
caminho. Quando o robd corta-relvas colide
com um obstaculo, este e a rotagcdo das lami-
nas param imediatamente e ele afasta-se do
obstaculo, recuando.

® Sensor de chuva:
O robd corta-relvas esta equipado com um
sensor de chuva (5) para evitar o trabalho a
chuva. Quando for detetada chuva, o robd
corta-relvas regressa a estacéo de carga (19)
onde é carregado por completo.

5.3 Preparacao

Efetue um esboco da sua relva. Desenhe tam-
bém os obstaculos e crie um plano sobre como
deseja protegé-los. Deste modo sera mais facil
encontrar uma boa posicao para a estagéo de
carga (19) e dispor o fio de delimitagéo (18) a vol-
ta de arbustos, canteiros de flores, etc (figura 4)..
Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem
de ser cortada para ndo sobrecarregar o robd
corta-relvas nem afetar a eficiéncia operacional.
Utilize para tal um corta-relvas convencional ou
um rogador.

Remova da relva todos os objetos soltos que
possam ser danificados pelo robé corta-relvas ou
danificar o mesmo.

Tenha as seguintes ferramentas a méo: martelo,
alicate, alicate para isolamento e nivel de bolha
de ar (opcional).

5.4 Estacao de carga

5.4.1 Local da estacao de carga

Determine primeiro o melhor local para a estagao
de carga (19). E necessaria uma tomada externa
que forneca corrente elétrica permanente para
que o robd corta-relvas funcione sempre. A es-
tacdo de carga (19) tem de ser posicionada numa
superficie plana a altura do céspede. Certifique-
se de que a area esta plana e seca. Escolha um
lugar a sombra, uma vez que a bateria (22) é
carregada da melhor forma em ambiente fresco
(figura 5a). Além disso, certifique-se de que o fio
de delimitagcéo é disposto a direito pelo menos 2
m antes da estacao de carga (19). As curvas di-
retamente antes da estacao de carga (19) podem
dificultar o acoplamento para carregar.

5.4.2 Localizacao da estacao de carga
Quando a bateria (22) estiver quase vazia, o robd
corta-relvas regressa a estacao de carga (19),
seguindo o fio de delimitacéo (18) até a estacao
de carga (19) no sentido contrario ao dos pon-
teiros do reldgio. Por isso, assegure-se de que
posiciona a estagao de carga (19) corretamente
alinhada (Figura 5b).

5.4.3 Ligacao da estacao de carga ao alimen-
tador

1. Antes de ligar a estacdo de carga (19) a ali-
mentagao de corrente, certifique-se de que
atensao de rede é de 100-240 V com 50/60
Hz.

2. Ligue o alimentador (13) diretamente a to-
mada. Nao use o cabo para qualquer outra
aplicagao.

3. Nao utilize um alimentador danificado (13).
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Em caso de danos nos cabos ou no alimenta-
dor (13), contacte imediatamente um técnico
autorizado para efeitos de substitui¢ao.

4. Nao carregue o robd corta-relvas em ambien-
te humido. Nao carregue o robé corta-relvas
a temperaturas acima de 40 °C ou abaixo de
5°C.

5. Mantenha o robé corta-relvas e o alimentador
(13) afastados de agua, fontes de calor e qui-
micos. Mantenha o cabo do alimentador (13)
afastado de arestas vivas para evitar danos.

6. Ligue o alimentador (13) & estacéo de carga
(19) (Figura 5¢).

Para carregar a bateria (22) do rob6 corta-relvas
logo durante a instalagéo, ligue-o primeiro atra-
vés do interruptor principal (7) e coloque-o na
estacdo de carga (19).

5.4.4 Informacg6es sobre o carregamento

O robd corta-relvas regressa a estacéo de carga

(19) numa das seguintes situagdes:

® Vocé envia o robd corta-relvas de volta manu-
almente.

® O nivel de carga da bateria diminui abaixo de
30%.

® Terminou o tempo de trabalho diario.

® O sensor de chuva atuou.

® Orobb corta-relvas esta sobreaquecido.

Neste caso, o robd corta-relvas desloca-se au-

tomaticamente até a estacao de carga (19) ao

longo do fio de delimitacdo (18).

Neste caso, o robd corta-relvas desloca-se au-
tomaticamente até a estacao de carga (19) ao
longo do fio de delimitacdo (18).

Durante o carregamento da bateria (22), o visor
LED (21) acende a vermelho na estacéao de carga
(19).

Quando o visor LED (21) acender a verde na es-
tacao de carga (19), tal indica que a bateria (22)
est4 totalmente carregada. Apds o carregamento
completo, o robd corta-relvas retoma o trabalho
ou permanece na esta¢ao de carga (19) até ao
proximo periodo de trabalho.

Se houver um obstaculo no fio de delimitagdo
(18) durante o regresso a estagéo de carga (19),
o robd corta-relvas imobiliza-se diante do obsta-
culo apés varias tentativas e ndo consegue voltar
a estacado de carga (19). Remova todos os obsta-
culos no fio de delimitacédo (18).

Se a temperatura da bateria (22) exceder os

45 °C, o carregamento é interrompido para evitar
danos na mesma. Depois de a temperatura voltar
a baixar, o carregamento é continuado automati-

camente.

O rob6 corta-relvas regressa a estacéo de carga
(19), se a temperatura do seu comando exceder
os 75 °C. Depois de a temperatura voltar a baixar,
o trabalho é retomado de acordo com os ajustes.
Se a bateria (22) ficar vazia, antes de o rob6 cor-
ta-relvas regressar a estagao de carga (19), este
nao pode voltar a ser iniciado. Leve o robd corta-
relvas de volta a estacéo de carga (19) e deixe o
interruptor principal (7) ligado. O robd corta-relvas
é carregado automaticamente.

5.5 Fio de delimitacao

ATENCAO! Os fios de delimitagdo cortados e
os danos subsequentes nao estao sujeitos a
garantia!

5.5.1 Disposicao do fio de delimitacdo

O fio de delimitagéo (18) pode ser disposto tanto
sobre, como dentro do ch&o. Se o chao estiver
duro ou seco, os ganchos de fixacao (14) podem
quebrar ao serem inseridos. Regue a relva antes
de instalar o fio de delimitagéo, se o chao estiver
muito seco.

* Instalacdo sobre o chao
Coloque o fio de delimitagdo (18) firmemente
no chao e fixe-o com os ganchos de fixacao
(14) fornecidos, se ndo desejar escarificar ou
arejar a relva mais tarde. Ainda podera ad-
aptar a posicao do fio de delimitagéo nas pri-
meiras semanas de utilizagdo do robé corta-
relvas. Passado algum tempo, a relva tapara
porém o fio de delimitacdo que deixara de ser
visivel. Instale o fio de delimitacdo com uma
distancia maxima de 1 m entre os ganchos
de fixacéo (14). Reduza a distancia entre os
ganchos de fixagao nos pontos irregulares
da relva. Evite situagdes em que o fio ndo as-
senta no chao. Certifique-se de que o fio de
delimitag@o néo pode ser cortado pelo robé
corta-relvas.

* Instalacdo dentro do chao
Introduza o fio de delimitagéo a uma profundi-
dade de até 5 cm. Assim, o fio de delimitacao
(18) nao sera danificado por exemplo durante
a escarificagéo ou o arejamento.

Nota!

Reserve 1 m de fio na extremidade traseira da

estacado de carga para poder efetuar correcdes

posteriores.

5.5.2 Estreitamentos
Se a superficie relvada incluir um estreitamen-
to, 0 seu robd corta-relvas podera trabalhar no
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mesmo, desde que o corredor tenha uma largura
de pelo menos 1,4 m (80 cm entre os fios de deli-
mitacdo) e um comprimento max. de 8 m (Figura

3).

5.5.3 Distancia em relacao ao limite do jardim
Quando se aproxima de um fio de delimitacéo
(18), o robd corta-relvas deteta-o através dos
seus sensores dianteiros. Mas antes de virar, o
robd corta-relvas ultrapassa o fio de delimitagao
(18) em até 30 cm. Tenha este dado em consi-
deracéo, ao planear a area de corte (Figura 6a).

5.5.4 Disposicao do fio em cantos

Evite dispor o fio de delimitagdo (18) em angulo
reto (90°) nos cantos. Para garantir que o rob6
corta-relvas ndo passe demasiado para além do
fio de delimitacéo (18), disponha em vez disso o
fio (18) como ilustrado na figura 6b.

5.5.5 Célculo da inclinacao da relva

O rob06 corta-relvas consegue superar incli-
nacdes de até 35%. Por conseguinte, evite inc-
linagdes mais ingremes. A inclinagéo pode ser
determinada através da distancia com a altura
superada (Figura 6c¢).

Exemplo: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalacao do fio de delimitac@o nas
inclinacoes

Nas inclinagdes, o robd corta-relvas pode desli-

zar especialmente devido a relva humida e assim

ultrapassar o fio de delimitagéo (18). Conse-

quentemente, recomenda-se que sejam observa-

dos os seguintes pontos (figura 6d):

® Na parte superior de um declive, o fio de
delimitacédo (18) nao deve ser instalado em
inclinagdes de mais de 35%. Neste caso,
mantenha uma distancia de 30 cm em re-
lacdo a obstaculos e cantos de relva.

® Na parte inferior de um declive, o fio de deli-
mitacdo (18) ndo deve ser instalado em inc-
linagdes de mais de 17%. Neste caso, man-
tenha uma distancia de 40 cm em relagéo a
obstaculos e cantos de relva.

5.5.7 Zonas de circulacao e passeios pavi-
mentados

® Separe 0s passeios elevados, as superficies
com gravilha ou humus, os canteiros mais
baixos ou areas similares. Disponha o fio de
delimitacédo (18) a uma distancia de pelo me-
nos 30 cm (Figuras 6e e 69).

® Os passeios nivelados com o céspede nao

precisam de ser separados, pois o robd
corta-relvas consegue passar sobre eles
facilmente. O fio de delimitagéo (18) também
pode ser disposto sobre passeios (Figuras 6f
e 69).

5.5.8 Zonas de delimitacao

Proteja os obstéculos na area de corte, criando

zonas de delimitagéo. Isto permite evitar a colisdo

com objetos sensiveis, lagos de jardim, arvores,

maveis, canteiros de flores, etc (Figuras 6h e 6i).

® Desenrole o fio de delimitagéao (18) desde os
rebordos até aos objetos a proteger.

® Fixe o fio de delimitagé@o (18) em redor do
objeto a proteger no sentido dos ponteiros do
relogio, utilizando ganchos de fixagcéo (14).

e Cerque as zonas de delimitag&o por inteiro e
conduza o fio de delimitacéo (18) de volta ao
ponto onde se afastou do rebordo da relva.

e Adistancia entre as zonas de delimitacao
tem de ser de, pelo menos, 0,8 m. Caso
contrario, junte os objetos numa zona de deli-
mitacdo comum (Figura 6h).

® O fio de delimitagéo (18), que vai para e
volta a sair da zona de delimitagé@o, deve
ser disposto em paralelo com uma distancia
minima. - Atencao! Os fios de delimitacao
(18) ndo podem cruzar-se! - Fixe para tal
os fios de delimitacéo paralelos (18) ao chao,
em conjunto com 0s mesmos ganchos de
fixacao (14) (Figura 6i).

® Na éarea de corte o robd corta-relvas ira ultra-
passar os dois fios de delimitagdo paralelos
(18), mas parara nos fios de delimitacéo de
concecao simples (18).

5.5.9 Obstaculos

® Obstaculos com uma altura superior a 10
cm (figura 6j)
Os obstaculos fixos com uma altura superior
a 10 cm, p. ex. arvores, paredes, cercas,
moveis de jardim, etc., sdo detetados pe-
los sensores de colisdo. Se colidir com um
obstaculo, o robd corta-relvas para, desliga
0 mecanismo de corte de relva, recua e vira
para continuar o processo de corte de relva
noutra dire¢cdo. Os obstaculos macios, insta-
veis e valiosos tém de ser protegidos através
de uma zona com fio de delimitag&o.

* Pedras e obstaculos baixos
Devem ser protegidos as pedras, rochas e
obstaculos baixos com menos de 10 cm na
area de corte, pois caso contrario o robd cor-
ta-relvas pode passar por cima deles. Caso
contrario, o robd corta-relvas pode sofrer
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danos e ficar bloqueado.

e Arvores (figura 6k)
O rob6 corta-relvas trata as arvores como
obstaculos. Mas se houver salientes no chao
raizes de arvores com uma altura inferior
a 10 cm, esta area deve ser protegida. Isto
evita danos tanto nas raizes, como no robd
corta-relvas. Mantenha uma distancia de pelo
menos 30 cm entre o fio de delimitacéo (18)
e o obstaculo.

5.6 Ligacao da estacao de carga

Conclua a disposicéao do fio de delimitagdo com-
pleto (18) antes de o ligar a estacdo de carga.
Reserve em ambas as extremidades 1 m extra de
fio de delimitacéo (18) para poder realizar adap-
tacdes posteriores.

Isole o fio de delimitacéo (18) nas extremidades
num comprimento de 10 a 15 mm com um alicate
para isolamento para a ligagé@o a estacao de
carga (19).

Puxe a ficha de alimentacao, antes de ligar o fio
de delimitagdo (18) a estacdo de carga (19). O fio
de delimitagéo (18), disposto para a parte frontal
da estacdo de carga (19), tem de ser colocado
para tras através dos suportes de cabos do lado
inferior da estacéao de carga (19). Passe o fio de
delimitacéo dianteiro (18) pelas guias por baixo
da estacdo de carga e pelo orificio previsto na
area de ligagao. Conecte-o a ligagéo ,+“. Em se-
guida, conecte o fio de delimitacéo traseiro (18) a
ligacdo ,S1“ (figura 7a).

Atencao! Os fios de delimitacao (18) ndo po-
dem cruzar-se!

Estabeleca seguidamente a ligacdo & alimen-
tacé@o de corrente. Apos a instalagéo correta, o
visor LED (21) na estacao de carga (19) deve
acender a verde permanentemente. Se o LED
nao acender, verifique primeiro as ligagdes. Se o
LED acender, mas néo permanentemente a ver-
de, leia a tabela ,Indicacdo na estacado de carga
e eliminacéo de falhas no final deste manual de
instrucdes.

5.7 Ligar e verificar a instalacao

Assim que o visor LED (21) acender a verde na
estacdo de carga (19), a area de corte esté pron-
ta para o rob6 corta-relvas. Certifique-se primeiro
de que os ganchos de fixagéo (14) no fio de deli-
mitagdo (18) estdo inseridos por inteiro. Coloque
o robd corta-relvas aprox. 3 m atrés da estacao
de carga (19) diante do fio de delimitacdo (18). O
robd corta-relvas deve estar virado para o fio de

delimitagé@o (18) num angulo de 90° (figura 7b).
Ligue o interruptor principal (7) (ON) (figura 8).
Prima a tecla POWER (60) no painel de comando
(2) por dois segundos. Desbloqueie o robé corta-
relvas com a ajuda do PIN e confirme a entrada
com a tecla ,,OK” (61) (ver o capitulo ,,Dispositivo
de blogueio / PIN“).

Prima a tecla ,HOME / 3" (64) e depois novamen-
te a tecla ,,OK" (61). Agora, o robé corta-relvas
segue o fio de delimitagdo (18) no sentido con-
trario ao dos ponteiros do relégio. Observe o robd
corta-relvas durante a deslocagéo completa ao
longo do fio de delimitagéo (18) até este voltar a
estar na estagdo de carga (19). Se o robd corta-
relvas tiver problemas nalguns pontos, corrija se
necessario o fio de delimitacédo (18) e repita o
procedimento. A bateria (22) do rob6 corta-relvas
é entdo carregada por completo. Caso haja pro-
blemas no acoplamento, pode ser necessario
reposicionar a estacéo de carga (19) lateralmente
até o acoplamento funcionar sem problemas.
Com a tecla STOP vermelha (3), podera parar o
robd corta-relvas em qualquer altura. Depois de
acionada a tecla STOP (3), o rob6 corta-relvas é
parado e aguarda mais instrucdes.

5.8 Fixacao da estacao de carga

Depois de garantir o funcionamento correto do
robd corta-relvas e encontrar a posi¢céo certa
para a estacao de carga (19), esta (19) tem de
ser fixada com os parafusos de fixagdo (15). Apa-
rafuse os parafusos de fixagdo (15) por inteiro no
chéao com a chave sextavada (23)(Figura 7c).

6. Operacao

6.1 Interruptor principal

O rob6 corta-relvas esta equipado com um inter-
ruptor principal (7). Ligue (ON) e desligue (OFF)
o robd corta-relvas mediante o interruptor princi-
pal (7) (figura 8). Depois de ligado, o robd corta-
relvas é bloqueado com o PIN.

6.2 Painel de comando

O robd corta-relvas ja vem programado de fabri-
ca, tendo sido efetuados os respetivos ajustes
standard. No entanto, estes podem ser alterados
se necessario. Vocé deve familiarizar-se com as
opgoes disponiveis apesar de as definicdes de
fabrica se adequarem & maioria dos jardins.
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Explicacéao dos LEDs do painel de comando

mente introduzir o PIN correto.

(figura 9a)

50. LEDs de tempo: indicagéo do tempo diario de PIN standard: novo PIN:
corte de relva 1234 e

51. LED de bloqueio: indicagéo do bloqueio das
teclas Alterar o PIN

52. LED de bateria: indicagdo do nivel de carga Proceda da seguinte forma para alterar o PIN:
da bateria 1. Desbloqueie o painel de comando.

53. LED de alarme: indicacao de erros 2.

Explicacao das opcoes de teclas no painel
de comando (figura 9b)

60. Tecla POWER: ligar e desligar o rob6 corta- 3.
relvas

61. Tecla ,,OK"

62. Tecla ,SET WORKTIME / 1* 4.

63. Tecla,,START / 2¢
64. Tecla ,HOME / 3¢
65. Tecla ,4“/ tecla de blogueio

Prima ao mesmo tempo a tecla ,,4“/ tecla de
bloqueio (65) e a tecla ,OK* (61). O LED de
bloqueio (51) pisca alternadamente a vermel-
ho e verde.

Introduza um novo PIN (de quatro digitos).
Prima a tecla ,OK® (61). O LED de bloqueio
(51) pisca a verde.

Introduza novamente o novo PIN e prima a te-
cla ,,OK“ (61). O LED de bloqueio (51) acende
a verde permanentemente. O PIN foi alterado
com éxito.

5. Atencéo! Anote o novo PIN!
6.3 Ajuste da altura de corte
Atencao! O ajuste da altura de corte s6 pode Solicitar o PIN em caso de perda
ser efetuado com o robd corta-relvas desligado. Tenha a méo o recibo e o0 numero de série do

Prima para tal a tecla STOP (3). Através do ajuste robd corta-relvas. Vocé precisa deles para obter
da altura de corte (4), o robd corta-relvas permite o seu PIN!

uma adaptacao continua da altura de corte entre 1.

20 e 60 mm que pode ser lida na escala.
Se a altura da relva for superior a 60 mm, ela tem

de ser cortada até pelo menos 60 mm para nao 2.

sobrecarregar o rob6 corta-relvas nem afetar a
eficiéncia operacional. Utilize para tal um corta-

relvas convencional ou um rogador. 3.

Depois de concluir a instalacéo, a altura de corte
pode ser adaptada através do ajuste da altura

de corte (4). Comece sempre com uma altura de
corte maior e reduza-la em passos pequenos até

a altura desejada. 4.

6.4 Dispositivo de bloqueio / PIN

O dispositivo de bloqueio evita a utilizagdo nao
autorizada do robd corta-relvas sem um codigo
valido. Para tal tem de introduzir um codigo de
seguranca pessoal de quatro digitos.

Abra a cobertura da bateria (9), retire a bate-
ria (22) e ligue um stick USB a ligagdo USB,
como ilustrado (Figuras 10 e 11).

Volte a colocar a bateria (22). Ligue o inter-
ruptor principal (7) (ON). Certifique-se de que
a bateria (22) nao volta a cair.

Prima ao mesmo tempo a tecla POWER (60)
e atecla,,OK“ (61). Mantenha as teclas pre-
midas durante 3 segundos. Agora todos os
LEDs (50, 51, 52, 53) acendem no painel de
comando (2).

Prima a tecla ,SET WORK TIME / 1“ (62).
Retire o stick USB. Leia os dados do stick
USB num computador. O rob6 corta-relvas
criou um ficheiro de texto (*.txt). Este ficheiro
contém um PUK, um cédigo pessoal. Dirija-
se ao seu servico de assisténcia técnica para
obter o seu PIN.

Desbloqueio 6.5 Comando do robo corta-relvas

- Antes de colocar o robd corta-relvas em fun-

cionamento, tem de introduzir o PIN correto Ajuste do tempo de corte de relva

(PIN standard: , 1-2-3-4). Introduza o PIN lenta 1.
e consecutivamente e confirme a entrada com 2.

atecla ,OK" (61). As funcdes de operagao
sao desbloqueadas e o LED de bloqueio (51)

acende a verde. 3.

- Se introduzir um PIN errado, o LED de blo-

queio (51) acende a vermelho. Prima a tecla 4.

,OK* (61) para apagar o PIN errado e seguida-
-201 -
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Desbloqueie o painel de comando (2).
Selecione o tempo de corte de relva de-
sejado, premindo varias vezes a tecla ,SET
WORKTIME / 1 (62).

A respetiva indicagéao é efetuada pelos LEDs
de tempo (50).

Confirme o ajuste, premindo a tecla ,OK*“
(61).
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A hora, a que as alteracdes foram realizadas, é
agora a hora de inicio diaria. O nimero de horas
indicado constitui o tempo de trabalho diario.
Para o ajuste do tempo de corte de relva sdo
recomendadas 8 horas por dia como valor de re-
feréncia, no caso de 500 m2. O tempo de trabalho
selecionado deve ser adaptado em funcédo do
tamanho do jardim e da complexidade.

Arranque

1. Desbloqueie o painel de comando (2).

2. Prima primeiro a tecla ,START / 2“ (63)

3. Confirme o arranque com a tecla ,OK* (61)

O rob6 corta-relvas trabalha entdo de acordo
com o ajuste do tempo de corte de relva. Durante
o tempo de trabalho, o estado de carga da bate-
ria € monitorizado e indicado por meio do LED de
bateria (52). Assim que o estado de carga da ba-
teria baixar para 30%, o robd corta-relvas regres-
sa automaticamente a estacédo de carga (19).

Cancelamento do processo de corte de relva

1. Prima atecla STOP (3) para parar o robd
corta-relvas imediatamente.

2. Desbloqueie o painel de comando (2).

3. Prima consecutivamente a tecla ,HOME / 3*
(64) e a tecla ,,OK“ (61) para enviar o robd
corta-relvas de volta a estacéo de carga (19)
ao longo do fio de delimitagéo (18).

Estado STOP:

Ao pressionar a tecla STOP (3) o rob6 corta-
relvas fica no estado STOP, o que ¢é indicado
através dos LEDs de tempo intermitentes (50). O
robé corta-relvas coloca a operacédo de corte em
pausa até esta voltar a ser anulada.

O estado STOP pode ser anulado da seguinte

forma:

® Desbloqueando o robd corta-relvas e premin-
do a tecla ,START / 2“ (63) e a tecla ,,OK" (61)
para enviar o robd corta-relvas para cortar a
relva.

® Desbloqueando o robd corta-relvas e premin-
do a tecla ,HOME / 3“ (64) e a tecla ,OK" (61)
para enviar o robd corta-relvas de volta para
a estacado de carga (19).

® Desbloqueando o robd corta-relvas e premin-
do atecla 4 / Tecla de bloqueio“ (65).

7. Limpeza, manutencao
e encomenda de pecas
sobressalentes

Perigo!

Antes de quaisquer trabalhos de limpeza e de

manutencgao, o aparelho deve ser desligado da

tensédo. Puxe para tal a ficha de alimentacéo da
tomada e desligue o aparelho através do interrup-

tor principal (7) (OFF) (figura 8).

Cuidado! Use luvas de trabalho!

7.1 Limpeza

® Mantenha os dispositivos de protecao, as

ranhuras de ventilagéo e a carcaga do motor

tao livres de p6 e sujidade quanto possivel.

Esfregue o aparelho com um pano limpo ou

sopre com ar comprimido a baixa pressao.

* O robd corta-relvas nao pode ser limpo com
agua corrente, especialmente sob alta pres-
sao.

® Limpe regularmente o aparelho com um pano
humido e um pouco de sabonete liquido. Nao
utilize produtos de limpeza ou solventes, pois
estes podem corroer as pecas de plastico
do aparelho. Certifique-se de que ndo entra
agua para o interior do aparelho.

® Se possivel, limpe o rob6 corta-relvas com
escovas ou panos.

e Verifique a mobilidade das laminas (10) e do
disco de laminas (11).

e Para a limpeza dos contactos de carga no
robd corta-relvas (1) e na estagédo de carga
(19), utilize produtos de limpeza para metal
ou um papel de lixa muto fino. Limpe-os para
assegurar um carregamento eficiente.

7.2 Manutencéao

® Aslaminas (10) desgastadas ou danificadas
e os seus parafusos de fixacdo devem ser
sempre substituidos em conjunto.

e Substitua as pegas desgastadas ou danifi-
cadas.

® Para alcancar uma vida util longa, deve lim-
par e de seguida lubrificar todas as pecas
roscadas, bem como as rodas e 0s eixos.

® Para além de garantir a longevidade e efi-
ciéncia, a conservacao regular do robd corta-
relvas contribui para um corte cuidadoso e
facil da relva.

® Os componentes sujeitos a maior desgaste
sdo as laminas (10). Verifique regularmente
o estado das laminas (10), bem como a sua
fixacdo. Se houver vibragdes excessivas
do rob6 corta-relvas, tal pode significar que
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as laminas (10) estao danificadas ou foram
deformadas por choques. Se estiverem des-
gastadas ou danificadas, as laminas (10) tém
de ser substituidas imediatamente.

® \Verifique regularmente o padréao de corte da
relva. As laminas ndo afiadas s6 cortam as
pontas da relva de forma irregular. Assim, a
relva pode secar ligeiramente a superficie e
fica castanha. Por isso, troque as laminas re-
gularmente para obter um corte limpo e reto.

® \Verifique regularmente se o lado inferior do
robd corta-relvas apresenta sujidades. Limpe
o robd corta-relvas regularmente. Elimine a
maior sujidade de imediato.

® Nas primeiras semanas ap0s a colocagéao em
funcionamento e o corte de relva prévio com
um corta-relvas convencional, o seu robd
corta-relvas pode ficar muito sujo rapidamen-
te. Verifique o lado inferior do seu robd corta-
relvas mais frequentemente nesse periodo.

® Corte arelva s6 em passos pequenos para
evitar maior sujidade.

® No interior do aparelho, ndo existem quais-
quer pecas que necessitem de manutengao.

7.2.1 Substituicao das laminas

Utilize apenas laminas originais, caso contrario,
nao se podera garantir a funcionalidade e a se-
guranca.

O robd corta-relvas vem equipado com trés la-
minas (10) montadas num disco de laminas (11).
Estas laminas (10) tém uma vida util de até 3
meses (se nao houver colisdo com obstaculos).
Substitua todas as trés laminas (10) ao mesmo
tempo para néo afetar a eficiéncia nem o equilib-
rio do seu aparelho.

Para trocar as laminas (10), proceda da seguinte

forma (figura 12) - Atencgao! - Usar luvas:

1. Solte os parafusos de fixagéao.

2. Retire as laminas (10) e substitua-las por
novas. Substitua todas as trés laminas (10)
sempre em conjunto.

3. De seguida, reaperte o parafuso de fixacéao.
Certifiqgue-se de que as novas laminas (10)
podem rodar livremente.

Efetue regularmente um controlo geral do rob6é
corta-relvas e remova todos os residuos exis-
tentes. Verifique impreterivelmente o estado das
laminas (10) antes do inicio de cada época. Em
caso de reparagoes, dirija-se ao nosso posto de
assisténcia técnica. Utilize apenas pecas sobres-
salentes originais.

7.2.2 Substituicao da bateria

Utilize apenas baterias originais, caso contrario,
nao se podera garantir a funcionalidade e a se-
guranga.

Para trocar a bateria (22), proceda da seguinte

forma (figura 10):

1. Solte os seis parafusos de fixagcdo da cober-
tura da bateria (9).

2. Retire a bateria do (22) do robé corta-relvas.

3. De seguida, coloque a nova bateria (22) e
fixe a cobertura da bateria (9) com os parafu-
sos de fixago.

7.2.3 Atualizacdo de software

Se desejar atualizar o software, copie o novo soft-

ware para um stick USB (formatando o stick USB

previamente, se necessario). Certifique-se de
que a bateria esté inteiramente carregada, antes
de realizar os seguintes passos.

1. Coloque o robd corta-relvas na area de corte.
Durante a atualizagéo de software, o robé
corta-relvas ndo pode encontrar-se na es-
tacéo de carga.

2. Abra a cobertura da bateria (9), retire a bate-
ria (22) e ligue um stick USB a ligagdo USB,
como ilustrado (Figuras 10 e 11).

3. Volte a colocar a bateria (22). Ligue o inter-
ruptor principal (7) (ON). Certifique-se de que
a bateria (22) nao volta a cair.

4. Prima ao mesmo tempo a tecla POWER (60)
e a tecla,,OK“ (61). Mantenha as teclas pre-
midas durante 5 segundos. Agora todos os
LEDs (50, 51, 52, 53) acendem no painel de
comando (2).

5. Prima atecla 4/ tecla de bloqueio (65) para
iniciar o processo de atualizagdo. Os LEDs
de tempo (50) indicam o progresso atual. O
procedimento esta concluido, quando todos
0s 5 LEDs de tempo (50) acenderem continu-
amente.

6. Ap0s alguns segundos, os LEDs de tempo
(50) voltam a apagar-se e o robd corta-relvas
muda para o estado de funcionamento nor-
mal, ficando sé um LED de tempo (50) aceso.

7. Retire o stick USB e feche a cobertura da ba-
teria (9).

7.2.4 Reparacao do fio de delimitacao

Se o fio de delimitagéo (18) for cortado num
ponto qualquer, utilize os conectores de cabos
fornecidos (16) para a reparacdo. Para tal, insira
ambas as extremidades do fio de delimitacao
cortado (18) no conector de cabos (16) e una-
0 com a ajuda de um alicate. Ligue a ficha de
alimentacédo a tomada. Verifique seguidamente
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o funcionamento mediante o visor LED (21) na
estacdo de carga (19).

7.3 Encomenda de pecas sobressalentes:

Ao encomendar pecas sobressalentes, devem-se
fazer as seguintes indicacoes:

® Tipo da maquina

® Numero de artigo da maquina

© Numero de identificacdo da maquina

© Numero da pecga sobressalente necessaria
Pode encontrar os pregos e informagdes actuais
em www.Einhell-Service.com

Laminas de substituicao ref.2: 34.140.20

8. Armazenagem

Carregue a bateria (22) por inteiro antes da ar-
mazenagem durante o inverno e desligue o robd
corta-relvas por meio do interruptor principal

(7) (OFF). Remova a bateria (22) do aparelho.
Desligue o alimentador (13) da alimentacédo de
corrente e da estacéo de carga (19). O fio de deli-
mitacao (18) pode permanecer ao ar livre durante
o inverno. Mas certifique-se de que as ligagdes
ficam protegidas contra a corrosdo. Desconecte
para tal as ligagdes do fio de delimitacéo (18) da
estacdo de carga (19).

Guarde o aparelho e os respetivos acessérios em
local escuro, seco e sem risco de formacgéao de
gelo, fora do alcance das criangas. A temperatura
ideal de armazenamento situa-se entre os 5 e 0s
30 °C. Guarde o aparelho na embalagem original.

9. Transporte

® Desligue o aparelho mediante o interruptor
principal (7) (OFF) (Figura 8).

® Monte dispositivos de prote¢do durante o
transporte, caso existam.

® Proteja o aparelho contra danos e vibracdes
fortes, que ocorrem sobretudo durante o
transporte em veiculos.

® Prenda o aparelho para que este ndo deslize
ou tombe.

e Transporte o rob6 corta-relvas pela pega de
transporte (6) e com o disco de laminas (11)
afastado do corpo.

10. Eliminacao e reciclagem

O aparelho encontra-se dentro de uma embala-
gem para evitar danos de transporte. Esta emba-
lagem é matéria-prima, podendo ser reutilizada
ou reciclada. O aparelho e os respetivos aces-
sorios sao de diferentes materiais, como p. ex.

o metal e o plastico. Nao deite os aparelhos de-
feituosos para o lixo doméstico. Para uma elimi-
nagéao ecologicamente correcta, o aparelho deve
ser entregue num local de recolha adequado.

Se néo tiver conhecimento de nenhum local de
recolha, informe-se junto da sua administracao
autarquica.

)i

_—
So6 para paises da UE

Nao deite as ferramentas elétricas para o lixo
doméstico!

Segundo a directiva europeia 2012/19/CE relativa
aos residuos de equipamentos eléctricos e elec-
trénicos e a respectiva transposicao para o direito
interno, as ferramentas elétricas usadas tém de
ser recolhidas separadamente e entregues nos
locais de recolha previstos para o efeito.

Alternativa de reciclagem relativa a solicitagéo de
devolugéo:

O proprietario do aparelho eléctrico, no caso de
nao optar pela devolugéo, é obrigado a reciclar
adequadamente o aparelho eléctrico. Para tal,

o aparelho usado também pode ser entregue a
um ponto de recolha que trate da eliminacédo de
residuos, respeitando a legislagéo nacional sobre
residuos e respectiva reciclagem. Nao estéo ab-
rangidos os meios auxiliares e os acessorios sem
componentes electrénicos, que acompanham os
aparelhos usados.

Na eliminagéo, certifique-se de que a bateria e a
lampada (p. ex. lampada incandescente) foram
retiradas do aparelho.

A reproducao ou duplicagdo, mesmo que parcial,
da documentacgéo e dos anexos dos produtos
carece da autorizagao expressa da Einhell Ger-
many AG.

Reservado o direito a alteragdes técnicas.
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11. Indicacao da estacao de carga e eliminacao de falhas

Visor LED (21)

Descricao

Solucao

Desligado

Sem alimentacéo de
corrente

- Verifique a alimentacgéo de corrente

Acende a verde

Pronto para cortar a relva
Bateria (22) carregada por
inteiro

Fio de delimitagéo (18) ins-
talado corretamente

Pisca a verde

Fio de delimitacao (18)
cortado

Fio de delimitacao (18) liga-
do incorretamente.

- Verifique se o fio de delimitacdo (18) esta
quebrado

- Verifique ambas as ligagdes na estacao
de carga (19)

Acende a vermelho

A bateria (22) esta a ser car-
regada.

- Espere até que a bateria (22) esteja com-
pletamente carregada.

12. Indicacao do robo corta-relvas e eliminacao de falhas

O LED de alarme (53) acende a vermelho

Erro

Possivel causa

Eliminacao

»,Robb corta-relvas
levantado®.

- O sensor de elevagéo atuou

continuamente por 10 se-
gundos

Prima a tecla ,OK" (54), a fim de confirmar
o erro. Reinicie o processo de corte de relva
através do painel de comando (2).

- Se este erro ocorrer com frequéncia,
verifique a area de corte quanto a obsta-
culos com uma altura superiora 10 cme
remova-os ou separe-os da area de corte
com o fio de delimitagdo (18).

,Robd corta-relvas
preso“ Robb corta-
relvas parado na
area de corte perto
de um obstaculo.

- Sensor de obstaculos ativa-

do 10 vezes no espaco de
um minuto

Prima a tecla ,OK" (54), a fim de confirmar
o erro. Reinicie o processo de corte de relva
através do painel de comando (2).

- Verifique se o rob6 corta-relvas esta blo-
queado por um obstaculo ou entalado
entre arvores, arbustos, etc. Elimine o
obstaculo ou evite essa area.

- Se este erro ocorrer com frequéncia, ve-
rifique a disposicao do fio de delimitagdo
(18). Tenha especial atencao aos angulos
estreitos, corredores, cercas, rochas, etc.
e adapte o layout do fio de delimitagao
(18), se necessario.

- Verifique se a relva esta demasiado alta
e se o robd corta-relvas fica bloqueado.
Neste caso, corte a relva até ter menos de
60 mm.
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O LED de alarme (53) acende a vermelho

corte, diretamente
junto de um obsta-
culo.

Erro Possivel causa Eliminacao
~Sensor Hall* - O sensor de obstaculos Desligue o interruptor principal (7) (OFF) e
Robb corta-relvas atuou continuamente por 10 | coloque o robd corta-relvas noutro ponto na
parado na area de segundos area de corte. Volte a ligar (ON) o interruptor

principal (7) e reinicie o processo de corte

de relva através do painel de comando (2).

- Verifique se o robd corta-relvas esta blo-
queado por um obstaculo ou entalado
entre arvores, arbustos, etc. Elimine o
obstaculo ou evite essa area.

- Se este erro ocorrer com frequéncia, ve-
rifique a disposicao do fio de delimitagao
(18). Tenha especial atencdo aos angulos
estreitos, corredores, cercas, rochas, etc.
e adapte o layout do fio de delimitagao
(18), se necessario.

O LED de alarme (53) pisca a vermelho

Erro Possivel causa

Eliminacao

,Erro de fio de deli- | - Rob0 corta-relvas fora da
mitacéo / de sinal area de corte

O robo6 corta-relvas | - Fio de delimitagdo (18) liga-
gira em circulo para do incorretamente

procurar o sinalde | - Fio de delimitacao (18)
delimitacé@o e acaba cortado

por parar inteira- - Sem alimentagéo de corren-
mente. te

Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o inter-
ruptor principal (7). Reinicie o processo de
corte de relva através do painel de comando
(2).

- Certifique-se de que o fio de delimitacao
(18) fica disposto corretamente e ao meio
sob a estacado de carga (19).

- Verifique a posicao da estacao de carga
(19).

- Certifique-se de que o robo corta-relvas
se encontra na area de corte.

- Verifique se o visor LED (21) acende a
verde na estacao de carga (19).

- Se orobd corta-relvas abandonar vérias
vezes a area de corte no mesmo ponto,
verifique a area quanto a cabos de alta
tenséo. Altere a posicéao do fio de deli-
mitacéo (18).

- Se orobd corta-relvas abandonar a area
de corte numa inclinagao, evite a area,
alterando a posicao do fio de delimitagcao
(18).
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O LED de alarme (53) acende a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacao

,Erro da bateria“

- No robd corta-relvas ocorreu
um erro da bateria

- A bateria (22) nao se deixa
carregar

- Mau contacto dos pinos de
carregamento (20)

- A bateria (22) chegou ao fim
da sua vida util

Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o in-
terruptor principal (7). Reinicie o processo
de corte de relva através do painel de
comando (2).

Verifique se ha um problema com a ali-
mentacéo de corrente.

Limpe os pinos de carregamento (20).
Substitua a bateria (22) se necessario.
Entre em contacto com o servigo de as-
sisténcia técnica.

Certifique-se de que a bateria (22) foi
montada corretamente.

Verifique se o interruptor principal (7) esta
ligado (ON), enquanto o robd corta-relvas
se encontra na estacao de carga (19).
Verifique a posi¢ao da estacao de carga
(19).Substitua a bateria (22) se neces-
sario.

O LED de alarme (53) pisca a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacao

»lemperatura da
bateria fora da faixa
normal“

O robo corta-relvas
regressa a estacao
de carga durante o
tempo de trabalho
ajustado e/ou a
bateria néo se deixa
carregar na estagao
de carga.

Temperatura da bateria muito
alta / muito baixa ou temperatu-
ra excessiva do comando

- Com uma temperatura da
bateria acima de 75 °C, o
robd corta-relvas regressa a
estacao de carga (19).

- Com uma temperatura da
bateria acima de 45 °C ou
abaixo de 0 °C, o carrega-
mento para e o robd corta-
relvas aguarda na estacao
de carga (19).

Agende o tempo de trabalho no verdao
para as primeiras horas da manha e evite
o funcionamento do robd corta-relvas du-
rante as horas quentes do dia.

Depois de a bateria ou 0 comando arre-
fecer e voltar a gama de temperaturas
permitida, o rob6 corta-relvas retoma
automaticamente o funcionamento pro-
gramado.
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O LED de alarme (53) pisca a azul

Erro

Possivel causa

Eliminacao

~Motor sobrecarre-
gado*

O robd corta-relvas
parou na relva alta e
espessa.

Rob6é corta-relvas parado
devido a sobrecorrente no
motor ou a um erro do motor

Desligue (OFF) e volte a ligar (ON) o inter-
ruptor principal (7). Reinicie o processo de
corte de relva através do painel de comando
(2).

- Verifique a altura da relva na area de corte
e corte, se necessario, a relva até menos
de 60 mm com um corta-relvas convenci-
onal.

- Aumente a altura de corte. Comece
sempre com uma altura de corte maior e
reduza-la em passos pequenos até a altu-
ra desejada.

- Verifique se os discos de laminas (11) e
as rodas apresentam sujidade e limpe
essas pecas a fundo.

- Verifique as rodas traseiras e os disco de
laminas (11) quanto a bloqueios. Se nao
conseguir resolver esses bloqueios, entre
em contacto com o respetivo servigo de
assisténcia técnica.

»,Robd corta-relvas
inclinado”

O robd corta-relvas
tombou e parou.

O rob6 corta-relvas foi inc-
linado permanentemente por
10 segundos

Robé corta-relvas inclinado
numa dire¢cao por um perio-
do de tempo prolongado

Prima a tecla ,OK" (54), a fim de confirmar

o erro. Reinicie o processo de corte de relva

através do painel de comando (2).

- Coloque o robb corta-relvas numa su-
perficie plana e ponha-o novamente em
funcionamento.

- Se orobd corta-relvas virou devido a um
declive ingreme na area de corte, adapte
o fio de delimitagéo (18) em conformidade
para evitar inclinagcoes acentuadas.

,Corta-relvas preso”
O robb corta-relvas
para no regresso a
estacdo de carga.

Movimento do robé corta-
relvas blogueado por obsta-
culos no fio de delimitagao
(18)

Desligue o interruptor principal (7) (OFF) e

coloque o robd corta-relvas noutro ponto na

area de corte. Volte a ligar (ON) o interruptor

principal (7) e reinicie o processo de corte

de relva através do painel de comando (2).

- Elimine todos os obstaculos no fio de deli-
mitagao (18).
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Localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacao

O robd corta-relvas
esta parado na area
de corte.

O robd corta-relvas
nao liga.

- Tensao da bateria demasia-
do baixa

- Erro no circuito de corrente
ou na eletronica

Leve o robd corta-relvas de volta a es-
tacao de carga (19) para carregamento.
Ligue o interruptor principal (7) (ON).
Entre em contacto com o servigo de as-
sisténcia técnica.

O rob6 corta-relvas
nao consegue ent-
rar na estagéao de
carga.

- Estagéo de carga (19) ins-
talada incorretamente.

Certifique-se de que o visor LED (21)
acende a verde na estacgao de carga (19).
Certifique-se de que os fios de deli-
mitacao (18) estao ligados a estagéo de
carga (19) e que o fio de delimitagcao dian-
teiro (18) se encontra disposto ao centro
sob a estacao de carga (19).
Certifique-se de que a estacgao de carga
(19) esta corretamente posicionada.

O rob6 corta-relvas
para ou desloca-se
de forma descont-
rolada perto das zo-
nas de delimitagao.

- O fio de delimitagdo (18) nao
esta instalado corretamente
em redor das zonas de deli-
mitagéo.

Adapte a posigao do fio de delimitagao
(18).

Certifique-se de que o fio de delimitagao
(18) nao fica cruzado

O robb corta-relvas
€ muito ruidoso.

- Laminas (10) danificadas

- Muitas substancias estran-
has aderem as laminas (10)

- Robb corta-relvas iniciado
demasiado perto de obsta-
culos

- Acionamento das laminas ou
motor de acionamento dani-
ficado

- Outras pecas danificadas do
robd corta-relvas

Substitua as laminas (10). As 3 laminas
(10) devem ser trocadas ao mesmo tem-
po.

A eficiéncia operacional do robd corta-rel-
vas depende da afiacéo das laminas (10).
Por conseguinte, mantenha as laminas
(10) em bom estado.

Desligue o robd corta-relvas de forma
segura e use luvas de trabalho, enquanto
limpa as laminas (10), para evitar ferimen-
tos de corte.

Mande reparar ou substituir o motor pelo
servigo de assisténcia técnica.

O robb corta-relvas
permanece na es-
tacao de carga. O
robé corta-relvas
regressa a estacao
de carga repetida-
mente.

- Ajustes errados do tempo de
trabalho

- Bateria (22) vazia

- Sensor de chuva atuou

- Temperatura elevada da ba-
teria

Verifique os ajustes do tempo de trabalho.
O robd corta-relvas inicia e termina o
trabalho conforme o periodo ajustado.
Fora deste periodo, o robd corta-relvas
permanece na estacao de carga (19).

O rob6 corta-relvas
permanece junto ao
fio de delimitacao

e ndo consegue
alcancar a estagao
de carga.

- Bateria (22) vazia

Remova possiveis obstaculos para o fio
de delimitagéo (18). Ao dispor o fio de
delimitacédo (18) garanta uma distancia
suficiente relativamente aos obstaculos.

ATENCAO! Os fios de delimitacdo cortados e os danos subsequentes ndo estdo sujeitos a

garantia!
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Informacoes do servico de assisténcia técnica

Estamos representados em todos os paises mencionados no certificado de garantia por agentes auto-
rizados competentes, cujos contactos podera encontrar no certificado de garantia. Estes encontram-se
ao seu dispor para todos os servicos de que necessita, tais como reparagoes, fornecimento de pegas
sobressalentes e pecas desgastadas ou a aquisi¢cao de consumiveis.

Deve-se ter em atengéo que, neste produto, as seguintes pegas estdo sujeitas a um desgaste natural
ou decorrente da sua utilizagdo, ou entdo sdo necessarias como consumiveis.

Categoria Exemplo
Pecas de desgaste* Acumulador
Consumiveis/pegas consumiveis* Laminas
Pecas em falta

* ndo incluido obrigatoriamente no material a fornecer!

Em caso de deficiéncias ou erros, pedimos-lhe que comunique o problema através da pagina de Inter-
net www.Einhell-Service.com. Certifique-se de que faz uma descricao exacta do problema, responden-
do sempre as seguintes questoes:

® O aparelho ja funcionou alguma vez ou possui o defeito desde o inicio?
® Antes do surgimento do defeito, apercebeu-se de algo estranho (sintoma antes do defeito)?

® Na sua opiniao, que erro de funcionamento apresenta o aparelho (sintoma principal)?
Descreva este erro de funcionamento.
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./
Certificado de garantia

Estimado(a) cliente,

0s nossos produtos sdo submetidos a um rigoroso controlo de qualidade. Se, ainda assim, o aparelho

nao funcionar nas devidas condi¢des, lamentamos esse facto e pedimos-lhe que se dirija ao nosso ser-

vico de assisténcia técnica na morada indicada no presente certificado de garantia. Se preferir, também
pode contactar-nos telefonicamente através do nimero de assisténcia técnica indicado. O exercicio
dos direitos de garantia esta sujeito as seguintes condi¢oes:

1. As presentes condi¢des de garantia dirigem-se exclusivamente aos consumidores, ou seja, pes-
soas naturais, que nao desejam utilizar este produto quer no &mbito da sua actividade comercial
quer de outra actividade independente. As presentes condi¢des de garantia regem as prestagoes
de garantia adicionais com que o fabricante abaixo designado se compromete, além dos termos
legais de garantia, para com os compradores dos seus novos aparelhos e nao afectam os seus
direitos legais de garantia. O nosso servigo de garantia é prestado gratuitamente.

2. O servigo de garantia cobre exclusivamente as deficiéncias num novo aparelho adquirido do fabri-
cante abaixo designado, e que sejam decorrentes de erros de material ou de fabrico comprovados,
e estd, por nossa opg¢ao, limitado a eliminacao de tal falta no aparelho ou a substituicdo do mesmo.
Chamamos a atengéo para o facto de os nossos aparelhos néo terem sido concebidos para uso
comercial, artesanal ou profissional. Nao havera, por isso, lugar a um contrato de garantia no caso
de o aparelho ter sido utilizado, dentro do periodo de garantia, em empresas do sector comercial,
artesanal ou industrial ou actividades equiparaveis.

3. Excluidos pela nossa garantia estao:

- Danos no aparelho resultantes da inobservancia das instru¢cdes de montagem ou de uma ins-
talacao incorrecta, da inobservancia do manual de instrugdes (como p. ex. a ligacdo a uma tensao
de rede ou tipo de corrente errada) ou da inobservancia das disposicoes de seguranc¢a ou da
exposicao do aparelho a condi¢des ambientais anormais ou de uma conservacao e manutencao
insuficientes.

- Danos no aparelho resultantes de utilizagdes abusivas ou indevidas (como p. ex. uma sobrecarga
do aparelho ou utilizacdo de ferramentas de trabalho ou acessoérios néo autorizados), a penetracao
de corpos estranhos no aparelho (como p. ex. areia, pedras ou po, danos de transporte), o uso de
forca ou impactos externos (como p. ex. danos resultantes de quedas).

- Danos no aparelho ou nas pecas do aparelho associados a um desgaste decorrente do uso, um
desgaste natural habitual ou de outro tipo.

4. O periodo de garantia é de 24 meses a contar da data de compra do aparelho. Os direitos de ga-
rantia devem ser reclamados dentro do periodo de garantia, no prazo de duas semanas apos ter
sido detectado o defeito. Esta excluida a reclamacéo de direitos de garantia ap6s o termo do perio-
do de garantia. A reparacao ou a substituicéo do aparelho nao implica o prolongamento do periodo
de garantia nem da origem a contagem de um novo periodo de garantia para o aparelho ou para
eventuais pec¢as sobressalentes montadas no mesmo. O mesmo se aplica no caso de a assisténcia
técnica ter sido prestada no local.

5. Para activar a garantia, denuncie o aparelho defeituoso em: www.Einhell-Service.com. Tenha a
disposicéo o taldo ou outro comprovativo de compra do aparelho novo. Os aparelhos enviados sem
o respectivo comprovativo ou sem a placa de caracteristicas, serdo excluidos pelo servico de ga-
rantia devido a falta de atribui¢do. Se o defeito do aparelho estiver abrangido pelo nosso servico de
garantia, ser-lhe-a imediatamente enviado um aparelho novo ou reparado.

Naturalmente, também teremos todo o gosto em efectuar reparagbes que nao estéo, ou deixaram de
estar, abrangidas pelo servigo de garantia. Nesse caso, tera de suportar os custos da reparagéo. Para
este efeito, devera enviar o aparelho para a morada do nosso servico de assisténcia técnica.

Para pecas de desgaste, consumiveis e em falta, consulte as restricdes desta garantia, de acordo com
as informagoes do servico de assisténcia técnica deste manual de instrugdes.
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Spis tresci

Wskazdéwki bezpieczenstwa

Opis urzadzenia i zakres dostawy

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Dane techniczne

Uruchomienie

Obstuga

Czyszczenie, konserwacja i zamawianie czgsci zamiennych
Sktadowanie

9. Transport

10. Utylizacja i recykling

11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek
12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

©ONOoOGOA~LN

LI

Niebezpieczenstwo! - Aby zmniejszy¢ ryzyko zranienia, nalezy przeczytac instrukcje obstugi

Zabrania sie uzywania i obstugiwania tego urzadzenia przez dzieci! Uwazac na dzieci, zeby nie bawity
sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ wykonywane przez dzieci! Zabrania sie
uzytkowania urzadzenia przez osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych lub osoby, ktdére majg niewystarczajgce doswiadczenie lub wiedze, za wyjatkiem sytuaciji,
gdy sag one nadzorowane przez odpowiedzialng za nie osobe lub zostaty przez nig odpowiednio poin-
struowane.
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Niebezpieczenstwo!

Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy
przestrzegac wskazéwek bezpieczenstwa w celu
unikniecia zranien i uszkodzen. Z tego wzgledu
prosze doktadnie zapoznac sig z instrukcjg
obstugi/ wskazéwkami bezpieczenstwa. Prosze
zachowad instrukcje i wskazéwki, aby mozna
byto w kazdym momencie do nich wrécic. W
razie przekazania urzgdzenia innej osobie,
prosze wreczy¢ jej réwniez instrukcje obstugi/
wskazéwki bezpieczenstwa. Nie odpowiadamy
za wypadki i uszkodzenia zaistniate w wyniku
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji i wska-
z6wek bezpieczenstwa.

1. Wskazowki bezpieczenstwa

Wrtasciwe wskazowki bezpieczenstwa znajdujg
sie w zatagczonym zeszycie!

Ostrzezenie!

Zapoznac sig z trescig wszystkich ws-
kazowek bezpieczenstwa, instrukciji, ry-
sunkéw i danych technicznych danego
elektronarzedzia. Nieprzestrzeganie nizej wymi-
enionych instrukcji moze spowodowaé porazenie
pradem, niebezpieczenstwo pozaru lub ciezkie
obrazenia.

Prosimy zachowacé na przysztosé wszystkie
wskazowki bezpieczenstwa i instrukcje.

Objasnienie uzytych symboli (patrz rys. 13)

A. OSTRZEZENIE - Przed rozpoczeciem
eksploatacji przeczytaé instrukcje obstugi!

B. OSTRZEZENIE - Podczas eksploata-
cji zachowac odpowiedni odstgp
bezpieczenstwa!

C. OSTRZEZENIE - Zawsze przed
przystgpieniem do prac na urzadzeniu lub
przed podniesieniem maszyny aktywowac
blokade! UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych
sie nozy!

D. OSTRZEZENIE - Nie jezdzié na maszynie!

UWAGA - Nie dotykaé obracajacych sie nozy!

Klasa ochronnoéci Il (podwdjna izolacja)

Akumulatory nalezy przechowywaé w

suchym pomieszczeniu o temperaturze

miedzy +10°C a +40°C. Przechowywac¢
wytgcznie natadowane akumulatory (poziom

natadowania co najmniej 40%).

Zasilacz SMPS

Klasa ochronno$ci llI

Bezpiecznik zwtoczny 3,15 A

Transformator separacyjny z zabezpiecze-

niem przeciwzwarciowym

mm

cTIo

K. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumula-
tora uzywac wytacznie dostarczonego z
urzgdzeniem odtgczanego zasilacza NT28/1.

Uwagal!

Na czas burzy nalezy wyjg¢ wtyczke zasilania z
gniazdka sieci elektrycznej i odtgczy¢ przewdd
ograniczajgcy od stacji tadowania.

2. Opis urzadzenia i zakres dostawy

2.1 Opis urzadzenia (rys. 1/2)
Kosiarka automatyczna
Pole obstugi

Przycisk ,STOP*

Regulacja wysokosci koszenia
Czujnik deszczu

Uchwyt do przenoszenia urzadzenia
Gtowny wytacznik

Tylne koto

Pokrywa akumulatora

10. Ostrza

11. Plyta nozowa

12. Przednie koto

13. Zasilacz sieciowy

14. Hak mocujacy

15. Sruba mocujaca

16. tacznik kablowy

17. Ostrza zamienne

18. Przewdd ograniczajacy

19. Stacja tadowania

20. Pin fadowania

21. Dioda LED

22. Akumulator

23. Klucz imbusowy

24. Linijka (do wycigcia)

©CoNOOh~WN =

2.2 Zakres dostawy i rozpakowywanie
urzgdzenia

Prosimy sprawdzi¢ na podstawie podanego

zakresu dostawy czy produkt jest kompletny.

Jezeli stwierdzono brak czesci, prosimy zwrécic¢

sie w ciggu 5 dni roboczych od zakupu produktu

do naszego centrum serwisowego lub punktu

zakupu urzgdzenia przedstawiajgc dowdd zaku-

pu. Prosimy wzigé pod uwage umieszczong w

informacjach serwisowych na koncu tej instrukciji

tabele swiadczen gwarancyjnych.

* Otworzy¢ opakowanie i ostroznie wyciggnaé
urzadzenie.

e Zdjac¢ opakowanie oraz zabezpieczenia do
transportu (jesli jest).

® Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna.

e Sprawdzié, czy urzadzenie i wyposazenie
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dodatkowe nie zostaty uszkodzone w trans-
porcie.

W razie mozliwosci zachowac opakowanie,
az do uptywu czasu gwarancji.

Niebezpieczenstwo!

Urzadzenie i opakowanie nie sg zabawkami!
Dzieci nie moga bawi¢ sie cze$ciami z twor-
zywa sztucznego, folig i matymi elementami!
Niebezpieczenstwo potknigcia i uduszenia
sie!

Zakres dostawy

Kosiarka automatyczna
Zasilacz sieciowy

Stacja tadowania

Sruby mocujace (4 szt.)
Oryginalna instrukcja obstugi
Wskazowki bezpieczenstwa

Materiat do montazu i osprzet
Ostrza zamienne (3 szt.)

Haki mocujace (190 szt.)
Przewdd ograniczajgcy (130 m)
tacznik kablowy (4 szt.)

Klucz imbusowy

Akumulator

Linijka (do wyciecia)

Potrzebne srodki pomocnicze
(nie wechodza w sktad urzadzenia)

° Mtotek

e Obcegi

® Obcegi do usuwania izolaciji

® Poziomica (opcjonalnie)

3. Zastosowanie zgodne z

przeznaczeniem

Kosiarka automatyczna przeznaczona jest do
prywatnego uzytkowania w przydomowych ogréd-
kach i na dziatkach i przeznaczona jest wytgcznie
do koszenia trawnikéw.

Urzadzenie uzywac tylko zgodnie z jego przezna-
czeniem. Kazde uzycie, odbiegajgce od opisan-
€go w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przez-
naczeniem urzadzenia. Za powstate w wyniku
niewtasciwego uzytkowania szkody lub zranienia
odpowiedzialno$¢ ponosi uzytkownik/ wtasciciel,
a nie producent.

Prosze pamigtac o tym, ze nasze urzgdzenie nie
jest przeznaczone do zastosowania zawodowe-
go, rzemieslniczego lub przemystowego. Umowa
gwarancyjna nie obowigzuje, gdy urzgdzenie
byto stosowane w zaktadach rzemieslniczych,
przemystowych lub do podobnych dziatalnosci.

4. Dane techniczne

Napiecie
Liczba obrotéw silnika
Stopien ochrony
Klasa ochronnosci

Liczna ostrzy
Maks. nachylenie
Poziom ci$nienia akustycznego L, .... 48,9 dB(A)

Odchylenie K .......cccoveivniiieneieesne 3dB (A)
Poziom mocy akustycznej L, ............ 61,5 dB(A)
Odchylenie K ........ccoceiiieinciiecne 1,93 dB (A)
Regulacja wysokosci

koszenia .......ccccevcueeenee 20-60 mm; bezstopniowa

Dopuszczalna dtugosé

przewodu ograniczajgcego maks. 250 m

Antena w formie systemu petli indukcyjnej

Czestotliwosé robocza.................... 0-148,5KHz
Maksymalna moc nadawcza.......... 54,07 dBuA/m
Akumulator litowo-jonowy

NapigCIie: ..ooiiiieeieeee e 28Vd.c.
PoJeMNOSC: .....ooiiiiiiiiiie e 2,0 Ah
Zasilacz

Napigcie wejsciowe: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Napigcie WyjSCIOWE: ........ccccccverveennenne. 28Vd.c.
Prad WyjSCIOWY: ....cocvviiiiiiiiicciecceee 1,8A
Klasa ochronnosci: ........ccccovvveierieiiiiene /@

Hatas zostat zmierzony zgodnie z normami EN
ISO 3744:1995 oraz ISO 11094: 1991.

Ostrzezenie!

Urzadzenie w czasie pracy wytwarza pole
elektromagnetyczne. Pole to w okreslonych
warunkach moze negatywnie oddziatywaé na
aktywne i pasywne implanty medyczne. Aby
zmniejszy¢ niebezpieczenstwo powaznych
lub $miertelnych obrazen, osobom z im-
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plantami medycznymi zaleca sie, aby przed
przystapieniem do obstugi urzadzenia
skonsultowaty sie z lekarzem i producentem
implantéw medycznych.

5. Uruchomienie

Przed zainstalowaniem kosiarki automaty-
cznej przeczytac cata instrukcje obstugi.
Jakos¢ instalacji ma wptyw na pézniejsza
prace kosiarki automatycznej.

5.1 Zasada dziatania

Kosiarka automatyczna wybiera kierunek ko-
szenia losowo. Kosiarka automatyczna kosi catg
powierzchnig ogrodu na terenie ogrodzonym
przewodem ograniczajgcym (18). Jak tylko kosiar-
ka automatyczna wykryje poprawnie zainstalowa-
ny przewod ograniczajgcy (18), wowczas zawraca
i jedzie w innym kierunku w ogrodzonym obszar-
ze. Wszystkie obszary, ktére znajdujg sig na tym
terenie i powinny by¢ chronione przed kosiarkg
np. oczka wodne, drzewa, meble lub rabatki kwi-
atowe, muszg réwniez zostac¢ ogrodzone przewo-
dem ograniczajgcym (18). Przewod ograniczajgcy
(18) musi tworzy¢ obwdd zamkniety. Jezeli
kosiarka automatyczna natrafi na przeszkode w
koszonym obszarze, wéwczas cofa sig i kosi dalej
w innym kierunku (rys. 3).

5.2 Czujniki

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w kilka

czujnikéw bezpieczenstwa.

® Czujnik podnoszenia:
Jezeli kosiarka automatyczna zostanie pod-
niesiona od tytu o wiecej niz 30° od podtoza,
powoduje to natychmiast zatrzymanie ruchu
kosiarki i obracania ostrzy (10).

® Czujnik przechylenia:
Jezeli kosiarka automatyczna przechyli si¢
za mocno w danym kierunku, powoduje to
natychmiast zatrzymanie ruchu kosiarki i ob-
racania ostrzy (10).

® Czujnik napotkania przeszkody:
Kosiarka automatyczna wykrywa przeszkody
na swojej drodze. Jezeli kosiarka automaty-
czna zderzy sig z przeszkoda, powoduije to
natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki i
obracania ostrzy. Nastepnie kosiarka cofa sig
oddalajgc sie od przeszkody.

® Czujnik deszczu:
Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
czujnik deszczu (5), ktéry zapobiega pracy
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kosiarki w deszczu. Gdy czujnik wykrywa
opady deszczu, kosiarka automatyczna
wraca do stacji tadowania (19) i jest tam
tadowana do catkowitego natadowania aku-
mulatora. Od momentu, gdy czujnik deszczu
(5) catkowicie wysecht, kosiarka automatycz-
na pozostaje przez nastepne dwie godziny w
stacji tadowania (19).

5.3 Przygotowania

Najpierw sporzadzi¢ szkic trawnika. Oznaczyé
na rysunku wszystkie przeszkody i zaplanowac,
w jaki sposob majg byc¢ chronione. Utatwia

to znalezienie odpowiedniego miejsca dla

stacji tadowania (19) i potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) wokot krzewow, rabatek
kwiatowych itp (rys. 4).. Jezeli zdzbta trawy sg
dtuzsze niz 60 mm trawnik musi zosta¢ najpierw
przyciety, aby unikna¢ przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Usung¢ z trawnika wszelkie przedmioty, ktére
mogtyby zostac¢ uszkodzone przez kosiarke
automatyczng lub mogtyby spowodowac uszkod-
zenie kosiarki.

Przygotowaé nastepujgce narzedzia: mtotek,
obcegi, obcegi do usuwania izolacji i poziomice
(opcjonalnie).

5.4 Stacja tadowania

5.4.1 Miejsce ustawienia stacji tadowania

W pierwszej kolejnosci okresli¢ optymalne miej-
sce dla stacji tadowania (19). Konieczne jest
zewnetrzne gniazdo elekiryczne, ktére zapewnia
staty doptyw pradu, aby kosiarka automatyczna
mogta zawsze pracowac. Stacja tadowania (19)
musi sie znajdowac na ptaskiej powierzchni na
wysokosci darniny. Ten obszar musi by¢ ptaski,
rowny i suchy. Nalezy wybra¢ miejsce w cieniu,
poniewaz tadowanie akumulatora (22) przebiega
najlepiej w chtodnym otoczeniu (rys. 5a). Dodat-
kowo nalezy zwrdéci¢ uwage na to, aby przewod
ograniczajgcy na odcinku co najmniej dwoch me-
trow bezposrednio przed stacjg tadowania (19)
byt potozony w linii prostej. Zakrzywienia i zakrety
na drodze kosiarki bezposrednio przed stacja
tadowania (19) moga utrudnia¢ dokowanie, ktére
konieczne jest do rozpoczecia tadowania kosiarki.

5.4.2 Lokalizacja stacji tadowania

Jezeli akumulator (22) jest prawie catkowicie
roztadowany, kosiarka automatyczna wraca

do stacji tadowania (19) przemieszczajgc sig
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) do stacji
tadowania (19) w kierunku przeciwnym do ru-
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chu wskazéwek zegara. Z tego powodu nalezy
zwrdéci¢ uwage na to, aby stacja tadowania (19)
byta zainstalowana sie w odpowiednim potozeniu
(Rys. 5b).

5.4.3 Podtaczenie stacji tadowania do zasi-
lacza

1. Przed podtgczeniem stacji fadowania (19) do
sieci elektrycznej, upewni¢ sig, ze napigcie
sieciowe wynosi 100-240 V i czgstotliwos¢
50/60 Hz.

2. Podtaczy¢ zasilacz (13) bezposrednio do
gniazda wtykowego. Nie uzywac przewodu do
zadnych innych celéw.

3. Nigdy nie uzywac zasilacza (13), jezeli jest
on uszkodzony. W przypadku stwierdzenia
uszkodzenia przewoddw lub zasilacza (13)
natychmiast zleci¢ ich wymianeg autoryzowa-
nemu specjaliscie.

4. Nie tadowac kosiarki automatycznej w wilgot-
nym otoczeniu. Nie tadowac¢ kosiarki automa-
tycznej przy temperaturze powyzej 40 °C lub
ponizej 5 °C.

5. Chroni¢ kosiarke automatyczng i zasilacz (13)
przed zrédtami ciepta, kontaktem z wodg i
chemikaliami. Nie dopusci¢ do kontaktu prze-
wodu zasilacza (13) z ostrymi krawedziami,
poniewaz grozi to uszkodzeniami przewodu.

6. Podtaczyc zasilacz (13) do stacji tadowania
(19)(Rys. 5¢).

Aby rozpoczac¢ tadowanie akumulator (22)
kosiarki automatycznej w czasie wykonywa-
nia instalacji, wtaczy¢ kosiarke automatyczng
gtéwnym wytgcznikiem (7) i wstawié kosiarke
automatyczng w stacje fadowania (19).

5.4.4 Informacje odnosnie tadowania

Kosiarka automatyczna wraca do stacji fadowania

(19) w nastepujacych sytuacjach:

®  Uzytkownik wybrat recznie powrdt kosiarki
automatycznej do stacji.

® Poziom natadowania akumulatora spadt
ponizej 30 %.

® Dzienny czas pracy sig zakonczyt.

® Zadziatat czujnik deszczu.

® Kosiarka automatyczna sig przegrzata.

Kosiarka automatyczna jedzie wéwczas samo-

czynnie wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18)

do stacji tadowania (19).

Podczas powrotu do stacji tadowania (19)
kosiarka automatyczna szuka przewodu
ograniczajgcego (18) i jedzie wzdtuz przewodu
ograniczajgcego (18) w kierunku przeciwnym do
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ruchu wskazéwek zegara.

Podczas tadowania akumulatora (22) dioda LED
(21) na stacji tadowania (19) swieci sie na czer-
wono.

Jezeli dioda LED (21) na stacji tadowania (19)
Swieci sie na zielono, oznacza to, ze akumulator
(22) jest catkowicie natadowany. Po catkowitym
natadowaniu akumulatora kosiarka automatyczna
wraca do pracy lub pozostaje w stacji tadowania
(19) do rozpoczecia kolejnego cyklu pracy.
Jezeli na drodze powrotnej do stacji tadowania
(19) wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) kosi-
arka automatyczna natrafi na przeszkode, wow-
czas po podjeciu kilku prob kosiarka zatrzymuje
sie przed przeszkodg i nie moze wrécic do stacji
tadowania (19). Usung¢ wszelkie przeszkody z
przewodu ograniczajgcego (18).

Jezeli temperatura akumulatora (22) przekroczy
45 °C, proces tadowania zostanie przerwany, aby
zapobiec uszkodzeniu akumulatora. Gdy tem-
peratura z powrotem sie obnizy, tadowanie jest
kontynuowane samoczynnie.

Jezeli temperatura uktadu sterowania kosiar-

ki automatycznej przekroczy 75 °C, kosiarka
automatyczna wraca do stacji tadowania (19).
Gdy temperatura z powrotem sig obnizy, ko-
siarka samoczynnie wznawia prace zgodnie

z aktualnymi ustawieniami. Jezeli akumulator
(22) sie catkowicie roztaduje zanim kosiarka
automatyczna wréci do stacji tadowania (19),
nie mozna uruchomic kosiarki. Zanies¢ kosiarke
automatyczng z powrotem do stacji tadowania
(19) i wigczyc kosiarke gtownym wytgcznikiem
(7). Rozpoczyna to automatycznie tadowanie
kosiarki.

5.5 Przewéd ograniczajacy

UWAGA! Przeciete przewody ograniczajace
i wynikajace z tego szkody nie sg objete
gwarancja!

5.5.1 Uktadanie przewodu ograniczajgcego
Przewdd ograniczajacy (18) mozna poprowadzi¢
zaréwno po ziemi, jak i w gruncie. W przypadku
bardzo twardej lub suchej gleby haki mocujace
(14) moga sie ztamac¢ podczas wbijania. Jezeli
ziemia jest bardzo sucha, podlac trawnik

przed przystgpieniem do instalacji przewodu
ograniczajgcego.

* Instalacja na ziemi
Jezeli trawnik nie bedzie w przysztosci werty-
kulowany lub napowietrzany, mozna potozy¢
przewdd ograniczajacy (18) na state na ziemi
i przymocowac go przy pomocy zatgczonych
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hakéw mocujgcych (14). Potozenie prze-
wodu ograniczajgcego mozna skorygowac
podczas kilku tygodni po rozpoczeciu pracy
kosiarki automatycznej. Po pewnym czasie
przewdd ograniczajgcy zostanie porosnigty
trawg i nie bedzie juz widoczny. Maksymalna
odlegto$¢ migdzy hakami mocujgcymi (14)
podczas instalacji przewodu ograniczajgcego
nie powinna przekracza¢ 1 m. Na nieréw-
nych odcinkach trawnika odstep migdzy
hakami mocujgcymi powinien by¢ mniejszy.
Nie dopusci¢ do tego, aby w niektorych
miejscach przewdd nie lezat ptasko na zie-
mi i odstawat od podtoza. Upewnic sig, ze
przewdd ograniczajgcy nie bedzie mdgt by¢
przeciegty przez kosiarke automatyczng.

® Instalacja w ziemi
Zakopac przewdd ograniczajgcy w ziemi
na gtebokos¢ nie wigkszg niz5 cm. W ten
sposOb mozna zapobiec uszkodzeniom
przewodu ograniczajacego (18) np. podczas
wertykulacji lub napowietrzania trawnika.

Wskazowka!

Pozostawi¢ jako zapas 1 m przewodu
ograniczajgcego z tytu stacji tadowania, aby w
razie potrzeby méc poprawi¢ pdzniej potozenie
przewodu.

5.5.2 Waskie odcinki trawnika

Jezeli na powierzchni trawnika znajduje sie
waski odcinek, kosiarka automatyczna moze na
nim pracowac pod warunkiem, ze ten fragment
trawnika ma szerokos$¢ do najmniej 1,4 m (80 cm
migdzy przewodami ograniczajgcymi) i dtugosc
nie wigkszg niz 8m (Rys. 3).

5.5.3 Odstep od granicy ogrodu

Gdy kosiarka automatyczna zbliza sie do przewo-
du ograniczajgcego (18), wykrywany jest on przez
czujniki z przodu kosiarki. Tym niemniej, zanim
kosiarka automatyczna zawrdci, moze przejechaé
za przewdd ograniczajacy (18) o odcinek do 30
cm. Prosimy uwzglednic to przy rozplanowywaniu
obszaru koszenia (Rys. 6a).

5.5.4 Uktadanie przewodu w naroznikach i
katach

Unikac¢ uktadania przewodu ograniczajgcego

(18) w naroznikach pod katem prostym (90°). Aby

zapewnic, ze kosiarka automatyczna nie wyjedzie

za daleko za przewdd ograniczajacy (18), zaleca

sie uktadac przewdd ograniczajacy (18) tak jak

pokazano narys. 6b.
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5.5.5 Obliczanie nachylenia trawnika

Kosiarka automatyczna moze pokonywac nachy-
lenia do 35%. Z tego powodu nalezy unikac
silniejszych nachylen. Nachylenie mozna obliczyé
na podstawie wartosci wysokosci pokonanej na
danym odcinku (Rys. 6¢).

Przyktad: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacja przewodu ograniczajgcego na
nachyleniach

Podczas koszenia na pochytej powierzchni, w

szczegolnosci jesli trawa jest mokra, kosiarka

automatyczna moze sig zeslizgna¢ i wyjechac

poza przewéd ograniczajacy (18). Z tego powodu

zaleca sie przestrzegac nastepujgcych zalecen

(rys. 6d):

® Na gérnej czgsci zbocza nie uktadac prze-
wodu ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 35%. Zachowac¢ odstep 30 cm od
przeszkdd i krawedzi trawnika.

® W dolnej czgsci zbocza nie uktadaé przewo-
du ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 17%. Zachowac¢ odstep 40 cm od
przeszkdd i krawedzi trawnika.

5.5.7 Drogi i brukowane sciezki

® Podwyzszone Sciezki, powierzchni pokry-
te zwirem lub korg ogrodniczg, potozone
nizej rabatki kwiatowe i inne podobne ob-
szary nalezy odgrodzi¢. Utozy¢ przewéd
ograniczajacy (18) w odlegtosci co najmniej
30 cm (Rys. 6e i 69).

e Sciezki potozone réwno na wysokosci
darniny nie muszg zosta¢ odgrodzone,
poniewaz kosiarka automatyczna moze po
nich przejechac. Przewéd ograniczajgcy (18)
mozna uktadaé réwniez na $ciezkach (Rys. 6f
i 69).

5.5.8 ,Wyspy“ ograniczone przewodem

Aby chroni¢ przeszkody na koszonej powierzchni

nalezy utozy¢ wokot nich przewdd ograniczajacy

tak, aby powstata tzw. wyspa. W ten sposob

mozna zapobiec kolizji z delikatnymi przedmiota-

mi, oczkami wodnymi, drzewami, meblami, rabat-

kami kwiatowymi itp (Rys. 6h i 6i).

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy (18) od
krawedzi trawnika do obszaru, ktéry ma by¢
chroniony przed kosiarka.

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajgcy w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara
wokot danego obiektu i zamocowac przewod
ograniczajgcy (18) hakami mocujgcymi (14).

® QOgrodzi¢ catkowicie wyspe i poprowadzi¢
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przewod ograniczajgcy (18) z powrotem do
tego punktu na krawedzi trawnika, od ktérego
poprowadzono przewdd do odgradzania wys-
py.

®  Odstep miedzy odgradzanymi wyspami musi
wynosi¢ co najmniej 0,8 m. Jezeli nie jest to
mozliwe, potgczy¢ obiekty w jedng wyspe
(Rys. 6h).

®  Odcinki przewodu ograniczajgcego (18)
prowadzgce do i od wyspy muszg by¢
potozone réwnolegle i bardzo blisko siebie.

- Uwaga! Przewody ograniczajace (18)
nie moga sie krzyzowac! - W tym celu
przymocowac do ziemi rownolegte odcinki
przewodu ograniczajgcego (18) razem wspol-
nymi hakami mocujgcymi (14) (Rys. 6i).

o Kosiarka automatyczna w obszarze koszenia
przejedzie przez obydwa rownolegte odcinki
przewodu ograniczajgcego (18), ale zatrzyma
sie na potozonym pojedynczo przewodzie
ograniczajgcym (18).

5.5.9 Przeszkody

* Przeszkody o wysokosci powyzej 10 cm
(rys. 6])
Czujnik napotkania przeszkody wykrywa
twarde przeszkody o wysokosci powyzej 10
cm, np. drzewa, Sciany, ptoty, meble ogro-
dowe. Po zderzeniu z przeszkodg kosiarka
automatyczna sig zatrzymuije i wytacza
zespot tnacy, a nastepnie cofa sig i zakreca,
aby kontynuowac koszenie w innym kierun-
ku. Migkkie, niestabilne lub wartosciowe
przeszkody nalezy chroni¢ przed kosiarkg
odgradzajac je przewodem ograniczajgcym.

e Kamienie i inne przeszkody
Kamienie, skaty i niskie przeszkody o
wysokosci ponizej 10 cm, ktére znajduja sie
w obszarze koszenia, muszg by¢ chronione,
poniewaz w przeciwnym razie kosiarka au-
tomatyczna moze po nich przejechac. Grozi
to uszkodzeniem i blokadg kosiarki automa-
tyczne;j.

® Drzewa (rys. 6k)
Drzewa traktowane sg przez kosiarke
automatyczng jako przeszkody. Tym niemniej,
jezeli z podtoza wystajg korzenie o wysokosci
mniejszej niz 10 cm, ten obszar musi by¢
chroniony przewodem ograniczajgcym przed
kosiarkg. Zapobiega to uszkodzeniu korzeni i
kosiarki automatycznej. Odstep miedzy prze-
wodem ograniczajgcym (18) i przeszkodg
musi wynosi¢ co najmniej 30 cm.
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5.5.10 Odstep od cudzych koszonych po-
wierzchni
Nalezy zachowac¢ odstep co najmniej 1 m od
przewodu ograniczajacego cudzej koszonej po-
wierzchni (np. sgsiadow). W przypadku za matego
odstepu sygnat przewodu ograniczajgcego
emitowany z cudzej stacji tadowania moze
spowodowac zaktocenia w pracy kosiarki auto-
matycznej.

5.6 Podtaczenie stacji tadowania

Przewdd ograniczajgcy (18) mozna dopiero
wowczas podtgczy¢ do stacji tadowania, jezeli
uktadanie przewodu zostato zakonczone.
Pozostawi¢ jako zapas dodatkowo po 1 m prze-
wodu ograniczajgcego (18) na obydwu koncach,
aby w razie potrzeby méc dopasowaé pozniej
potozenie przewodu.

Obcegami do usuwania izolacji usuna¢ izolacje z
koncow przewodu ograniczajgcego (18) na odcin-
ku 10-15 mm do podtgczenia do stacji tadowania
(19).

Przed podtgczeniem przewodu ograniczajacego
(18) do stacji tadowania (19) wyja¢ wtyczke
zasilania z gniazdka sieciowego. Przewéd
ograniczajgcy (18) prowadzacy do przedniej stro-
ny stacji tadowania (19) musi by¢ poprowadzony
przez elementy mocowania przewodu na spod-
zie stacji tadowania (19) do tylnej Scianki stacji.
Wsungé przedni przewdd ograniczajgcy (18)
przez prowadnice pod stacjg fadowania i przez ot-
wor z obszarze przytacza. Podigczy¢ przewdd do
przytacza ,+“. Nastgpnie podtgczyc tylny przewod
ograniczajacy (18) do przytgcza ,S1“ (rys. 7a).

Uwaga! Przewody ograniczajgce (18) nie
moga3 si¢ krzyzowac!

Nastepnie podtgczy¢ urzadzenie do sieci elek-
trycznej. Jezeli instalacja zostata wykonana
prawidtowo, dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) Swieci sig Swiattem ciggtym na zielono.
Jezeli dioda LED sie nie $wieci, nalezy najpierw
sprawdzi¢ wszystkie ztgcza. Jezeli dioda LED sig
Swieci, ale inaczej niz ciggtym zielonym Swiattem,
nalezy przeczyta¢ odpowiednie wskazéwki w
tabeli ,Wskazania diody na stacji tadowania i usu-
wanie usterek”.

5.7 Wiaczenie i kontrola instalacji

Jak tylko dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) zaswieci sig na zielono, oznacza to, ze
teren jest przygotowany do koszenia przez
kosiarke automatyczng. Najpierw upewnié
sie, ze haki mocujgce (14) na przewodzie
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ograniczajgcym (18) sg catkowicie wbite w
ziemieg. Ustawi¢ kosiarke automatyczng ok. 3

m za stacjg tadowania (19) przed przewodem
ograniczajgcym (18). Kosiarka automatyczna
powinna przy tym by¢ skierowana w strone prze-
wodu ograniczajacego (18) i kgt miedzy kosiarka
a przewodem powinien wynosi¢ 90° (rys. 7b).
Witaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON) (rys. 8).
Nacisng¢ przycisk ,POWER* (60) na polu obstugi
(2) i przytrzymac wcisniety przez dwie sekundy.
Aby odblokowac kosiarke automatyczng wpisaé
PIN i potwierdzi¢ przyciskiem ,OK* (61) (patrz
rozdziat ,,Blokada/PIN“)

Nacisna¢ Przycisk ,HOME / 3" (64) i nastepnie
ponownie przycisk ,OK“ (61). Kosiarka jedzie
wzdtuz przewodu ograniczajacego (18) w kie-
runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Obserwowac kosiarke automatyczng podczas
catej jazdy wzdtuz przewodu ograniczajacego
(18) az bedzie zatrzyma sie z powrotem w stacji
tadowania (19). Jezeli kosiarka automatyczna na-
potka sie w niektorych miejscach z trudnosciami,
w razie potrzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) i powtdrzyc test. Nastepnie
akumulator (22) kosiarki automatycznej jest
tadowany az poziom natadowania osiagnie 100%.
Jezeli wystgpig problemy podczas dokowania,
przesunac stacje tadowania (19) lub zmienic

jej potozenie tak, aby dokowanie bedzie mogto
przebiegac bez problemow.

Kosiarke automatyczng mozna zatrzymaé w
dowolnym momencie naciskajgc czerwony przy-
cisk ,STOP“ (3). Po nacisnieciu przycisku ,STOP*
(3) kosiarka sie zatrzymuje i czeka na dalsze
polecenia.

5.8 Mocowanie stacji tadowania

Po tym jak sprawdzono, ze kosiarka automatycz-
na dziata prawidtowo i znaleziono odpowiednie
potozenie stacji tadowania (19), stacja tadowania
(19) musi zosta¢ przymocowana srubami
mocujgcymi (15). Kluczem szesciokgtnym (23)
wkreci¢ sruby mocujace (15) catkowicie w ziemie
(Rys. 7c¢).

6. Obstuga

6.1 Wytacznik gtowny

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
wytgcznik gtéwny (7). Gtéwnym wytacznikiem (7)
mozna witgczy¢ (ON) i wytgczyé (OFF) kosiarke
(rys. 8). Po wtgczeniu kosiarki jest ona zablokowa-
na kodem PIN.

6.2 Pole obstugi

Kosiarka automatyczna jest fabrycznie zapro-
gramowana i posiada ustawienia standardowe. W
razie potrzeby mozna je zmieni¢. Chociaz usta-
wienia fabryczne sg odpowiednie dla wigkszosci
ogrodoéw, nalezy mimo to zapoznac sig z
dostepnymi opcjami.

Objasnienie znaczenia diod LED na polu
obstugi (rys. 9a)

50. Diody LED czasu: Wskazanie dziennego cza-
su koszenia

Dioda LED blokady: Wskazanie blokady przy-
ciskow

Dioda LED akumulatora: Wskazanie stanu
akumulatora

Dioda alarmowa LED Wskazanie btedéw

51.
52.
53.

Objasnienie opciji przyciskow na polu obstugi
(rys.9b)

60. Przycisk ,POWER": Wigczanie i wytgczenie
kosiarki automatycznej

Przycisk ,OK*

Przycisk ,SET WORK TIME / 1“

Przycisk ,START / 2¢

Przycisk ,HOME / 3*

Przycisk ,4“/ Przycisk blokady

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Regulacja wysokosci koszenia

Uwaga! Zawsze przed przystgpieniem do
zmiany wysokosci koszenia wytgczy¢ kosiarke
automatyczng. W tym celu nacisng¢ przycisk
LSTOP* (3). Wysokos$¢ koszenia kosiarki auto-
matycznej mozna wyregulowaé bezstopniowo
przy pomocy regulacji wysokosci koszenia (4) w
zakresie od 20 do 60 mm, przy czym wybrang
wysokos$¢ mozna odczytac na skali.

W przypadku dtugo$ci zdzbet trawy wigkszej niz
60 mm trawnik musi zostaé najpierw przycigty
na wysokos¢ nie wigkszg niz 60 mm, aby

nie spowodowac przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Po zakonczeniu instalacji wysoko$c¢ koszenia
mozna wyregulowac przy pomocy regulacji
wysokosci koszenia (4). Rozpoczagé zawsze od
najwiekszej wysokosci koszenia i zmniejszac jg
stopniowo az do osiggniecia zgdanej wysokosci.

6.4 Blokada/PIN

Blokada zapobiega nieupowaznionemu uzyciu
kosiarki automatycznej bez waznego kodu
dostepu. W tym celu konieczne jest wpisac¢ swoj
czterocyfrowy kod zabezpieczajacy.

-219-
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Odblokowanie

- Zanim uruchomi sie kosiarke automatyczng
konieczne jest wpisa¢ poprawny kod PIN
(standardowy PIN: ,1-2-3-4“). Wpisa¢ powoli po
kolei cyfry kodu PIN i potwierdzi¢ przyciskiem
,OK* (61). Powoduje to odblokowanie funkcji
obstugi i dioda LED blokady (51) $wieci sig na
zielono.

- Jezeli wpisano niepoprawny PIN, dioda LED
blokady (51) swieci sie na czerwono. Nacisnaé
przycisk ,OK” (61), aby usung¢ niepoprawny
PIN i nastgpnie wpisa¢ poprawny PIN.

Standardowy PIN: Nowy PIN:

1234 o

Zmienié PIN

Aby zmieni¢ PIN postepowaé w nastepujacy

sposoéb:

1. Odblokowa¢ pole obstugi.

2. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,4“ / przycisk
blokady (65) i przycisk ,OK* (61). Dioda LED
blokady (51) miga na przemian na czerwono i
na zielono.

3. Wpisac nowy czterocyfrowy kod PIN.
Nacisng¢ przycisk ,OK*“ (61). Dioda LED blo-
kady (51) miga na zielono.

4. Wpisac ponownie nowy kod PIN i nacisngé
przycisk ,OK“ (61). Dioda LED blokady (51)
Swieci sig na zielono $wiattem ciggtym. Nowy
PIN zostat zapisany.

5. Uwaga! Zanotowac¢ nowy PIN!

Odzyskanie kodu PIN w razie utraty
Przygotowac pokwitowanie zakupu i numer
seryjny kosiarki automatycznej, poniewaz beda
potrzebne w czasie tego procesu. Sa one konie-
czne, aby odzyskaé swoj PIN!

1. Otworzy¢ pokrywe akumulatora (9), wyjac
akumulator (22) i podtgczy¢ pendrive do
gniazda USB zgodnie ze wskazéwkami na
rysunku (rys. 10 11).

2. Zpowrotem wtozy¢ akumulator (22). Wtaczy¢
gtéwny wytacznik (7) (ON). Uwazaé, aby aku-
mulator (22) nie wypadt.

3. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,POW-

ER* (60) i przycisk ,OK* (61). Przytrzymaé
wcisnigte te przyciski przez 3 sekundy.
Zapalajg sie wszystkie diody LED (50, 51, 52,
53) na polu obstugi (2).

4. Nacisna¢ przycisk ,SET WORK TIME / 1*
(62).

5. Odfaczy¢ pendrive. Podtaczy¢ pendrive do
komputera i odczyta¢ zapisane dane. Kosiar-
ka automatyczna zapisata plik tekstowy (*.txt).

Ten plik zawiera osobisty plik PUK. Zwrécic¢
sie do serwisu obstugi klienta, aby otrzymac
swoj PIN.

6.5 Sterowanie kosiarka automatyczna

Ustawienie czasu koszenia

1. Odblokowac¢ pole obstugi (2).

2. Przyciskajgc kilkukrotnie przycisk ,SET
WORK TIME / 1 (62) wybrac¢ zadany czas

koszenia.

3. Zapalajg sie odpowiednie diody LED czasu
(50).

4. Potwierdzi¢ wykonane ustawienie przycis-
kiem ,OK“ (61).

Godzina, o ktérej zapisano ustawienie, jest za-
pisywana automatycznie jako codzienny czas
rozpoczecia pracy. Wyswietlona liczba godzin
odpowiada dziennemu czasowi pracy.

Jako orientacyjng wartos¢ czasu koszenia zale-
ca sie koszenie przez 8 godzin dziennie na 500
m?. W zalezno$ci od wielko$ci i ksztattu ogrodu
nalezy dopasowaé odpowiednio czas pracy ko-
siarki.

Proces uruchomienia urzadzenia

1. Odblokowac¢ pole obstugi (2).

2. Najpierw nacisna¢ przycisk ,START / 2“ (63).
3. Potwierdzi¢ start przyciskiem ,OK* (61)

Kosiarka automatyczna pracuje wedtug ustawien
czasu koszenia. Poziom natadowania akumula-
tora jest nadzorowany podczas pracy i wskazy-
wany przy pomocy diody LED akumulatora (52).
Jezeli poziom natadowania akumulatora spadnie
ponizej 30%, kosiarka wraca automatycznie do
stacji tadowania (19).

Przerwanie procesu koszenia

1. Aby natychmiast zatrzymac¢ kosiarke
automatyczng, nacisnagé przycisk ,STOP* (3).

2. Odblokowa¢ pole obstugi (2).

3. Nacisna¢ po kolei przycisk ,HOME / 3 (64) i
przycisk ,OK“ (61), aby kosiarka automatycz-
na wrdécita wzdtuz przewodu ograniczajacego
(18) do stacji tadowania (19).

Stan STOP:

Po nacisnieciu przycisku ,STOP* (3) kosiarka
automatyczna znajduje sie w stanie STOP, co sy-
gnalizowane jest miganiem diod LED czasu (50).
Kosiarka automatyczna przerywa koszenie do
czasu, az ten stan zostanie anulowany.

- 220 -
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Stan STOP mozna anulowaé w nastepujgcy

sposoéb:

® Odblokowac kosiarke automatyczng i
nacisna¢ przycisk ,START / 2“ (63) oraz przy-
cisk ,OK* (61), aby wydac¢ kosiarce automaty-
cznej polecenie koszenia.

® Odblokowac kosiarke automatyczng i
nacisna¢ przycisk ,HOME / 3“ (64) oraz przy-
cisk ,OK* (61), aby wydac¢ kosiarce automaty-
cznej polecenie powrotu do stacji tadowania
(19).

® Odblokowac kosiarke automatyczng i
nacisnaé przycisk ,4 / przycisk blokady“ (65).

7. Czyszczenie, konserwacja i
zamawianie czesci zamiennych

Niebezpieczenstwo!

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i
czyszczeniem urzadzenia odtgczy¢ urzgdzenie
od zasilania - wyjg¢ wtyczke zasilania z gniazd-
ka wtykowego i wytgczy¢ urzadzenie gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF) (rys. 8).

Ostroznie! Nosi¢ rekawice ochronne!

7.1 Czyszczenie

e Urzadzenia zabezpieczajace, szczeliny
wentylacyjne i obudowa silnika powinny byé
w miare mozliwosci zawsze wolne od pytu i
zanieczyszczen. Urzgdzenie wytrze¢ czysta
Sciereczkg lub przedmuchac sprezonym po-
wietrzem o niskim ci$nieniu.

® Nigdy nie czysci¢ kosiarki automatycznej pod
biezaca woda, zwtaszcza pod cisnieniem.

® Urzadzenie czyscic regularnie wilgotng
Sciereczka z niewielkg iloscig szarego mydta.
Nie uzywa¢ zadnych srodkéw czyszczgcych
ani rozpuszczalnikow; moga one uszkodzic¢
czesci urzgdzenia wykonane z tworzywa
sztucznego. Nalezy uwazacé, aby do wnetrza
urzgdzenia nie dostata sie woda.

® Do czyszczenia kosiarki automatycznej zale-
ca sie uzywac tylko szczotki lub Scierki.

® Sprawdzi¢ czy ostrza (10) i ptyta nozowa (11)
moga sie poruszac.

® Do czyszczenia stykow tadowania kosiarki
automatycznej (1) i stacji tadowania (19) uzy¢
Srodkéw do czyszczenia metali lub bardzo
drobnego papieru $ciernego Oczyscic je, aby
zapewni¢ wydajnosc¢ procesu fadowania.
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7.2 Konserwacja

W razie zuzycia lub uszkodzenia ostrzy (10)
lub ich $rub mocujgcych nalezy wymienié
zawsze caty komplet tych czesci.

Wymieni¢ wszelkie zuzyte lub uszkodzone
czesci.

Aby zapewnic¢ dtugi okres uzytkowania nalezy
oczyscic i nastgpnie naoliwi¢ wszystkie Sruby,
kota oraz osie.

Regularna pielegnacja kosiarki automa-
tycznej zapewnia nie tylko jej dtuzsza
trwatos$¢ i wydajnosc, lecz rowniez umozliwia
doktadniejsze i prostsze koszenie trawnika.
Najszybciej zuzywajgca sie czescig
urzgdzenia sg ostrza (10). Regularnie
sprawdzaé stan ostrzy (10) i ich mocowanie.
Jezeli kosiarka automatyczna nadmiernie wi-
bruje oznacza to, ze ostrza (10) sg uszkodzo-
ne lub zdeformowaty sig na skutek uderzen.
Jezeli ostrza (10) sg zuzyte lub uszkodzone,
muszg zostac¢ natychmiast wymienione na
nowe.

Regularnie sprawdzac wynik koszenia
trawnika. Tepe ostrza powodujg nieréwne,
wystrzepione konce zdzbet trawy podczas
koszenia. Moze to spowodowac wysuszenie

i zbrgzowienie powierzchni trawnika. Nalezy
regularnie wymienia¢ ostrza na nowe, aby
trawa byta koszona réwno i jednolicie.
Regularnie sprawdzaé, czy na spodzie
kosiarki automatycznej nie ma zabrudzen.
Regularnie czysci¢ kosiarke automatyczng.
Niezwtocznie usuwac silniejsze zabrudzenia.
W pierwszych tygodniach pracy kosiarki
automatycznej i po uprzednim koszeniu
zwykta kosiarkg moze szybko dojsc¢ do siln-
ego zabrudzenia kosiarki automatycznej. Z
tego powodu nalezy w tym okresie czesciej
sprawdzaé czy spod kosiarki automatycznej
nie jest zabrudzony.

Trawnik nalezy skraca¢ stopniowo, aby zapo-
biec silnym zabrudzeniom.

We wnetrzu urzgdzenia nie ma innych czesci
wymagajacych konserwaciji.

17.01.2023 12:57:04



7.2.1 Wymiana ostrzy

Uzywac tylko oryginalnych ostrzy, poniewaz w
przeciwnym wypadku poprawne funkcjonowanie i
bezpieczenstwo nie sg gwarantowane.

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w trzy
ostrza (10) zamontowane na ptycie nozowej (11).
Zywotno$é tych ostrzy (10) wynosi do 3 miesiecy
(o ile nie natrafig na przeszkody). Aby zapobiec
ograniczeniu wydajnosci i niezrownowazeniu
urzgdzenia wszystkie trzy ostrza (10) nalezy
wymienia¢ jednoczesnie.

Aby wymieni¢ ostrza (10) postepowac w

nastepujacy sposob (rys. 12) - Uwaga! - Nosic¢

rekawice ochronne:

1. Odkreci¢ $ruby mocujace.

2. Wyjac stare ostrza (10) i wtozy¢ nowe.
Wszystkie trzy ostrza (10) nalezy wymienia¢

jednoczesnie jako komplet, nigdy pojedynczo.

3. Nastepnie z powrotem mocno dokrecic srubeg
mocujacg. Upewnic sig, ze nowe ostrza (10)
moga sie obracac bez przeszkdd.

Regularnie przeprowadzac ogoéing kontrole stanu
kosiarki automatycznej i usuwaé wszystkie nag-
romadzone osady i pozostatosci po skoszeniu.
Zawsze przed rozpoczeciem sezonu sprawdzaé
stan ostrzy (10). W celu zlecenia napraw nalezy
zwrdcic sie do naszego punktu obstugi klienta.
Stosowac tylko oryginalne czes$ci zamienne.

7.2.2 Wymiana akumulatora

Uzywac tylko oryginalnych akumulatoréw,
poniewaz w przeciwnym wypadku poprawne
funkcjonowanie i bezpieczerstwo nie sg gwaran-
towane.

Aby wymienic¢ akumulator (22) postgpowac w

nastepujacy sposob (rys. 10):

1. Odkreci¢ szes$¢ srub mocujacych pokrywy
akumulatora (9).

2. Wyja¢ akumulator (22) z kosiarki automatycz-
nej.

3. Nastepnie wtozy¢ nowy akumulator (22) i
Srubami mocujgcymi zamocowac pokrywe
akumulatora (9).
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7.2.3 Aktualizacja oprogramowania

Aby aktualizowaé oprogramowanie skopiowac

nowa wersje oprogramowania na pusty pendrive

(w razie potrzeby sformatowac pendrive przed ko-

piowaniem). Przed wykonaniem ponizszych kro-

koéw upewnic sig, ze akumulator jest catkowicie
natadowany.

1. Ustawi¢ kosiarke automatyczng w obszarze
koszenia. Podczas aktualizacji oprogramo-
wania kosiarka automatyczna nie moze
znajdowac sie w stacji tadowania.

2. Otworzy¢ pokrywe akumulatora (9), wyjaé
akumulator (22) i podtgczyé pendrive do
gniazda USB zgodnie ze wskazéwkami na
rysunku (rys. 10 11).

3. Z powrotem wtozy¢ akumulator (22). Wtgczy¢
gtéwny wytacznik (7) (ON). Uwazaé, aby aku-
mulator (22) nie wypadt.

4. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,POW-

ER“ (60) i przycisk ,OK*“ (61). Przytrzymaé
wcisnigte te przyciski przez 5 sekundy.
Zapalajg sie wszystkie diody LED (50, 51, 52,
53) na polu obstugi (2).

5. Nacisng¢ przycisk ,4“/ przycisk blokady (65),
aby rozpoczg¢ aktualizacje oprogramowania.
Diody LED czasu (50) wskazuja postep pro-
cesu aktualizacji. Gdy $wiecg sie wszystkie 5
diod LED czasu (50), proces jest zakoriczony.

6. Po kilkunastu sekundach diody LED czasu
(50) z powrotem gasna i kosiarka automaty-
czna wraca do normalnego trybu pracy, przy
ktorym Swieci sie tylko jedna dioda LED cza-
su (50).

7. Wyja¢ pendrive i zamkna¢ pokrywe akumula-
tora (9).

7.2.4 Naprawa przewodu ograniczajgcego
Jezeli doszto do przerwania lub przecigcia prze-
wodu ograniczajgcego (18) w dowolnym miejscu,
nalezy uzy¢ do naprawy zatgczonego tacznika
kablowego (16). W tym celu wsung¢ obydwa
konce przerwanego przewodu ograniczajacego
(18) w tacznik kablowy (16) i $cisnaé tacznik
obcegami. Podtgczy¢ wtyk zasilania do gniazda
wtykowego. Nastepnie skontrolowa¢ stan diod
LED (21) na stacji tadowania (19), aby sprawdzi¢,
czy uktad dziata poprawnie.
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7.3 Zamawianie cze$ci wymiennych:

Podczas zamawiania czesci zamiennych nalezy
podac¢ nastepujgce dane:

® Typ urzadzenia

Numer artykutu urzgdzenia

Numer identyfikacyjny urzadzenia

Numer cze$ci zamiennej

Aktualne ceny artykutéw i informacje znajdujg sie
na stronie: www.Einhell-Service.com

Ostrza zamienne nr art.: 34.140.20

8. Sktadowanie

Przed przechowywaniem przez zime urzgdzenia
nalezy catkowicie natadowac akumulator (22)

i wytgcznik kosiarke automatyczng gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF). Wyja¢ akumulator (22)
z urzadzenia. Odtgczy¢ zasilacz (13) od sieci
elektrycznej i od stacji tadowania (19). Przewod
ograniczajgcy (18) moze pozostac przez zime na
zewnatrz. Nalezy jednak zapewni¢, ze przytagcza
sg chronione przed korozjg. W tym celu odtgczy¢
przytacza przewodu ograniczajgcego (18) od
stacji fadowania (19).

Urzadzenie i jego wyposazenie dodatkowe po-
winny by¢ przechowywane w ciemnym, suchym
i nienarazonym na ujemne temperatury pomies-
zczeniu, w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Optymalna temperatura sktadowania wynosi od
5 °C do 30 °C. Urzadzenie przechowywaé w ory-
ginalnym opakowaniu.

©

. Transport

Wytaczy¢ urzadzenie gtéwnym wytgcznikiem
(7) (OFF) (Rys. 8).

Zamontowac (o ile wystepuje) wyposazenie
ochronne przewidziane do transportu
urzadzenia.

Chronié¢ urzadzenie przed uszkodzeniami i
silnymi wibracjami, ktére moga wystagpic sz-
czegdlnie podczas transportu w pojazdach.
Zabezpieczy¢ urzadzenie przed przewroce-
niem sig lub zsunigciem.

Podczas przenoszenia kosiarki automatycz-
nej trzymac jg za uchwyt do przenoszenia (6)
tak, aby ptyta nozowa (11) byta skierowana w
strone przeciwng do ciata.

10. Utylizacja i recykling

Sprzet umieszczony jest w opakowaniu
zapobiegajagcym uszkodzeniom w czasie trans-
portu. Opakowanie jest surowcem i nadaje sig do
powtérnego uzytku lub do recyklingu. Urzadzenie
oraz jego osprzet sktadajg sie z roznych rodzajow
materiatéw, jak np. metal i tworzywa sztuczne. Nie
wyrzucac uszkodzonych urzgdzen do smietnika!
W celu odpowiedniej utylizacji nalezy oddaé
urzgdzenie do specjalistycznego punktu zbidrki
odpadéw. Informacji o specjalistycznych punktach
zbiérki odpadéw udziela administracja
komunalna.

)i

_—
Symbol przekreslonego kotowego kontenera na
odpady jest symbolem selektywnego zbierania
odpaddw i oznacza zakaz umieszczania zuzytego
sprzetu tgcznie z innymi odpadami.
Symbol ten oznacza jednoczesnie, ze sprzet
zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13
sierpnia 2005 r.
Jednoczesnie informujemy, ze: 1) na terenie

RP istnieje system zbierania, w tym zwrotu,
zuzytego sprzetu — w tym punkty selektywnej
zbidrki i/lub lokalne punkty zbidrki, sklepy czy
inne punkty sprzedazy sprzetu. Szczegétowa
informacje uzyskasz u swojego sprzedawcy; 2)
kazde gospodarstwo domowe spetnia istotng
role w przyczynianiu sie do ponownego uzycia i
odzysku, w tym recyklingu, zuzytego sprzetu; 3)
do produkcji sprzetu uzyto niebezpiecznych: sub-
stancji, mieszanin oraz czesci sktadowych, ktére
moga powodowac potencjalne, niebezpieczne
skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi, dlatego tez
konieczne jest prawidtowe uzytkowanie sprzetu
oraz jego recykling.

Nalezy pamietac o tym, aby przed oddaniem
urzgdzenia do utylizacji wyja¢ z niego akumulato-
ry i elementy oswietleniowe (np. zaréwke).

Przedruk lub innego rodzaju powielanie
dokumentacji wyrobéw oraz dokumentow
towarzyszacych, nawet we fragmentach dopus-
zczalne jest tylko za wyrazng zgoda firmy Einhell
Germany AG.

Zmiany techniczne zastrzezone.
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11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek

Dioda (21)

Opis

Sposob usuwania

nie swieci sie

- Brak zasilania energia
elektryczng

- Sprawdzi¢ zasilanie energig elektryczng

Swieci si¢ na
zielono

- Kosiarka jest gotowa do ko-
szenia

- Akumulator (22) jest
catkowicie natadowany

- Przewdd ograniczajacy (18)
jest poprawnie zainstalowany

miga na zielono

- Przewdd ograniczajacy (18)
zostat przerwany

- Przewdd ograniczajacy
(18) jest nieprawidtowo
podtaczony.

- Sprawdzi¢, czy nie przewdd ograniczajacy
(18) nie zostat przerwany lub przeciety

- Sprawdzi¢ obydwa przytacza na stacji
tadowania (19)

Swieci sie na
czerwono

- Trwa tadowanie akumulatora
(22)

- Odczekaé, az akumulator (22) bedzie
catkowicie natadowany.

12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

Dioda alarmowa LED (53) Swieci si¢ na czerwono

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

skosiarka podnie-
siona”“

- Czujnik podnoszenia
zadziatat przez co najmniej
10 sekund bez przerwy

Nacisng¢ przycisk ,OK* (54), aby
potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajgc
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpoczaé ponownie proces koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sie powtarzat,
nalezy sprawdzi¢ czy na obszarze ko-
szenie nie ma przeszkod o wysokosci
powyzej 10 cm i usunac¢ je lub odgrodzic¢
od koszonego obszaru przy uzyciu prze-
wodu ograniczajgcego (18).
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Dioda alarmowa LED (53) swieci si¢ na czerwono

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

skosiarka sie
zablokowata“ Ko-
siarka zatrzymata
sie w obszarze
koszenia w poblizu
przeszkody.

- Czujnik napotkania przes-
zkody zadziatat 10 razy w
przeciggu minuty.

Nacisng¢ przycisk ,OK* (54), aby
potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajgc
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpoczaé ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
zostata zablokowana przez przeszkode
lub czy sig nie zaklinowata miedzy drze-
wami, krzewami itp. Usung¢ przeszkode
lub wykluczy¢ ten obszar z terenu kosze-
nia.

- Jezeli ten btad bedzie sie powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdci¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skatki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

- Sprawdzi¢, czy trawa nie jest za wysoka
i nie blokuje kosiarki. W takim przypad-
ku trawnik nalezy skosi¢ na wysokosé
ponizej 60 mm.

»czujnik Halla“
Kosiarka automaty-
czna zatrzymata sie
w obszarze kosze-
nia bezposrednio
przed przeszkoda.

- Czujnik napotkania przes-
zkody zadziatat przez co
najmniej 10 sekund bez
przerwy

Wytaczy¢ kosiarke automatyczng gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF) i postawi¢ kosiarke
automatyczng na inne miejsce w obszarze
koszenia. Wtgczy¢ urzagdzenie z powrotem
gtéwnym wytacznikiem (7) (ON) i naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
zostata zablokowana przez przeszkode
lub czy sie nie zaklinowata miedzy drze-
wami, krzewami itp. Usung¢ przeszkode
lub wykluczy¢ ten obszar z terenu kosze-
nia.

- Jezeli ten bfad bedzie sie powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdci¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skafki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).
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Dioda alarmowa LED (53) miga na czerwono

koszenia.

Przewdd ograniczajacy
(18) jest nieprawidtowo
podtaczony

Przewdd ograniczajacy
(18) zostat przerwany
Brak zasilania energig
elektrycznag

Kosiarka auto-
matyczna porus- -
za sie w kotko

szukajgc sygnatu
ograniczajgcego i -
nastepnie sie zat-
rzymuije. -

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
~Przewod - Kosiarka automatyczna | Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtéwny wytgcznik
ograniczajgcy / Btad znajduje sie poza wyz- (7) (OFF) i wigczy¢ z powrotem naciskajac
sygnatu® naczonym obszarem wytacznik (ON). Naciskajac odpowiednie przy-

ciski na polu obstugi (2) rozpoczaé ponownie

proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajgcy (18)
utozony jest prawidtowo i lezy po srodku pod
stacjg tadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji fadowania (19).

- Upewnic¢ sie, ze kosiarka automatyczna zna-
jduje sie wewnatrz wyznaczonego obszaru
koszenia.

- Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) swieci sie na zielono.

- Jezeli kosiarka automatyczna kilkukrotnie
w tym samym miejscu opuszcza obszar ko-
szenia, sprawdzi¢ czy w tym obszarze nie
ma przewodu wysokiego napigcia. Zmienié¢
potozenie przewodu ograniczajgcego (18).

- Jezeli kosiarka automatyczna opuszcza
obszar koszenia na zboczu, nalezy oming¢
ten obszar zmieniajac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Dioda alarmowa LED (53) swieci sie na niebiesko

Usuwanie

Btad Mozliwa przyczyna
~Bfad akumulatora“® | - W kosiarce automatycz-
nej wystgpit btgd akumu-
latora

- Nie mozna natadowacd
akumulatora (22)

- Niedostateczny styk na
pinach tadowania (20)

- Akumulator (22) jest za
stary

Wytgczyc kosiarke naciskajgc gtowny wytgcznik
(7) (OFF) i wigczy¢ z powrotem naciskajac
wytgcznik (ON). Naciskajgc odpowiednie przy-
ciski na polu obstugi (2) rozpoczgé ponownie
proces koszenia.

- Sprawdzi¢ zasilanie energig elektryczna.

- Oczysci¢ piny tadowania (20).

W razie potrzeby wymieni¢ akumulator (22).

- Prosze zwrdci¢ sig do serwisu obstugi klienta.

- Sprawdzi¢, czy akumulator (22) jest
prawidtowo zamontowany.

- Sprawdzi¢, czy gtéwny wytgcznik (7) jest
wigczony (ON), gdy kosiarka automatyczna
znajduje sie w stacji tadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania (19). W
razie potrzeby wymieni¢ akumulator (22).
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Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

»lemperatura
akumulatora poza
dozwolonym zak-
resem”

Podczas ustawio-
nego czasu pracy
kosiarka automaty-
czna wraca do stacji
tadowania i/lub nie
mozna tadowaé
akumulatora na
stacji tadowania.

Za wysoka / za niska tempera-
tura akumulatora lub przegrza-
nie uktadu sterowania.

- Przy temperaturze akumula-
tora powyzej 75 °C kosiarka
automatyczna wraca do
stacji fadowania (19).

- Przy temperaturze aku-
mulatora powyzej 45 °C
lub ponizej 0°C proces
tadowania jest przerywany i
kosiarka automatyczna cze-
ka w stacji fadowania (19).

- Przesuna¢ czas pracy kosiarki w lecie na
wczesne ranne godziny i unikac pracy
kosiarki podczas najgoretszej pory dnia.

- Po ostygnieciu akumulatora badz uktadu
sterowania do dozwolonego zakresu tem-
peratury, kosiarka automatyczna wraca
samoczynnie do zaprogramowanego try-
bu pracy.

~Przeciazenie sil-
nika“

Kosiarka automaty-
czna zatrzymata sie
w wysokiej, gestej
trawie.

- Kosiarka automatycz-
na zatrzymata sie na
skutek wykrycia pradu
przecigzeniowego w silniku
lub bfedu silnika.

Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtowny
wytacznik (7) (OFF) i wtaczy¢ z powrotem
naciskajac wytacznik (ON). Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢ wysoko$¢ murawy w obszarze
koszenia i w razie potrzeby przycig¢ trawe
zwykta kosiarka do dtugosci zdzbet trawy
ponizej 60 mm.

- Zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia.
Rozpoczg¢ zawsze od najwigkszej
wysokosci koszenia i zmniejszac ja
stopniowo az do osiggniecia zadanej
wysokosci.

- Sprawdzi¢ czy ptyty nozowe (11) i kota
nie sg zabrudzone i starannie oczyscic te
czesci.

- Sprawdzi¢, czy tylne kota i ptyta nozowa
(11) nie sa zablokowane. Jezeli nie uda
sie Panstwu usunaé tych blokad, prosimy
zwrocic sie o pomoc do odpowiedniego
punktu serwisowego.

skosiarka pochy-
lona“

Kosiarka automaty-
czna sie przechylita
i zatrzymata.

- Kosiarka automatyczna byta
przechylona przez 10 sekund
w sposob ciagty

- Kosiarka automatyczna byta
przez dtuzszy czas przechy-
lona w jednag strone

Nacisna¢ przycisk ,OK* (54), aby
potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Postawi¢ kosiarke automatyczng na
ptaskim podtozu i wtgczy¢ z powrotem.

- Jezeli kosiarka automatyczna przewrdcita
sie na zbyt stromym zboczu w obszarze
koszenia, nalezy odpowiednio zmieni¢
potozenie przewodu ograniczajgcego (18)
tak, aby unikng¢ stromego nachylenia.
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Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie

~Kosiarka sie - Przeszkody na przewodzie Wytaczyc kosiarke automatyczng gtéwnym
zablokowata“ ograniczajgcym (18) blokujg | wytacznikiem (7) (OFF) i postawic kosiarke
Kosiarka automa- ruch kosiarki automatycznej. | automatyczng na inne miejsce w obszarze
tyczna zatrzymata koszenia. Wtgczy¢ urzgdzenie z powrotem
sie podczas drogi gtéwnym wytgcznikiem (7) (ON) i naciskajac
powrotnej do stacji odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
tadowania. rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Usuna¢ wszelkie przeszkody znajdujgce

sie na przewodzie ograniczajgcym (18).
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Wyszukiwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Kosiarka automaty-
czna stoi w obszar-
ze koszenia.
Kosiarka automa-
tyczna nie daje sig
uruchomic.

- Zaniskie napigcia akumula-

tora
Btad obwodu elektrycznego
lub elektroniki

Zanies¢ kosiarke automatyczng do
tadowania do stacji tadowania (19).
Wiaczyc¢ gtdwny wytgcznik (7) (ON).
Zwrocic sie o pomoc do serwisu obstugi
klienta.

Kosiarka automa-
tyczna nie moze
wjechac do stacji
tadowania.

Stacja tadowania (19) jest
nieprawidtowo zainstalowa-
na.

Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.
Sprawdzi¢, czy przewody ograniczajace
(18) sa podtaczone do stacji tadowania
(19) i czy przedni przewdd ograniczajgcy
(18) utozony jest po srodku stacji
tadowania (19).

Sprawdzi¢, czy potozenie stacji tadowania
(19) jest prawidtowe.

W poblizu wysp
kosiarka automaty-
czna zatrzymuje sie
lub jezdzi w niekont-
rolowany sposob.

Przewdd ograniczajacy
(18) wokot wysp jest
nieprawidtowo zainstalowany.

Skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Zwroci¢ uwage na to, aby przewdéd
ograniczajacy (18) sie nie krzyzowat

Kosiarka automaty-
czna pracuje bardzo
gtosno.

Uszkodzenie ostrzy (10)

Na ostrzach (10) osadzity sie
ciata obce

Kosiarka automatyczna
zostata uruchomiona zbyt
blisko przeszkody
Uszkodzenie napgdu nozy
lub silnika napedowego
Uszkodzenie innych czgsci
kosiarki automatycznej

Wymienié¢ ostrza (10). Wymienié
jednoczesnie wszystkie 3 ostrza (10).
Wydajnosc¢ kosiarki automatycznej zalezy
od naostrzenia ostrzy (10). Z tego powodu
nalezy utrzymywac ostrza (10) w dobrym
stanie technicznym.

Wytaczy¢ bezpiecznie kosiarke
automatyczng i nosi¢ rekawice robocze
podczas czyszczenia ostrzy (10), aby za-
pobiec ranom cigtym.

Zleci¢ naprawe lub wymianeg silnika w ser-
wisie obstugi klienta.

Kosiarka automa-
tyczna pozostaje
w stacji tadowania.
Kosiarka automa-
tyczna caty czas
wraca do stacji
tadowania.

Nieprawidtowe ustawienie
czasu pracy

Akumulator (22) jest
roztadowany

Zadziatat czujnik deszczu
Zwigkszona temperatura
akumulatora

Sprawdzi¢ ustawienia czasu pracy.
Kosiarka automatyczna rozpoczyna i
konczy prace zgodnie z ustawionym har-
monogramem pracy. Poza ustawionym
czasem pracy kosiarka automatyczna
pozostaje w stacji tadowania (19).

Kosiarka automa-
tyczna zatrzymata
sie na przewodzie
ograniczajgcym i
nie moze wroéci¢ do
stacji tadowania.

Akumulator (22) jest
roztadowany

Usuna¢ wszelkie potencjalne przes-
zkody z przewodu ograniczajacego
(18). Podczas uktadania przewodu
ograniczajgcego (18) zwréci¢ uwage na
wystarczajgca odlegtosé od przeszkod.

UWAGA! Przeciete przewody ograniczajgce i wynikajace z tego szkody nie sa objete

gwarancja!
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Informacje serwisowe

Posiadamy partneréw serwisowych we wszystkich krajach wymienionych w tym certyfikacie gwarancji.
Odpowiednie dane kontaktowe znajdg Parnstwo w tym certyfikacie gwarancji. Nasi partnerzy sa do
Panstwa dyspozycji we wszystkich kwestiach serwisowych takich jak naprawa, zamawianie czes$ci zami-
ennych i zuzywalnych oraz materiatéw eksploatacyjnych.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze nastepujace czesci tego produktu podlegaja normalnemu podczas
eksploataciji lub naturalnemu zuzyciu badz ze nastepujace czesci konieczne sg jako materiaty
eksploatacyjne.

Kategoria Przyktad
Czesci zuzywajace sie* Akumulator

Materiat eksploatacyjny/czesci eksploatacyjne* Ostrza

Brakujace czesci

* nie zawsze wchodzg w zakres dostawy!

W przypadku stwierdzenia wad lub btedéw prosimy o odpowiednie zgtoszenie na stronie internetowej
www.Einhell-Service.com. Prosimy zamiesci¢ doktadny opis btedu oraz odpowiedzie¢ na ponizsze py-
tania:

e Czy urzadzenie na poczatku dziatato czy tez byto uszkodzone od samego poczatku?
® Czy przed wystgpieniem usterki zwrdcili Panstwo uwage na cos szczegélnego (oznaki przed
usterka)?

® Pod jakim wzgledem urzadzenie dziata Panstwa zdaniem nieprawidtowo (gtéwny objaw)?
Prosimy o podanie opisu.

-230 -

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 230 17.01.2023 12:57:06



Certyfikat gwaranciji

Szanowny kliencie, szanowna klientko!

Nasze produkty podlegaja surowej kontroli jakosci. Jezeli mimo to stwierdzg Panstwo usterki w funk-

cjonowaniu urzadzenia, przepraszamy za spowodowane niedogodnosci i prosimy o zwrécenie sie do

naszego biura serwisowego pod wskazanym na karcie gwarancyjnej adresem. Jestesmy réwniez do

Panstwa dyspozycji pod wskazanym numerem telefonu biura serwisowego. Dla spetnienia roszczen

gwarancyjnych obowigzujg nastepujgce postanowienia:

Warunki gwarancji odnosza sie jedynie do konsumentow, tzn. oséb fizycznych, ktdre nie uzywajg
tego produktu do dziatalnosci przemystowej, rzemiesiniczej lub innej dziatalnosci gospodarczej.
Ponizsze warunki gwarancji obejmujg $wiadczenia w ramach dodatkowej gwarancji, ktére producent
urzgdzenia oferuje nabywcom nowych urzadzer: dodatkowo do przystugujacej zgodnie z przepisami
prawa rekojmi. Poprzez udzielenie tej gwarancji przyznane Panstwu ustawowo uprawnienia z tytutu
rekojmi nie ulegaja zmianie. Nasze swiadczenia gwarancyjne udzielane sg Panstwu bezptatnie.

2. Swiadczenie gwarancyjne obejmuje wytacznie wady nowego urzadzenia tego producen-
ta wynikajgce z btedéw w produkcji urzadzenia lub w materiale i ogranicza sie do usunigcia
powyzszych wad badz wymiany urzadzenia, wedtug decyzji producenta.

Prosimy pamigtac o tym, ze zgodnie z przeznaczeniem nasze produkty nie zostaty skonstruowane
do prac w ramach dziatalnosci o charakterze gospodarczym, rzemiesiniczym badz profesjonal-
nym. Tym samym, w przypadku uzytku urzgdzenia podczas okresu gwarancyjnego w zaktadach
rzemieslniczych, przemystowych i innej dziatalnosci gospodarczej lub eksploatacji pod podobnym
obcigzeniem postanowienia umowy gwarancyjnej tracg moc.

3. Gwarancji nie podlegaja:

- szkody wynikajgce z niestosowania sie do instrukcji montazu lub nieprawidtowej instalaciji,
nieprzestrzegania instrukcji obstugi (np. podtgczenie do nieprawidtowego napiecia sieciowe-

go lub nieprawidtowego rodzaju pradu), nieprzestrzegania zalecen odnosnie konserwacji i
bezpieczenstwa, oddziatywania anormalnych warunkéw otoczenia (np. uszkodzenia na skutek
upadku urzadzenia), jak i szkody powstate na skutek niedostatecznej konserwaciji i pielegnacii
urzgdzenia.

- szkody wynikajgce z niedozwolonego lub nieprawidtowego stosowania urzgdzenia (np.
przecigzenia urzadzenia lub stosowanie innych niz zalecane narzedzi i akcesoriéw), nieprzestrze-
gania zalecer odnosnie konserwacji i bezpieczenstwa, szkody powstate na skutek ciat obcych w
urzadzeniu (np. piasek, kamienie, pyt lub kurz oraz szkody podczas transportu), stosowania sity
przy obstudze urzgdzenia lub oddziatywania zewnetrznego (np. uszkodzenia na skutek upadku
urzadzenia).

- uszkodzenia urzadzenia lub jego czesci, ktore powstaty na skutek normalnego prawidtowego lub
innego naturalnego zuzycia.

4. Okres gwarancji wynosi 24 miesigce liczac od dnia kupna urzadzenia. Roszczenia gwarancyjne
winny by¢ zgtaszane przed uptywem dwoch tygodni od momentu stwierdzenia usterki. Po uptywie
okresu objetego gwarancjg wyklucza sie mozliwos¢ spetnienia roszczen gwarancyjnych. Naprawa
badz wymiana urzadzenia nie powodujg przedtuzenia okresu gwarancyjnego ani rozpoczecia biegu
nowego okresu gwarancyjnego na zamienione urzgdzenie ani na zastosowane czesci zamienne.
Obowigzuje to rowniez w przypadku interwencji serwisowej na miejscu.

5. W celu przedstawienia roszczen gwarancyjnych nalezy zgtosi¢ uszkodzone urzadzenie na
nastepujacej stronie: www.Einhell-Service.com. Prosze mie¢ przygotowany rachunek lub inny do-
kument zakupu nowego urzgdzenia. Urzadzenia, ktdre przystane zostaty bez dowodu zakupu lub
tabliczki znamionowej, nie sg objete Swiadczeniami gwarancyjnymi, poniewaz nie ma mozliwosci
ich przyporzgdkowania. Jezeli wada objeta jest Swiadczeniem gwarancyjnym, otrzymajg Paristwo
niezwtocznie naprawione lub nowe urzadzenie.

Naturalnie istnieje mozliwo$¢ usuniecia usterek i wad nieobjetych gwarancja badz po jej uptywie za zw-
rotem kosztéw. W tym celu prosimy przestac urzadzenia na adres naszego biura serwisowego.

W przypadku czgsci zuzywajgcych sig, materiatow eksploatacyjnych oraz brakujgcych czesci zwracamy
uwage na ograniczenia tej gwarancji zgodnie z informacjami serwisowymi zamieszczonymi w tej instruk-
cji obstugi.
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Sisukord

9.

©ONOoGOA~LN

Ohutusjuhised

Seadme kirjeldus ja tarnekomplekt
Otstarbekohane kasutamine

Tehnilised andmed

T66 alustamine

Késitsemine

Puhastus, hooldus ja varuosade tellimine
Hoiustamine

Transportimine

10. Jaatmekaitlus ja taaskasutus
11. Laadimisaluse néidik ja vigade kdrvaldamine
12. Robotniiduki nidik ja vigade kérvaldamine

LI

Oht! - vigastusohu vahendamiseks lugege kasutusjuhendit

Lapsed ei tohi seda seadet kasutada. Lapsi tuleb jélgida, kontrollimaks, et nad seadmega ei méngi.
Lapsed ei tohi seadet puhastada ega hooldada. Seadet ei tohi kasutada piiratud fliisiliste, sensoorsete
vOi vaimsete voimetega isikud voi ebapiisavate kogemuste ja teadmistega isikud, valja arvatud juhul, kui

nad té6tavad padeva isiku jarelevalve all voi juhendamisel.
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Oht!

Vigastuste ja kahjustuste valtimiseks tuleb
seadme kasutamisel votta tarvitusele méningad
ohutusabindud. Seepérast lugege kasutusjuhend
/ ohutusjuhised hoolikalt labi. Hoidke need korra-
likult alles, et informatsioon oleks teil igal hetkel
kdeulatuses. Kui peaksite seadme teisele isikule
edasi andma, siis andke talle ka kasutusjuhend /
ohutusjuhised. Me ei vdta endale vastutust dnne-
tuste voi kahjude eest, mis tekivad k&esoleva
juhendi ja ohutusjuhiste mittejargimisel.

1. Ohutusjuhised

Vastavad ohutuseeskirjad leiate kaasasolevast
brosudrist.

Hoiatus!

Lugege koiki ohutusjuhiseid, juhendeid,
jooniseid ja tehnilisi andmeid, mis kuuluvad
elektritddriista juurde. Jargnevalt toodud juhiste
puudulik jargimine voib pdhjustada elektrildogi,
poletuse ja/voi raskeid vigastusi.

Hoidke koik ohutusjuhised ja juhendid tulevi-
kuks alles.

Kasutatud siimbolite seletus (vt joonis 13)
A. HOIATUS - enne masina kasutamist lugege
kasutusjuhend labi!

HOIATUS - masina kasutamisel jargige vas-
tavat ohutut kaugust!

HOIATUS - rakendage lukustusseadis enne
masinal tédde teostamist voi enne masina
t&stmist! TAHELEPANU — arge puudutage
pdorlevaid terasid!

HOIATUS - arge sbitke masinal kaasa! TA-
HELEPANU - &rge puudutage p6drlevaid
terasid!

Il kaitseklass (kahekordselt isoleeritud)
Hoidke akusid ainult kuivades ruumides
temperatuuril +10 °C kuni +40 °C. Hoiustage
akusid ainult laetud olekus (vdhemalt 40%
laetud).

Toiteplokk

Il kaitseklass

Viivitusega kaitse 3,15 A

Luhisekaitsega eraldustrafo

HOIATUS: Aku laadimiseks kasutage Uksnes
eemaldatavat toite blokki NT28/1, mis tarniti
koos seadmega

B.

C.

mm

XeTIO

Tahelepanu!
Aikese ajal tommake toitepistik valja ja lahutage
piirdetraat laadimisalusest.

2. Seadme kirjeldus ja
tarnekomplekt

2.1 Seadme kirjeldus (joonis 1/2)
Robotniiduk
Juhtpaneel
STOP-nupp
Loikekdrguse reguleerimine
Vihmaandur
Kandesang
Pealliliti
Tagaratas
Aku kate

. Terad

. Loikeketas

. Esiratas

. Vérguadapter (kaabliga)

. Kinnituskonks

. Kinnituskruvi

. Kaabliilhendus

. Varuterad

. Piirdetraat

. Laadimisalus

. Laadimistihvt

. LED-naidik

. Aku

. Kuuskantvoti

. Joonlaud (I6ikamiseks)

©CoNOOh~WN =

2.2 Tarnekomplekt ja lahtipakkimine
Kontrollige loendi alusel, kas tarnekomplektis on
koik vajalikud osad. Juhul, kui mdni osa on puu-
du, pdérduge hiljiemalt 5 td6péaeva jooksul parast
kauba ostmist meie teeninduskeskusesse voi 1a-
himasse padevasse ehitusmaterjalide kauplusse
ning esitage kehtiv ostukviitung. Jargige siinkohal
juhendi I16pus esitatud garantiitingimustes olevat
garantiitabelit.

® Avage pakend ja votke seade ettevaatlikult
vélja.

Eemaldage pakkematerjal ning pakke- ja
transporditoed (kui on olemas).

Kontrollige, kas tarnekomplekt on terviklik.
Kontrollige, ega seadmel ja tarvikutel pole
transpordikahjustusi.

Hoidke pakend vbimalusel kuni garantiiaja
[6puni alles.

Oht!

Seade ja pakkematerjal ei ole laste ménguas-
jad! Lapsed ei tohi kilekottide, fooliumi ja
pisidetailidega mangida! Oht alla neelata ja
lambuda!
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Tarnekomplekt
Robotniiduk
Vorguadapter (kaabliga)
Laadimisalus
Kinnituskruvid (4 tk)
Originaalkasutusjuhend
Ohutusjuhised

Paigaldusmaterijal ja tarvikud
Varuterad (3 tk)
Kinnituskonksud (190 tk)
Piirdetraat (130 m)
Kaablithendused (4 tk)
Kuuskantvoti

Aku

Joonlaud (I6ikamiseks)

Vajalikud abivahendid
(ei ole tarnekomplektis)

® Haamer

® Tangid

® Isolatsiooni eraldamise tangid
®  Vesilood (soovi korral)

3. Otstarbekohane kasutamine

Robotniiduk on sobiv erakasutuseks tarbe- ja
hobiaias ning méeldud Gksnes murupindade
niitmiseks.

Masinat voib kasutada ainult sihiparasel otstarbel.
Igasugune teisel otstarbel kasutamine ei ole sihi-

pérane. Koigi sellest tulenevate kahjude voi vigas-
tuste eest vastutab kasutaja/kéitaja ja mitte tootja.

Votke palun arvesse, et meie seadmed ei ole
konstrueeritud ettevotluses, kasitdédnduses ega
t66stuses kasutamise otstarbel. Me ei anna min-
git garantiid, kui seadet kasutatakse ettevotluses,
kasitddnduses voi todstuses jt sarnastel tegevu-
saladel.

4. Tehnilised andmed
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TOUS KUNI . 35%
Helirbhu tase LpA ............................... 48,9 dB(A)
HaIVE K oo 3dB(A)
Maratase L, «..coovvreiiiineniiiiicn, 61,5dB (A)
Halve K 3 dB(A)
Loikekdrguse reguleerimine . 20-60 mm, sujuvalt
Piirdetraadi lubatud pikkus ................. max 250 m
Piirdetraat kaabel-antennina
ToOsagedusriba.......ccceeveerieennenne 0-148,5 KHz
Maksimaalne saatjavéimsus.......... 54,07 dBuA/m
Liitium-ioonaku

PiNge: ..o 28V AV
Mahtuvus: ......cooeiiiiiiiee e 2,0 Ah
Vérguadapter

Sisendpinge: ......cccoeeeene 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Valjundpinge: ......ccoooviiiiiiiiiciiceeee 28V AV
Valundvool: .......oooiiiiiiiiiiiiee e 1,8A
KaitsekIass: .......coceeeeiereniereeese e /@

Muravaartused selgitati vélja standardite EN ISO
3744:1995 ja ISO 11094: 1991 jargi.

Hoiatus!

Kéesolev seade tekitab to6tamise ajal elek-
tromagnetilise vélja. See vali voib teatud
asjaoludel kahjustada aktiivseid v6i passiiv-
seid meditsiinilisi implantaate. Raskete voi
surmavate vigastuste ohu vdhendamiseks
soovitame isikutel, kelle on meditsiinilised
implantaadid, pidada enne seadme kasuta-
mist nou oma arsti ja implantaaditootjaga.

5. T6o alustamine

Enne robotniiduki paigaldamist lugege kasu-
tusjuhend labi. Paigalduse kvaliteedist ole-
neb, kui hésti robotniiduk hiljem t66tab.

5.1 T66pohimote

Robotniiduk valib oma suuna juhuslikult. Seeju-
ures niidetakse aed téielikult, sest robotniiduk
t66tleb kogu piirdetraadiga (18) héimatud ala.
Kohe kui robotniiduk tuvastab &igesti paigaldatud
piirdetraadi (18), pddrab robotniiduk ringi ja soid-
ab ala sees teise suunda. Koik alad, mida soovite
pinnasiseselt kaitsta — nt aiatiigid, puud, médbel
voi lillepeenrad —, tuleb piirata piirdetraadiga (18).
Piirdetraat (18) peab moodustama suletud ringi.
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Kui robotniiduk kohtub niidetava ala sees takistu-
sega, sdidab see tagurpidi ja niidab teises suunas
edasi (joonis 3).

5.2 Andurid
Robotniiduk on varustatud mitme kaitseanduriga.

Tosteandur:

Kui robotniidukit tostetakse tagant rohkem kui
30° vorra, peatatakse robotniiduk ja terade
(10) pdorlemine kohe.

Kaldeandur:

Kui robotniiduk kaldub tugevalt mingis suu-
nas, peatatakse robotniiduk ja terade (10)
pddrlemine kohe.

Takistusandur:

Robotniiduk tuvastab takistused oma teel.
Kui robotniiduk porkab takistusega kokku,
peatatakse robotniiduk ja terade pdérlemine
kohe ning niiduk sdidab takistusest tagurpidi
eemale.

Vihmaandur:

Robotniiduk on varustatud vihmaanduriga
(5), et takistada robotniiduki td6tamist vihma
kées. Kui tuvastatakse vihm, naaseb robotni-
iduk laadimisaluse (19) juurde ning laetakse
seal taielikult tais.

laadimisaluse (19) ees voivad pdhjustada raskusi
dokkimisel laadimise jaoks.

5.4.2 Laadimisaluse lokaliseerimine

Kui aku (22) on peaaegu tuhi, naaseb robotniiduk
laadimisaluse (19) juurde, jargides piirdetraati
(18) vastupéeva kuni laadimisaluseni (19). See-
pérast jalgige, et paigutate laadimisaluse (19)
digesti joondatult (joonis 5b).

5.4.3 Laadimisaluse {ihendamine vorguad-
apteriga

1. Enne kui Uhendate laadimisaluse (19) voo-
luvarustusega, veenduge, et vorgupinge on
100- 240V 50 /60 Hz juures.

2. Uhendage vérguadapter (13) otse pistikupes-
sa. Arge kasutage kaablit muuks otstarbeks.

3. Arge kasutage kahjustatud vérguadapterit
(13). Kaablite voi vorguadapteri (13) kahjus-
tuste korral p66érduge nende véljavahetami-
seks viivitamata volitatud spetsialisti poole.

4. Arge laadige robotniidukit niiskes keskkon-
nas. Arge laadige robotniidukit temperatuuril
lUle 40 °C vdi alla 5 °C.

5. Hoidke robotniidukit ja vorguadapterit (13)
veest, soojusallikatest ja kemikaalidest ee-

mal. Kahjustuste véltimiseks hoidke vérguad-

5.3 Ettevalmistus apteri (13) kaabel teravatest servadest eemal.
Esmalt tehke oma murust joonis. Joonistage 6. Uhendage vorguadapter (13) laadimisaluse-
sellele ka takistused ja koostage plaan, kuidas ga (19) (Joonis 5¢).

soovite neid kaitsta. See hdlbustab laadimisalu-
sele (19) hea koha leidmist ning piirdetraadi (18) Robotniiduki aku (22) laadimiseks juba paigalda-

paigutamist umber pddsaste, lillepeenarde jne mise ajal lulitage robotniiduk esmalt pealiliti (7)
(joonis 4). Kui muru on kérgem kui 60 mm, peab abil sisse ja asetage robotniiduk laadimisalusele
muru lihemaks niitma, et robotniidukit mitte liig- (19).

selt koormata ega t66t6husust mojutada. Kasuta-

ge selleks tavalist muruniidukit voi trimmerit. 5.4.4 Teave laadimise kohta

Koristage murult kdik lahtised esemed, mida Robotniiduk naaseb laadimisaluse (19) juurde
robotniiduk vdib kahjustada voi mis vdivad robot- tagasi jargmistes olukordades:

niidukit kahjustada. ® saadate robotniiduki kasitsi tagasi,

Hoidke kaepéarast jargmised tddriistad: Haamer,
tangid, isolatsiooni eemaldamise tangid ja vesi-

aku laetuse tase langeb 30%-ni,
igapaevane té6aeg on Idppenud,

lood (soovi korral). e rakendus vihmaandur,

® robotniiduk on ule kuumenenud.
5.4 Laadimisalus Seejuures sodidab robotniiduk piki piirdetraati (18)
5.4.1 Laadimisaluse asukoht iseseisvalt kuni laadimisaluseni (19).
Tuvastage esmalt parim asukoht laadimisalusele
(19). Vaja on duepistikupesa, mis annab pidevalt Kui robotniiduk sdidab tagasi laadimisaluse (19)
voolu, et robotniiduk té6taks alati. Laadimisalus juurde, otsib ta piirdetraati (18) ja sdidab vastupa-
(19) tuleb paigutada tasasele pinnale murukama- eva piki piirdetraati (18).
ra korgusele. Jélgige, et ala oleks tasane ja kuiv. Aku (22) laadimise ajal poleb LED-néidik (21)

Valige varjuline koht, sest akut (22) laetakse kdige  laadimisalusel (19) punaselt.

paremini jahedas keskkonnas (pilt 5a). Peale selle  Kui LED-naidik (21) laadimisalusel (19) pdleb
jalgige, et piirdetraat paigutataks laadimisaluse roheliselt, tAhendab see, et aku (22) on taielikult
(19) ees sirgelt vahemalt 2 m. Kdverad vahetult tais laetud. Parast taielikult tais laadimist jatkab
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robotniiduk jalle td6ga voi jadb jargmise té6ajava-
hemikuni laadimisalusele (19).

Kui laadimisalusele (19) tagasi sditmisel peaks
piirdetraadil (18) olema takistus, j&ab robotniiduk
pérast mitut katset takistuse ees seisma ega ei
paase laadimisalusele (19) tagasi. Eemaldage
piirdetraadilt (18) kdik takistused.

Kui aku (22) temperatuur Uletab 45 °C, katkesta-
takse laadimine, et valtida aku kahjustumist. Kui
temperatuur on taas langenud, jatkatakse laadi-
mist automaatselt.

Kui robotniiduki juhtststeemi temperatuur Gletab
75 °C, naaseb robotniiduk laadimisalusele (19).
Kui temperatuur on taas langenud, jatkatakse
t66d vastavalt seadistustele. Kui aku (22) saab
tuhjaks enne, kui robotniiduk laadimisalusele (19)
naaseb, ei saa robotniidukit enam kéivitada. Viige
robotniiduk tagasi laadimisalusele (19) ja jatke
peallliti (7) sisselllitatuks. Robotniiduk laetakse
automaatselt tais.

5.5 Piirdetraat

TAHELEPANU! Labiloigatud piirdetraadid
ja sellest tulenevad kahjud ei kuulu garantii
alla!

5.5.1 Piirdetraadi paigutamine

Piirdetraadi (18) voib paigutada nii maapinnale
kui ka maapinda. Kéva voi kuiva pinnase korral
voivad kinnituskonksud (14) sissel66misel mur-
duda. Kui pinnas on vaga kuiv, kastke muru enne
piirdetraadi paigaldamist.

¢ Paigaldamine maapinnale

Kui te ei soovi muru hiliem kobestada ega
ohutada, pange piirdetraat (18) tugevalt maa-
pinnale ja kinnitage see kaasasolevate kin-
nituskonksudega (14). Piirdetraadi asukohta
saate robotniiduki esimestel kasutusnédalatel
veel kohandada. Méne aja méédudes kasvab
rohi Ule piirdetraadi ja seda ei ole enam naha.
Paigaldage piirdetraat kuni 1 m vahedega
kinnituskonksude (14) vahel. Vdhendage
kinnituskonksude vahelist kaugust muru eba-
tasastes kohtades. Véltige olukordi, kus traat
ei ole vastu maapinda. Tagage, et robotniiduk
ei saaks piirdetraati I&bi Idigata.
Paigaldamine maapinda

Kaevake piirdetraat kuni 5 cm sligavusele.
Seelabi ennetate piirdetraadi (18) kahjusta-
mist nt kobestamisel voi 6hutamisel.

Markus!
Jéatke laadimisaluse tagumisse ossa 1 m traati, et
saaksite hiljem parandusi teha.

5.5.2 Kitsad kohad

Kui murupinnal on kitsas koht, saab robotniiduk
selles tdotada, kui koridor on vahemalt 1,4 m
laiune (80 cm piirdetraatide vahel) ja kuni 8 m
pikkune (Joonis 3).

5.5.3 Kaugus aiapiirini

Kui robotniiduk laheneb piirdetraadile (18), tuvas-
tatakse see robotniiduki ees olevate anduritega.
Ent enne kui robotniiduk imber pddrab, séidab

ta piirdetraadist (18) kuni 30 cm vorra Ule. Votke
seda niitmisala planeerimisel arvesse (Joonis 6a).

5.5.4 Traadi paigutamine nurkadesse

Valtige nurkades, piirdetraadid (18) nurkades
paiknevad taisnurga (90°) all. Tagamaks, et ro-
botniiduk ei sdidaks liiga kaugele Ule piirdetraadi
(18), paigutage piirdetraat (18) selle asemel nii,
nagu on kujutatud joonisel 6b.

5.5.5 Muru tousu arvutamine

Robotniiduk suudab uletada kuni 35% touse.
Seeparast véltige sellest jarsemaid touse. Tdusu
saab maarata teekonnal 1&bitud kérguse abil
(Joonis 6¢).

Naide: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Piirdetraadi paigaldus tousudel
Tousudel voib robotniiduk eriti mérjal murul haka-
ta libisema ja seet6ttu Ule piirdetraadi (18) soita.
Seepaérast on soovitatav pddrata téhelepanu jarg-
mistele punktidele (joonis 6d).

® Nolva Ulemises osas ei tohiks piirdetraati (18)
paigaldada 35%-st suurematele tdusudele.
Pidage siin kinni vahemikust 30 cm takistuste
ja muruservade suhtes.

Nolva alumises osas ei tohiks piirdetraati (18)
paigaldada 17% suurematele tdusudele. Pi-
dage siin kinni vahemikust 40 cm takistuste ja
muruservade suhtes.

5.5.7 Soiduteed ja sillutatud konniteed

® Eraldage kdrgemale tostetud konniteed,
kruusa voi kooremultSiga pinnad, madalamal
asetsevad peenrad jms. Paigutage piirdetraat
(18) véhemalt 30 cm kaugusele (Joonis 6e ja
69).

Murukamaraga Uhetasaseid konniteid ei pea
eraldama, sest nendest saab robotniiduk
lihtsalt Ule soita. Piirdetraadi (18) voib vedada
ka Ule kénniteede (Joonis 6f ja 6g).
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5.5.8 Piirdesaared

Kaitske niitmisalas olevaid takistusi piirdesaarte

loomisega. Sellega saab véltida kokkuporget

ornade esemetega, sattumist aiatiiki voi lillepe-
enardesse, vastu puid, modblit ja muud (Joonis
6h ja 6i).

© Rullige piirdetraati (18) servadest kaitstavate
objektide suunas.

® Fikseerige piirdetraat (18) kinnituskonksude-
ga (14) péripaeva kaitstava objekti imber.

® Piirake piirdesaared taielikult ja juhtige piirdet-
raat (18) sellesse punkti tagasi, kust muruser-
vas alustasite.

e Kahe piirdesaare vaheline kaugus peab
olema vahemalt 0,8 m. Muul juhul Ghendage
objektid Uhiseks piirdesaareks (Joonis 6h).

® Piirdetraat (18) tuleks vedada piirdesaareni
ja sealt tagasi paralleelselt ning teineteisele
vaga lahestikku. - Tahelepanu! Piirdetraa-
did (18) ei tohi ristuda! - Selleks fikseerige
piirdetraadid (18) maapinnale thiselt samade
kinnituskonksudega (14) (Joonis 6i).

© Robotniiduk sdidab niitmisalas tle mélema
paralleelse piirdetraadi (18), ent niisama pai-
gutatud piirdetraatide (18) juures jaab robot-
niiduk lihtsalt seisma.

5.5.9 Takistused

o Ule 10 cm kérgused takistused (joonis 6j)
Pusivad Ule 10 cm kdrgused takistused, nt
puud, seinad, tarad, aiamédbel jne, tuvasta-
takse kokkupdrkeanduritega. Kui robotniiduk
porkab takistusega kokku, jaab niiduk seis-
ma, lulitub vélja, sbidab tagurpidi ja pddrab,
et niitmist teises suunas jatkata. Pehmeid,
ebastabiilseid ja vaartuslikke takistusi tuleb
kaitsta piirdetraadist piirdesaarega.

¢ Kivid ja madalad takistused
Kive, rahne ja madalaid, alla 10 cm kdrguseid
takistusi niitmisalas tuleb kaitsta, sest muidu
voib robotniiduk neist Ule sdita. Sel juhul voib
robotniiduk kahjustada saada véi ummistuda.

®  Puud (joonis 6k)
Robotniiduk késitleb puid nagu takistusi. Kui
puujuured eenduvad pinnasest vahem kui
10 cm korguselt, peaks seda ala kaitsma.
See ennetab juurte ja robotniiduki kahjustusi.
Hoidke piirdetraadi (18) ja takistuse vahel va-
hemalt 30 cm vahet.

5.5.10 Vahekaugus vooraste niitmispindade
suhtes

Hoidke v6dra niitmispinna piirdetraadi suhtes

1-meetrilist vahekaugust (nt naabri suhtes). Vo6ra

laadimisjaama tekitatud piirdetraadi signaal voib
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liga vaikese vahekauguse korral pdhjustada tor-
keid robotniiduki t66s.

5.6 Laadimisaluse iihendamine

Lopetage kogu piirdetraadi (18) paigaldamine
enne, kui Uhendate selle laadimisalusega. Jatke
piirdetraadi (18) mélemasse otsa 1 m traati, et
saaksite hiliem kohandusi teha.

Laadimisalusega (19) Uhendamiseks eemaldage
piirdetraadi (18) otstest isolatsiooni eemaldamise
tangide abil 10 kuni 15 mm pikkuselt isolatsioon.
Enne kui Ghendate piirdetraadi (18) laadimisa-
lusega (19), tommake toitepistik pistikupesast
vélja. Laadimisaluse (19) esikulje juurde veetud
piirdetraat (18) tuleb laadimisaluse (19) alumisel
kuljel asuvate kaablihoidikute abil taha vedada.
Viige eesmine piirdetraat (18) labi laadimisaluse
all asuvate juhikute ja selle jaoks ette nahtud ava
ihenduspiirkonnas. Uhendage see liidesega ,+*.
Seejarel Uhendage tagumine piirdetraat (18) liide-
sega ,S1“ (joonis 7a).

Téhelepanu! Piirdetraadid (18) ei tohi ristuda!

Seejarel looge Gihendus vooluvarustusega. LED-
naidik (21) laadimisalusel (19) peaks parast kor-
rektset paigaldust pidevalt roheliselt pdlema. Kui
LED ei pdle, kontrollige esmalt ihendusi. Kui LED
kull pdleb, aga mitte pidevalt roheliselt, lugege
tabelit ,Laadimisaluse naidik ja vigade korvalda-
mine“ kdesoleva kasutusjuhendi 16pus.

5.7 Sisseliilitamine ja paigalduse kontrollimi-
ne
Kohe kui laadimisaluse (19) LED-néidik (21)
pdleb roheliselt, on robotniiduki niitmisala valmis.
Veenduge esmalt, et piirdetraadi (18) kinnitus-
konksud (14) on téielikult sisse 166dud. Asetage
robotniiduk u 3 m laadimisaluse (19) taha piirdet-
raadi (18) ette. Seejuures peaks robotniiduk aset-
sema piirdetraadi (18) suhtes 90° nurga all (joonis
7b). Lulitage peallliti (7) sisse (ON) (joonis 8).
Vajutage kaks sekundit POWER-nuppu (60) juht-
paneelil (2). Avage PINi abil robotniiduki lukustus
ja kinnitage sisestus nupuga ,,OK“ (61) (vt peatik-
ki ,Lukustusseadis/PIN“).
Vajutage nuppu ,HOME / 3" (64) ja seejarel uuesti
nuppu ,OK* (61). Nuld jargneb robotniiduk piir-
detraadile (18) vastupédeva. Jalgige robotniidukit
kogu piki piirdetraati (18) likumise ajal, kuni see
on jalle laadimisalusel (19). Kui robotniidukil
peaks mdnes kohas olema probleeme, korrigeeri-
ge vajadusel piirdetraati (18) ja korrake protsessi.
Robotniiduki aku (22) laetakse nuld taielikult
tais. Kui dokkimisel on endiselt probleeme, peate
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laadimisaluse (19) kiilgsuunas véib-olla uuesti
positsioneerima, kuni dokkimine énnestub prob-
leemideta.

Punase STOP-nupuga (3) saate robotniiduki igal
ajal peatada. Parast STOP-nupu (3) vajutamist
robotniiduk peatub ja ootab edasisi juhiseid.

5.8 Laadimisaluse kinnitamine

Kui robotniiduki nGuetekohane t66 on tagatud ja
laadimisalusele (19) on leitud sobiv koht, peab
laadimisaluse (19) fikseerima kinnituskruvidega
(15). Kruvige kinnituskruvid (15) kuuskantvotme
(23) abil taielikult maa sisse (joonis 7c).

6. Kasitsemine

6.1 Pealiliti

Robotniiduk on varustatud pealdlitiga (7). Lulita-
ge robotniiduk peallilitist (7) sisse (ON) ja valja

(OFF) (joonis 8). Parast robotniiduki sissellita-

mist lukustatakse see PINiga.

6.2 Juhtpaneel

Robotniiduk on juba tehases programmeeritud ja
selle standardseadistused on tehtud. Vajadusel
saab neid aga muuta. Kuigi tehaseseadistused
sobivad enamikule seadmetest, peaksite tutvuma
saadaolevate valikutega.

Juhtpaneeli LEDide selgitus (joonis 9a)
50. Aja LEDid: Igapéaevase niitmisaja nait
51. Lukustuse LED: nupuluku nait

52. Aku LED: aku oleku néit

53. Haire LED: vigade néit

Juhtpaneeli nupuvalikute selgitus (joonis 9b)
60. POWER-nupp: robotniiduki sisse- ja valjalilit-
amine

Nupp ,,OK*

Nupp ,SET WORK TIME / 1*

Nupp ,START / 2“

Nupp ,HOME / 3*

Nupp ,4“/ lukustusnupp

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Loikekorguse reguleerimine

Tahelepanu! Loikekorgust voib reguleerida ai-
nult siis, kui robotniiduk on vélja IUlitatud. Selleks
vajutage STOP-nuppu (3). Loikekdrguse regu-
leerimise (4) abil saab robotniiduki I6ikekdrgust
kohandada sujuvalt vahemikus 20 kuni 60 mm,
mida saab skaalalt lugeda.

Kui muru on kdrgem kui 60 mm, peab muru véhe-
malt 60 mm-ni lUhemaks Idikama, et robotniidukit
mitte liigselt koormata ega t66tdhusust mojutada.

Kasutage selleks tavalist muruniidukit voi trim-
merit.

Pérast paigaldamise I6petamist saab 16ikekorgust
I6ikekdrguse reguleerimise (4) abil kohandada.
Alustage alati kdrgema 16ikekdrgusega ja va-
hendage seda vaikeste sammudena soovitud
kdérguseni.

6.4 Lukustusseadis/PIN

Lukustusseadis takistab robotniiduki lubamatut
ilma kehtiva koodita kasutamist. Selleks peate
sisestama isikliku neljakohalise turvakoodi.

Lukustuse avamine

- Enne robotniiduki kasutuselevotmist peate si-
sestama 6ige PINi (standardne PIN: ,1-2-3-4).
Sisestage PIN aeglaselt Uksteise jarel ja kinni-
tage sisestus nupuga ,,OK“ (61). Kasitsusfunkt-
sioonide lukustus avatakse ja lukustuse LED
(51) pdeb roheliselt.

- Kui sisestate vale PINi, suttib lukustuse LED
(51) punaselt. Vale PIN kustutamiseks ja see-
jarel 6ige PINi sisestamiseks vajutage nuppu
LOK* (61).

Standardne PIN: Uus PIN:

1234 e

PINi muutmine

PINi muutmiseks toimige jargmiselt.

1. Avage juhtpaneeli lukustus.

2. Vajutage korraga nuppu ,4“/ lukustusnuppu
(65) ja nuppu ,,OK* (61). Lukustuse LED (51)
vilgub vaheldumisi punaselt ja roheliselt.
Sisestage uus PIN (neljakohaline). Vajutage
nuppu ,OK* (61). Lukustuse LED (51) pdleb
roheliselt.

Sisestage uus PIN uuesti ja vajutage nuppu
,OK“ (61). Lukustuse LED (51) pdleb pidevalt
roheliselt. PIN on muudetud.

5. Té&helepanu! Méarkige uus PIN dles!

PINi tellimine kadumisel

Hoidke robotniiduki kviitung ja seerianumber kée-
parast. Neid l1&heb teil PINi saamiseks vaja!

1. Avage aku kate (9), votke aku (22) vélja ja
Ghendage USB-maélupulk joonisel kujutatud
viisil USB-uhendusse (Joonised 10 ja 11).
Pange aku (22) kohale tagasi. Lllitage peall-
liti (7) sisse (ON). Jalgige, et aku (22) ei ku-
kuks uuesti vélja.

Vajutage korraga POWER-nuppu (60) ja
nuppu ,OK“ (61). Hoidke nuppe 3 sekundit
allavajutatuna. Nutd pélevad juhtpaneelil (2)
koik LEDid (50, 51, 52, 53).
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Vajutage nuppu ,SET WORK TIME / 1“ (62).
Lahutage USB-malupulk. Laadige USB-malu-
pulgal olevad andmed arvutisse. Robotniiduk
16i tekstifaili (*.txt). See fail sisaldab PUKIi,
isiklikku koodi. PINi saamiseks pédérduge kli-
enditeeninduse poole.

6.5 Robotniiduki juhtimine

Niitmisaja seadistamine
1. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

2. Valige nupu ,SET WORK TIME / 1“ (62) mit-
mekordse vajutamisega soovitud niitmisaeg.

3. Vastav nait esitatakse aja LEDidel (50).

4. Kinnitage seadistus nupu ,OK“ (61) vajutami-

sega.
Kellaaeg, mil muudatus tehti, on nilid igapaevane
kaivitusaeg. Kuvatav tundide arv on igapéevane
t66aeg.

Niitmisaja seadistuseks soovitatakse orienteeru-
va vaartusena 8 tundi paevas 500 m? juures.
Olenevalt aia suurusest ja komplekssusest tuleb
tédaega kohandada.

Kaéivitamine

1. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

2. Vajutage esmalt nuppu ,START / 2“ (63).

3. Kinnitage kaivitusprotsess nupu ,OK* (61)
vajutamisega.

Robotniiduk t66tab niulid vastavalt niitmisaja
seadistusele. Té6ajal jalgitakse aku laetuse taset
ja seda kuvatakse aku LEDi (52) abil. Kohe kui
aku laetuse tase langeb 30%-ni, naaseb robot-
laadija automaatselt laadimisalusele (19).

Niitmise katkestamine
1. Vajutage STOP-nuppu (3), et robotniiduk
kohe peatada.

2. Avage juhtpaneeli (2) lukustus.

3. Vajutage Uksteise jarel nuppu ,HOME / 3”
(64) ja nuppu ,OK” (61), et saata robotniiduk
piki piirdetraati (18) tagasi laadimisalusele
(19).

STOPP-olek:

STOPP-nupu (3) vajutamisega on robotniiduk
STOPP-olekus, mida néidatakse vilkuvate aja LE-
Didega (50). Robotniiduk teeb oma niitmisreziimis
pausi, kuni see korvaldatakse.

STOPP-oleku saab korvaldada jargmiselt:

®  Avage robotniiduk lukustusest ja vajutage
nuppu ,START/2“ (63) ning nuppu ,OK* (61),
et saata robotniiduk niitma.

® Avage robotniiduk lukustusest ja vajutage
nuppu ,HOME/3* (64) ning nuppu ,OK“ (61),
et saata robotniiduk tagasi laadimisjaama
(19).

Avage robotniiduk lukustusest ja vajutage
nuppu ,4/lukustusnupp® (65).

7. Puhastus, hooldus ja varuosade
tellimine

Oht!

Enne koiki puhastus- ja hooldustéid peab sead-
me lUlitama pingevabaks, selleks tdmmake pistik
pesast vélja ja lulitage seade pealllitist (7) vélja
(OFF) (joonis 8).

Ettevaatust! Kandke té6kindaid!

7.1 Puhastamine

® Hoidke kaitseseadised, 6hupilud ja mootori-
kestad voimalikult tolmu- ja mustusevabad.
H6druge seade puhta ratikuga puhtaks voi
puhastage surudhuga madalal survel.
Robotniidukit ei tohi puhastada voolava vee-
ga, eriti mitte kdrgsurvega.

Puhastage seadet regulaarselt niiske ratiku ja
vahese koguse vedelseebiga. Arge kasutage
puhastusvahendeid voi lahusteid, sest need
voivad kahjustada seadme plastdetaile. Ar-
vestage sellega, et seadme sisemusse ei tohi
sattuda vett.

Puhastage robotniidukit vdimalusel harja voi
lapiga.

Kontrollige terade (10) ja I6ikeketta (11) lii-
kuvust.

Kasutage robotniiduki (1) laadimiskontak-
tide ja laadimisaluse (19) puhastamiseks
metallipuhastusvahendit voi vaga peenikest
lihvpaberit. Puhastage neid, et tagada tohus
laadimine.

7.2 Hooldus

e Kulunud v6i kahjustatud terad (10) ning
nende kinnituskruvid peab alati vahetama
komplektina.

Asendage kulunud voi kahjustunud detailid.
Kasutusea pikendamiseks tuleb koik keerata-
vad detailid ning rattad ja teljed puhastada ja
seejarel Olitada.

Robotniiduki korraparane hooldus ei taga
mitte ainult seadme pikaajalist séilimist ja t66-
vdime, vaid aitab kaasa ka muru korralikule ja
lihtsale niitmisele.

Kdige kulumisaltimad osad on terad (10).
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Kontrollige regulaarselt terade (10) seisukor-
da ja nende kinnitust. Kui tekib robotniiduki
Uleméarane vibratsioon, voib see tdhendada,
et terad (10) on kahjustatud voi |66kide tottu
deformeerunud. Kui terad (10) on kulunud
vOi kahjustautud, peab need kohe vélja va-
hetama.

e Kontrollige regulaarselt 16iget murul. Niride
terade tottu ei 16igata kdrsi maha puhtalt.
Seetdttu kuivab muru pind kergelt ja see mu-
utub pruuniks. Puhta ja sirge 16ike saamiseks
vahetage terasid regulaarselt.

o Kontrollige korrapéraselt robotniiduki alumist
kilge maardumise suhtes. Puhastage oma
robotniidukit regulaarselt. Tugevam mustus
eemaldage kohe.

® Esimestel nadalatel parast kasutuselevottu ja
eelnevat niitmist tavalise muruniidukiga voib
teie robotniiduk kiiresti tugevalt méarduda.
Seeparast kontrollige robotniiduki alumist k-
ge sellel ajal sagedamini.

® Loigake muru lihemaks vaid vaikeste sam-
mudena, et véltida tugevat maardumist.

® Seadme sees ei ole muid hooldust vajavaid
osi.

7.2.1 Terade vahetamine

Kasutage ainult originaalterasid, sest muidu ei ole

funktsioonid ja turvalisus tagatud.

Robotniiduk on varustatud I6ikekettale (11) kin-

nitatud kolme teraga (10). Nende terade (10)

kasutusiga on kuni 3 kuud (kui ei tabata takistusi).

Asendage koik kolm tera (10) korraga, et teie

seadme t6husus ja tasakaal ei halveneks.

Terade (10) vahetamiseks toimige jargmiselt (joo-

nis 12) — Tahelepanu! - kandke kindaid.

1. Vabastage kinnituskruvid.

2. Eemaldage vanad terad (10) ja asendage
need uutega. Asendage koik kolm tera (10)
alati komplektina.

3. Seejarel keerake kinnituskruvi uuesti kinni.
Veenduge, et uued terad (10) pddrlevad va-
balt.

Kontrollige robotniidukit regulaarselt tldiselt ja
eemaldage koik kogunenud ja&tmed. Enne iga
hooaja algust kontrollige kindlasti terade (10) sei-
sukorda. Kui seade vajab remonti, siis pdérduge
meie klienditeenindusse. Kasutage ainult origin-
aalvaruosi.

7.2.2 Aku vahetamine
Kasutage ainult originaalakusid, sest muidu ei ole
funktsioonid ja turvalisus tagatud.
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Aku (22) vahetamiseks toimige jargmiselt (joonis

10).

1. Keerake aku katte (9) kuus kruvi lahti.

2. Votke aku (22) robotniidukist valja.

3. Seejarel pange uus aku (22) sisse ja kinnita-
ge aku kate (9) kinnituskruvidega.

7.2.3 Tarkvara uuendamine

Kui soovite tarkvara uuendada, kopeerige uus

tarkvara tiihjale USB-malupulgale (vajadusel

vormindage malupulk eelnevalt). Enne jargmiste
sammude tegemist veenduge, et aku on taiesti
tais laetud.

1. Asetage robotniiduk niitmisalasse. Robot-
niiduk ei tohi tarkvara uuendamise ajal olla
laadimisalusel.

2. Avage aku kate (9), votke aku (22) vélja ja
Ghendage USB-maélupulk joonisel kujutatud
viisil USB-uhendusse (Joonised 10 ja 11).

3. Pange aku (22) kohale tagasi. Lulitage peall-
liti (7) sisse (ON). Jalgige, et aku (22) ei ku-
kuks uuesti vélja.

4. Vajutage korraga POWER-nuppu (60) ja
nuppu ,,OK* (61). Hoidke nuppe 5 sekundit
allavajutatuna. Nutd pélevad juhtpaneelil (2)
koik LEDid (50, 51, 52, 53).

5. Uuendamise kaivitamiseks vajutage nuppu
L4/ lukustusnuppu (65). Aja LEDid (50) ku-
vavad praegust edenemist. Kui koik viis aja
LED:i (50) pdlevad pidevalt, on protsess I6pe-
tatud.

6. Mobne sekundi jarel kustuvad aja LEDid (50)
taas ja robotniiduk lulitub tavalisse td6olekus-
se, poleb vaid tks aja LED (50).

7. Tommake USB-malupulk valja ja sulgege aku
kate (9).

7.2.4 Piirdetraadi parandamine

Kui piirdetraat (18) l6igatakse suvalises kohas
labi, kasutage parandamiseks kaasasolevaid
kaablilihendusi (16). Selleks viige labildigatud
piirdetraadi (18) mélemad otsad kaablilihendusse
(16) ja vajutage see tangide abil kokku. Uhen-
dage pistik pesaga. Seejarel kontrollige talitlust
laadimisaluse (19) LED-néidiku (21) abil.
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7.3 Varuosade tellimine

Varuosade tellimisel on vajalikud jargmised an-
dmed:

® Seadme tllp

® Seadme artiklinumber

® Seadme identifitseerimisnumber

® Vajamineva varuosa varuosanumber
Kehtivad hinnad ja info leiate aadressilt
www.Einhell-Service.com.

Varuterad, art nr: 34.140.20

8. Hoiustamine

Laadige aku (22) enne talveks hoiustamist taieli-
kult tais ja lulitage robotniiduk pealllitist (7) valja
(OFF). Votke aku (22) seadmest vélja. Lahutage
vorguadapter (13) vooluvarustusest ja laadimi-
saluselt (19). Piirdetraadi (18) voib talveks valja
jatta. Ent tagage, et ihendused on korrosiooni
eest kaitstud. Selleks lahutage piirdetraadi (18)
Uhendused laadimisaluselt (19).

Hoidke seadet ja selle tarvikuid pimedas, kuivas
ja kilmakindlas ning lastele ligipddsmatus kohas.
Optimaalne hoiutemperatuur on vahemikus 5 °C
kuni 30 °C. Hoidke seadet originaalpakendis.

©

. Transportimine

® Lulitage seade pealllitist (7) valja (OFF) (joo-
nis 8).

® Paigaldage koik transpordiseadised.

o Kaitske seadet kahjustuste ja tugeva vibratsi-
ooni eest, mis esinevad eriti sGidukites trans-
portimisel.

® Kindlustage seade libisemise v6i imberkuk-
kumise vastu.

® Kandke robotniidukit kdepidemest (6), [5ike-
ketas (11) kehast eemale suunatuna.
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10. Jaatmekaitlus ja taaskasutus

Transpordikahjustuste valtimiseks on seade
pakendis. See pakend on toormaterjal ja seega
taaskasutatav ning selle saab toorainetdétlusse
tagasi toimetada. Seade ja selle tarvikud koosne-
vad mitmesugustest materjalidest nagu nt metall
ja plast. Katkised seadmed ei kuulu olmeprigi
hulka. Asjatundlikuks kaitlemiseks tuleks seade
anda ara vastavasse kogumiskohta. Kui Te ei tea
Uhtki kogumiskohta, siis kusige teavet kohalikust
omavalitsusest.

)i

_—
Ainult Euroopa Liidu riikidele

Arge visake elektrilisi todriistu olmepriigi hulkal

Euroopa Liidu direktiiviga 2012/19/EU elektri- ja
elektroonikaseadmete jaatmete kohta ja siseriikli-
kele kohaldamistele tuleb kasutatud elektrilised
tédriistad koguda kokku eraldi ja leida neile
keskkonnaséaastlik taaskasutus.

Taaskasutusalternatiiv tagasisaatmisndudele:
Elektriseadme omanik on kohustatud omandisuh-
te I6ppemisel alternatiivina tagasisaatmisele
kaasa aitama sobivale taaskasutusele. Seega
vOib vana seadme loovutada ka tagasivotukohta,
mis korraldab selle kdrvaldamise riikliku ringlus-
majanduse ja jadtmeseadusandluse tdhenduses.
Asjasse ei puutu vanade seadmete elektrikompo-
nentideta lisaseadmed ja abivahendid.

Jélgige utiliseerimisel, et akud ja valgustussead-
med (nt h66glamp) voetakse seadmest valja.

Tootedokumentatsiooni ja kaasasolevate doku-
mentide kordustrikk voi muul viisil paljundamine,
ka osaliselt, on lubatud ainult Einhell Germany
AG loal.

Tehniliste muudatuste digus reserveeritud
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11. Laadimisaluse néidik ja vigade korvaldamine

LED-néidik (21)

Kirjeldus

Lahendus

Vélja lllitatud

- Puudub vooluvarustus

- Kontrollige vooluvarustust

Pdleb roheliselt

- Niitmiseks valmis

- Aku (22) taielikult tais laetud

- Piirdetraat (18) Gigesti pai-
galdatud

Vilgub roheliselt

- Piirdetraat (18) l&bi I6igatud
- Piirdetraat (18) valesti Uhen-
datud

Otsige piirdetraadilt (18) murdekohta
Kontrollige mdlemat ihendust laadimisa-
lusel (19)

Pdleb punaselt

- Akut (22) laetakse

- Oodake, kuni aku (22) on téiesti tais la-
etud

12. Robotniiduki néidik ja vigade korvaldamine

Héire LED (53) poleb punaselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

»,Robotniiduk Ules
tostetud”

- Tosteandur rakendus pide-
valt 10 sekundit

Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,,OK" (54).
Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil
uuesti.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
niitmisala 10 cm kérgemate takistuste
suhtes ja eemaldage need voi eraldage
takistused piirdetraadi (18) abil niitmisa-
last.

»Robotniiduk kinni
sOitnud“ Robotnii-
duk on niitmisalas
takistuse laheduses
peatunud.

- Takistusandur aktiveerus Uihe
minuti jooksul 10 korda

Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,OK* (54).
Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil
uuesti.

- Kontrollige, kas moni takistus blokeerib
robotniidukit voi on see puude, pddsaste
vms vahele kinni kiilunud. Kérvaldage ta-
kistus voi valtige seda ala.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
piirdetraadi (18) paigaldust. P6orake ise-
aranis tahelepanu kitsastele nurkadele,
koridoridele, aedadele, rahnudele jne ning
vajadusel kohandage piirdetraadi (18) pai-
gutust.

- Kontrollige, kas rohi on liiga korge ja see
blokeerib robotniidukit. Sel juhul niitke
muru madalamaks kui 60 mm.
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Héire LED (53) poleb punaselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

~Kajaandur”
Robotniiduk on
niitmisalas vahetult
takistusel peatunud.

- Takistusandur rakendus pi-
devalt 10 sekundit

Lulitage pealiliti (7) valja (OFF) ja asetage

robotniiduk niitmisalas teise kohta. Lulitage

pealuliti (7) taas sisse (ON) ja kaivitage niit-
misprotsess juhtpaneeli (2) abil uuesti.

- Kontrollige, kas moni takistus blokeerib
robotniidukit voi on see puude, pddsaste
vms vahele kinni kiilunud. Kdrvaldage ta-
kistus voi valtige seda ala.

- Kui see viga esineb sagedasti, kontrollige
piirdetraadi (18) paigaldust. Pé6rake ise-
aranis tahelepanu kitsastele nurkadele,
koridoridele, aedadele, rahnudele jne ning
vajadusel kohandage piirdetraadi (18) pai-
gutust

Haire LED (53) vilgub punaselt

Viga

Voéimalik pohjus

Korvaldamine

,Piirdetraadi/signaa-
li viga®

Robotniiduk liigub
ringiratast, et otsi-
da piirdesignaali,

ja peatub 16puks
taiesti.

- Robotniiduk on véljaspool
niitmisala

- Piirdetraat (18) valesti Ghen-
datud

- Piirdetraat (18) l&bi I6igatud

- Puudub vooluvarustus

Lilitage pealuliti (7) valja (OFF) ja jalle sisse
(ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli
(2) abil uuesti.

- Veenduge, et piirdetraat (18) on paigalda-
tud digest ja keskele laadimisaluse (19)
alla.

- Kontrollige piirdetraadi (19) asukohta.

- Veenduge, et robotniiduk asub niitmisalal.

- Kontrollige, kas LED-naidik (21) laadimi-
salusel (19) poleb roheliselt.

- Kui robotniiduk lahkub niitmisalalt mitu
korda Uihest kohast, kontrollige ala kdrge-
pingeliinide suhtes. Muutke piirdetraadi
(18) asukohta.

- Kui robotniiduk lahkub niitmisalast tdusul,
véltige seda ala piirdetraadi (18) asukoha
muutmisega.
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Héire LED (53) poleb siniselt

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

~+Aku/patarei viga“

- Robotniidukil on tekkinud
aku viga

- Akut (22) ei saa laadida

- Laadimistihvtide (20) halb
kontakt

- Aku (22) kasutusiga on 16p-
penud

Lilitage pealdliti (7) vélja (OFF) ja jalle sisse
(ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli
(2) abil uuesti.

- Kontrollige, kas esineb vooluvarustuse
probleem.

- Puhastage laadimistihvtid (20).

- Vajadusel vahetage aku (22) vélja.

- P66rduge klienditeenindusse.

- Veenduge, et aku (22) on Gigesti paigal-
datud.

- Kontrollige, kas peallliti (7) on sisse liilita-
tud (ON), kui robotniiduk on laadmisalusel
(19).

- Kontrollige piirdetraadi (19) asukohta. -
Vajadusel vahetage aku (22) vélja.

Haire LED (53) vilgub siniselt

Viga

Véimalik pohjus

Korvaldamine

~AKu temperatuur
véljaspool normaal-
set vahemikku*
Robotniiduk naaseb
seadistatud t66aja
ajal laadimisalu-
sele ja/voi akut ei
saa laadimisalusel
laadida.

Liiga kdrge/madal aku tempe-

ratuur voi juhtsusteemi liigtem-

peratuur

- Aku temperatuuril tle 75 °C
naaseb robotniiduk laadimi-
salusele (19).

- Aku temperatuuril tle 45 °C
voi alla 0 °C peatatakse
laadimine ja robotniiduk oot-

ab laadimisaluse (19) juures.

- Maérake suvel tddaeg varastele hommi-
kutundidele ja véltige robotniiduki kasuta-
mist paeva kuumal ajal.

- Paérast aku voi juhtststeemi jahtumist
lubatud temperatuurivahemikuni naaseb
robotniiduk automaatselt programmeeri-
tud t66 juurde.

»Mootor on Ule koor-
matud”

Robotniiduk peatus
korges ja paksus
rohus.

- Robotniiduk peatus mootori
liigvoolu v6i mootorivea tottu

Lulitage pealiliti (7) valja (OFF) ja jalle sisse
(ON). Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli
(2) abil uuesti.

- Kontrollige rohu kérgust niitmisalas ja va-
jadusel niitke muru tavalise muruniidukiga
madalamaks kui 60 mm.

- Suurendage I6ikekdrgust. Alustage alati
kérgema l6ikekdrgusega ja vahendage
seda vaikeste sammudena soovitud kor-
guseni.

- Kontrollige 16ikekettaid (11) ja rattaid
maardumise suhtes ja puhastage neid osi
pohjalikult.

- Kontrollige tagumisi rattaid ja |6ikeketast
(11) materijali kinnijadmise suhtes. Kui te
ei saa kinnijadnud materjali lahti, p66rdu-
ge vastutava klienditeeninduse poole.
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Haire LED (53) vilgub siniselt

Robotniiduk on
Umber lainud ja
peatunud.

Uhte suunda kaldu

- Robotniiduk on pikemat aega

Viga Véimalik pohjus Korvaldamine
~Robotniiduk kal- - Robotniidukit kallutati pusi- Vea kinnitamiseks vajutage nuppu ,OK* (54).
lutatud” valt 10 sekundit Kaivitage niitmisprotsess juhtpaneeli (2) abil

uuesti.
- Viige robotniiduk tasasele pinnale ja kéivi-
tage see uuesti.

- Kui robotniiduk on niitmisalas oleva jarsu
ndlva téttu Umber lainud, kohandage suur-
te tdusude valtimiseks vastavalt piirdetra-
ati (18).

Lulitage pealiliti (7) valja (OFF) ja asetage

robotniiduk niitmisalas teise kohta. Lulitage

pealdliti (7) taas sisse (ON) ja kaivitage niit-

misprotsess juhtpaneeli (2) abil uuesti.

- Korvaldage piirdetraadil (18) olevad takis-
tused.

,Niiduk kinni soit-
nud“

Robotniiduk peatus
tagasiteel laadimi-
salusele.

- Robotniiduki likumine on
piirdetraadil (18) olevate ta-
kistuste tottu blokeeritud

-245-

Anl_GC_RM_500_SPK13.indb 245 17.01.2023 12:57:08



Veaotsing

Viga

Voimalik pohjus

Korvaldamine

Robotniiduk seisab
niitmisalas.
Robotniidukit ei saa
sisse lllitada.

Aku pinge on liiga madal
Viga vooluahelas voi elektro-
onikas

Viige robotniiduk laadimiseks tagasi laadi-
misalusele (19).

Lulitage pealliti (7) sisse (ON).

P&6rduge klienditeenindusse.

Robotniiduk ei saa
laadimisalusele
soita.

Laadimisalus (19) ei ole 6i-
gesti paigaldatud.

Veenduge, kas LED-naidik (21) laadimisa-
lusel (19) pdleb roheliselt.

Veenduge, et piirdetraadid (18) on Ghen-
datud laadimisaluse (19) kllge ning
eesmine piirdetraat (18) asub laadimisalu-
se (19) all keskel.

Veenduge, et laadimisalus (19) on digesti
paigutatud.

Robotniiduk seis-
kub, ehk tapsemini
sdidab kontrollima-
tult piidrdesaarte

Piirdetraat (18) ei ole Umber
piirdesaarte digesti paigalda-
tud.

Kohandage piirdetraadi (18) asukohta.
Jalgige, et piirdetraat (18) ei ristuks.

materjali

Robotniiduk kéivitati takistus-
tele liiga lahedal

Teraajam voi ajamimootor
kahjustatud

Robotniiduki muud detailid
on kahjustatud

laheduses.
Robotniiduk on Terad (10) kahjustatud Vahetage terad (10) valja. Kolm tera (10)
véga vali. Teradel (10) on palju voor- tuleb korraga vélja vahetada.

Robotniiduki té6tdhusus soltub terade
(10) teravusest. Seeparast hoidke terad
(10) heas seisukorras.

Terade (10) puhastamisel ltlitage robotni-
iduk ohutult valja ja kandke kaitsekindaid,
et véltida I6ikevigastusi.

Laske klienditeenindusel mootorit remon-
tida vdi see valja vahetada.

Robotniiduk jaab
laadimisalusele.
Robotniiduk naaseb
ikka ja jalle laadimi-
salusele.

Valed t66aja seadistused
Aku (22) on tuhi
Vihmaandur reageeris
Aku temperatuur on kérge-
nenud

Kontrollige t66aja seadistusi.

Robotniiduk alustab ja I6petab oma t66
olenevalt seadistatud ajavahemikust. Val-
jaspool seda ajavahemikku on robotniiduk
laadimisalusel (19).

Robotniiduk jaab
piirdetraadi peal
seisma ega joua
laadimisalusele.

Aku (22) on tihi

Eemaldage piirdetraadilt (18) véimalikud
takistused. Jalgige piirdetraadi (18) piken-
damisel piisavat kaugust takistustest.

TAHELEPANU! Labildigatud piirdetraadid ja sellest tulenevad kahjud ei kuulu garantii alla!
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Hooldusteave
Meil on kdikides garantiitunnistusel loetletud riikides padevad hoolduspartnerid, kelle kontaktandmed
leiate garantiitunnistuselt. Nemad on Teie k&sutuses seoses mis tahes hooldusklisimustega, nagu re-

monditédd, varu- ja kuluosade muretsemine voi kulumaterjalid.

Tuleb téhele panna, et selle toote korral esineb kasutamisest tulenevaid v6i loomulikke kulumisilmin-
guidjargmistel detailidel ning neid detaile k&sitletaksekulumaterjalina.

Kategooria Naide
Kuluosad* Aku
Kulumaterjal / Kuluosad* Terad
Puuduolevad detailid

* ei pruugi tingimata tarnekomplektiga kaasas olla!

Puuduste voi rikete korral palume Teid registreerida see internetis aadressil www.Einhell-Service.com.
Markigekindlasti vea tapne kirjeldus ja vastake lisaks igal juhul jargmistele kisimustele.

e Kas seade on toé6tanud voi oli ta algusest peale defektne?
e Kas Teile hakkas enne defekti iimnemist midagi silma (defekti tunnused)?

® Missugune torge Teie arvates seadmel on (pShitunnus)?
Kirjeldage seda torget.
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Garantiitunnistus

Lugupeetud klient!

Meie tooted l&bivad range kvaliteedikontrolli. Kui seade ei peaks siiski korralikult td6tama, on meil siiralt

kahju ja me palume Teil pé6rduda meie klienditeenindusse selle garantiitunnistuse 16pus toodud aad-

ressil. Oleme meelsasti Teie teenistuses ka telefoni teel alltoodud teeninduse telefoninumbritel. Garanti-
induete esitamisel kehtib jargnev:

1. Kaéesolevad garantiitingimused on suunatud ainult tarbijatele, st flusilistele isikutele, kes ei soovi
toodet kasutada oma kommerts- vdi muuks iseseisvaks tegevuseks. Kaesolevad garantiitingimused
reguleerivad tédiendavaid garantiiteenuseid, mida allpool nimetatud tootja lubab oma uute seadmete
ostjatele lisaks seaduslikule garantiile osutada. See garantii ei puuduta Teie seaduslikke garanti-
indudeid. Meie garantiiteenus on Teile tasuta.

2. Garantiiteenus héimab ainult teie poolt ostetud, allpool nimetatud tootja toodetud uue seadme neid
puudusi, mis tulenevad materijali- voi tootmisvigadest, ning piirneb meie valikul nende puuduste kor-
valdamise vdi seadme vahetamisega.

Votke palun arvesse, et meie seadmed ei ole konstrueeritud ettevotluses, kasitddnduses ega kutse-
tegevuses kasutamise otstarbel. Seetdttu ei kehti garantiileping juhul, kui seadet kasutatakse garan-
tiiajal ettevotluses, kasitdédnduses voi tddstuses jt sarnastel tegevusaladel.

3. Meie garantii alla ei kuulu:

- kahjud, mis on tekkinud montaazijuhendi mittejargimise voi asjatundmatu paigalduse, kasutus-
juhendi mittejargimise (nagu nt vale vérgupinge voi vooluliigi thendamisel) voi hooldusjuhendi ja
ohutusnduete eiramise tottu, samuti seadme jatmise tottu ebaharilike keskkonnatingimuste katte voi
puuduliku hoolduse ja kontrolli tottu.

- seadme kahjustused, mis on tekkinud kuritegeliku voi asjatundmatu kasitsemise tottu (nagu nt
seadme Ulekoormamine voi lubamatute instrumentide voi tarvikute kasutamine), vodrkehade (nt liiv,
kivid vGi tolm, transpordikahjustused) seadmesse tungimisel, jdu kasutamisel voi valisjpudude moju
korral (nt kahjustused mahakukkumise tagajarjel).

- kahjustused seadmel v6i seadme osadel, mis on pdhjustatud kasutamisest tingitud, tavalise voi
muu loomuliku kulumise tagajarjel.

4. Garantiiaeg on 24 kuud ning see algab seadme ostmise kuupdevaga. Garantiinduded tuleb esitada
garantiiajal kahe nadala jooksul parast defekti tuvastamist. Garantiinduete esitamine parast garan-
tilaja kestuse [6ppu on valistatud. Seadme remont voi véljavahetamine pikendab garantiiaega voi
antakse noude tottu seadmele ja voimalikele paigaldatud varuosadele uus garantiiaeg. See kehtib
ka kliendi juures kohapeal teostatud teeninduse korral.

5. Garantiindude esitamiseks registreerige defektne seade aadressil: www.Einhell-Service.com. Ho-
idke oma seadme ostukviitung voi teised ostutdendid alles. Seadmete korral, mis saadetakse iima
vastavate t6enditeta voi ilma tulbisildita, on klassifitseerimise véimaluse ebapiisavuse tdttu garantii
valistatud. Kui seadme defekt kdib meie garantii alla, saate esimesel vdimalusel tagasi remonditud
vOi uue seadme.

Enesestmoistetavalt kdrvaldame seadmel ka neid defekte, mis ei kéi garantii alla voi kui garantiiaeg on
1abi, kuid sel juhul tuleb Teil kulud tasuda. Selleks saatke seade meie teeninduse aadressil.

Kulu-/tarbe- ja puuduolevate detailide osas juhime tdhelepanu garantiipiirangutele vastavalt selles kasu-
tusjuhendis antud hooldusteabele.
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Konformitatserklarung: Wir erklaren Konformitat geman EU- HR IZJAVA O SUKLADNOSTI potvrduje sliedecu uskladenost prema
Richtlinie und Normen fir Artikel smjernicama EU i normama za artik|
GB Declaration of conformity: We declare conformity in accordance BIH 1ZJAVA O SUKLADNOSTI potvrduje sljedeéu uskladenost prema
with the EU directive and standards for article smjernicama EU i normamaza artikl
F Déclaration de conformité : Nous déclarons la conformité confor- RS DEKLARACIJA O USUGLASENOST potvrduje sledeéu
mément aux directives et normes UE pour l‘article uskladenost prema smernicama EZ i normama za artikal
I Dichiarazione di conformita: dichiariamo la conformita secondo la TR  Uygunluk Deklarasyonu: AB direktifi ve tir(in standartlari uyarinca
direttiva UE e le norme per l‘articolo uygunlugunu beyan ederiz
DK Overensstemmelseserkleering: Vi attesterer overensstemmelse iht. RUS 3asBneHue o cooTBeTCTBMM ToBapa: HacTosAwmm
EU-direktiv samt standarder for artikel YAOCTOBEPAETCA, YTO CNEAYIOLME NPOAYKTbI COOTBETCTBYIOT
S Forsakran om 6verensstammelse: Vi forklarar féljande éverens- [AvpeKTBam 1 Hopmam EC
stammelse enl. EU-direktiv och standarder for artikeln EE Vastavusdeklaratsioon: Toendame toote vastavust EL direktiivile ja
CZ Prohlaseni o shodé: Prohlasujeme shodu podle smérnice EU a standarditele
norem pro vyrobek ) LV  Atbpilstibas deklaracija: Més apliecinam atbilstibu ES direktivai un
SK  Vyhlasenie o zhode: Vyhlasujeme zhodu podla smernice EU a standartiem talak minétajam precém
noriem pre vyrobok LT  Atitikties deklaracija: deklaruojame, kad gaminys atitinka ES
NL  Conformiteitsverklaring: wij verklaren conformiteit conform EU- direktyva ir standartus
richtlijn en normen voor artikel PL Deklaracja Zgodnosci - deklarujemy zgodno$é wymienionego
E Declaracion de conformidad: declaramos la conformidad a tenor ponizej artykutu z nastgpujgcymi normami na podstawie
de la directiva y normas de la UE para el articulo dyrektywy EU
FIN Standardinmukaisuustodistus: Me vakuutamme, etta EU-direktiivin BG /[leknapauus 3a CboTBeTCTBUE: Hie AeKknapupame CbOTBETCTBUE
ja standardien vaatimukset tayttyvat tuotteelle Ha [inpexTtuBuTe 1 HopmuTe (EC) 3a usgenma
SLO 1ZJAVA O SKLADNOSTI potrjuje sledeco skladnost s smernico EU UKR /[leknapalyjisi BiANOBiAHOCTI: M1 3aABAAEMO NPO BiANOBIAHICTL
in standardi za izdelek 3rigHo 3 [lvpekTuBoto EC Ta cTaHaapTaMu CTOCOBHO apTUKyna
H Konformitasi nyilatkozat: Az EU-irdnyvonal és normak szerinti MK WUsjasa 3a coo6pasHocT: M3jasyBame co06pasHOCT co
konformitast jelentjuk ki a cikkekhez perynatusara u co HopmuTe Ha EY 3a aptukam
RO  Declaratie de conformitate: Declaram conformitate conform N Samsvarserkleering: Vi erklaerer samsvar i henhold til EU-direktiv
directivei si normelor UE pentru articolul og standarder for artikkel
GR AnAwon ouppdpdwong: ANAWVOULE CUPHOPGWOT) GUNGWVA e IS Samraemisyfirlysing: Vié Utskurdum samraemi vid EU-reglugerd og
Oényia Ee kat tpéTuTa yla Ta poidvTa stédlum fyrir vérutegund
P Declaragéo de conformidade: Declaramos a conformidade de
acordo com a diretiva CE e normas para o artigo
Méhroboter* GC-RM 500 (Einhell)
[J2014/29/EU [x]2006/42/EC
[]2005/32/EC_2009/125/EC [JAnnex Iv
Notified Body:
[J(EU)2015/1188 Reg. No.:
[J2014/35/EU [[]2000/14/EC_2005/88/EC
[]2006/28/EC E Annex V
2014/30/EU Annex VI
D Noise: measured L, = dB (A); guaranteed L, = dB (A)
[12014/32/EU P =kW; /G =cm
Notified Body:
[x] 2014/53/EU 0 v
2012/46/EU_(EU)2016/1628
D 2014/68/EU Emission No.:
[J(Ev)2016/426
Notified Body:
[1(Eu)2016/425
[X]2011/65/EU_(EU)2015/863
Standard References: EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A2:2020; EN 50665:2017; EN 50663:2017;
EN 62311:2008; EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021;
EN 301 489-1V2.2.3; Draft EN 301 489-3 V2.3.0; EN 301 489-17 V3.2.4; EN 300 328 V2.2.2; EN 303 447 V1.3.1;
ISC GmbH - EschenstraBe 6 - D-94405 Landau/lsar
Landau/lsar, den 10.11.2022 %/ /ZDLLq . CAZ»A
Andreas Weichselgartnlwr/GeneraI-Manager Bobby Chen/Product/Managemem
First CE: 2019 Archive-File/Record: NAPR027866
Art.-No.: 34.139.30 |.-No.: 21042 Documents registrar: Thomas Fischer
Subject to change without notice Wiesenweg 22, D-94405 Landau/Isar
* GB Robot lawn mower - F Tondeuse robot - / Robot tagliaerba - DK/N -8 - CZ Robotické sekacka - SK Robotické kosacka - NL Maairobot - £ Robot cortacésped
- FIN Robottiruohonleikkuri - SLO Robotna kosilnica - H Robotfiinyiré - RO Robcl de tuns gazonul - G X porot - P Robd corta-relvas - HA/BIH Robot za kosnju - RS Robotska kosatica - PL
Kosiarka automatyczna - TR Gim bigme robotu - RUS P - LV Robotizéts zales plavéjs - LT Vejos pjovimo robotas - BG Hocauka po6ot - UKR Po60oT-rasoHoKocapia
- MK Po60TnanpaHa KocunKa 3a Tpesa
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UK

C A Declaration of conformity
We, Einhell UK Ltd

Champions Business Park, First Floor Unit 10, Arrowe Brook Rd, Upton, Wirral CH49 0AB,
United Kingdom

declare the conformity to UK standards and legislation was assessed for:

Robot Lawn Mower GC-RM 500 (Einhell)

UK legislation

|:| Simple Pressure Vessels (Safety) Regulation |:| Electromagnetic Compatibility Regulation
|:| Electrical Equipment (Safety) Regulation |:| Measuring Instruments Regulation

|X| Radio Equipment Regulation |:| Pressure Equipment (Safety) Regulation

|:| Personal Protective Equipment Regulation
|:| The Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulation
IZ| The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulation
|:| Noise Emission in the Environment by Equipment for use Outdoors Regulation
|:| Annex V

|:| Annex VI
Noise: measured L, = dB (A); guaranteed L, = dB (A)
P=kW;L/@ =cm
UK Approved Body:

|Z| Supply of Machinery (Safety) Regulation

|:| Annex IV
UK Approved Body:

UKTE Certificate No.:

Standard References: BS EN 60335-1; BS EN 50636-2-107; BS EN 50665; BS EN 50663;
BS EN 62311; BS EN IEC 55014-1; BS EN IEC 55014-2; BS EN IEC 61000-3-2; BS EN 61000-3-3;
BS EN 301 489-1; BS EN 301 489-3; BS EN 301 489-17; BS EN 300 328; BS EN 303 447;

o pelles

Tom Chambers, Managing Director Einhell UK Ltd.

Wirral, 2022.11.10

Archive-File/Record: NAPR027866
Article Number: 34.139.30  1.-No.: 21042 Documents registrar: Thomas Fischer
Subject to change without notice Wiesenweg 22, 94405 Landau/lsar, Germany
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