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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-8-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 14)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!
WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!
WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-
ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-
men mit einer Umgebungstemperatur von
+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-
stand lagern (mind. 40% geladen).
Schaltnetzteil

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

B.

C.

mm

cmIo
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K. Nur fir den Gebrauch in trockenen Raumen.

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Mahroboter
Bedienfeld
STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad
Akkufachdeckel

. Klingen

. Messerscheibe

. Vorderrad

. Netzteil(-kabel)

. Befestigungshaken

. Befestigungsschraube

. Kabelverbinder

. Ersatzklingen

. Begrenzungsdraht

. Ladestation

. Ladestift

. LED-Anzeige

. Sechskantschlissel

. Lineal (zum Heraustrennen)

©CoNOOh~WN =

2.2 Lieferumfang und Auspacken

Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.

o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

04.04.2022 10:12:11



e Kontrollieren Sie das Gerat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.
Bewahren Sie die Verpackung nach Mdglich-

keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehoér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stuick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlissel

Akku

Ladegerat

Lineal (zum Heraustrennen)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Bendbtigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
®  Hammer

Zange

Abisolierzange

[ ]
[ ]
® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaéBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
maB. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.
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Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ..ot 18V
Motordrehzahl..............cccocoiiiinine 3100 min™
Schutzart .......cooveeiiiiee IPX4
SchutzKIasse .........cccerieeeriiieicesee e 11l
Gewicht ........... .9,0 kg
Schnittbreite .......... 18 cm
Anzahl der KliNngen.........ccccooiveiiiieiniec e 3
Max. Steigung........cceviiieiiiieiiceeeee 35 %
Schalldruckpegel L ,.......c.ccccocoeevnee. 48,7 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, .........ccocc.... 59,4 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zuléssige Lange des

Begrenzungsdrahtes.............cccoce.. max. 250 m
Begrenzungsdrahtkabelantenne

Betriebsfrequenzband ..................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung................ 21,18 dBuA/m

Bluetooth-Verbindung
Betriebsfrequenzband ............. 2400-2483,5 MHz

Maximale Sendeleistung.............ccceeuee. -0,5dBm
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........ccccceeeeeiueneenne 18Vd.c.
Ausgangsstrom: .........cccoevveeeiiiininieeee 1,8A
Schutzklasse:.........cccccciiiiiiiiiicicc, I1/@

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerit erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
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oder tddlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Geréat bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.

Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die
Sie innerhalb der Flache schitzen méchten —z. B.
Gartenteiche, Baume, M&bel oder Blumenbeete
—mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Mé&hroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, werden der
Méahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der Mahroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der Mahroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom
Hindernis.

°* Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 11

(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Méhroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekuirzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

Montage des Akkus

Fir den Betrieb des Méahroboters wird ein Akku
(A) der Power-X-Change-Serie benétigt. Achtung:
Der Akku (A) kann je nach Modellvariante nicht im
Lieferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9), indem Sie
den Schnapper ziehen. Driicken Sie die Rasttaste
des Akkus (A) und schieben Sie den Akku (A) in
die daflir vorgesehene Akkuaufnahme. Schlie3en
Sie den Akkufachdeckel (9) und achten Sie auf
korrektes Einrasten (Bild 10).

Zum Entfernen des Akkus (A) 6ffnen Sie den Ak-
kufachdeckel (9). Driicken Sie die Rasttaste des
Akkus (A) und ziehen Sie den Akku (A) heraus.

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fiir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
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destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist. Wahlen Sie einen Platz im Schatten aus, da
der Akku am besten in einer kiilhlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zusatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kénnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation (19) zuruck, indem er dem Be-
grenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fiir
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Mahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19)(Bild 5c).

Um den Akku des Mahroboters bereits wahrend
der Installation zu laden, schalten Sie den Mahro-
boter zunachst liber den Hauptschalter (7) ein und
stellen Sie den Mahroboter in die Ladestation (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zuruck:

® Sie senden den Mahroboter manuell zuriick.
® Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
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® Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

e Der Regensensor hat ausgeldst.

® Der Méahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Mahroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Wahrend des Ladevorgangs des Akkus leuchtet
die LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) rot.
Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Lade-
station (19) griin, zeigt dies an, dass der Akku
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uberschrei-
tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um
Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die
Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-
vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Mahroboter zur
Ladestation (19) zurtickkehrt, kann der M&hrobo-
ter nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den
Méhroboter zurlick zur Ladestation (19) und las-
sen Sie den Hauptschalter (7) eingeschaltet. Der
Méhroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
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trocken ist.

® Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kdnnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des M&hroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange
von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, Gberféhrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlck-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Gber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den

Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Héhe Uber die Distanz bestimmen
(Bild 6¢).

Beispiel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

* Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeete

etc. verhindern werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-

-13-
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plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

® Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18) hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdrahte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

®  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahten (18) wird der M&hrobo-
ter stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mdbel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Méhroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Mahvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méahroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
B&aume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.
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5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zusétzlich 1m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchfiihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss tber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der Lade-
station (19) nach hinten verlegt werden. Fihren
Sie den vorderen Begrenzungsdraht (18) durch
die Fuhrungen unter der Ladestation und durch
das vorgesehene Loch im Anschlussbereich.
Verbinden Sie diesen mit dem Anschluss ,+“. An-
schlieBend verbinden Sie den hinteren Begren-
zungsdraht (18) mit dem Anschluss ,S1¢ (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) dirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, prifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Prifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) grun leuchtet, ist der Ma@hbereich fur den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Méahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON)(Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (60) auf dem
Bedienfeld (2) fir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestétigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61)(siehe Ka-
pitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

Driicken Sie die Taste ,HOME / 3” (64) und dann

04.04.2022 10:12:12



erneut die Taste ,OK“ (61). Jetzt folgt der M&hro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den M&hroboter
wahrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenenfalls den Begrenzungsdraht (18)
und wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku des
Mahroboters wird nun vollstéandig geladen. Falls
Probleme beim Andocken bestehen, kann es
sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren missen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der M&hroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fur die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlissel (22) komplett in den Boden (Bild 7c¢).

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fur Akku-
Kapazitatsanzeige. Die Akku-Kapazitatsanzeige
signalisiert ihnen den Ladezustand des Akkus
anhand von 3 LED's (Bild 13b).

Alle 3 LEDs leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED(‘s) leuchten
Der Akku verfugt uber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LED’s blinken:

Die Temperatur des Akkus ist unterschritten. Ent-
fernen Sie den Akku vom Gerat und lassen Sie
den Akku einen Tag bei Raumtemperatur liegen.
Tritt der Fehler wieder auf, so wurde der Akku tie-
fentladen und ist defekt. Entfernen Sie den Akku
vom Gerat. Ein defekter Akku darf nicht mehr ver-
wendet bzw. geladen werden.

Achtung!
Wenn Sie einen Multi-Ah Pack (z.B. 4-6Ah) ver-
wenden, stellen Sie diesen bitte immer auf die
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héhere Kapazitat. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die Nutzung
der geringeren Kapazitat zur Verlangerung der
Lebensdauer nicht notwendig.

5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerét

Im normalen Betrieb wird der Akku (A) des

Méhroboters Uber die Ladestation (19) geladen.

Fur die unabhangige Verwendung des Akkus (A)

der Power-X-Change-Serie, kann dieser auch im

externen Ladegerat Power-X-Charger geladen

werden. Achtung! — Das Ladegerat (Bild 13a/

Pos. B) kann je nach Modellvariante nicht im Lie-

ferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

1. Vergleichen Sie, ob die auf dem Typenschild
angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegeréts (B) in
die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (A) auf das Ladegerat
(B)(Bild 13a).

3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegerét finden Sie
eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerét.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist.

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht moglich sein, bitten wir Sie,

e das Ladegerét

¢ und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerét, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fiir eine rechtzeitige Wiederauf-
ladung des Akku-Packs sorgen. Dies ist auf jeden
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Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Geréts nachlasst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies fuhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen fiir die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung der LEDs des Bedienfelds (Bild 9a)
50. Zeit-LEDs: Anzeige der taglichen Mahzeit

51. Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre
52. Akku-LED: Anzeige des Akkuzustands

53. Alarm-LED: Anzeige von Fehlern

Erklarung der Tastenoptionen des Bedien-
felds (Bild 9b)

60. POWER-Taste : Ein- und Ausschalten des
Mahroboters

Taste ,OK“

Taste ,SET WORKTIME / 1¢

Taste ,START / 2“

Taste ,HOME / 3“

Taste ,4“/ Verriegelungstaste

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Schnitthohenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthdhe darf nur
bei ausgeschaltetem Mahroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Méahroboter ermdglicht Uber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe tiber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Méahroboter nicht ibermaBig zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoheren Schnitth6he und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

- Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb neh-
men, missen Sie die korrekte PIN eingeben
(Standard-PIN: ,1-2-3-4). Geben Sie die PIN
langsam nacheinander ein und bestéatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61). Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED (51) leuchtet griin.

- Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED (51) rot auf. Dricken
Sie die Taste ,OK“ (61), um eine falsche PIN
zu léschen und anschlieBend die korrekte PIN
einzugeben.

Verriegelung

Wenn Sie das Bedienfeld (2) verriegeln méchten,
driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65).

Standard PIN:
1234

Neuer PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Dricken Sie gleichzeitig die Taste ,4“/ Ver-
riegelungstaste (65) und die Taste ,OK“ (61).
Die Verriegelungs-LED (51) blinkt abwech-
selnd rot und grun.

Geben Sie eine neue PIN (vierstellig) ein.
Driicken Sie die Taste ,OK” (61). Die Verriege-
lungs-LED (51) blinkt griin.

Geben Sie die neue PIN erneut ein und
dricken Sie die Taste “OK” (61). Die Verrie-
gelungs-LED (51) leuchtet konstant griin. Der
PIN wurde erfolgreich geandert.

5. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um
lhre PIN zu erhalten!

1. SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
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bildet einen USB-Stick an (Bild 11). Mahroboter am Begrenzungsdraht (18) ent-
2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON). lang zur Ladestation (19) zurlickzusenden.
3. Dricken Sie gleichzeitig die POWER-Taste

(60) und die Taste “OK” (61). Halten Sie die 6.6 Steuerung des Mahroboters mit Hilfe der

Tasten 3 Sekunden lang gedriickt. Jetzt App

leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be- Alle Einstellungen, die liber das Bedienfeld vor-

dienfeld (2). genommen werden kénnen, kdnnen ebenfalls
4. Dricken Sie die Taste ,SET WORK TIME / 1* Uber die App durchgefiihrt werden. Laden Sie

(62). sich zuerst die Einhell-App fur M&hroboter auf
5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die Ihrem Smartphone herunter. Die Einhell-App ist

Daten auf dem USB-Stick an einem Compu- Uber folgenden Link und QR-Code erreichbar:

ter aus. Durch den Mahroboter wurde eine

Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthélt iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Steuerung des Mahroboters

Méhzeiteinstellung

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Wahlen Sie durch mehrfaches Driicken der
Taste ,SET WORK TIME / 1 (62) die ge-
wilnschte Mahzeit.

3. Die entsprechende Anzeige erfolgt Gber die
Zeit-LEDs (50).

4. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken
der Taste ,OK“ (61).

Die Zeit, zu der die Anderungen vorgenommen ) L . .

wurde, ist nun die tagliche Startzeit. Die angezeigt Verbinden Sie mit Hilfe einer Bluetooth-Verbin-

Stundenzahl ist die tagliche Arbeitszeit. dung den Méhroboter mit Inrem Smartphone und
*  Fur die Méahzeiteinstellung wird als Richtwert ~ folgen Sie den angezeigten Schritten. Uber die
8 Stunden pro Tag bei 500 m2 empfohlen. Je App k('?_nnen die folgende zusétzliche Funktionen
nach GartengréBe und Komplexitét ist die des Mahroboters nutzen:
gewahite Arbeitszeit anzupassen. ¢ Mahzeiteinstellungen
In der App haben Sie weitere Méglichkeiten
Startvorgang zu den Méahzeiteinstellungen, wie zum Bei-
1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2). spiel eine tagliche individuelle Mahzeiteinstel-
2. Driicken Sie erst die Taste ,START / 2 (63) lung.
3. Bestatigen Sie den Starvorgang mitder Taste ~ ©  Regensensor L
,OK” (81) Der Regensensor (5) lasst sich in der App
ein- und ausschalten. Die werksseitige Stan-
Der Méhroboter arbeitet nun entsprechend der dardeinstellung fiir den Sensor ist,,Ein*.
Méhzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeitwird ~ ®  Multi-Startpunkt .
der Akkuladestand iberwacht und tber die Akku- Bei sehr verwinkelten Garten kann der
LED (52) angezeigt. Sobald der Akkuladestand Mahroboter Probleme haben, jeden Bereich
auf 30 % fallt, kehrt der Méhroboter automatisch zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
zur Ladestation (19) zuriick. mahen. In diesem Fall kénnen mehrere Start-
punkte auf dem Begrenzungsdraht (18) ge-
Abbrechen des Mihvorgangs wéhlt werden. So kann der M&hroboter auch
1. Driicken Sie die STOP-Taste (3), um den in schwer zugéngliche Gebiete lhres Gartens
Mahroboter sofort anzuhalten. gelangen. Der Mahroboter wird die gewahlte
2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2). Distanz am Begrenzungsdraht (18) zurlick-
3. Driicken Sie nacheinander die Taste ,HOME legen und in diesem Bereich seinen Mahvor-
/3 (64) und die Taste ,OK” (61), um den gang starten (Bild 6¢). Die Ladestation (19)
17 -
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wird automatisch als Startpunkt 1 definiert.
Die zwei weiteren Startpunkte kdnnen frei ge-
wahlt werden. Messen Sie hierfur die Distanz
zwischen Ladestation (19) und Startpunkt im
Uhrzeigersinn entlang des Begrenzungsdrah-
tes (18). Uber die Haufigkeit bestimmen Sie,
wie oft der M&hroboter aus der Ladestation
(19) heraus seine Arbeit startet, oder von den
jeweiligen Startpunkten aus.

¢ Randmaéahen
Fir eine saubere Rasenkante kann in der
App die Einstellung ,Randméahen* aktiviert
werden. Der Méhroboter beginnt alle 7
Arbeitstage seinen Mahvorgang, indem
er einmal entlang des kompletten Begren-
zungsdrahtes (18) méht. AuBerdem maht der
Mahroboter am Ende des taglichen Mé&hin-
tervalls auf dem Weg zu Ladestation, falls der
Akku Uber 70% geladen ist.

* Maher-Statistiken
Sie erhalten Informationen Uiber verschiedene
Maher-Statistiken.

Hinweise zur Bluetooth-Verbindung:

® Verbinden Sie sich mit dem Méahroboter in der
Einhell-App, nachdem Sie sich als Benutzer
angemeldet und das Gerat registriert haben.

® Bei Android-Geraten muss der Standort fur
die Einhell-APP freigegeben werden, um die
Bluetooth-Verbindung zu nutzen.

* Koppeln Sie den Mahroboter ausschlieBlich
innerhalb der Einhell-App ihres Smartphones.

® Verbinden Sie sich mit dem Méahroboter in der
Einhell-App.

* Die Reichweite einer Bluetooth-Verbindung
ist begrenzt. Bleiben Sie daher zur Steuerung
des Méahroboters in seiner Nahe.

® Zum selben Zeitpunkt kann der M&hroboter
immer nur eine Verbindung zu einem Smart-
phone aufnehmen.

® Trennen Sie die Bluetooth-Verbindung nach-
dem Sie alle Einstellungen am Mahroboter
vorgenommen haben.

~

. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Gerat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF)(Bild 8). Entnehmen Sie auBerdem den
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Akku aus dem Mé&hroboter.
Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

7.1 Reinigung

Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

Der Mahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

Reinigen Sie das Gerat regelmafig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

Séaubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).
Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Wartung

Abgenutzte oder beschédigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Fir eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsfahigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgfaltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

Die am starksten dem Verschleil3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Priifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschéadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild

04.04.2022 10:12:13



des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.

e Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-
te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboters regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

® Inden ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenmaéher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite ihres Mahroboter in diesem Zeitraum
héaufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

® Im Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintréachtigung der Effizi-
enz und Balance |hres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass

sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-

sen.
Flhren Sie regelmaBig eine allgemeine Kontrolle
des Méahroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstéande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt uberpru-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.
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7.2.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Mah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an (Bild 11).
Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Driicken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste ,OK“ (61). Halten Sie die
Tasten 5 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

Driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65), um den Updatevorgang zu starten. Die
Zeit-LEDs (50) zeigen den aktuellen Fort-
schritt an. Leuchten alle 5 Zeit-LEDs (50)
durchgéngig, ist der Vorgang abgeschlossen.
Nach einigen Sekunden erléschen die Zeit-
LEDs (50) wieder und der M&hroboter wech-
selt in den normalen Betriebszustand, indem
nur eine Zeit-LED (50) leuchtet.

7. Ziehen Sie den USB-Stick ab.

7.2.3 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

* Typ des Gerates

®  Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Geréates

e Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20
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8. Lagerung

Laden Sie den Akku (A) vor der Lagerung Uber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Méahroboter Gber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (A) aus dem Ge-
rat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der Strom-
versorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann tber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschllisse gegen Korrosion
geschutzt sind. Trennen Sie dafur die Anschlisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehoér an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerat in der Originalverpackung auf.

9. Transport

e Schalten Sie das Geréat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF)(Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

® Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

e Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflihrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmull. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Gerét an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn Ihnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.

)i

[
Nur fr EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mull!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht mussen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefihrt
werden.

Recycling-Alternative zur Rucksendeaufforde-
rung:

Der Eigentumer des Elektrogerates ist alternativ
anstelle Riicksendung zur Mitwirkung bei der
sachgerechten Verwertung im Falle der Eigen-
tumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann
hierflr auch einer Riicknahmestelle GUberlassen
werden, die eine Beseitigung im Sinne der nati-
onalen Kreislaufwirtschafts- und Abfallgesetze
durchflhrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten
beigefligte Zubehorteile und Hilfsmittel ohne
Elektrobestandteile.

Bitte beachten Sie bei der Entsorgung, dass Ak-
kus und Leuchtmittel (z. B. Glihbirne) dem Gerat
entnommen werden.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielfaltigung von
Dokumentation und Begleitpapieren der Produk-

te, auch auszugsweise, ist nur mit ausdrtcklicher
Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.
Geman Sondervorschrift 188 unterliegt diese
Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorg-
sam behandeln. Entziindungsgefahr bei Besché-
digung des Versandstlicks. Bei Beschédigung
des Versandstucks: Kontrolle und erforderlichen-
falls erneutes Verpacken.

Fur zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die
0049 9951 95920-66 an.

-20-
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21)

Beschreibung

Lésung

Aus

- Keine Stromversorgung

- Prufung Sie die Stromversorgung

Leuchtet Griin

- Bereit zum Mé&hen
- Akku vollstandig geladen
- Begrenzungsdraht (18) kor-

rekt installiert

Blinkt Grlin

- Begrenzungsdraht (18)

durchtrennt
- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen.

- Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht

(18) auf einen Bruch

- Prifen Sie die beiden Anschllsse an der

Ladestation (19)

Leuchtet Rot

- Akku wird geladen

- Warten Sie, bis der Akku vollstandig gela-

denist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

»,Mahroboter ange-
hoben*.

- Hebesensor kontinuierlich fur
10 Sekunden ausgeldst

Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Mahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Méahbereich ab.

»,Mahroboter festge-
fahren”

Mahroboter im Mah-
bereich in der Nahe
eines Hindernisses

gestoppt.

- Hindernissensor innerhalb
einer Minute 10-mal aktiviert

Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prifen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Mahroboter blockiert wird. M&hen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 21

.21-

04.04.2022 10:12:14




Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Hallsensor”
Mahroboter im
Mahbereich direkt
an einem Hindernis
gestoppt.

- Hindernissensor kontinuier-
lich fir 10 Sekunden ausge-

16st

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Schalten Sie den Hauptschalter (7) wieder
ein (ON) und starten Sie den Mahvorgang
Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie, ob der M@hroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich

Die Alarm-LED (53)

blinkt rot

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~Begrenzungsdraht- Mahroboter auBerhalb des Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
/ Signalfehler” Mahbereichs (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den

Der Mahroboter
dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt
schlieBlich komplett.

Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen
Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

Keine Stromversorgung

Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19).

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Méahbereich befindet.

- Prufen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) grin leuchtet.

- Falls der Mahroboter den Méhbereich an
derselben Stelle mehrere Male verlasst,
prufen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des
Begrenzungsdrahtes (18).

- Falls der Mahroboter den Méhbereich an
einer Steigung verlasst, vermeiden Sie
den Bereich durch das Andern der Positi-
on des Begrenzungsdrahtes (18).
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Die Alarm-LED (53) leuchtet blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Akku-/Batterie-
fehler”

Bei dem Mahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku lasst sich nicht laden

Schlechter Kontakt der Lade-

stifte (20)

Akku hat das Ende seiner

Lebensdauer erreicht

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bitte Prifen Sie, ob ein Problem mit der
Stromversorgung vorliegt.

- Reinigen Sie die Ladestifte (20).

- Stellen Sie sicher, dass der Akku richtig
montiert wurde.

- Prufen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku aus.
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Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Fehler Mdogliche Ursache Beseitigung
.Batterietempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem- | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
tur auBerhalb des peratur bzw. Ubertemperatur auf die frthen Morgenstunden und ver-
Normbereichs* der Steuerung meiden Sie den Betrieb des Mahroboters

Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zurlck und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Mahroboter
wartet an der Ladestation
(19).

wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mé@hroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurick.

~Motor Uberlastet*
Der Mé&hroboter hat
im hohen und di-

cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und méahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenméaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewunschten Héhe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Rader auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grundlich.

- Prufen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

~Mahroboter ge-
neigt”

Der Mé&hroboter ist
umgekippt und ge-
stoppt.

- Mahroboter wurde fiir 10 Se-
kunden dauerhaft gekippt

- Mahroboter fiir langere Zeit
in eine Richtung geneigt

Driicken Sie die Taste ,OK“ (54), um den
Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.

- Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.

~Maher festgefah-
ren“

Der Mé&hroboter
stoppt auf dem
Riickweg zur Lade-
station.

- Bewegung des Mahrobo-
ters durch Hindernisse am
Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)
und starten Sie den Mahvorgang Uber das
Bedienfeld (2) neu.
- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
grenzungsdraht (18).

.24-
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Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter
steht im Mahbe-
reich.

Der Mahroboter
lasst sich nicht ein-
schalten.

Akkuspannung zu gering
Fehler am Stromkreis oder
der Elektronik

Bringen Sie den M&hroboter zum Aufla-
den zur Ladestation (19) zuruck.
Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
(ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige
(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.
Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Mé&hroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Néahe von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschédigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) missen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des M&hroboters
hangt von der Schérfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Méahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Mahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der Mahro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurdck.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku leer

Regensensor ausgelost
Erhoéhte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mé&hroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méhroboter in der Ladestation (19).
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Fehlersuche

Fehler Mdogliche Ursache Beseitigung
Der Méahroboter - Akku leer - Entfernen Sie mégliche Hindernisse auf
bleibt auf Begren- - Die Lange des Begrenzungs- dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
zungsdraht stehen drahts (18) und damit der beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
und kann die Lade- Weg zur Ladestation (19) ist (18) auf einen ausreichenden Abstand zu
station nicht errei- fur den verwendeten Akku zu Hindernissen.
chen. lang. - Bitte verwenden Sie einen Akku mit hthe-

rer Kapazitat.

- Achtung: Bei Verwendung eines Multi-Ah-
Akkus (z.B. 4-6 Ah) die hdhere Kapazitat
einstellen. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mahroboter ist die
Nutzung der geringeren Kapazitat zur
Verlangerung der Lebensdauer nicht not-
wendig.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschéden unterliegen nicht der
Garantie!

-26-
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13. Anzeige Ladegerat

Anzeigestatus
Rote LED | Griine LED

Aus Blinkt Betriebsbereitschaft
Das Ladegerét ist an das Netz angeschlossen und betriebsbereit,
Akku ist nicht im Ladegerat

An Aus Laden

Das Ladegerét l1adt den Akku im Schnellladebetrieb.

Die entsprechenden Ladezeiten finden Sie direkt am Ladegerét.
Hinweis! Je nach vorhandener Akkuladung kénnen die tatséchlichen
Ladezeiten von den angegebenen Ladezeiten etwas abweichen.

Aus An Der Akku ist aufgeladen und einsatzbereit. (READY TO GO)
Danach wird bis zur vollstandigen Ladung auf eine Schonladung um-
geschaltet.
Lassen Sie hierzu den Akku etwa 15 min. langer am Ladegerat.
MaBnahme:
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat. Trennen Sie das Lade-
gerat vom Netz.

Bedeutung und MaBnahme

Blinkt Aus Anpassungsladung
Das Ladegerat befindet sich im Modus fir schonende Ladung.
Hierbei wird der Akku aus Sicherheitsgrinden langsamer geladen
und bendétigt mehr Zeit. Dies kann folgende Ursachen haben:

- Akku wurde sehr lange Zeit nicht mehr geladen.

- Die Akkutemperatur liegt nicht im Idealbereich zwischen 10° C und
45° C.

MaBnahme:
Warten Sie bis der Ladevorgang abgeschlossen ist, der
Akku kann trotzdem weiter geladen werden.

Blinkt Blinkt Fehler
Ladevorgang ist nicht mehr méglich. Der Akku ist defekt.
MaBnahme:
Ein defekter Akku darf nicht mehr geladen werden.
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerét.

An An Temperaturstérung
Der Akku ist zu heil3 (z. B. direkte Sonnenbestrahlung) oder zu kalt
(unter 0° C)
MaBnahme:
Entnehmen Sie den Akku und bewahren Sie diesen
1 Tag bei Raumtemperatur (ca. 20° C) auf.

-27 -
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

-28-
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
sprichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkd&rpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung Ihres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmaoglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Service-

adresse.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfig-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 30

Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com
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Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>
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Danger! - Read the operating instructions to reduce the risk of injury.

Children are not allowed to use this equipment. This equipment can be used by people with limited phy-
sical, sensory or mental capacities or those with no experience and knowledge if they are supervised or
have received instruction in how to use the equipment safely and understand the dangers which result
from such use. Children are not allowed to play with the equipment.

Children are not allowed to clean the equipment or carry out user-level maintenance work.

-31-
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Danger!

When using the equipment, a few safety pre-
cautions must be observed to avoid injuries and
damage. Please read the complete operating
instructions and safety regulations with due care.
Keep this manual in a safe place, so that the in-
formation is available at all times. If you give the
equipment to any other person, hand over these
operating instructions and safety regulations as
well. We cannot accept any liability for damage
or accidents which arise due to a failure to follow
these instructions and the safety instructions.

1. Safety regulations

The corresponding safety information can be
found in the enclosed booklet.

Warning!

Read all the safety information, instructions,
illustrations and technical data provided on
or with this power tool. Failure to adhere to the
following instructions may result in electric shock,
fire and/or serious injury.

Keep all the safety information and instruc-
tions in a safe place for future use.

Explanation of the symbols used (see Fig. 14)

A. WARNING - Read the operating instructions
before you start using the machine.

B. WARNING - Keep a safe distance away from
the machine when it is in operation.

C. WARNING - Always actuate the locking me-
chanism before carrying out any work on the
machine or before lifting the machine. CAUTI-
ON - Do not touch rotating blades!

D. WARNING - Do not ride on the machine.

CAUTION - Do not touch rotating blades!

Protection class Il (double-insulated)

Store the battery only in dry rooms with an

ambient temperature of +10°C to +40°C.

Place only charged batteries in storage (char-

ged at least 40%).

Switch mode power supply unit

Protection class Il

Slow fuse 3.15 A

Isolating transformer with protection against

short-circuits

K. For use in dry rooms only.

mm

cTIo

Important!

Always pull out the power plug and disconnect
the perimeter wire from the charging station du-
ring a storm.

2. Layout and items supplied

2.1 Layout (Fig. 1/2)
. Robot lawn mower
Control panel
STOP button
Cutting height adjustment facility
Rain sensor
Carry-handle
Main switch
Rear wheel
Battery compartment cover
10. Blades
11. Blade plate
12. Front wheel
13. Power supply unit (cable)
14. Fastening peg
15. Fastening screw
16. Cable connector
17. Spare blades
18. Perimeter wire
19. Charging station
20. Charging pin
21. LED indicator
22. Hexagon key
23. Ruler (for detaching)

©CoNoOh~WN =

2.2 Items supplied and unpacking

Please check that the article is complete as

specified in the scope of delivery. If parts are

missing, please contact our service center or the
sales outlet where you made your purchase at
the latest within 5 working days after purchasing
the product and upon presentation of a valid bill
of purchase. Also, refer to the warranty table in
the service information at the end of the operating
instructions.

* Open the packaging and take out the equip-
ment with care.

° Remove the packaging material and any
packaging and/or transportation braces (if
available).

® Check to see if all items are supplied.

® Inspect the equipment and accessories for
transport damage.

® If possible, please keep the packaging until
the end of the guarantee period.

Danger!

The equipment and packaging material are
not toys. Do not let children play with plastic
bags, foils or small parts. There is a danger of
swallowing or suffocating!

-32-
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Scope of delivery, assembly material and ac-
cessories (some not included):

Details of the scope of delivery can be found in
the enclosed related information sheet.

Robot lawn mower

Power supply unit (cable)

Charging station

Fastening screws (4 pcs)

Spare blades

Fastening pegs

Perimeter wire

Cable connectors

Hexagon key

Rechargeable battery

Charger

Ruler (for detaching)

Original operating instructions

Safety information

Required aids (not supplied)

® Hammer

®  Pair of pliers

®  Wire stripper

e  Spirit level (optional)

3. Intended use

The robot lawn mower is intended for private use,
i.e. for use in home and garden environments and
only for mowing lawns.

The equipment is allowed to be used only for its
prescribed purpose. Any other use is deemed to
be a case of misuse. The user/operator and not
the manufacturer will be liable for any damage or
injuries of any kind resulting from such misuse.

Please note that our equipment has not been de-
signed for use in commercial, trade or industrial
applications. Our warranty will be voided if the
equipment is used in commercial, trade or indust-
rial businesses or for equivalent purposes.

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 33

4. Technical data

VORAGE ..o 18V
Motor speed .........cccoeiiiiiiiiiiiiies 3100 rpm
Protection ... IPX4
Protection class ..........cccocoiiiiiiiiiiiiie 1]
WeIght ..o 9.0kg
Cutting width ......oooiiiiie 18.cm
Number of blades ..........cccccevveiiiieiiicceieeee 3
Max. gradient .........cccccooceiiiiiiiieee 35%
Sound pressure level L ,.................... 48.7 dB(A)
Uncertainty K ..o 3dB (A)
Sound power level L,... 59.4 dB(A)
Uncertainty K ..., 3dB (A)

Cutting height
adjustment 20-60 mm; infinitely adjustable
Permissible length of perimeter wire .. max. 250 m

Perimeter wire cable antenna
Operating frequency band
Maximum transmission power

Bluetooth connection
Operating frequency band

Maximum transmission power .............. -0.5dBm
Power supply unit

Input voltage: ................... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Output voltage: ...

Output current: ... .
Protection class: .........ccocveverieiincniece I/Q

Sound values were measured in accordance with
the standards EN ISO 3744:1995 and ISO 11094:
1991.

Warning!

This equipment generates an electromag-
netic field during operation. Under certain
circumstances this field may actively or pas-
sively impede medical implants. To reduce
the risk of serious or fatal injuries, we recom-
mend persons with medical implants to con-
sult their doctor and the manufacturer of the
medical implant prior to using the equipment.

-33-
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5. Starting up

Read the operating instructions fully before
you start work on the installation of the robot
lawn mower. The quality of the installation
work affects how effectively the robot lawn
mower works later on.

5.1 How it works

The robot lawn mower chooses its direction on

a random basis. The robot lawn mower works its
way over every area which is enclosed within the
perimeter wire (18), so that the entire garden gets
mowed. Whenever the robot lawn mower detects
a correctly installed perimeter wire (18), the robot
lawn mower turns about and drives in a different
direction within the area. All zones that you wish
to protect within the lawn area — e.g. garden
ponds, trees, furniture or flower beds — must be
cordoned off by the perimeter wire (18). The pe-
rimeter wire (18) must form a closed circuit. If the
robot lawn mower bumps into an obstacle within
the mowing area, it reverses and then continues
mowing in a different direction (Fig. 3).

5.2 Sensors

The robot lawn mower is equipped with a number

of safety sensors.

e Lifting sensor:
If the robot lawn mower is lifted by more than
30° from the ground at the back, the robot
lawn mower and the rotation of the blades
(10) are stopped immediately.

e Tilting sensor:
If the robot lawn mower tilts severely in any di-
rection, the robot lawn mower and the rotation
of the blades (10) are stopped immediately.

® Obstruction sensor:
The robot lawn mower is able to detect obsta-
cles in its path. If the robot lawn mower colli-
des with an obstacle, the robot lawn mower
and the rotation of the blades will be stopped
immediately and the mower will reverse away
from the obstacle.

© Rain sensor:
The robot lawn mower is equipped with a rain
sensor (5) to prevent the robot lawn mower
from operating in the rain. The robot lawn mo-
wer returns to the charging station (19) when
it detects rain and is completely recharged
there. Once the rain sensor (5) is dry again,
the robot lawn mower will stay in the charging
station (19) for another two hours.
Do not short-circuit the two metal sensors
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with metal or any other conductive material.
This will impede the correct operation of the
robot lawn mower.

5.3 Preparations

First, draw a sketch of your lawn. Include obstac-
les in your sketch and draw up a plan for how you
intend to protect them. This will make it easier to
find a good position for the charging station (19)
and to lay the perimeter wire (18) around bushes,
flower beds, etc (Fig. 4).. If the grass is taller than
60 mm it has to be shortened first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
Remove all loose objects from the lawn which
could get damaged by the robot lawn mower or
damage the robot lawn mower itself.

Have the following tools ready: A hammer, tongs,
a wire stripper and a spirit level (optional).

Fitting the battery

A battery (A) from the Power-X-Change series is
needed to operate the robot mower. Important:
Depending on the model of your robot lawn mo-
wer, it might not come complete with the battery
(A).

Open the battery compartment cover (9) by
pulling the snap fastener. Press the of the push-
lock button of the rechargeable battery (A) and
push the rechargeable battery (A) into the mount
provided. Close the battery compartment cover
(9) and make sure that it latches in place correctly
(Fig. 10).

Open the battery cover (9) to remove the battery
(A). Press the pushlock button of the battery (A)
and pull out the battery.

5.4 Charging station

5.4.1 Position of the charging station
Determine the best position for the charging sta-
tion first (19). An outdoor socket outlet is required
which supplies a permanent supply of electricity
so that the robot lawn mower works at all times.
The charging station (19) must be placed on a
flat area at the level of the turf. Make sure that the
area is flat and dry. Select a position which is in
the shade, because it is best if the rechargeable
battery is charged up in a cool area (Fig. 5a). Also
note that the perimeter wire has to be laid in a
straight line for least 2 m in front of the charging
station (19). Curves immediately in front of the
charging station (19) could cause problems when
docking for charging.
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5.4.2 Localization of the charging station
When the rechargeable battery is almost empty,
the robot lawn mower returns to the charging
station (19) by following the perimeter wire (18) in
a counterclockwise direction until it reaches the
charging station (19). Make sure, therefore, that
the charging station (19) faces in the right direc-
tion when you position it (Fig. 5b).
5.4.3 Connecting the charging station to the
power supply unit
1. Before you connect the charging station (19)
to the power supply, check that the mains po-
wer supply is 100-240V at 50/60 Hz.
Connect the power supply unit (13) directly to
a socket outlet. Do not use the cable for any
other use.
Do not use the power supply unit if it is da-
maged (13). In the event of any damage to
cables or the power supply unit (13), contact
an authorized professional immediately for
replacement.
Do not charge up the robot lawn mower in a
damp location. Do not charge up the robot
lawn mower at temperatures above 40°C or
below 5°C.
Keep the robot lawn mower and the power
supply unit (13) away from water, sources of
heat and chemicals. Keep the cable of the po-
wer supply unit (13) away from sharp edges
in order to prevent damage.
Connect the power supply unit (13) to the
charging station (19) (Fig. 5¢).

To charge up the rechargeable battery for the
robot lawn mower straight away while you are
still doing the installation work, first switch on the
robot lawn mower with the main switch (7) and
place the robot lawn mower in the charging stati-
on (19).

5.4.4 Information about charging

The robot lawn mower returns to the charging sta-

tion (19) in each of the following situations:

® You send the robot lawn mower back manu-
ally.

® The battery charge level drops below 30%.

® The end of the daily work time has been
reached.

® The rain sensor has tripped.

® The robot lawn mower has become overhea-
ted.

In these cases the robot lawn mower automa-

tically runs along the perimeter wire (18) until it

reaches the charging station (19).

When the robot lawn mower wants to return to the
charging station (19), it will first look for the peri-
meter wire (18) and then move along the perime-
ter wire (18) in counter-clockwise direction.

The LED indicator (21) on the charging station
(19) lights up red while charging of the rechargea-
ble battery is in progress.

When the LED indicator (21) on the charging
station (19) turns to green, this indicates that the
rechargeable battery is fully charged. Once it has
been fully charged, the robot lawn mower resu-
mes operation or remains in the charging station
until the next work time window (19).

If there is an obstacle on the perimeter wire (18)
during the trip back to the charging station (19),
the robot lawn mower will come to a stop in front
of the obstacle after several attempts and will not
be able to get back to the charging station (19).
Remove all obstacles on the perimeter wire (18).
If the temperature of the rechargeable battery ex-
ceeds 45°C, charging will stop in order to prevent
damage to the rechargeable battery. Charging
resumes automatically once the temperature has
dropped again.

If the temperature of the controller of the robot
lawn mower exceeds 75°C, the robot lawn mower
will return to the charging station (19). Operation
resumes in accordance with the settings once the
temperature has dropped again.

If the rechargeable battery becomes empty befo-
re the robot lawn mower has returned to the char-
ging station (19), it will not be possible for the ro-
bot lawn mower to start up again. Bring the robot
lawn mower back to the charging station (19) and
leave the main switch (7) switched on. The robot
lawn mower will be charged up automatically.

5.5 Perimeter wire

IMPORTANT! Severed perimeter wires and
consequential damages are not covered by
the warranty!

5.5.1 Laying the perimeter wire

The perimeter wire (18) can be laid both on the
ground and in the ground. The fastening pegs
(14) can break when hammered in if the ground
is hard or dry. Water the lawn before installing the
perimeter wire if the ground is very dry.

¢ Installation on the ground
Lay the perimeter wire (18) securely on the
ground and fasten it with the supplied faste-
ning pegs (14) if you do not intend to scarify
or aerate the lawn any time later. You can still
adjust the position of the perimeter wire again
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during the first few weeks of using the robot
lawn mower. After a certain time, however,
the perimeter wire will become overgrown
with grass and no longer visible. Install the
perimeter wire with a maximum distance of
1 m between fastening pegs (14). Reduce
the distance between the fastening pegs on
uneven areas of the lawn. Avoid situations in
which the wire is not actually on the ground.
Make sure that the perimeter wire cannot be
severed by the robot lawn mower.

¢ Installation in the ground
Bury the perimeter wire in the ground at a
depth of up to 5 cm. This will prevent the
perimeter wire (18) getting damaged during
scarifying or aeration, for example.

Important!

Keep a reserve of 1 m of wire at the rear end of
the charging station so that you can make correc-
tions at a later time.

5.5.2 Narrow points

If the lawn has a narrow point, your robot lawn
mower will be able to operate there as long as the
corridor has a width of at least 1.4 m (80 cm bet-
ween the perimeter wires) and a maximum length
of 8 m (Fig. 3)..

5.5.3 Distance to the garden perimeter

When the robot lawn mower approaches a peri-
meter wire (18), the perimeter wire is detected by
the sensors in the front of the robot lawn mower.
Before the robot lawn mower turns about, howe-
ver, it runs over the perimeter wire (18) by up to
30 cm. Please bear this in mind when planning
your mowing area (Fig. 6a).

5.5.4 Laying the wire in corners

Avoid laying the perimeter wire (18) at a right-
angle (90°) in corners. To make sure that the
robot lawn mower does not run too far beyond the
perimeter wire (18), lay the perimeter wire (18) as
shown in Fig. 6b.

5.5.5 Calculating the gradient of the lawn
The robot lawn mower can cope with gradients
of up to 35%. You therefore need to avoid steeper
gradients. The gradient can be determined on the
basis of the height divided by the distance (Fig.
6c).

Example: a/b = 35 cm/100 cm = 35%
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5.5.6 Installation of the perimeter wire on
gradients

The robot lawn mower can slip on gradients,

especially if the grass is wet, and run over the

perimeter wire (18) as a result. It is therefore

recommendable to pay attention to the following

points (Fig. 6d):

® Inthe area at the top of a slope, the perimeter
wire (18) should not be installed on gradients
over 35%. Make sure that a distance of 30 cm
from obstacles and the edges of the lawn is
maintained.

¢ Inthe area at the bottom of a slope, the
perimeter wire (18) should not be installed
on gradients over 17%. Make sure that a dis-
tance of 40 cm from obstacles and the edges
of the lawn is maintained.

5.5.7 Driveways and paved paths

® Cordon off raised pathways, areas surfaced
with gravel or containing bark mulch, lower
lying beds or other similar areas. Lay the peri-
meter wire (18) at a distance of at least 30 cm
away (Fig. 6e and 6g).

®  Paths which are flush with the turf do not
need to be cordoned off, because the robot
lawn mower can simply run over them.You
can also lay the perimeter wire (18) over
paths (Fig. 6f and 69).

5.5.8 Perimeter islands

To protect obstacles in the mowing area, create

perimeter islands. This will enable collisions with

delicate objects, garden ponds, trees, furniture,

flower beds, etc., to be avoided (Fig. 6h and 6i).

¢ Roll out the perimeter wire (18) from the
edges to the objects you want to protect.

® Secure the perimeter wire (18) with fastening
pegs (14) in a clockwise direction around the
object you want to protect.

® Completely enclose the perimeter islands and
then run the perimeter wire (18) back to the
point at which you left the edge of the lawn.

® Perimeterislands need to be at least 0.8 m
apart. Alternatively, combine the objects to
make them into a joint perimeter island (Fig.
6h).

® The perimeter wires (18) to and from the pe-
rimeter island should be laid parallel and very
close to one another. - Caution! Perimeter
wires (18) must not cross over! - You
should therefore fasten both the parallel peri-
meter wires (18) to the ground together using
the same fastening peg (14) (Fig. 6i).

® The robot lawn mower will run over the two
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parallel perimeter wires (18) in the mowing
area, but the robot lawn mower will stop whe-
re single perimeter wires (18) are laid.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles with a height over 10 cm (Fig.
6j)
Solid obstacles which are over 10 cm in
height, e.g. trees, walls, fences, garden
furniture, etc., are detected by the collision
sensors. If the robot lawn mower collides with
an obstacle, it will stop, switch off the mower
unit, reverse and turn so that it can continue
mowing in the other direction. Soft, unstable
and valuable obstacles need to be protected
by a perimeter wire island.

® Stones and low obstacles
Stones, rocks and low obstacles of less than
10 cm in the mowing area need to be protec-
ted, because otherwise the robot lawn mower
could run over them. If not, this could result
in the robot lawn mower getting damaged or
blocked.

* Trees (Fig. 6k)
The robot lawn mower treats trees as obsta-
cles. However, where any tree roots project
above the ground to a height of less than 10
cm, the area in which they are located needs
to be protected. This will prevent damage to
the roots and to the robot lawn mower. Make
sure that the minimum distance between the

perimeter wire (18) and the obstacle is 30 cm.

5.6 Connecting the charging station

Finish laying the complete perimeter wire (18)
before you connect it to the charging station.
Keep an extra length of 1 m of perimeter wire (18)
at each end so that you can make further adjust-
ments at a later time.

Using a wire stripper, remove a length of 10 to 15
mm of the insulation at the ends of the perimeter
wire (18) for connecting to the charging station
(19).

Pull out the power plug before you connect the
perimeter wire (18) to the charging station (19).
The perimeter wire (18) laid to the front end of the
charging station (19) must be run to the back via
the cable holders on the underside of the char-
ging station (19). Pass the front perimeter wire
(18) through the guides under the charging stati-
on and through the hole prepared in the connec-
tion area. Connect this wire to the “+” connection.
Then connect the rear perimeter wire (18) to the
“S1” connection (Fig. 7a).
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Important! Perimeter wires (18) must not
cross over!

Then connect the power supply. The LED indica-
tor (21) on the charging station (19) should light
up green and stay on permanently. If the LED
does not light up, check the connections first. If
the LED lights up green but not permanently, read
the “Indicators on the charging station and trou-
bleshooting” table at the end of these operating
instructions.

5.7 Switching on and checking the
installation
As soon as the LED indicator (21) on the charging
station (19) lights up green, the mowing area is
ready for the robot lawn mower. Please check first
that all the fastening pegs (14) on the perimeter
wire (18) have been fully tapped in. Place the ro-
bot lawn mower about 3 m to the rear of the char-
ging station (19) in front of the perimeter wire (18).
The robot lawn mower needs to be facing the
perimeter wire (18) at an angle of 90° (Fig. 7b).
Switch on the main switch (7) (ON) (Fig. 8).
Press the POWER button (60) on the control
panel (2) for two seconds. Unlock the robot lawn
mower using the PIN and confirm the entry with
the “OK” button (61) (see chapter “Locking me-
chanism/ PIN”).
Press the “HOME / 3" button (64) and then press
the “OK” button again (61). The robot lawn mo-
wer will now follow the perimeter wire (18) in a
counterclockwise direction. Observe the robot
lawn mower during the complete trip along the
perimeter wire (18) until it is back in the charging
station (19). If the robot lawn mower has any pro-
blems at any points, correct the perimeter wire
(18) if necessary and repeat the operation. The
rechargeable battery of the robot lawn mower will
now be fully charged. If any problems occur with
docking, you may need to reposition the charging
station (19) sideways until docking works without
any problems.
To stop the robot lawn mower at any time, press
the red STOP button (3). When you press the
STOP button (3), the robot lawn mower will come
to a stop and wait for further instructions.

5.8 Securing the charging station

Once the robot lawn mower is working properly
and a suitable position for the charging station
(19) has been found, the charging station (19)
must be fixed in place using the fastening screws
(15). Use the hexagon key (22) to secure the fas-
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tening screws (15) fully in the ground (Fig. 7c).

5.9 Battery capacity indicator

Press the button for the battery capacity indicator.
The battery capacity indicator shows the charge
status of the battery using 3 LEDs (Fig. 13b).

All 3 LEDs are lit:
The battery is fully charged.

2 or 1 LED(s) are lit:
The battery has an adequate remaining charge.

1 LED flashes:
The battery is empty, recharge the battery.

All LEDs blink:

The battery temperature is too low. Remove the
battery from the equipment, keep it at room tem-
perature for one day. If the fault reoccurs, this me-
ans that the rechargeable battery has undergone
exhaustive discharge and is defective. Remove
the battery from the equipment. Never use or
charge a defective battery.

Important!

When using a multi-Ah pack (e.g. 4-6Ah), always
set the higher capacity. Thanks to the gentle
charging and discharging of the robot lawn mower
there is no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

5.10 Charging the rechargeable battery with
the charger

In normal operation the battery (A) of the robot

lawn mower is charged via the charging station

(19). For independent use of the battery (A) from

the Power-X-Change series it can also be char-

ged in the external Power-X-Charger. Important!

— Depending on the model of your robot lawn mo-

wer, it might not come complete with the battery

charger (Fig. 13a/ltem B).

1. Check that your mains voltage is the same as
that marked on the rating plate of the battery
charger. Insert the power plug of the charger
(B) into the socket outlet. The green LED will
then begin to flash.

2. Insert the rechargeable battery (A) into the
battery charger (B) (Fig. 13a).
3. Inthe section entitled ,,Charger indicator” you

will find a table with an explanation of the LED
indicator on the charger.

The rechargeable battery can become a little
warm during the charging. This is normal.

If the battery pack fails to charge, check:

® whether there is voltage at the socket outlet

e whether there is good contact at the charging
contacts

If the battery pack still fails to charge, send

e the charger

® and the battery pack

to our customer service center.

To ensure that items are properly packaged
and delivered when you send them to us,
please contact our customer service or the
point of sale at which the equipment was
purchased.

When shipping or disposing of batteries and
cordless tools, always ensure that they are
packed individually in plastic bags to prevent
short circuits and fires.

To ensure that the battery pack provides long ser-
vice, you should take care to recharge it promptly.
You must recharge the battery pack when you
notice that the performance of the device drops.
Never allow the battery pack to become fully di-
scharged. This will cause it to develop a defect.

6. Operation

6.1 Main switch

The robot lawn mower is equipped with a main
switch (7). Use the main switch (7) to switch the
robot lawn mower on (ON) and off (OFF) (Fig. 8).
Once the robot lawn mower has been switched
on, itis locked by a PIN.

6.2 Control panel

The robot lawn mower has already been pro-
grammed at the factory and default settings have
been made for it. However, these can be changed
if required. Even though the factory settings will
be suitable for most gardens, you should still
familiarize yourself with the available options ne-
vertheless.

Explanation of the LEDs on the control panel

(Fig. 9a)

50. Time LEDs: Display of the daily mowing time

51. Lock LED: Display of the button lock

52. Battery LED: Display of the battery charge
level

58. Alarm LED: Display of faults

-38-

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 38

04.04.2022 10:12:18



Explanation of the button options on the con-
trol panel (Fig. 9b)

60. POWER button: Switches the robot lawn mo-
wer on and off

“OK” button

“SET WORK TIME / 1” button

“START / 2" button

64. “HOME / 3" button

65. “4” button / Lock button

6.3 Cutting height adjustment facility
Important! Adjust the cutting height only when
the robot lawn mower has been switched off. Do
this by pressing the STOP button (3). The cutting
height adjustment facility (4) allows the cutting
height of the robot lawn mower to be set to infini-
tely adjustable settings between 20 and 60 mm,
which can be viewed on the scale.

If the grass is taller than 60 mm it has to be shor-
tened to a maximum of 60 mm first to avoid expo-
sing the robot lawn mower to excessive load and
adversely affecting its operating efficiency. Use a
conventional lawn mower or trimmer to do this.
After installation has been completed, the cutting
height can be adjusted using the cutting height
adjustment facility (4). Always start with a higher
cutting height and reduce it in small steps until
you reach the desired height.

61.
62.
63.

6.4 Locking mechanism / PIN

The locking mechanism prevents the unautho-
rized use of the robot lawn mower without a valid
code. You have to enter a personal four-digit secu-
rity code for this.

Lock release

- Before you start using the robot lawn mower,
you have to enter the correct PIN (standard
PIN: “1-2-3-4”). Enter the PIN slowly in se-
quence and confirm the entry with the “OK” but-
ton (61). The control functions will be unlocked
and the lock LED (51) will light up green.

- If you have entered an incorrect PIN, the lock
LED (51) will light up red. Press the “OK” button
(61) to delete an incorrect PIN and then enter
the correct PIN afterwards.

Lock
If you wish to lock the control panel (2), press the
“4” button / lock button (65).

Standard PIN:
1234

New PIN:

Changing the PIN
To change the PIN, proceed as follows.
1. Unlock the control panel.

2. Press the “4” button / lock button (65) and the

“OK” button (61) at the same time. The lock

LED (51) will flash red and green alternately.

Enter a new PIN (four digits). Press the “OK”

button (61). The lock LED (51) will flash

green.

Enter the new PIN again and press the “OK”

button (61). The lock LED (51) will light up

green and stay on permanently. The PIN has

now been successfully changed.

5. Important! Make a note of your new PIN.

Requesting your PIN if you lose it

Have the receipt and the serial number of the

robot lawn mower ready. You need them in order

to get your PIN.

1. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration (Fig. 11)..

2. Switch on the main switch (7) (ON).

3. Press the POWER button (60) and the “OK”
button (61) at the same time. Keep the but-
tons pressed for 3 seconds. All the LEDs (50,
51, 52, 53) on the control panel will now have
come on (2).

4. Pressthe “SET WORK TIME / 17 (62) button.

5. Pull out the USB stick. Import the data from

the USB stick to a computer. A text file (*.txt)
will have been created by the robot lawn
mower. This file contains a PUK, a personal
code. Please contact the customer services
team to obtain your PIN.

6.5 Control of the robot lawn mower

Setting the mowing time
1. Unlock the control panel (2).

2. To select the desired mowing time, keep pres-
sing the “SET WORK TIME / 1” button (62)
until you have the setting you want.

3. The time is shown by the time LEDs (50).

4. To confirm the setting, press the “OK” button

(61).
The time at which the changes were made is
now the daily starting time. The number of hours
shown is the daily work time.

It is recommended to base the mowing time
setting on 8 hours per day for 500 m? as a guide-
line. The selected working time may need to be
adapted to take account of the garden’s size and
complexity.
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Starting procedure

1. Unlock the control panel (2).

2. Pressthe “START / 2” button (63) first.

3. To confirm the starting procedure, press the
“OK” button (61).

The robot lawn mower will now operate in ac-

¢ Mowing time settings:
The app gives you additional options for
mowing time settings, e.g. a daily individual
mowing time setting.

° Rain sensor
The rain sensor (5) can be switched on and
off in the app. The default factory setting for

the sensor is “On”.

Multi-starting point

Where gardens have lots of angles, the robot
lawn mower may have problems reaching
every part of the lawn and mowing it comple-

cordance with the mowing time setting. The batte-

ry charge level is monitored during the work time o
and displayed via the battery LED (52). Whenever

the battery charge level drops to 30%, the robot

lawn mower automatically returns to the charging

station (19).

Stopping mowing

1. To bring the robot lawn mower to an immedia-

te stop, press the STOP button (3).
2. Unlock the control panel (2).

3. Press the “HOME / 3” button (64) followed by

the “OK” button (61) to send the robot lawn
mower along the perimeter wire (18) and
back to the charging station (19).

6.6 Control of the robot lawn mower using
the app

All settings that you can make using the control

panel can also be made using the app. To do

so, first download the Einhell app for robot lawn

mowers to your smart phone. The Einhell app is

tely. In this case you can select several star-
ting points on the perimeter wire (18). This will
enable the robot lawn mower to get to even
those parts of your garden that are difficult

to reach. The robot lawn mower will run the
selected distance along the perimeter wire
(18) and then start mowing in this part of the
garden (Fig. 9c). The charging station (19) is
automatically defined as starting point 1. The
two other starting points can be selected as
you wish. For this you must measure the dis-
tance between the charging station (19) and
the starting point in clockwise direction along
the perimeter wire (18). With the frequency
setting you decide how often the robot lawn
mower starts its work from the charging sta-
tion (19) or from the respective starting points.

available via the following link and QR code: * Mowing edges
For a tidy lawn edge, the “Edge mowing”
setting can be activated in the app. The robot
lawn mower starts its mowing work every 7
work days by first mowing once along the en-
tire perimeter wire (18). In addition, the robot
lawn mower mows on the way to the charging
station at the end of the daily mowing interval,
if the charge level of the rechargeable battery
is over 70%.
® Mower statistics
This provides you with information about a
range of mower statistics.

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Instructions concerning the Bluetooth con-

nection:

e Connect to the robot lawn mower in the Ein-
hell App after you have logged in as user and
registered the unit.

¢ Inthe case of Android units you must get
approval of the location for the Einhell App in
order to use the Bluetooth connection.

Use a Bluetooth connection to connect the robot
lawn mower with your smart phone and follow the

steps shown there. You can also use the app to e Connect the robot lawn mower only through
use the following additional functions of the robot the Einhell App on your smart-phone.
lawn mower: e Use the Einhell app to establish a connection
to the robot lawn mower.
-40 -
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® The range of a Bluetooth connection is limi-
ted. This means you must stay close to the
robot lawn mower to control it.

® The robot lawn mower can be connected to
only one smartphone at a time.

e Disconnect the Bluetooth connection once
you have made all the settings on the robot
lawn mower.

7. Cleaning, maintenance and
ordering spare parts

Hazard!

The equipment must be disconnected from the
power supply (pull out the power plug and switch
off the equipment by the main switch (7) (OFF)
(Fig. 8) prior to performing any cleaning and
maintenance work. Also take the battery out of
the robot lawn mower.

Caution! Wear work gloves!

7.1 Cleaning

o Keep all safety devices, air vents and the
motor housing free of dirt and dust as far as
possible. Wipe the equipment with a clean
cloth or blow it down with compressed air at
low pressure.

® Do not clean the robot lawn mower with run-
ning water, particularly with high-pressure
water.

® Clean the equipment regularly with a damp
cloth and some soft soap. Do not use
cleaning agents or solvents; these may be ag-
gressive to the plastic parts in the equipment.
Ensure that no water can get into the interior
of the equipment.

® For best results, clean the robot lawn mower
with a brush or rag.

®  Check the freedom of movement of the bla-
des (10) and the blade plate (11)

e Use cleaning product for metal or very fine
abrasive paper to clean the charging contacts
on the robot lawn mower (1) and the charging
station (19). Clean them in order ensure effici-
ent charging.

7.2 Maintenance

®  Worn or damaged blades (10) and their fas-
tening screws must always be replaced as a
set.

® Replace excessively worn or damaged parts
immediately.

® Inorder to ensure that you enjoy the equip-

ment for many years to come, all screwed
parts, as well as the wheels and axles, should
be cleaned and lubricated.

® Keeping your robot lawn mower in good
condition not only ensures a long lifespan
and high performance, but also enables the
equipment to thoroughly cut your grass with
minimal effort.

e The blades (10) are subject to more wear and
tear than any other component. Therefore,
routinely check the condition of the blades
(10) and make sure that they are tightly fas-
tened. An excessively vibrating robot lawn
mower can indicate that the blades (10) are
damaged or have become deformed from
striking an object. If the blades (10) are worn
or damaged, they must be replaced immedia-
tely.

® Check the appearance of the cut lawn at re-
gular intervals. The grass will not be cleanly
cut if the blades are not sharp. This can result
in the surface of the lawn drying out easily
and turning brown. It is important therefore to
change the blades regularly in order to obtain
a clean and straight cut.

®  Check the bottom of the robot lawn mower
for dirt at regular intervals. Clean your robot
lawn mower regularly. Remove heavy soiling
immediately.

e Heavy soiling of the robot lawn mower is
possible in the first weeks of using it for the
first time after a conventional law mower had
previously been used. In these first few weeks
you should check the bottom of your robot
lawn mower more often.

e Shorten the lawn only in small steps in order
to prevent heavy soiling.

e There are no other parts inside the equipment
which require maintenance.

7.2.1 Replacing the blades

Only replace the blades with genuine blades, as
this will ensure top performance and safety.

The robot lawn mower is equipped with three bla-
des (10) fitted to a blade plate (11). These blades
(10) have a service life of up to 3 months (if they
do not strike any obstacles). Please replace all
three blades (10) at the same time to ensure that
there is no possibility of any impairment to the
efficiency and balance of your equipment.

To change the blades (10), proceed as follows
(Fig. 12) - Caution! - Wear work gloves:

1. Undo the fastening screws

2. Remove the blades (10) and replace them
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with new ones. Always replace all three bla-
des (10) as a set.

3. Then retighten the fastening screw. Check
that the new blades (10) are able to rotate
freely.

Perform a general inspection of the robot lawn

mower at regular intervals and remove any depo-

sits which may have accumulated. At the start of
each season, ensure that you check the condition
of the blades (10). If repairs are necessary, please
contact our customer service center. Use only
genuine spare parts.

7.2.2 Software update

If you want to update the software, copy the new

software to an empty USB stick (format the USB

stick first if necessary). Make sure that the rechar-
geable battery is fully charged before you carry
out the following steps.

1. Place the robot lawn mower in the area to be
mowed. The robot lawn mower must not be
in the charging station during the software
update.

2. Connect a USB stick to the USB connection
as shown in the illustration (Fig. 11)..

3. Switch on the main switch (7) (ON).

4. Press the POWER button (60) and the “OK”
button (61) at the same time. Keep the but-
tons pressed for 5 seconds. All the LEDs (50,
51, 52, 53) on the control panel will now have
come on (2).

5. Press the “4” button / lock button (65) to start
the update. The time LEDs (50) show the cur-
rent progress. When all 5 time LEDs (50) are
lit together, this means that the process has
been completed.

6. After a few seconds the time LEDs (50) will
go out again and the robot lawn mower will
switch to normal operating mode with just one
time LED (50) on.

7. Pull out the USB stick.

7.2.3 Repairing the perimeter wire

If the perimeter wire (18) gets severed at any
point, use the supplied cable connectors (16) to
repair it. To do so, insert both ends of the severed
perimeter wire (18) into the cable connector (16)
and squeeze it together with the help of a pair of
pliers. Connect the power plug to the socket out-
let. Then check whether it is working properly by
checking the LED indicator (21) on the charging
station (19).

7.3 Ordering spare parts

Please provide the following information when
ordering spare parts:

° Type of unit

e Article number of the unit

¢ ID number of the unit

e Spare part number of the required spare part
For our latest prices and information please go to
www.Einhell-Service.com

Replacement blades Art. No.: 34.140.20

8. Storage

Fully charge up the rechargeable battery (A) be-
fore putting it into storage over winter and switch
off the robot lawn mower at the main switch (7)
(OFF). Take the rechargeable battery (A) out of
the equipment. Disconnect the power supply
unit (13) from the power supply and the charging
station (19).

The perimeter wire (18) can be left outdoors over
winter. However, make sure that the connections
are protected against corrosion. To do so, discon-
nect the connections of the perimeter wire (18)
from the charging station (19).

Store the equipment and accessories out of
children’s reach in a dark and dry place at above
freezing temperature. The ideal storage tempera-
ture is between 5 and 30°C. Store the equipment
in its original packaging.

©

. Transport

®  Switch off the equipment at the main switch
(7) (OFF) (Fig. 8)..

®  Fit the shipping protectors, if any.

e Protect the machine from damage and the
strong vibrations that can occur particularly
when transporting in vehicles.

Secure the machine against slipping and tip-
ping over.

e Carry the robot lawn mower by the carry-
handle (6) with the blade plate (11) facing
away from your body.
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10. Disposal and recycling

The equipment is supplied in packaging to pre-
vent it from being damaged in transit. The raw
materials in this packaging can be reused or
recycled. The equipment and its accessories are
made of various types of material, such as metal
and plastic. Never place defective equipment in
your household refuse. The equipment should
be taken to a suitable collection center for proper
disposal. If you do not know the whereabouts of
such a collection point, you should ask in your
local council offices.

)¢

]
For EU countries only

Never place any electric power tools in your
household refuse.

To comply with European Directive 2012/19/EC
concerning old electric and electronic equipment
and its implementation in national laws, old elec-
tric power tools have to be separated from other
waste and disposed of in an environment-friendly
fashion, e.g. by taking to a recycling depot.

Recycling alternative to the return request:

As an alternative to returning the equipment to
the manufacturer, the owner of the electrical
equipment must make sure that the equipment
is properly disposed of if he no longer wants to
keep the equipment. The old equipment can be
returned to a suitable collection point that will
dispose of the equipment in accordance with the

national recycling and waste disposal regulations.

This does not apply to any accessories or aids
without electrical components supplied with the
old equipment.

Please note that batteries and lamps (e.g. light
bulbs) must be removed from the tool before it is
disposed of.

The reprinting or reproduction by any other me-
ans, in whole or in part, of documentation and
papers accompanying products is permitted only
with the express consent of the Einhell Germany
AG.

Subject to technical changes

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 43

This consignment contains lithium-ion batteries.
In accordance with special provision 188 this
consignment is not subject to the ADR regulati-
ons. Handle with care. Danger of ignition in case
of damage to the consignment package. If the
consignment package is damaged: Check and if
necessary repackage.

For further information contact: 0049 9951 95920-
66. Outside Germany charges will apply instead
for a regular call to a landline number in Germany.
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11. Indicators on the charging station and troubleshooting

LED indicator (21)

Description

Solution

Off

- No power supply

- Check the power supply

Lit up green

- Ready for mowing

- Rechargeable battery is fully
charged

- Perimeter wire (18) is cor-
rectly installed

Flashing green

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- Perimeter wire (18) is not
properly connected

- Inspect the perimeter wire (18) for a break

Check the two connections on the char-
ging station (19)

Lit up red

- Rechargeable battery is
charging

- Wait until the rechargeable battery is fully
charged.

12. Indicators on the robot lawn mower and troubleshooting

The alarm LED (53) is lit up red

Fault

Possible cause

Remedy

“Robot lawn mower
has lifted”.

- The lifting sensor has been
continually tripped for 10 se-
conds

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- If this fault occurs frequently, check the
mowing area for obstacles taller than 10
cm and either remove them or cordon
them off from the mowing area with peri-
meter wire (18).

“Robot lawn mower
is stuck”

The robot lawn
mower has come
to a stop near an
obstacle.

- The obstruction sensor has
tripped 10 times within one
minute

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

- Check whether the grass is too tall and
the robot lawn mower gets blocked. If this
is the case, mow the grass to below 60
mm.
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The alarm LED (53)

is lit up red

Fault

Possible cause

Remedy

“Hall-effect sensor”
The robot lawn mo-
wer has come to a
stop right next to an
obstacle.

- The obstacle sensor has
been continually tripped for
10 seconds

Switch off the main switch (7) (OFF) and
place the robot lawn mower at a different
point in the mowing area. Switch on the main
switch (7) again (ON) and restart the mo-
wing operation on the control panel (2).

- Check whether the robot lawn mower
is blocked by an obstacle or jammed
between trees, bushes, etc. Remove the
obstacle or avoid this area.

- If this fault occurs frequently, check the
way in which the perimeter wire (18) has
been laid. Pay particular attention to tight
angles, corridors, fences, rocks, etc., and
adjust the layout of the perimeter wire (18)
if necessary.

The alarm LED (53)

flashes red

Fault

Possible cause

Remedy

“Perimeter wire/sig-
nal fault”

The robot lawn mo-
wer goes round in
circles to search for
the perimeter signal
and ultimately co-
mes to a complete
stop.

- The robot lawn mower is out-
side the mowing area

- Perimeter wire (18) is not
properly connected

- Perimeter wire (18) is se-
vered

- No power supply

Switch off the main switch (7) (OFF) and
then switch it back on (ON) again. Re-start
the mowing operation on the control panel
(2).

- Make sure that the perimeter wire (18) has
been laid correctly and centrally under the
charging station (19)

- Check the position of the charging station
(19)

- Check that the robot lawn mower is inside
the mowing area.

- Check whether the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- If the robot lawn mower repeatedly leaves
the mowing area at the same point, check
the area for high voltage cables. Change
the position of the perimeter wire (18).

- If the robot lawn mower leaves the mo-
wing area on a slope, avoid the area by
changing the position of the perimeter
wire (18).
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The alarm LED (53) flashes blue

rature outside the
normal range”

The robot lawn
mower returns to
the charging station
during the set work
time and/or the re-
chargeable battery
does not charge

geable battery is too high/low

or the controller is overheated

- If the battery temperature
exceeds 75°C, the robot
lawn mower will return to the
charging station (19).

- If the battery temperature ex-
ceeds 45°C or drops below
0°C, charging will be stopped

Fault Possible cause Remedy
“Rechargeable bat- | - There is a battery error on Switch off the main switch (7) (OFF) and
tery/battery fault” the robot lawn mower then switch it back on (ON) again. Re-start
- The rechargeable battery the mowing operation on the control panel
does not charge up (2).
- Poor charging pin (20) con- - Please check if there is a problem with the
tact power supply.
- The rechargeable battery - Clean the charging pins (20).
has reached the end of its - Make sure that the rechargeable battery
service life has been correctly fitted
- Check whether the main switch (7) is ON
while the robot lawn mower is in the char-
ging station (19)
- Check the position of the charging station
(19) Replace the rechargeable battery if
necessary.
“Battery tempe- The temperature of the rechar- | - Set the work time in summer to the early

hours of morning and avoid running the
robot lawn mower during the hours of the
day when it is hot.

- After the rechargeable battery or control-
ler has cooled down to the permissible
temperature range, the robot lawn mower
automatically returns to programmed ope-
ration.

The robot lawn mo-
wer has come to a
stop in tall and thick
grass.

come to a stop because of
overcurrent in the motor or
because of a motor fault

up at the charging and the robot lawn mower
station. will wait at the charging stati-
on (19).
“Motor overloaded” | - The robot lawn mower has Switch off the main switch (7) (OFF) and

then switch it back on (ON) again. Re-start

the mowing operation on the control panel

2).

- Check the height of the grass in the
mowing area and, if necessary, mow the
grass to below 60 mm using a conventio-
nal lawn mower.

- Increase the cutting height. Always start
with a higher cutting height and reduce it
in small steps until you reach the desired
height.

- Inspect the blade plates (11) and wheels
for dirt and give these parts a thorough
clean.

- Check the rear wheels and the blade plate
(11) for blockages. If you are unable to
remove the blockages, contact the res-
ponsible customer service center.
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The alarm LED (53) flashes blue

Fault

Possible cause

Remedy

“Robot lawn mower
is tilted”

The robot lawn
mower has toppled
over and come to

a stop.

- The robot lawn mower was

constantly tilted for 10 se-
conds

The robot lawn mower has
been tilted for a prolonged
time in one direction

Press the “OK” button (54) to reset the error.
Re-start the mowing operation on the control
panel (2).

- Move the robot lawn mower to a level area
and restart it.

- If the robot lawn mower is tilted because
of a steep slope in the mowing area, ad-
just the perimeter wire (18) accordingly to
avoid severe inclines.

“Mower is stuck”
The robot lawn mo-
wer comes to a stop
on the way back to
the charging station.

The movement of the robot
lawn mower is blocked by
an obstacle on the perimeter
wire (18)

Switch off the main switch (7) (OFF) and

place the robot lawn mower at a different

point in the mowing area. Switch on the main

switch (7) again (ON) and restart the mo-

wing operation on the control panel (2).

- Remove all obstacles on the perimeter
wire (18).

Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer comes to a stop
in the mowing area.
The robot lawn
mower cannot be
switched on:

Battery voltage too low
Fault in the power circuit or
the electronic components

- Bring the robot lawn mower back to the
charging station (19) for charging.

- Switch on the main switch (7) (ON).

- Contact your customer service center.

The robot lawn
mower cannot move
into the charging
station.

The charging station (19) is
not installed correctly.

- Make sure that the LED indicator (21) on
the charging station (19) is lit up green.

- Make sure that the perimeter wires (18)
are connected at the charging station (19)
and that the front perimeter wire (18) is
laid in the middle underneath the charging
station (19).

- Make sure that the charging station (19) is
positioned correctly.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when
near perimeter is-
lands.

The perimeter wire (18) has
not been installed correctly

around the perimeter islands.

- Adjust the position of the perimeter wire
(18).

- Make sure that the perimeter wire (18)
does not cross over itself
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Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn mo-
wer is very loud.

Damaged blades (10)

A large amount of foreign
bodies adhere to the blades
(10)

The robot lawn mower has
started too close to obstac-
les

Damaged blade drive or
drive motor

Other parts of the robot lawn
mower are damaged

Replace the blades (10). The 3 blades
(10) must all be replaced together at the
same time.

The operating efficiency of the robot lawn
mower is dependent on the sharpness of
the blades (10). You should therefore en-
sure that the blades (10) are maintained in
good condition.

Switch off the robot lawn mower safely
and wear work gloves while you clean the
blades (10) in order to avoid getting cut.
Arrange for the motor to be repaired or
replaced by your customer service center.

The robot lawn
mower stays in the
charging station.
The robot lawn mo-
wer keeps returning
to the charging
station

Incorrect work time settings
The rechargeable battery is
empty

The rain sensor has been
triggered

The battery temperature is
high

Check the work time settings.

The robot lawn mower will begin and end
its work in accordance with the set time
window. Outside this time window the
robot lawn mower stays in the charging
station (19).

The robot lawn mo-
wer comes to a halt
on the perimeter
wire and is unable
to get back to the
charging station.

The battery is empty

The length of the perimeter
wire (18) and therefore the
distance to the charging sta-
tion (19) is too great for the
battery being used.

Remove all possible obstacles from the
perimeter wire (18). When you layout out
the perimeter wire (18), be sure to keep it
far enough away from any obstacles.
Please use a battery with higher capacity.
Important: When using a Multi-Ah battery
(e.g. 4-6 Ah), set the higher capacity.
Thanks to the gentle charging and di-
scharging of the robot lawn mower there is
no need to use the lower capacity in order
to extend the working life.

IMPORTANT! Severed perimeter wires and consequential damages are not covered by the war-

ranty!
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13. Charger indicator

Indicator status Explanations and actions
Red LED | Green LED
Off Flashing Ready for use

The charger is connected to the mains and is ready for use; there is no
battery pack in the charger

On Off Charging

The charger is charging the battery pack in quick charge mode. The char-
ging times are shown directly on the charger.

Important! The actual charging times may vary slightly from the stated
charging times depending on the existing battery charge.

Off On The battery is charged and ready for use. (READY TO GO)

The unit then changes over to gentle charging mode until the battery is
fully charged.

To do this, leave the rechargeable battery on the charger for approx. 15
minutes longer.

Action:

Take the battery pack out of the charger. Disconnect the charger from the
mains supply.

Flashing Off Adapted charging

The charger is in gentle charging mode.

For safety reasons the charging is performed less quickly and takes more
time. The reasons can be:

- The rechargeable battery has not been used for a very long time.

- The battery temperature is outside the ideal range.

Action:

Wait for the charging to be completed; you can still continue to charge the
battery pack.

Flashing Flashing Fault

Charging is no longer possible. The battery pack is defective.

Action:

Never charge a defective battery pack.

Take the battery pack out of the charger.

On On Temperature fault

The battery pack is too hot (e.g. due to direct sunshine) or too cold
(below 0° C).

Action:

Remove the battery pack and keep it at room temperature (approx. 20° C)
for one day .
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Service information
We have competent service partners in all countries named on the guarantee certificate whose contact
details can also be found on the guarantee certificate. These partners will help you with all service re-

quests such as repairs, spare and wearing part orders or the purchase of consumables.

Please note that the following parts of this product are subject to normal or natural wear and that the
following parts are therefore also required for use as consumables.

Category Example
Wear parts*® Battery
Consumables* Blades
Missing parts

* Not necessarily included in the scope of delivery!

In the effect of defects or faults, please register the problem on the internet at www.Einhell-Service.com.
Please ensure that you provide a precise description of the problem and answer the following questions
in all cases:

* Did the equipment work at all or was it defective from the beginning?
® Did you notice anything (symptom or defect) prior to the failure?

® What malfunction does the equipment have in your opinion (main symptom)?
Describe this malfunction.
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Warranty certificate

Dear Customer,

All of our products undergo strict quality checks to ensure that they reach you in perfect condition. In the

unlikely event that your device develops a fault, please contact our service department at the address

shown on this guarantee card. You can also contact us by telephone using the service number shown.

Please note the following terms under which guarantee claims can be made:

1. These guarantee terms apply to consumers only, i.e. natural persons intending to use this product
neither for their commercial activities nor for any other self-employed activities. These warranty
terms regulate additional warranty services, which the manufacturer mentioned below promises to
buyers of its new products in addition to their statutory rights of guarantee. Your statutory guarantee
claims are not affected by this guarantee. Our guarantee is free of charge to you.

2. The warranty services cover only defects due to material or manufacturing faults on a product which
you have bought from the manufacturer mentioned below and are limited to either the rectification of
said defects on the product or the replacement of the product, whichever we prefer.

Please note that our devices are not designed for use in commercial, trade or professional applica-
tions. A guarantee contract will not be created if the device has been used by commercial, trade or
industrial business or has been exposed to similar stresses during the guarantee period.

3. The following are not covered by our guarantee:

- Damage to the device caused by a failure to follow the assembly instructions or due to incorrect
installation, a failure to follow the operating instructions (for example connecting it to an incorrect
mains voltage or current type) or a failure to follow the maintenance and safety instructions or by ex-
posing the device to abnormal environmental conditions or by lack of care and maintenance.

- Damage to the device caused by abuse or incorrect use (for example overloading the device or the
use or unapproved tools or accessories), ingress of foreign bodies into the device (such as sand,
stones or dust, transport damage), the use of force or damage caused by external forces (for ex-
ample by dropping it).

- Damage to the device or parts of the device caused by normal or natural wear or tear or by normal
use of the device.

4. The guarantee is valid for a period of 24 months starting from the purchase date of the device. Gu-
arantee claims should be submitted before the end of the guarantee period within two weeks of the
defect being noticed. No guarantee claims will be accepted after the end of the guarantee period.
The original guarantee period remains applicable to the device even if repairs are carried out or
parts are replaced. In such cases, the work performed or parts fitted will not result in an extension
of the guarantee period, and no new guarantee will become active for the work performed or parts
fitted. This also applies if an on-site service is used.

5. To make a claim under the guarantee, please register the defective device at:
www.Einhell-Service.com. Please keep your bill of purchase or other proof of purchase for the new
device. Devices that are returned without proof of purchase or without a rating plate shall not be
covered by the guarantee, because appropriate identification will not be possible. If the defect is co-
vered by our guarantee, then the item in question will either be repaired immediately and returned to
you or we will send you a new replacement.

Of course, we are also happy offer a chargeable repair service for any defects which are not covered by
the scope of this guarantee or for units which are no longer covered. To take advantage of this service,
please send the device to our service address.

Also refer to the restrictions of this warranty concerning wear parts, consumables and missing parts as
set out in the service information in these operating instructions.
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Danger! - Lisez ce mode d’emploi pour diminuer le risque de blessures

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par les enfants. Cet appareil peut étre utilisé par les personnes
avec des capacités physiques, sensorielles ou intellectuelles diminuées ou en manque d‘expérience
et de connaissances a condition qu‘elles soient surveillées ou aient recu les instructions relatives a
|‘utilisation sire de I‘appareil et qu‘elles comprennent les risques résultant de cette utilisation. Les en-
fants n‘ont pas le droit de jouer avec l‘appareil.

Les enfants ne doivent pas effectuer le nettoyage et la maintenance de I'utilisateur.
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Danger !

Lors de l'utilisation d’appareils, il faut respecter
certaines mesures de sécurité afin d’éviter des
blessures et dommages. Veuillez donc lire atten-
tivement ce mode d’emploi/ces consignes de
sécurité. Veillez a le conserver en bon état pour
pouvoir accéder aux informations a tout moment.
Si I'appareil doit étre remis a d’autres personnes,
veillez a leur remettre aussi ce mode d’emploi/
ces consignes de sécurité. Nous déclinons toute
responsabilité pour les accidents et dommages
dus au non-respect de ce mode d’emploi et des
consignes de sécurité.

1. Consignes de sécurité

Vous trouverez les consignes de sécurité corres-
pondantes dans le cahier en annexe.
Avertissement !

Veuillez lire toutes les consignes de sécurité,
instructions, illustrations et caractéristiques
techniques de cet outil électrique. Toute omis-
sion lors du respect des instructions ci-apres peut
entrainer des décharges électriques, un incendie
et/ou de graves blessures.

Conservez toutes les consignes de sécurité
et toutes les instructions pour I'avenir.

Explication des symboles utilisés

(cf. figure 14)

A. AVERTISSEMENT - Avant de faire fonction-
ner la machine, lisez le mode d’emploi !

B. AVERTISSEMENT - Lors du fonctionnement
de la machine, respectez une distance de
sécurité correspondante !

C. AVERTISSEMENT - Avant de réaliser des tra-
vaux sur la machine ou avant de soulever la
machine, actionnez le dispositif de verrouilla-
ge ! ATTENTION - Ne pas toucher les lames
en rotation !

D. AVERTISSEMENT - Ne montez pas sur la

machine ! ATTENTION - Ne pas toucher les

lames en rotation !

Catégorie de protection Il (double isolation)

Stockage des accumulateurs uniquement

dans des piéces séches a une température

ambiante de +10 °C a +40 °C. Ne stockez les
accumulateurs que lorsqu’ils sont chargés

(charge min. 40 %).

Alimentation a découpage

Catégorie de protection Ill

Fusible lent 3,15 A

Transformateur d‘isolement avec protection

mm

cTIo

contre les courts-circuits
K. A utiliser uniguement dans des endroits secs.

Attention !

Pendant un orage, débranchez la fiche de contact
et débranchez le fil de délimitation de la station
de recharge.

2. Description de I‘appareil et
contenu de la livraison

2.1 Description de I‘appareil (figures 1/2)
Tondeuse robot

Zone de commande

Touche STOP

Réglage de la hauteur de coupe
Capteur de pluie

Poignée de transport
Interrupteur principal

Roue arriere

Couvercle du compartiment a accumulateur
10. Lames

11. Disque a couteaux

12. Roue avant

13. (Céable de) bloc d‘alimentation
14. Crochet de fixation

15. Vis de fixation

16. Connecteur de cable

17. Lames de rechange

18. Fil de délimitation

19. Station de recharge

20. Broche de charge

21. Affichage LED

22. Clé allen

23. Reégle (pour la séparation)

©CoNoOh~WN =

2.2 Contenu de la livraison et déballage

Veuillez contréler si I‘article est complet a I‘aide

de la description du volume de livraison. Sfil

manque des piéces, adressez-vous dans un délai

de 5 jours maximum aprés votre achat a notre

service aprés-vente ou au magasin ou vous avez

acheté I'appareil muni d‘une preuve d‘achat vala-

ble. Veuillez consulter pour cela le tableau des

garanties dans les informations service apreés-

vente a la fin du mode d‘emploi.

® Ouvrez 'emballage et prenez 'appareil en le
sortant avec précaution de 'emballage.

® Retirez le matériel d’emballage tout comme
les sécurités d’emballage et de transport (s'il
yena).

e Vérifiez sila livraison est bien compléte.

® Controlez si'appareil et ses accessoires ne
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sont pas endommagés par le transport.
® Conservez 'emballage autant que possible
jusqu’a la fin de la période de garantie.

Danger !

Lappareil et le matériel d’emballage ne sont
pas des jouets ! Il est interdit de laisser des
enfants jouer avec des sacs et des films en

plastique et avec des piéces de petite taille.
lls risquent de les avaler et de s’étouffer !

Contenu de la livraison, maté-

riel de montage et accessoires

(certains ne sont pas compris) :

Pour connaitre le contenu de la livraison, veuillez
vous référer a la fiche d’'information jointe corres-
pondante.

® Tondeuse robot

(Cable de) bloc d‘alimentation

Station de recharge

Vis de fixation (4 pieces)

Lames de rechange

Crochet de fixation

Fil de délimitation

Connecteur de cable

Clé allen

Accumulateur

Chargeur

Reégle (pour la séparation)

Mode d‘emploi d‘origine

Consignes de sécurité

Outils nécessaires

(non compris dans la livraison)
Marteau

Pince

Pince a dénuder

Niveau a bulle d’air (en option)

3. Utilisation conforme a
I’affectation

La tondeuse robot convient a un usage privé
dans le jardin domestique et familial et est ex-
clusivement destinée a la tonte de surfaces de
gazon.

La machine doit étre exclusivement utilisée
conformément a son affectation. Toute utilisation
allant au-dela de cette affectation est considérée
comme non conforme. Pour les dommages en
résultant ou les blessures de tout genre, le fab-
ricant décline toute responsabilité et I'utilisateur/

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 54

I'opérateur est responsable.

Veillez au fait que nos appareils, conformément
au réglement, n’ont pas été congus pour étre
utilisés dans un environnement professionnel,
industriel ou artisanal. Nous déclinons toute
responsabilité si 'appareil venait a étre utilisé
professionnellement, artisanalement ou par des
sociétés industrielles, tout comme pour toute acti-
vité équivalente.

4. Données techniques

TENSION o 18V
Vitesse de rotation du moteur ............ 3100 tr/min
Type de protection ...........ccocceiviiiiiiiiiiiiiens IPX4
Catégorie de protection ...........c.ceceerereenernenne 1
POIAS oo 9,0 kg
Largeur de CoUPe.........eeerveeeriieeiiieeeeee 18cm
Nombre de lames .........ccocceeiiiiieiniiiceee e, 3
Pente max. ....cccoevvvveiiiieeiieees

Niveau de pression acoustique LpA .. 48,7 dB (A)
Imprécision K ..o 3dB (A)
Niveau de puissance acoustique L,,, . 59,4 dB (A)
Imprécision K ... 3dB (A)
Réglage de la hauteur

de COUPE ...ooerieeeeiieeeis 20-60 mm ; en continu
Longueur admissible

du fil de délimitation ............ccccceeeee max. 250 m

Fil de délimitation servant de cable antenne
Bande de fréquence de fonctionnement

......................................................... 0-148,5 KHz
Puissance d’émission maximum... 21,18 dBuA/m

Connexion Bluetooth
Bande de fréquence de fonctionnement
................................................. 2400-2483,5 MHz

Puissance d’émission maximum .......... -0,5dBm

Bloc d‘alimentation

Tension d’entrée : ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tension de sortie : ..... .18Vd.c.
Courant de sortie & .....c.eveeeeeeeeiiivieeee e 1,8A
Catégorie de protection : ........ccccccvevieeieenne. I1/@

Les valeurs de bruit ont été déterminées confor-
mément aux normes EN ISO 3744:1995 et ISO
11094:1991.
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Avertissement !

Cet appareil produit un champ électromag-
nétique pendant son fonctionnement. Dans
certaines conditions, ce champ peut altérer
le fonctionnement d‘implants médicaux actifs
ou passifs. Afin de réduire les risques de
blessures graves ou mortelles, nous recom-
mandons aux personnes qui possédent un
implant médical de consulter leur médecin
et leur fabricant d‘implants médicaux avant
d‘utiliser la machine.

5. Mise en service

Lisez l'intégralité du mode d‘emploi avant

de commencer l‘installation de la tondeuse
robot. La qualité de I‘installation aura un effet
sur la qualité de travail de la tondeuse robot.

5.1 Principe de fonctionnement

La tondeuse robot choisit sa direction au hasard.
Le jardin est entierement tondu par le fait que la
tondeuse robot traite toutes les zones situées a
l'intérieur de la surface entourée par le fil de déli-
mitation (18). Dés que la tondeuse robot détecte
un fil de délimitation installé correctement (18),

il fait demi-tour et se déplace dans une autre di-
rection a lintérieur de la zone. Toutes les zones,
que vous souhaitez protéger a l'intérieur de la
surface - par ex. étangs de jardin, arbres, meub-
les ou parterres de fleurs - doivent également étre
délimitées avec le fil de délimitation (18). Le fil de
délimitation (18) doit former un cercle fermé. Si la
tondeuse robot rencontre un obstacle a l‘intérieur
de la zone de tonte, elle recule et continue de
tondre dans une autre direction (figure 3).

5.2 Capteurs

La tondeuse robot est équipée de plusieurs cap-

teurs de sécurité.

® Capteur de levage :
Si la tondeuse robot est soulevée par l‘arriére
de plus de 30° du sol, la tondeuse robot et la
rotation des lames (10) sont immédiatement
arrétées.

e Capteur d‘inclinaison :
Si la tondeuse robot s‘incline fortement dans
un sens, la tondeuse robot et la rotation des
lames (10) sont immédiatement arrétées.

® Capteur d‘obstacle :
La tondeuse robot détecte des obstacles sur
son chemin. Lorsque la tondeuse robot heur-
te un obstacle, la tondeuse robot et la rotation

des lames sont immédiatement arrétées et
elle s’éloigne de 'obstacle en reculant.

® Capteur de pluie :
La tondeuse robot est équipée d‘un capteur
de pluie (5) afin d‘éviter que la tondeuse ro-
bot travaille sous la pluie. La tondeuse robot
retourne a la station de recharge (19) lorsque
la pluie est détectée et y est complétement
chargée. Une fois que le capteur de pluie (5)
est a nouveau sec, la tondeuse robot reste
dans la station de recharge (19) pendant
deux heures supplémentaires.
Ne court-circuitez pas les deux capteurs me-
talliques avec du métal ou tout autre matériau
conducteur. Cela affecte le bon fonctionne-
ment de la tondeuse robot.

5.3 Préparation

Tout d’abord, faites un croquis de votre pelouse.
Dessinez également les obstacles et établissez
un plan pour les protéger. Cela facilite la re-
cherche d‘une bonne position pour la station de
recharge (19) et la pose du fil de délimitation (18)
autour des arbustes, des parterres de fleurs, etc
(figure 4).. Si la hauteur de gazon est supérieure
a 60 mm, le gazon doit étre raccourci pour ne pas
surcharger excessivement la tondeuse robot et
affecter I'efficacité de fonctionnement. Utilisez
pour ce faire une tondeuse conventionnelle ou un
coupe-herbe.

Enlevez tout objet détaché du gazon qui pourrait
étre endommagé par la tondeuse robot ou en-
dommager la tondeuse robot.

Préparez les outils suivants : marteau, pince,
pince a dénuder et niveau a bulle d’air (en option).

Montage de I‘accumulateur

La tondeuse robot nécessite un accumulateur
(A) de la série Power-X-Change pour fonctionner.
Attention : En fonction de votre modele de ton-
deuse robot, 'accumulateur (A) peut ne pas étre
compris dans la livraison.

Ouvrez le couvercle du compartiment a accu-
mulateur (9) en tirant sur le loquet. Appuyez sur
la touche a cran de I'accumulateur (A) et faites
glisser I'accumulateur (A) dans le logement
d‘accumulateur prévu a cet effet. Fermez le cou-
vercle du compartiment a accumulateur (9) et
veillez a un enclenchement correct (figure 10).
Pour retirer Faccumulateur (A), ouvrez le couverc-
le du compartiment & accumulateur (9). Appuyez
sur la touche a crans de 'accumulateur (A) et
retirez 'accumulateur (A).
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5.4 Station de recharge

5.4.1 Emplacement de la station de recharge
Déterminez d’abord le meilleur emplacement
pour la station de recharge (19). Une prise de
courant extérieure, qui fournit du courant en per-
manence, est nécessaire pour que la tondeuse
robot fonctionne toujours. La station de recharge
(19) doit étre placée sur une surface plane a la
hauteur du gazon. Veillez a ce que la zone soit
plate et séche. Choisissez un endroit a 'ombre
car I'‘accumulateur se charge le mieux dans un
environnement frais (figure 5a). De plus, assurez-
vous que le fil de délimitation est placé droit au
moins 2 m devant la station de recharge (19).
Les courbes directement devant la station de
recharge (19) peuvent entrainer des difficultés
d’amarrage pour la charge.

5.4.2 Localisation de la station de recharge
Lorsque I'accumulateur est presque vide, la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge (19)
en suivant le fil de délimitation (18) dans le sens
antihoraire jusqu‘a la station de recharge (19). Par
conséquent, veillez a placer la station de rechar-
ge (19) correctement orientée (figure 5b).

5.4.3 Raccordement de la station de recharge
au bloc d‘alimentation

1. Avant de connecter la station de recharge
(19) a I'alimentation électrique, assurez-vous
que la tension réseau est de 100-240 V pour
50/60 Hz.

2. Branchez le bloc d‘alimentation (13) direc-
tement a une prise de courant. N'utilisez le
céble pour aucune autre application.

3. Nutilisez aucun bloc d‘alimentation endom-
magé (13). En cas de dommage au niveau
des cables ou du bloc d‘alimentation (13),
contactez immédiatement un spécialiste ag-
réé pour remplacement.

4. Ne chargez pas la tondeuse robot dans un
environnement humide. Ne chargez pas la
tondeuse robot a des températures supérieu-
res a 40 °C ou inférieures a 5 °C.

5. Maintenez la tondeuse robot et le bloc
d‘alimentation (13) a I'écart de I'eau, de
sources de chaleur et de produits chimiques.
Maintenez le céble du bloc d‘alimentation
(13) a I'écart des arétes acérées afin d‘éviter
tout dommage.

6. Connectez le bloc d‘alimentation (13) a la
station de recharge (19) (figure 5c).

Pour charger I'accumulateur de la tondeuse robot
pendant l‘installation, allumez la tondeuse robot
via l'interrupteur principal (7) et placez-la dans la
station de recharge (19).

5.4.4 Informations sur le processus
de charge

La tondeuse robot retourne a la station de rechar-

ge (19) dans une des situations suivantes :

® Vous renvoyez manuellement la tondeuse
robot.

® Le niveau de charge de I'accumulateur passe
en dessous de 30 %.

® Letemps de travail quotidien est terminé.

e Le capteur de pluie s‘est déclenché.

® Latondeuse robot est en surchauffe.

La tondeuse robot roule automatiquement le long

du fil de délimitation (18) jusqu‘a la station de

recharge (19).

Lorsque la tondeuse robot retourne a la station
de recharge (19), elle cherche le fil de délimitati-
on (18) et roule le long du fil de délimitation (18)
dans le sens contraire a celui des aiguilles d’une
montre.

Pendant la charge de I'accumulateur, l‘affichage
LED (21) rouge de la station de recharge (19) est
allumé.

Si Iaffichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) est allumé, cela signifie que
I‘accumulateur est complétement chargé. Une
fois la charge terminée, la tondeuse robot reprend
son travail ou reste dans la station de recharge
(19) jusqu’au prochain créneau horaire de travail.
S'ily a un obstacle sur le fil de délimitation (18)
lors du retour a la station de recharge (19), la ton-
deuse robot, aprés plusieurs tentatives, s‘arréte
devant I‘'obstacle et ne peut pas retourner a la
station de recharge (19). Retirez tous les obstac-
les sur le fil de délimitation (18).

Si la température de I'accumulateur excede

45 °C, le processus de charge est interrompu
pour éviter d‘'endommager l‘accumulateur. Une
fois que la température a baissé, la charge se
poursuit automatiquement.

Si la température de la commande de la tondeuse
robot dépasse 75 °C, la tondeuse robot retourne
a la station de recharge (19). Une fois que la
température a baissé, le travail reprend conformé-
ment aux réglages.

Si I'accumulateur devient vide avant que la ton-
deuse robot retourne a la station de recharge
(19), la tondeuse robot ne peut plus étre démar-
rée. Ramenez la tondeuse robot a la station de
recharge (19) et laissez l'interrupteur principal
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(7) sur marche. La tondeuse robot est chargée
automatiquement.

5.5 Fil de délimitation
ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés
et les dommages indirects ne sont pas cou-
verts par la garantie !

5.5.1 Pose du fil de délimitation

Le fil de délimitation (18) peut étre posé a la fois
sur le sol et dans le sol. Sur un sol dur ou sec, les
crochets de fixation (14) peuvent se briser lors de
limpact. Arrosez le gazon avant d‘installer le fil de
délimitation, lorsque le sol est trés sec.

® Installation sur le sol
Placez le fil de délimitation (18) fermement
sur le sol et fixez-le a I'aide des crochets de
fixation (14) joints, si vous ne souhaitez pas
scarifier ou aérer le gazon a un moment ulté-
rieur. Vous pouvez adapter la position du fil de
délimitation pendant les premiéres semaines
d‘utilisation de la tondeuse robot. Cependant,
aprés un certain temps, le fil de délimitation
sera recouvert par I'herbe et ne sera plus
visible. Installez le fil de délimitation a une
distance maximum de 1 m entre le crochet
(14). Réduisez la distance entre les crochets
de fixation sur les surfaces inégales du ga-
zon. Evitez les situations dans lesquelles le fil
ne touche pas le sol. Assurez-vous que le fil
de délimitation ne peut pas étre coupé par la
tondeuse robot.

¢ Installation dans le sol
Enterrez le fil de délimitation jusqu‘a 5 cm de
profondeur. Cela évite d‘endommager le fil de
délimitation (18), par exemple lors de la scari-
fication ou de I'aération.

Remarque !

Réservez 1 m de fil a I'extrémité arriére de la
station de recharge pour pouvoir effectuer les
corrections futures.

5.5.2 Passages étroits

S‘il'y a un passage étroit sur la surface a tondre,
votre tondeuse robot peut y travailler aussi longt-
emps que le corridor mesure au moins 1,4 m (80
cm entre les fils de délimitation) de large et au
maximum 8 m de long (figure 3).

5.5.3 Distance par rapport aux limites du
jardin

Lorsque la tondeuse robot s‘approche d‘un fil de

délimitation (18), celui-ci est détecté par les cap-

teurs situés a I‘avant de la tondeuse robot. Mais
avant que la tondeuse robot fasse demi-tour, elle
passe sur le fil de délimitation (18) de 30 cm max.
Tenez-en compte lors de la planification de la
zone de tonte (figure 6a).

5.5.4 Pose du fil dans les coins

Evitez de poser le fil de délimitation (18) a angle
droit (90°) dans les coins. Pour s’assurer que la
tondeuse robot ne passe pas trop loin sur le fil de
délimitation (18), posez le fil de délimitation (18)
comme représenté sur la figure 6b.

5.5.5 Calcul de la pente du gazon

La tondeuse robot peut surmonter des pentes al-
lant jusqu‘a 35 %. Evitez les pentes plus abruptes.
La pente peut étre déterminée avec la hauteur
surmontée sur la distance (figure 6c).

Exemple : a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation du fil de délimitation sur des
pentes

Sur les pentes, la tondeuse robot peut glisser no-

tamment dans I‘herbe humide et passer ainsi sur

le fil de délimitation (18). Il est donc recommandé

de faire attention aux points suivants (figure 6d) :

® Ausommet d‘une pente, le fil de délimitation
(18) ne doit pas étre installé sur des pentes
supérieures a 35 %. Respectez ici une dis-
tance de 30 cm par rapport aux obstacles et
aux bordures de gazon.

® Aubas d‘une pente, le fil de délimitation (18)
ne doit pas étre installé sur des pentes su-
périeures a 17 %. Respectez ici une distance
de 40 cm par rapport aux obstacles et aux
bordures de gazon.

5.5.7 Voies carrossables et chemins pavés

® Délimitez les chemins surélevés, les surfaces
recouvertes de gravier ou de paillis d‘écorce,
les plates-bandes plus bases ou zones simi-
laires. Posez le fil de délimitation (18) a une
distance d‘au moins 30 cm (figures 6e et 69).

® Les chemins affleurant au gazon ne doivent
pas nécessairement étre séparés, étant don-
né qu'ils peuvent facilement étre parcourus
par la tondeuse robot. Le fil de délimitation
(18) peut également étre poseé sur les che-
mins (figures 6f et 69).

5.5.8 llots de délimitation

Protégez les obstacles dans la zone de tonte

en créant des flots de délimitation. Cela peut
empécher une collision avec des objets sensib-
les, des étangs de jardin, des arbres, des meub-
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les, des parterres de fleurs, etc (figures 6h et 6i).

® Déroulez le fil de délimitation (18) des bordu-
res vers les objets a protéger.

® Fixez le fil de délimitation (18) a I‘aide de cro-
chets de fixation (14) dans le sens des aiguil-
les d‘'une montre autour de I‘objet a protéger.

e Cloturez complétement les flots de délimi-
tation et ramenez le fil de délimitation (18) a

I‘endroit ou vous avez quitté le bord du gazon.

® Ladistance entre les ilots de délimitation
devrait étre d’au moins 0,8 m. Dans le cas
contraire, associez les objets dans un ilot de
délimitation commun (figure 6h).

o Lefil de délimitation (18) a destination et en
provenance de I‘llot de délimitation doit étre
posé paralléle et trés rapproché. - Attention
! Les fils de délimitation (18) ne doivent
pas se croiser ! - Pour ce faire, fixez les fils
de limitation (18) paralléles avec les mémes
crochets de fixation (14) sur le sol (figure 6i).

® Dans la zone de tonte, la tondeuse robot
passe sur les deux fils de délimitation (18)
paralléles, mais ne s‘arréte qu‘au niveau d‘un
fil de délimitation (18) simple.

5.5.9 Obstacles

® Obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm (figure 6j)
Les obstacles fixes d‘une hauteur supérieu-
re a 10 cm, par ex. arbres, murs, clétures,
meubles de jardin, etc. sont détectés par les
capteurs de collision. Si la tondeuse robot
heurte un obstacle, elle s’arréte, éteint I'unité
de tonte, recule et tourne pour poursuivre la
tonte dans une autre direction. Les obstacles
mous, instables et précieux doivent étre pro-
tégés par un flot de fil de délimitation.

® Pierres et obstacles bas
Les pierres, les rochers et les obstacles bas
de moins de 10 cm dans la zone de tonte do-
ivent étre protégés étant donné que, dans le
cas contraire, la tondeuse robot peut passer
dessus. La tondeuse robot pourrait sinon étre
endommagé et bloqué.

® Arbres (figure 6k)
Les arbres sont traités comme des obstacles
par la tondeuse robot. Toutefois, si des raci-
nes d’arbres de moins de 10 cm de hauteur
dépassent du sol, cette zone doit étre prote-
gée. Cela évite les dommages au niveau des
racines et de la tondeuse robot. Respectez
une distance d‘au moins 30 cm entre le fil de
délimitation (18) et I'obstacle.
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5.6 Connexion de la station de recharge
Terminez la pose du fil de délimitation (18) com-
plet avant de le connecter a la station de rechar-
ge. Réservez 1 m de fil de délimitation supplé-
mentaire (18) aux deux extrémités pour pouvoir
effectuer des ajustements ultérieurs.

Dénudez le fil de délimitation (18) aux extrémités
sur une longueur de 10 a 15 mm a l‘aide d‘une
pince a dénuder pour le brancher & la station de
recharge (19).

Tirez la fiche de contact avant de connecter le fil
de délimitation (18) a la station de recharge (19).
Le fil de délimitation (18) placé a I'avant de la sta-
tion de recharge (19) doit étre posé vers l‘arriere
au-dessus des supports de cable au niveau de
la partie inférieure de la station de recharge (19).
Faites passer le fil de délimitation avant (18) par
les guidages sous la station de recharge et par
le trou prévu dans la zone de raccordement.
Connectez-le a la borne « + ». Connectez ensuite
le fil de délimitation arriere (18) a la borne « S1 »
(figure 7a).

Attention ! Les fils de délimitation (18) ne do-
ivent pas se croiser !

Puis établissez la connexion avec I‘alimentation
électrique. L‘affichage LED (21) vert de la station
de recharge (19) doit étre allumé en permanence
aprés une installation correcte. Sila LED ne
s‘allume pas, vérifiez d‘abord les raccords. Si la
LED est allumée, mais pas vert fixe, reportez-
vous au tableau « Affichage de la station de re-
charge et élimination des erreurs » a la fin de ce
mode d‘emploi.

5.7 Mise en marche et contréle de
I‘installation
Dés que l‘affichage LED (21) vert de la station de
recharge (19) s’allume, la zone de tonte est préte
pour la tondeuse robot. Assurez-vous d‘abord
que les crochets de fixation (14) du fil de délimi-
tation (18) sont complétement enfoncés. Placez
la tondeuse robot environ 3 m derriére la station
de recharge (19) devant le fil de délimitation (18).
La tondeuse robot doit se trouver ce faisant face
au fil de délimitation (18) a un angle de 90° (figure
7b). Activez l'interrupteur principal (7) (ON) (figure
8).
Appuyez sur le bouton POWER (60) de la zone
de commande (2) pendant deux secondes. Dé-
verrouillez la tondeuse robot & I‘aide du code PIN
et confirmez la saisie avec la touche « OK » (61)
(voir le chapitre «Dispositif de verrouillage / PIN»).
Appuyez sur le bouton « HOME / 3 » (64), puis a
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nouveau sur le bouton « OK » (61). La tondeuse
robot suit maintenant le fil de délimitation (18)
dans le sens antihoraire. Observez la tondeuse
robot pendant tout le trajet le long du fil de délimi-
tation (18) jusqu‘a ce qu‘elle soit & nouveau dans
la station de recharge (19). Si la tondeuse robot
a des problémes a certains endroits, corrigez le
cas échéant le fil de délimitation (18) et répétez
I‘opération. L'accumulateur de la tondeuse robot
est maintenant complétement chargé. S‘il y a des
problémes d‘amarrage, vous devrez peut-étre
repositionner la station de recharge (19) sur le
cbté jusqu’a ce que I‘amarrage fonctionne sans
probléme.

Avec le bouton rouge STOP (3), vous pouvez
arréter la tondeuse robot a tout moment. Aprés
avoir appuyé sur le bouton STOP (3), la tondeuse
robot s’arréte et attend d’autres instructions.

5.8 Fixation de la station de recharge

Une fois que le bon fonctionnement de la tonde-
use robot est assuré et qu’une position adaptée
a été trouvée pour la station de recharge (19), la
station de recharge (19) doit étre fixée avec les
vis de fixation (15). Vissez les vis de fixation (15)
avec la clé a six pans (22) complétement dans le
sol (figure 7c).

5.9 Indicateur de charge de I'accumulateur
Appuyez sur 'interrupteur pour l'indicateur de
charge de 'accumulateur. Lindicateur de charge
de 'accumulateur vous indique I'état de charge
de 'accumulateur & I'aide de trois voyants LED
(fig. 13b).

Les 3 voyants LED sont allumés :
Laccumulateur est complétement rechargé.

2 ou 1 voyant LED est (sont) allumé(s)
L‘accumulateur dispose encore d‘un résidu de
charge suffisant.

1 voyant LED clignote :
Laccumulateur est vide, il faut le recharger.

Tous les voyants LED clignotent :

La température de 'accumulateur est trop faible.
Retirez 'accumulateur de I'appareil et laissez-le
reposer pendant un jour a température ambiante.
Si I'erreur survient a nouveau, cela signifie que
'accumulateur est en décharge profonde et dé-
fectueux. Retirez 'accumulateur de I'appareil. Un
accumulateur défectueux ne doit plus étre utilisé
ou chargé.
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Attention !

Si vous utilisez un bloc Multi-Ah (par ex. 4-6

Ah), réglez-le toujours sur la capacité maximum.
Grace a la charge et décharge lente de la tondeu-
se robot, il n’est pas nécessaire d'utiliser la capa-
cité inférieure pour prolonger la durée de vie.

5.10 Charge de I‘accumulateur avec le char-
geur

En mode normal, 'accumulateur (A) de la ton-

deuse robot est chargé par le biais de la station

de recharge (19). Pour une utilisation indépen-
dante de 'accumulateur (A) de la série Power-

X-Change, celui-ci peut aussi étre chargé dans

le chargeur externe Power-X-Charger. Attention !

— En fonction de votre modéle de tondeuse robot,

le chargeur (figure 13a/ pos. B) peut ne pas étre

compris dans la livraison.

1. Comparez si la tension du secteur indiquée
sur la plagque signalétique correspond a la
tension réseau disponible. Branchez la fiche
de contact du chargeur (B) dans la prise de
courant. Le voyant LED vert commence a cli-
gnoter.

2. Mettez 'accumulateur (A) sur le chargeur (B)
(figure 13a).

3. Au point « Affichage chargeur », vous trou-
verez un tableau avec les significations des
affichages LED sur le chargeur.

Pendant la charge, il est possible que
I'accumulateur chauffe quelque peu. C'est cepen-
dant normal.

S'il estimpossible de charger le bloc accumula-

teur, veuillez contréler,

® silatension réseau est présente au niveau de
la prise de courant

® siun contact correct est présent au niveau
des contacts de charge du chargeur.

Si le chargement du bloc accumulateur reste

impossible, nous vous prions de bien vouloir

renvoyer,

e le chargeur

e etle bloc accumulateur

a notre service aprés-vente.

Pour un envoi correct, nous vous prions de
contacter notre service aprés-vente ou le
point de vente ou vous avez acheté I'appareil.

Veillez a ce que, lors de I’envoi ou de la mise
au rebut, les accumulateurs ou les appareils
sans fil soit emballés séparément dans des
sacs en plastique afin d’éviter les courts-
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circuits ou un incendie !

Dans l'intérét d‘une longue durée de fonctionne-
ment du bloc accumulateur, vous devez prendre
soin de recharger le bloc accumulateur en temps
voulu. Ceci est dans tous les cas indispensable
lorsque vous constatez une diminution de la
puissance de I‘appareil. Ne déchargez jamais
completement le bloc accumulateur. Ceci cause
I'endommagement du bloc accumulateur !

6. Commande

6.1 Interrupteur principal

La tondeuse robot est équipée d‘un interrup-

teur principal (7). Allumez la tondeuse robot via
I'interrupteur principal (7) (ON) et éteignez-la via
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8). Aprés
la mise en circuit de la tondeuse robot, celle-ci est
verrouillée avec le code PIN.

6.2 Zone de commande

La tondeuse robot a déja étre programmeée cété
usine et présente des réglages par défaut. Ces
réglages peuvent cependant étre modifiés en cas
de besoin. Méme si les réglages d‘usine convi-
ennent a la plupart des jardins, vous devriez vous
familiariser avec les options disponibles.

Explication des LED de la zone de

commande (figure 9a)

50. LED de temps : Affichage du temps de tonte
quotidien

51. LED de verrouillage : Affichage du verrouilla-
ge clavier

52. LED d‘accumulateur : Affichage de I‘état de
I‘'accumulateur

53. LED d‘alarme : Affichage d‘erreurs

Explication des options de touches de la

zone de commande (figure 9b)

60. Touche POWER : Mise en et hors circuit de la
tondeuse robot

61. Touche « OK »

62. Touche « SET WORKTIME /1 »

63. Touche « START /2 »

64. Touche « HOME / 3 »

65. Touche « 4 » / Touche de verrouillage

6.3 Réglage de la hauteur de coupe
Attention ! Le réglage de la hauteur de coupe ne
doit étre effectué que lorsque la tondeuse robot
est arrétée. Appuyez pour ce faire sur la touche

STOP (3). La tondeuse robot permet une adap-
tation continue de la hauteur de coupe entre 20
et 60 mm, lisible sur la graduation, par le biais du
réglage de la hauteur de coupe (4).

Si la hauteur de gazon est supérieure a 60 mm, le
gazon doit étre raccourci & au moins 60 mm pour
ne pas surcharger excessivement la tondeuse ro-
bot et affecter I'efficacité de fonctionnement. Uti-
lisez pour ce faire une tondeuse conventionnelle
ou un coupe-herbe.

A lafin de I'installation, la hauteur de coupe peut
étre adaptée par le biais du réglage de la hauteur
de coupe (4). Commencez toujours par une hau-
teur de coupe plus élevée et réduisez-la petit a
petit jusqu‘a la hauteur souhaitée.

6.4 Dispositif de verrouillage / PIN

Le dispositif de verrouillage empéche une utili-
sation non autorisée de la tondeuse robot sans
code valable. Pour ce faire, vous devez saisir un
code de sécurité personnel a quatre chiffres.

Déverrouillage

- Avant de mettre la tondeuse robot en service,
vous devez saisir le bon code PIN (PIN stan-
dard : « 1-2-3-4 »). Saisissez lentement l'un
apres l‘autre les chiffres du code PIN et confir-
mez la saisie avec la touche « OK » (61). Les
fonctions de commande sont déverrouillées et
la LED de verrouillage (51) verte s‘allume.

- Sivous saisissez un code PIN erroné, la LED
de verrouillage (51) rouge s‘allume. Appuyez
sur la touche « OK » (61) pour effacer le code
PIN erroné et saisir le bon code PIN.

Verrouillage

Si vous souhaitez verrouiller la zone de comman-
de (2), appuyez sur la touche « 4 » / touche de
verrouillage (65).

Code PIN standard : Nouveau code PIN :

1234 e

Modifier le code PIN

Pour modifier le code PIN, procédez comme suit :

1. Déverrouillez la zone de commande.

2. Appuyez en méme temps sur la touche « 4 » /
touche de verrouillage (65) et la touche « OK
» (61). La LED de verrouillage (51) rouge et
verte clignote alternativement.

3. Saisissez un nouveau code PIN (quatre chif-
fres). Appuyez sur la touche « OK » (61). La
LED de verrouillage (51) verte clignote.

4. Saisissez a nouveau le nouveau code PIN et
appuyez sur la touche « OK » (61). La LED
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de verrouillage (51) verte est allumée en
permanence. Le code PIN a été modifié avec
succes.

5. Attention ! Notez le nouveau code PIN

Demander un code PIN en cas de perte
Préparez le regu et le numéro de série de la ton-
deuse robot. Vous en avez besoin pour obtenir
votre code PIN !

1. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré (figure 11).

2. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

3. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 3 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

4. Appuyez sur la touche « SET WORK TIME / 1
» (62).

5. Retirez la clé USB. Lisez les données de
la clé USB sur un ordinateur. La tondeuse
robot a créé un fichier texte (*.txt). Ce fichier
contient un code PUK, un code personnel.
Adressez-vous au service aprés-vente pour
obtenir votre PIN.

6.5 Commande de la tondeuse robot

Réglage du temps de tonte

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Sélectionnez le temps de tonte souhaité en
appuyant plusieurs fois sur la touche « SET
WORKTIME /1 » (62).

3. L‘affichage correspondant a lieu via les LED
de temps (50).

4. Confirmez le réglage en appuyant sur la tou-
che « OK » (61).

L‘heure, & laquelle les modifications ont eu lieu,

est maintenant le temps de démarrage quotidien.

Le nombre d‘heures affiché correspond au temps

de travail quotidien.

Pour le réglage du temps de tonte, une valeur
indicative de 8 heures par jour pour 500 m? est
recommandée. Adaptez le temps de travail sélec-
tionné en fonction de la taille et de la complexité
du jardin.

Démarrage

1. Déverrouillez la zone de commande (2).

2. Appuyez sur la touche « START /2 » (63)

3. Confirmez le démarrage avec la touche « OK
» (61)

La tondeuse robot travaille maintenant con-
formément aux temps de tonte réglés. Pen-

dant le temps de travail, I'état de charge de
I‘accumulateur est surveillé et indiqué par le biais
de la LED d‘accumulateur (52). Dés que I‘état de
charge de I‘'accumulateur passe sous 30 %, la
tondeuse robot retourne automatiquement a la
station de recharge (19).

Annulation de la tonte

1. Appuyez sur la touche STOP (3) pour arréter
immédiatement la tondeuse robot.

2. Déverrouillez la zone de commande (2).

3. Appuyez sur la touche « HOME / 3 » (64) puis
sur la touche « OK » (61) pour renvoyer la
tondeuse robot a la station de recharge (19)
le long du fil de délimitation (18).

6.6 Commande de la tondeuse robot a I‘aide
de I‘application
Tous les réglages pouvant étre réalisés par le bi-
ais de la zone de commande peuvent également
étre effectués via I'application. Commencez par
télécharger I'application Einhell pour tondeuse ro-
bot sur votre smartphone. L‘application Einhell est
accessible via le lien et code QR suivant :

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Connectez la tondeuse robot a votre smartphone
par connexion Bluetooth et suivez les étapes indi-
quées. L‘application permet d‘utiliser les fonctions
supplémentaires suivantes de la tondeuse robot :
* Réglages du temps de tonte :
Lapplication vous offre d’autres possibilités
pour régler le temps de tonte, par exemple
un réglage quotidien personnalisé du temps
de tonte.
e Capteur de pluie
L‘application permet d‘activer et de désacti-
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ver le capteur de pluie (5). Le capteur a été
réglé par défaut en usine sur « Marche ».

® Plusieurs points de départ
Dans le cas de jardins trés sinueux, la tonde-
use robot peut avoir des problémes pour att-
eindre chaque zone et tondre 'ensemble du
gazon. Dans ce cas, il est possible de sélec-
tionner plusieurs points de départ sur le fil de
délimitation (18). La tondeuse robot peut ainsi
accéder aux zones difficilement accessibles
de votre jardin. La tondeuse robot parcourt la
distance sélectionnée sur le fil de délimitation
(18) et démarre son processus de tonte dans
cette zone (figure 9c). La station de recharge
(19) est automatiquement définie comme
point de départ 1. Les deux autres points de
départ peuvent étre choisis librement. Mesu-
rez pour ce faire la distance entre la station
de recharge (19) et le point de départ dans
le sens des aiguilles d’'une montre le long
du fil de délimitation (18). La fréquence vous
permet de déterminer combien de fois la ton-
deuse robot commence son travail depuis la
station de recharge (19) ou depuis les points
de départ respectifs.

® Tonte des bordures
Pour une bordure de gazon nette, il est pos-
sible d‘activer le réglage « Tonte des bordu-
res » dans |‘application. La tondeuse robot
commence son processus de tonte tous les
7 jours de travail, en tondant une fois le long
du fil de délimitation (18) complet. De plus, la
tondeuse robot tond a la fin de l'intervalle de
tonte quotidien sur le chemin vers la station
de recharge, si l'accumulateur est chargé a
plus de 70 %.

* Statistiques de la tondeuse
Vous obtenez des informations sur différentes
statistiques de la tondeuse.

Remarques relatives a la connexion Blue-

tooth :

® Connectez-vous avec la tondeuse robot dans
I'application Einhell, aprés vous étre connec-
té en tant qu'utilisateur et apres avoir enregis-
tré 'appareil.

e Pour les appareils Android, la localisation doit
étre activée pour Einhell-APP afin de pouvoir
utiliser la connexion Bluetooth.

® Couplez la tondeuse robot exclusivement
dans I'application Einhell de votre smartpho-
ne.

® Connectez-vous avec la tondeuse robot dans
'application Einhell.

® La portée d’une connexion Bluetooth est limi-

tée. C’est pourquoi, restez a proximité de la
tondeuse robot pour la commander.

® Latondeuse robot ne peut se connecter qu'a
un seul smartphone a la fois.

e Déconnectez Bluetooth aprés avoir effectué
tous les réglages sur la tondeuse robot.

7. Nettoyage, maintenance et
commande de piéces de
rechange

Danger !

Avant tous travaux de nettoyage et de main-
tenance, mettez I‘appareil hors tension en
retirant la fiche de contact de la prise et en
mettant I‘appareil hors circuit via l‘interrupteur
principal (7) (OFF) (figure 8). Retirez également
'accumulateur de la tondeuse robot.

Attention ! Portez des gants de travail !

7.1 Nettoyage

® Maintenez les dispositifs de protection, les
fentes a air et le carter de moteur aussi pro-
pres et sans poussiére que possible. Frottez
I‘appareil avec un chiffon propre ou soufflez
dessus avec de I‘air comprimé a basse pres-
sion.

e Latondeuse robot ne doit pas étre nettoyée a
I'eau courante, en particulier pas sous haute
pression.

® Nettoyez I'appareil régulierement a l‘aide
d‘un chiffon humide et un peu de savon noir.
N‘utilisez aucun produit de nettoyage ni sol-
vant ; ils pourraient endommager les pieces
en matiéres plastiques de I‘appareil. Veillez
a ce qu‘aucune eau n‘entre a l'intérieur de
I‘appareil.

® Nettoyez si possible la tondeuse robot avec
une brosse ou des chiffons

® Controlez la mobilité des lames (10) et du
disque a couteaux (11)

®  Pour nettoyer les contacts de charge au ni-
veau de la tondeuse robot (1) et de la station
de recharge (19), utilisez des produits de net-
toyage pour métal ou un papier abrasif trés
fin. Nettoyez-les pour assurer I'efficacité de
I‘'opération de charge.

7.2 Maintenance

e Leslames (10) usées ou endommagées et
leurs vis de fixation doivent toujours étre rem-
placées par jeu.

® Remplacez les piéces usées ou endomma-
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gées.

®  Pour obtenir une longue durée de vie, toutes
les piéces vissées, ainsi que les roues et es-
sieux doivent étre nettoyés et ensuite huilés.

® Seul un entretien régulier de la tondeuse ro-
bot lui assure durabilité et performance dans
le temps, mais surtout vous assure une tonte
facile et soigneuse de votre gazon.

® Les composants les plus exposés a l‘'usure
sont les lames (10). Vérifiez régulierement
I‘état des lames (10) ainsi que leur fixation.
Si des vibrations anormales de la tondeuse
robot se produisent, cela signifie que les
lames (10) sont endommagées ou ont été dé-
formées par un choc. Lorsque les lames (10)
sont usées ou endommagées, elles doivent
immédiatement étre remplacées.

e Controlez régulierement la coupe du gazon.
Les lames émoussées ne permettent qu’une
coupe imparfaite des brins d’herbe. Ainsi, la
surface du gazon séche plus facilement et
brunit. Remplacez donc régulierement les la-
mes afin d’obtenir une coupe nette et droite.

® Controlez régulierement la présence de
saletés en dessous de la tondeuse robot.
Nettoyez réguliérement la tondeuse robot.
Eliminez immédiatement les encrassements
plus importants.

® Les premiéres semaines suivant la mise en
service, surtout aprés avoir tondu avec une
tondeuse conventionnelle, votre tondeuse
robot peut s’encrasser rapidement. Controlez
donc plus fréequemment le dessous de votre
tondeuse robot durant cette période.

® Ne coupez le gazon que par petites étapes
pour éviter un encrassement important.

® Aucune autre piéce a l'intérieur de I'appareil
n‘a besoin de maintenance.

7.2.1 Remplacement des lames

Utilisez exclusivement des lames d’origine, sinon
le fonctionnement et la sécurité ne sont pas ga-
rantis le cas échéant.

La tondeuse robot est équipée de trois lames
(10) montées au niveau d‘un disque a couteaux
(11). Ces lames (10) ont une durée de vie allant
jusqu‘a 3 mois (en l‘absence de contact avec des
obstacles). Veuillez remplacer les trois lames (10)
en méme temps afin d‘exclure une altération en
termes d'efficacité et d'équilibre de votre appareil.

Pour remplacer les lames (10), procédez comme
suit (fig. 12) - Attention ! - Portez des gants :

1. Desserrez les vis de fixation

2. Retirez les lames (10) et remplacez-les par

des nouvelles. Remplacez toujours le jeu de
trois lames (10).

3. Ensuite, serrez fermement la vis de fixation.
Assurez-vous que les nouvelles lames (10)
tournent librement.

Effectuez réguliérement un contréle général de la

tondeuse robot et retirez tous les dépbts accumu-

Iés. Avant tout début de saison, contrdlez absolu-

ment |‘état des lames (10). Pour les réparations,

adressez-vous a notre service client. Utilisez
exclusivement des piéces d’origine.

7.2.2 Mise a jour logicielle

Si vous souhaitez mettre a jour le logiciel, copiez

le nouveau logiciel sur une clé USB vide (si né-

cessaire, formatez la clé USB au préalable). As-
surez-vous que I'accumulateur est complétement
chargé avant d’effectuer les opérations suivantes.

1. Placez la tondeuse robot dans la zone de ton-
te. La tondeuse robot ne doit pas se trouver
dans la station de recharge lors de la mise a
jour du logiciel.

2. Branchez une clé USB sur la borne USB
comme illustré (figure 11).

3. Activez l'interrupteur principal (7) (ON).

4. Appuyez en méme temps sur la touche POW-
ER (60) et la touche « OK » (61). Maintenez
les touches enfoncées pendant 5 secondes.
Toutes les LED (50, 51, 52, 53) de la zone de
commande (2) sont maintenant allumées.

5. Appuyez sur la touche « 4 » / touche de ver-
rouillage (65) pour lancer la mise & jour. Les
LED de temps (50) affichent la progression.
Siles 5 LED de temps (50) sont allumées en
continu, I'opération est terminée.

6. Apres quelques secondes, les LED de temps
(50) s’éteignent & nouveau et la tondeuse
robot passe au mode de fonctionnement nor-
mal caractérisé par une seule LED de temps
(50) allumée.

7. Retirezlaclé USB.

7.2.3 Réparation du fil de délimitation

En cas de coupure du fil de délimitation (18)

a quelque endroit que ce soit, utilisez les con-
necteurs de cable (16) joints pour réparation.
Pour ce faire insérez les deux extrémités du fil
de délimitation (18) coupé dans le connecteur
de céable (16) et comprimez-les a l‘aire d‘une
pince. Raccordez la fiche de contact avec la prise.
Vérifiez ensuite le fonctionnement a I‘aide de
I‘affichage LED (21) au niveau de la station de
recharge (19).
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7.3 Commande de piéces de rechange :
Veuillez indiquer ce qui suit pour toute commande
de piéces de rechange ;

* Type de l‘appareil

® Référence de I'appareil

° Numéro d‘identification de I‘appareil

® Numeéro de la piéce de rechange requise
Vous trouverez les prix et informations actuelles a
I‘adresse www.Einhell-Service.com

Lames de rechange Réf.: 34.140.20

8. Stockage

Chargez complétement I'accumulateur (A)

avant le stockage pendant I'hiver et mettez la
tondeuse robot hors circuit via l'interrupteur
principal (7) (OFF). Retirez 'accumulateur (A) de
I‘appareil. Coupez le bloc d‘alimentation (13) de
I‘alimentation électrique et de la station de rechar-
ge (19).

Le fil de délimitation (18) peut rester dehors pen-
dant I'hiver. Assurez-vous cependant que les rac-
cords sont protégés contre la corrosion. Coupez
pour ce faire les raccords du fil de délimitation
(18) de la station de recharge (19).

Entreposez I‘appareil et ses accessoires dans un
endroit sombre, sec, a I'abri du gel et inaccessib-
le aux enfants. La température de stockage opti-
male est comprise entre 5 °C et 30 °C. Conservez
I‘appareil dans I'emballage d‘origine.

9. Transport

® Mettez I'appareil hors circuit par le biais de
I'interrupteur principal (7) (OFF) (figure 8).

® Montez les dispositifs de protection pour le
transport, s‘ily en a.

® Protégez I'appareil des dommages et des
fortes vibrations survenant en particulier lors
du transport dans un véhicule.

© Bloquez I‘appareil contre tout glissement et
basculement.

® Portez la tondeuse robot par la poignée de
transport (6) en éloignant le disque a cou-
teaux (11) du corps.
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10. Mise au rebut et recyclage

L‘appareil se trouve dans un emballage per-
mettant d‘éviter les dommages dus au transport.
Cet emballage est une matiere premiére et peut
donc étre réutilisé ultérieurement ou étre réin-
troduit dans le circuit des matiéres premiéres.
L‘appareil et ses accessoires sont en matériaux
divers, comme par ex. des métaux et matiéres
plastiques. Les appareils défectueux ne doivent
pas étre jetés dans les poubelles domestiques.
Pour une mise au rebut conforme aux régles de
I‘art, I'appareil doit étre déposé dans un centre de
collecte approprié. Si vous ne connaissez pas de
centre de collecte, veuillez-vous renseigner aup-
rés de I'administration de votre commune.

)i

_—
Uniquement pour les pays de I'Union Européenne

Ne jetez pas les outils électriques dans les ordu-
res ménageres!

Selon la norme européenne 2012/19/CE relative
aux appareils électriques et systemes électro-
niques usés et selon son application dans le droit
national, les outils électriques usés doivent étre
récoltés a part et apportés a un recyclage respec-
tueux de I'environnement.

Possibilité de recyclage en alternative a la de-
mande de renvoi :

Le propriétaire de I'appareil électrique est obligé,
en guise d’alternative a un envoi en retour, a con-
tribuer a un recyclage effectué dans les regles de
I'art en cas de cessation de la propriété. Lancien
appareil peut étre remis a un point de collecte
dans ce but. Cet organisme devra I'éliminer dans
le sens de la Loi sur le cycle des matieres et les
déchets. Ne sont pas concernés les accessoires
et ressources fournies sans composants électro-
niques.

Veuillez noter que lors de la mise au rebut, les
accumulateurs et les moyens d’éclairage (par ex.
ampoule) sont retirés de I'appareil.

Toute réimpression ou autre reproduction de la
documentation et des papiers joints aux produits,
méme sous forme d’extraits, est uniquement
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11. Affichage de la station de recharge et élimination des erreurs

Affichage LED (21)

Description

Solution

Eteint

Pas d‘alimentation électrique

- Controle de I‘alimentation électrique

Vert en permanence

Prét a la tonte

Accumulateur completement
chargé

Fil de délimitation (18) instal-
|é correctement

Vert clignotant

Fil de délimitation (18) coupé

Fil de délimitation (18) mal
raccordé.

- Controlez si le fil de délimitation (18) est
cassé

Contrélez les deux raccords au niveau
de la station de recharge (19)

Rouge en
permanence

Accumulateur en charge

- Attendez jusqu‘a ce que I'accumulateur
soit completement chargé.

12. Affichage de la tondeuse robot et élimination des erreurs

LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Tondeuse robot
soulevée ».

- Capteur de levage déclen-

ché en continu pendant 10
secondes

Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
acquitter I'erreur. Redémarrez la tonte via la
zone de commande (2).
- Si cette erreur est fréquente, contrblez
la zone de tonte quant a la présence
d‘obstacles d‘une hauteur supérieure a 10
cm et retirez-les ou séparez les obstacles
de la zone de tonte avec le fil de délimita-
tion (18).

« Tondeuse robot
enlisée »

La tondeuse robot
s‘est arrétée dans la
zone de tonte a pro-
ximité d‘un obstacle.

- Capteur d‘obstacle activé 10

fois en I'espace d‘une minute

Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
acquitter I'erreur. Redémarrez la tonte via la
zone de commande (2).

- Vérifiez si la tondeuse robot est bloquée
par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez I‘obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, clotu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire.

- Vérifiez si I'herbe est trop haute et la ton-
deuse robot est bloquée. Dans ce cas,
tondez I'herbe & moins de 60 mm.
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LED d‘alarme (53) rouge allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Capteur Hall »
Tondeuse robot
arrétée dans la
zone de tonte direc-
tement devant un
obstacle.

- Capteur d‘obstacle déclen-
ché en continu pendant 10
secondes

Désactivez I'interrupteur principal (7) (OFF)
et placez la tondeuse robot a un autre
endroit dans la zone de tonte. Réactivez
linterrupteur principal (7) (ON) et redémar-
rez la tonte via la zone de commande (2).

- Veérifiez si la tondeuse robot est bloquée
par un obstacle ou est coincée entre des
arbres, arbustes, etc. Eliminez l‘obstacle
ou évitez cette zone.

- Si cette erreur est fréquente, contrdlez la
pose du fil de délimitation (18). Faites at-
tention aux angles serrés, corridors, cl6tu-
res, rochers, etc. et adaptez le parcours
du fil de délimitation (18) si nécessaire

LED d‘alarme (53) rouge clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Erreur fil de déli-
mitation / signal »
La tondeuse robot
tourne en rond pour
chercher le signal
de délimitation
avant de s‘arréter
completement.

- Tondeuse robot en dehors
de la zone de tonte

- Fil de délimitation (18) mal
raccordé

- Fil de délimitation (18) coupé

- Pas d‘alimentation électrique

Désactivez 'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Assurez-vous que le fil de délimitation
(18) est posé correctement et au milieu
sous la station de recharge (19).

- Vérifiez la position de la station de rechar-
ge (19).

- Assurez-vous que la tondeuse robot se
trouve dans la zone de tonte.

- Vérifiez si I'affichage LED (21) vert de la
station de recharge (19) est allumé.

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te plusieurs fois au méme endroit, vérifiez
la présence de cables haute tension dans
la zone. Modifiez la position du fil de déli-
mitation (18).

- Sila tondeuse robot quitte la zone de ton-
te au niveau d‘une pente, évitez la zone
en modifiant la position du fil de délimitati-
on (18).
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LED d‘alarme (53) bleue allumée en permanence

Erreur

Cause probable

Suppression

« Erreur
d‘accumulateur/
batterie »

- Une erreur de batterie est
survenue sur la tondeuse
robot

- L‘accumulateur ne se laisse
pas charger

- Mauvais contact des broches
de charge (20)

- L‘accumulateur a atteint sa
fin de vie

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Vérifiez s'il y a un probléme d‘alimentation
électrique.

- Nettoyez les broches de charge (20).

- Assurez-vous que l‘accumulateur a été
monté correctement.

- Veérifiez si l'interrupteur principal (7) est
activé (ON), pendant que la tondeuse ro-
bot se trouve dans la station de recharge
(19).

- Vérifiez la position de la station de re-
charge (19). Remplacez si nécessaire
I‘accumulateur.

LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Température de
batterie hors plage
normale »

La tondeuse robot
retourne a la station
de recharge pen-
dant le temps de
travail réglé et/ou
I‘accumulateur ne
se charge pas a la
station de recharge.

Température d'accumulateur
trop haute / trop basse ou
surtempérature de la comman-
de
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
75 °C, la tondeuse robot re-
tourne a la station de rechar-
ge (19).
- Lorsque la température de
batterie est supérieure a
45 °C ou inférieure a 0 °C,
le processus de charge est
arrété et la tondeuse robot
attend a la station de rechar-
ge (19).

- Placez le temps de travail en été au petit
matin et évitez de faire fonctionner la
tondeuse robot aux heures chaudes de la
journée.

- Apres le refroidissement de
I‘accumulateur ou de la commande dans
la plage de température admissible, la
tondeuse robot retourne automatiquement
dans le mode programmé.
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LED d‘alarme (53) bleue clignotante

Erreur

Cause probable

Suppression

« Moteur surchar-
gé »

La tondeuse robot
s‘est arrétée dans
I‘herbe haute et
dense.

- Tondeuse robot arrétée en
raison d‘une surintensité
dans le moteur ou d‘un
défaut de moteur

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)
et réactivez-le (ON). Redémarrez la tonte via
la zone de commande (2).

- Vérifiez la hauteur de I'herbe dans la zone
de tonte et tondez I'herbe en cas de be-
soin avec une tondeuse conventionnelle a
moins de 60 mm.

- Augmentez la hauteur de coupe. Com-
mencez toujours par une hauteur de cou-
pe plus élevée et réduisez-la petit a petit
jusqu‘a la hauteur souhaitée.

- Contrélez I'encrassement des disques a
couteaux (11) et des roues et nettoyez-les
a fond.

- Controlez la présence de blocages au
niveau des roues arriere et du disque a
couteaux (11). Si vous ne parvenez pas a
éliminer ces blocages, adressez-vous au
service aprés-vente compétent.

« Tondeuse robot

inclinée »

La tondeuse robot
s‘est renversée et
arrétée.

- Latondeuse robot a été bas-
culée durablement pendant
10 secondes

- Latondeuse robot est incli-
née dans une direction pen-
dant une durée prolongée

Appuyez sur la touche « OK » (54) pour
acquitter 'erreur. Redémarrez la tonte via la
zone de commande (2).

- Amenez la tondeuse robot sur une sur-
face plane et redémarrez-la.

- Silatondeuse robot a basculé en raison
d‘une pente abrupte dans la zone de
tonte, adaptez le fil de délimitation (18) en
conséquence pour éviter des pentes trop
fortes.

« Tondeuse enli-
sée »

La tondeuse robot
s‘arréte sur le che-
min vers la station
de recharge.

- Déplacement de la tondeuse
robot bloqué par des obstac-
les au niveau du fil de délimi-
tation (18)

Désactivez l'interrupteur principal (7) (OFF)

et placez la tondeuse robot a un autre

endroit dans la zone de tonte. Réactivez

I'interrupteur principal (7) (ON) et redémar-

rez la tonte via la zone de commande (2).

- Eliminez tous les obstacles au niveau du
fil de délimitation (18).
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Détection d’anomalies

Erreur

Cause probable

Suppression

La tondeuse robot
se trouve dans la
zone de tonte.

La tondeuse robot
ne s‘allume pas.

- Tension de I'accumulateur
trop faible

- Erreur au niveau du cir-
cuit électrique ou de
I‘électronique

Retournez la tondeuse robot a la station
de recharge (19) pour y étre rechargée.
Activez l'interrupteur principal (7) (ON).
Adressez-vous au service apres-vente.

La station de re-
charge ne peut pas
rejoindre la station
de recharge.

- La station de recharge (19)
n‘est pas installée correcte-
ment.

Assurez-vous que l‘affichage LED (21)
vert de la station de recharge (19) est allu-
me.

Assurez-vous que les fils de délimitati-

on (18) soient raccordés a la station de
recharge (19) et que le fil de délimitation
avant (18) soit posé au milieu sous la sta-
tion de recharge (19).

Assurez-vous que la station de recharge
(19) est positionnée correctement.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrélée
a proximité d’ilots
de délimitation.

- Le fil de délimitation (18)
n‘est pas installé correc-
tement autour des flots de
délimitation.

Adaptez la position du fil de délimitation
(18).

Veillez a ce que le fil de délimitation (18)
ne se coupe pas

La tondeuse robot
est trés bruyante.

- Lames (10) endommagées

- De nombreux corps étran-
gers adhérent aux lames
(10)

- Latondeuse robot a démarré
trop prés des obstacles

- Entrainement de lame ou
moteur d‘entrainement en-
dommagé

- Drautres pieces de la tonde-
use robot sont endomma-
gées

Remplacez les lames (10). Il faut rempla-
cer les 3 lames (10) en méme temps.
Lefficacité opérationnelle de la tondeuse
robot dépend de I‘affitage des lames
(10). C'est pourquoi, maintenez les lames
(10) dans un bon état.

Eteignez la tondeuse robot de fagon stire
et portez des gants de travail pendant que
vous nettoyez les lames (10) pour éviter
des blessures par coupure.

Faites réparer ou remplacer le moteur par
le service aprés-vente.

La tondeuse robot
reste dans la sta-
tion de recharge.
La tondeuse robot
retourne réguliere-
ment a la station de
recharge.

- Temps de travail mal réglé

- Accumulateur vide

- Capteur de pluie déclenché

- Température d’accumulateur
accrue

Contrdlez les réglages du temps de tra-
vail.

La tondeuse robot commence et termine
son travail dans le créneau horaire réglé.
En dehors de ce créneau horaire, la
tondeuse robot reste dans la station de
recharge (19).
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Détection d’anomalies

Erreur Cause probable Suppression
La tondeuse robot - Accumulateur vide - Retirez tous les obstacles possibles sur
reste sur le fil de dé- | - Lalongueur du fil de délimi- le fil de délimitation (18). Veillez lors de
limitation et ne peut tation (18) et ainsi le chemin la pose du fil de délimitation (18) a une
pas atteindre la sta- vers la station de recharge distance suffisante par rapport aux obsta-
tion de recharge. (19) est trop long pour cles.
'accumulateur utilisé. - Veuillez utiliser un accumulateur de plus

grande capacité.

- Attention : En cas d'utilisation d’'un accu-
mulateur Multi-Ah (par ex. 4-6 Ah), réglez
la capacité supérieure. Grace a la charge
et décharge lente de la tondeuse robot, il
n’est pas nécessaire d'utiliser la capacité
inférieure pour prolonger la durée de vie.

ATTENTION ! Les fils de délimitation coupés et les dommages indirects ne sont pas couverts
par la garantie !
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13. Affichage chargeur

Etat de 'affichage

Voyant Voyant Signification et mesures
LED rouge | LED vert
Arrét Clignote Etat prét a 'emploi

Le chargeur est raccordé au réseau et est prét a 'emploi, la batterie n’est
pas dans le chargeur.

Marche Arrét Chargement

Le chargeur charge la batterie en mode de charge rapide. Les temps de
charge correspondants se trouvent directement sur le chargeur.
Remarque ! Selon la charge actuelle de la batterie, les temps de charge
réels peuvent différer quelque peu des temps de charge indiqués.

Arrét Marche La batterie est chargée et préte a I'emploi. (READY TO GO)
Ensuite, on commute sur un processus de charge lent jusqu’au charge-
ment complet.

Pour ce faire, laissez la batterie env. 15 min plus longtemps sur le char-
geur.

Mesures :

Retirez la batterie du chargeur. Débranchez le chargeur du réseau.
Clignote Arrét Charge d’adaptation

Le chargeur est en mode de charge lente.

Dans ce cas, la batterie se charge plus lentement pour des raisons de sé-
curité et nécessite plus de temps. Cela peut avoir les causes suivantes :
- Laccumulateur n’a pas été rechargé depuis longtemps.

- Latempérature de la batterie ne se trouve pas dans la zone idéale
Mesures :

Attendez jusqu’a ce que le processus de charge soit terminé, la batterie
peut quand méme encore étre rechargée.

Clignote Clignote Erreur

Le processus de charge n’est plus possible. La batterie est défectueuse.
Mesures :

Une batterie défectueuse ne doit plus étre rechargée.

Retirez la batterie du chargeur.

Marche Marche Perturbation thermique

La batterie est trop chaude (par ex. exposition directe au soleil) ou trop
froide (en dessous de 0 °C)

Mesures :

Retirez la batterie et conservez-la un jour a température ambiante

(env. 20 °C).
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Informations service aprés-vente

Nous disposons dans tous les pays mentionnés dans le bon de garantie de partenaires de service
apres-vente compétents dont vous trouverez les coordonnées dans le bon de garantie. Ceux-ci se
tiennent a votre disposition pour tout ce qui concerne le service apres-vente comme les réparations,
|‘approvisionnement en pieces de rechange et d‘usure ou I‘achat de pieces de consommation.

Il faut tenir compte du fait que pour ce produit les pieces suivantes sont soumises a une usure liée a
|‘utilisation ou a une usure naturelle ou que les piéces suivantes sont nécessaires en tant que consom-

mables.
Catégorie Exemple
Piéces d‘usure* accumulateur
Matériel de consommation/ Lames

piéces de consommation*

Piéces manquantes

*Pas obligatoirement compris dans la livraison !

En cas de vices ou de défauts, nous vous prions d‘enregistrer le cas du défaut sur internet a I'adresse
www.Einhell-Service.com. Veuillez donner une description précise du défaut et répondre dans tous les
cas aux questions suivantes :

® est-ce que l‘appareil a fonctionné une fois ou était-il défectueux dés le départ ?
® avez-vous remarqué quelque chose avant la panne (symptéme avant la panne) ?

o quel est le défaut de fonctionnement de I‘appareil a votre avis (symptéme principal) ?
Décrivez ce défaut de fonctionnement.

-72-

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 72 04.04.2022 10:12:27



Bon de garantie

Chere cliente, cher client,

nos produits sont soumis a un contréle de qualité tres strict. Si toutefois, il arrivait que cet appareil ne

fonctionne pas parfaitement, nous en sommes désolés et nous vous prions de vous adresser & notre

service aprés-vente a I‘adresse indiquée sur le bon de garantie. Nous nous tenons également volontiers

a votre disposition par téléphone au numéro de service aprés-vente indiqué. La garantie est valable

dans les conditions suivantes :

1. Ces conditions de garantie s‘adressent uniquement a des consommateurs, c‘est a dire a des per-
sonnes physiques qui ne souhaitent ni utiliser ce produit dans le cadre de leur activité industrielle ou
artisanale, ni dans le cadre de toute autre activité indépendante. Les conditions de garantie régle-
mentent les prestations de garantie supplémentaires que le fabricant mentionné ci-dessous promet
aux acheteurs de ses appareils en supplément de la prestation de garantie légale. Vos droits légaux
en matiére de garantie restent inchangés. Notre prestation de garanti est gratuite pour vous.

2. Laprestation de garantie s‘étend exclusivement aux défauts résultant d‘'une erreur de fabrication ou

de matériau d‘un appareil neuf du fabricant mentionné ci-dessous et acheté par vos soins. La pres-
tation de garantie se limite selon notre décision soit a la résolution de tels défauts sur I‘appareil, soit
a l‘échange de I‘appareil.
Veillez au fait que nos appareils, conformément au réglement, n‘ont pas été congus pour étre uti-
lisés dans un environnement professionnel, industriel ou artisanal. Il n'y a donc pas de contrat de
garantie quand I‘appareil a été utilisé professionnellement, artisanalement ou par des sociétés in-
dustrielles ou exposé a une sollicitation semblable pendant la durée de la garantie.

3. Sont exclus de notre garantie :

- les dommages liés au non-respect des instructions de montage ou en raison d‘une installation
incorrecte, au non-respect du mode d‘emploi (en raison par ex. du branchement de |‘appareil sur la
tension de réseau ou le type de courant incorrect), au non-respect des dispositions de maintenance
et de sécurité ou résultant d‘une exposition de I‘appareil a des conditions environnementales anor-
males ou d‘un manque d‘entretien et de maintenance.

- les dommages résultant d‘une utilisation abusive ou non conforme (comme par ex. une surcharge
de I‘appareil ou une utilisation d‘outils ou d‘accessoires non autorisés), de la pénétration d‘objets
étrangers dans I‘appareil (comme par ex. du sable, des pierres ou de la poussiére), de I‘utilisation
de la force ou de la violence (comme par ex. les dommages liés aux chutes).

- les dommages sur I‘appareil ou des parties de I‘appareil résultant de I‘'usure normale liée a
I‘utilisation de I‘appareil ou de toute autre usure naturelle.

4. Ladurée de garantie est de 24 mois et débute & la date d‘achat de I‘appareil. Les droits & la garantie
doivent étre revendiqués avant I'expiration de la durée de garantie dans un délai de deux semaines
aprés avoir constaté le défaut. La revendication de droits a la garantie aprés expiration de la durée
de garantie est exclue. La réparation ou I'‘échange de I‘appareil n‘entraine ni une extension de la du-
rée de garantie ni le début d‘une nouvelle durée de garantie pour cet appareil ou toute autre piéce
de rechange installée sur I‘appareil. Cela est valable également dans le cas d‘une intervention du
service aprés-vente a domicile.

5. Pour faire valoir vos droits a la garantie, veuillez enregistrer '‘appareil défectueux a I'adresse suivante :
www.Einhell-Service.com. Veuillez garder a disposition la preuve d‘achat ou tout autre justificatif
de I‘achat de votre nouvel appareil. Les appareils envoyés sans les justificatifs correspondants ou
sans plaque signalétique sont exclus de la prestation de garantie en raison de l'impossibilité de les
enregistrer. Si le défaut de I‘appareil est inclut dans la garantie, vous recevrez sans délai un appareil
réparé ou un nouvel appareil.

Bien entendu, nous réparons volontiers les défauts de votre appareil qui ne sont pas ou plus compris
dans |‘étendue de la garantie contre le remboursement des frais de réparation. Pour cela, veuillez envo-
yer I‘appareil a notre adresse de service aprés-vente.

Pour les piéces d‘usure, de consommation et manquantes, nous renvoyons aux restrictions de cette ga-
rantie conformément aux informations du service aprés-vente de ce mode d‘emploi.
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Pericolo! - Per ridurre il rischio di lesioni leggete le istruzioni per I'uso.

Questo apparecchio non deve essere utilizzato dai bambini. | bambini devono essere sorvegliati in
modo che non giochino con I‘apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite dai
bambini. L‘apparecchio non deve essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte o con esperienze e conoscenze insufficienti, a meno che esse non vengano sorvegliate o istruite
da una persona per loro responsabile.
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Pericolo!

Nell'usare gli apparecchi si devono rispettare
diverse avvertenze di sicurezza per evitare lesi-
oni e danni. Quindi leggete attentamente queste
istruzioni per I'uso/le avvertenze di sicurezza.
Conservate bene le informazioni per averle a
disposizione in qualsiasi momento. Se date
'apparecchio ad altre persone, consegnate ques-
te istruzioni per 'uso/le avvertenze di sicurezza
insieme all’apparecchio. Non ci assumiamo al-
cuna responsabilita per incidenti o danni causati
dal mancato rispetto di queste istruzioni e delle
avvertenze di sicurezza.

1. Avvertenze sulla sicurezza

Le relative avvertenze di sicurezza si trovano
nell’opuscolo allegato.

Avvertimento!

Leggete tutte le avvertenze di sicurezza, le
istruzioni, le illustrazioni e le caratteristiche
tecniche che accompagnano il presente elett-
routensile. Il mancato rispetto delle seguenti
istruzioni pud causare scosse elettriche, incendi
e/o gravi lesioni.

Conservate tutte le avvertenze di sicurezza e
le istruzioni per eventuali necessita future.

Spiegazione dei simboli utilizzati

(vedi Fig. 14)

A. AVVERTIMENTO - Leggete attentamen-
te le istruzioni per I'uso prima di utilizzare
I‘apparecchio!

B. AVVERTIMENTO - Quando |‘apparecchio & in
funzione tenete la distanza di sicurezza cor-
rispondente!

C. AVVERTIMENTO - Attivate la funzione di bl-
occo prima di eseguire lavori all‘apparecchio
o prima di sollevarlo! ATTENZIONE - Non
toccate le lame rotanti!

D. AVVERTIMENTO - Non salite

sull‘apparecchio! ATTENZIONE - Non toccate

le lame rotanti!

Grado di protezione Il (isolamento doppio)

Conservazione delle batterie soltanto in locali

asciutti con una temperatura ambiente di

+10°C - +40°C. Conservate le batterie solo se

sono cariche (almeno al 40%).

Alimentazione switching

Grado di protezione llI

Fusibile ritardato 3,15 A

Trasformatore di isolamento con protezione

da cortocircuito

mm

cmIo

K. Utilizzate I'apparecchio soltanto in locali asci-
utti.

Attenzione!

Durante un temporale togliete la spina dalla presa
di corrente e staccate il filo perimetrale dalla sta-
zione di ricarica.

2. Descrizione dell’apparecchio ed
elementi forniti

2.1 Descrizione dell’apparecchio (Fig. 1/2)
Robot tagliaerba

Pannello di comando

Tasto STOP

Regolazione dell‘altezza di taglio
Sensore di pioggia
Maniglia di trasporto
Interruttore principale
Ruota posteriore
Coperchio del vano batteria
10. Lame

11. Disco portalame

12. Ruota anteriore

13. (Cavo dell‘)alimentatore

14. Gancio di fissaggio

15. Vite di fissaggio

16. Connettore per cavi

17. Lame di ricambio

18. Filo perimetrale

19. Stazione di ricarica

20. Contatto di ricarica

21. Spia LED

22. Chiave a brugola

23. Righello (per separare)

©CoNoOh~WN =

2.2 Elementi forniti e disimballaggio

Verificate che I‘articolo sia completo sulla base

degli elementi forniti descritti. In caso di parti

mancanti, rivolgetevi al nostro Centro Servizio As-

sistenza o al punto vendita in cui avete acquistato

I'apparecchio presentando un documento di ac-

quisto valido entro e non oltre i 5 giorni lavorativi

dall‘acquisto dell‘articolo. Al riguardo fate atten-

zione alla Tabella Garanzia nelle informazioni sul

Servizio Assistenza alla fine delle istruzioni.

® Aprite 'imballaggio e togliete con cautela
I'apparecchio dalla confezione.

® Togliete il materiale d’'imballaggio e anche i
fermi di trasporto / imballo (se presenti).

e Controllate che siano presenti tutti gli elemen-
ti forniti.

® Verificate che 'apparecchio e gli accessori
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non presentino danni dovuti al trasporto.
® Se possibile, conservate I'imballaggio fino
alla scadenza della garanzia.

Pericolo!

Lapparecchio e il materiale d’imballaggio
non sono giocattoli! | bambini non devono
giocare con sacchetti di plastica, film e pic-
coli pezzi! Sussiste pericolo di ingerimento e
soffocamento!

Elementi forniti, materia-
le di montaggio e accessori

(in parte non compresi tra gli elementi forniti):

Per gli elementi forniti si veda il relativo foglietto
informativo accluso.

Robot tagliaerba

(Cavo dell*) alimentatore
Stazione di ricarica

Viti di fissaggio (4 pezzi)
Lame di ricambio

Gancio di fissaggio

Filo perimetrale
Connettore per cavi
Chiave a brugola

Batteria

Caricabatterie

Righello (per separare)
Istruzioni per I‘'uso originali
Avvertenze di sicurezza

Mezzi ausiliari necessari

(non compresi tra gli elementi forniti)
® Martello

® Pinza

® Pinza spelafili

e Livella (opzionale)

3. Utilizzo proprio

Il robot tagliaerba € adatto all‘uso privato in giar-
dini di piccole dimensioni ed esclusivamente per
tagliare tappeti erbosi.

Lapparecchio deve venire usato solamente per lo
scopo a cui & destinato. Ogni altro tipo di uso che
esuli da quello previsto non € un uso conforme.
Lutilizzatore/I'operatore, e non il costruttore, &
responsabile dei danni e delle lesioni di ogni tipo
che ne risultino.

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 76

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono
stati costruiti per 'impiego professionale, artigi-
anale o industriale. Non ci assumiamo alcuna
garanzia quando I'apparecchio viene usato in
imprese commerciali, artigianali o industriali, o in
attivita equivalenti.

4. Caratteristiche tecniche

TeNSIONE ....oooiiiiiiiie e 18V
Numero di giri del motore..................... 3100 min™
Tipo di protezione ..........ccccocceevieiiiiiiieniieens
Grado di protezione .........ccccceeveieeiininienee

Larghezza di taglio ....
Numero dilame .........ccccoovieiiiiiii e,

Pendenza max. .....ccccooeeeriieiiiiiiciiceiees 35 %
Livello di pressione acustical , ....... 48,7 dB (A)
Incertezza K .......ccccooevriiiieniiiece 3dB (A)
Livello di potenza acustica L, ......... 59,4 dB (A)
Incertezza K .......cccccoeviiiiiiiniiiiicc 3dB (A)
Regolazione dell‘altezza

ditaglio ...cccooviiiiiiiies 20-60 mm; in continuo
Lunghezza del filo

perimetrale consentita ....................... max. 250 m

Antenna filare come cavo perimetrale
Banda di frequenza d’esercizio ....... 0-148,5 KHz
Potenza di trasmissione massima..21,18 dBuA/m

Connessione Bluetooth
Banda di frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza di trasmissione massima.......... -0,5dBm

Alimentatore

Tensione in entrata: ......... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Tensione in USCita: .........cccvveveeeeeeciiinennns 18V DC
Corrente in USCIta: .......cceeeeeveeeeciieeecieeeens 1,8A
Grado di protezione: ........cccceeveveeiieneeieeninnn Il/@

| valori di emissione dei rumori sono stati rilevati
secondo le norme EN ISO 3744:1995 e ISO
11094: 1991.

Avvertimento!

Questo apparecchio sviluppa un campo
elettromagnetico durante I‘esercizio. In de-
terminate circostanze questo campo puo
danneggiare dispositivi medici impiantati
attivi o passivi. Per ridurre il rischio di lesioni
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gravi o mortali, consigliamo alle persone con
dispositivi medici impiantati di consultare il
proprio medico e il produttore del dispositivo
prima di utilizzare I‘apparecchio.

5. Messa in esercizio

Leggete tutte le istruzioni per I‘uso prima di
iniziare l'installazione del robot tagliaerba. La
qualita dell‘installazione influisce poi sulle
prestazioni del robot tagliaerba.

5.1 Principio di funzionamento

Il robot tagliaerba sceglie casualmente la propria
direzione. Il robot tagliaerba taglia tutta I'erba

del giardino lavorando su tutte le zone all‘interno
della superficie delimitata dal filo perimetrale (18).
Non appena il robot tagliaerba riconosce un filo
perimetrale (18) installato correttamente, esso

si gira e prosegue in un‘altra direzione all‘interno
dell‘area. Anche tutte le zone che volete proteg-
gere allinterno della superficie — ad es. laghetti,
alberi, mobili o aiuole — devono essere delimitate
con il filo perimetrale (18). Il filo perimetrale (18)
deve racchiudere uno spazio circoscritto. Se il
robot tagliaerba incontra un ostacolo all‘interno
della zona di taglio, torna indietro e prosegue il
lavoro in un‘altra direzione (Fig. 3).

5.2 Sensori

Il robot tagliaerba € dotato di numerosi sensori di

sicurezza.

® Sensore di sollevamento:
Se il robot tagliaerba viene sollevato da dietro
di oltre 30° dal terreno, vengono subito ferma-
ti sia il robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore di inclinazione:
Se il robot tagliaerba si inclina notevolmente
in una direzione, vengono subito fermati sia il
robot che la rotazione delle lame (10).

® Sensore ostacoli:
Il robot tagliaerba riconosce gli ostacoli sul
suo percorso. Se il robot tagliaerba entra in
collisione con un ostacolo, vengono subito
fermati sia il robot che la rotazione delle lame
e l'apparecchio torna indietro allontanandosi
dall‘ostacolo.

* Sensore di pioggia:
Il robot tagliaerba € dotato di un sensore di
pioggia (5) per evitare che funzioni quando
piove. Quando il robot tagliaerba riconosce
che sta piovendo, torna alla stazione di ricari-
ca (19) dove viene completamente ricaricato.

Una volta che il sensore di pioggia (5) & di
nuovo asciutto, il robot tagliaerba rimane per
altre due ore nella stazione diricarica (19).
Non cortocircuitate i due sensori metallici con
metallo o un altro materiale conduttore. Cio
pud compromettere il corretto funzionamento
del robot tagliaerba.

5.3 Preparazione

Eseguite prima un disegno schematico del prato.
Riportate anche gli ostacoli sul disegno e stabilite
come li desiderate proteggere. In questo modo

€ piu semplice trovare una buona posizione per
la stazione diricarica (19) e posare il filo peri-
metrale (18) intorno a cespugli, aiuole ecc (Fig.
4). Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato per non sovraccaricare troppo
I‘apparecchio e diminuire I‘efficienza di funziona-
mento. Utilizzate a tale scopo un convenzionale
tagliaerba o un tagliabordi.

Rimuovete dal prato tutti gli oggetti sparsi che
potrebbero essere danneggiati dal robot tagliaer-
ba o danneggiare il robot stesso.

Tenete pronti i seguenti attrezzi: martello, pinza,
pinza spelafili e livella (opzionale).

Montaggio della batteria

Per I'esercizio del robot tagliaerba & necessaria
una batteria (A) della serie Power X Change. At-
tenzione: a seconda della variante del modello &
possibile che la batteria (A) non sia compresa tra
gli elementi forniti con il robot tagliaerba.

Aprite il coperchio del vano batteria (9) tirando la
chiusura a scatto. Premete il tasto di arresto della
batteria (A) e spingete la batteria (A) nell‘apposito
vano. Chiudete il coperchio del vano batteria (9) e
controllate che scatti correttamente in posizione
(Fig. 10).

Per rimuovere la batteria (A) aprite il coperchio
del relativo vano (9). Premete il tasto di arresto
della batteria (A) ed estraete la batteria (A).

5.4 Stazione di ricarica

5.4.1 Posizione della stazione di ricarica
Determinate innanzitutto la posizione migliore
per la stazione di ricarica (19). E necessaria una
presa elettrica per esterni che fornisca continu-
amente corrente di modo che il robot tagliaerba
funzioni sempre. La stazione di ricarica (19)
deve essere posizionata su una superficie piana
all‘altezza della cotica erbosa. Controllate che la
zona sia in piano e asciutta. Scegliete un punto
all'ombra perché & meglio se la batteria viene
caricata in un ambiente fresco (Fig. 5a). Fate
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attenzione inoltre che il filo perimetrale venga
posato dritto almeno per gli ultimi 2 m davanti alla
stazione di ricarica (19). Eventuali curve proprio
davanti alla stazione di ricarica (19) possono cau-
sare difficolta di aggancio per la ricarica.

5.4.2 Localizzazione della stazione di ricarica
Quando la batteria € quasi scarica, il robot taglia-
erba torna alla stazione di ricarica (19) seguendo
il filo perimetrale (18) in senso antiorario fino alla

stazione di ricarica (19). Fate pertanto attenzione
a posizionare la stazione di ricarica (19) orientata
correttamente (Fig. 5b).

5.4.3 Collegamento della stazione di ricarica
all‘alimentatore

1. Prima di collegare la stazione di ricarica (19)
all‘alimentazione di corrente accertatevi che
la tensione di rete sia di 100-240 V e 50/60
Hz.

2. Collegate I'alimentatore (13) direttamente a
una presa elettrica. Non utilizzate il cavo per
altre applicazioni.

3. Non usate un alimentatore (13) danneggiato.
In caso di danni ai cavi o all‘alimentatore (13)
contattate subito un tecnico autorizzato per la
sostituzione.

4. Nonricaricate il robot tagliaerba in un ambi-
ente umido. Non ricaricate il robot tagliaerba
a temperature superiori ai 40 °C o inferiori ai
5°C.

5. Tenete il robot tagliaerba e I‘alimentatore (13)
lontani da acqua, fonti di calore e sostanze
chimiche. Tenete il cavo dell‘alimentatore (13)
lontano da spigoli vivi per evitare danni.

6. Collegate I'alimentatore (13) alla stazione di
ricarica (19) (Fig. 5¢).

Per ricaricare la batteria gia durante
l'installazione, accendete prima il robot tagliaerba
con linterruttore principale (7) e posizionatelo
sulla stazione di ricarica (19).

5.4.4 Informazioni sull‘operazione di ricarica

Il robot tagliaerba ritorna alla stazione di ricarica

(19) in una delle seguenti situazioni:

® Siete voi a far tornare indietro il robot tagliaer-
ba in modo manuale.

® La stato di carica della batteria scende sotto
al 30 %.

e |ltempo di lavoro quotidiano € terminato.

® |l sensore di pioggia & intervenuto.

® |l robot tagliaerba é surriscaldato.

In questi casi il robot tagliaerba torna da solo alla

stazione di ricarica (19) lungo il filo perimetrale
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(18).

Quando il robot tagliaerba torna alla stazione di
ricarica (19), cerca il filo perimetrale (18) e lo per-
corre in senso antiorario.

Durante I‘'operazione di ricarica della batteria la
spia LED (21) sulla stazione di ricarica (19) € illu-
minata in rosso.

Quando la spia LED (21) sulla stazione di ricarica
(19) é illuminata in verde significa che la batteria &
completamente carica. Dopo la ricarica completa
il robot tagliaerba riprende il lavoro oppure rimane
nella stazione di ricarica (19) fino all‘intervallo di
lavoro successivo.

Se durante il ritorno alla stazione di ricarica (19) si
dovesse trovare un ostacolo lungo il filo perimet-
rale (18), dopo diversi tentativi il robot tagliaerba
rimane fermo davanti all‘ostacolo e non pu0 raggi-
ungere la stazione di ricarica (19). Rimuovete tutti
gli ostacoli lungo il filo perimetrale (18).

Se la temperatura della batteria supera i 45 °C,
I‘'operazione di ricarica viene interrotta per evitare
danni alla batteria. Una volta scesa di nuovo la
temperatura, I‘'operazione di ricarica viene ripresa
automaticamente.

Se la temperatura dell‘'unita di controllo del robot
tagliaerba supera i 75 °C, il robot tagliaerba torna
alla stazione diricarica (19). Una volta scesa

di nuovo la temperatura, il lavoro viene riprese
secondo le impostazioni. Se la batteria si scarica
prima che il robot tagliaerba torni alla stazione di
ricarica (19), il robot tagliaerba non pu0 piu esse-
re avviato. Riportate il robot tagliaerba alla stazio-
ne diricarica (19) e lasciate inserito Iinterruttore
principale (7). Il robot tagliaerba viene ricaricato
automaticamente.

5.5 Filo perimetrale
ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni
conseguenti non sono coperti dalla garanzia!

5.5.1 Posa del filo perimetrale

Il filo perimetrale (18) pud essere posato sia
appoggiato sul terreno che nel terreno stesso. In
caso di terreno duro e secco i ganci di fissaggio
(14) possono rompersi quando vengono piantati.
Irrigate il prato prima di installare il filo perimetrale
se il terreno & molto secco.

¢ Installazione sul terreno
Posate il filo perimetrale (18) teso sul terreno
e fissatelo con gli appositi ganci (14) acclu-
si se non avete intenzione di scarificare o
arieggiare il prato in un momento successivo.
La posizione del filo perimetrale pu® essere
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adeguata nelle prime settimane di utilizzo del
robot tagliaerba. Dopo un certo tempo il filo
perimetrale verra perd superato dall‘erba e
non sara piu visibile. Installate il filo perimetra-
le con i ganci di fissaggio (14) a una distanza
massima di 1 m tra loro. Nei punti irregolari
del prato riducete la distanza tra i ganci di
fissaggio. Evitate situazioni in cui il filo non sia
appoggiato sul terreno. Accertatevi che il filo
perimetrale non possa essere tranciato dal
robot tagliaerba.

® Installazione nel terreno
Interrate il filo perimetrale fino a una profon-
dita di 5 cm. In questo modo si evitano per
esempio danni al filo perimetrale (18) durante
operazioni di scarificatura e aerazione.

Avvertenza!

Lasciate 1m di filo sul retro della stazione di rica-
rica per poter apportare successivamente eventu-
ali correzioni.

5.5.2 Punti stretti

Se la superficie del prato comprende punti stretti,
il robot tagliaerba puo lavorarci fino a una larghez-
za del corridoio di almeno 1,4 m (80 cm tra i fili
perimetrali) e una lunghezza max. di 8 m (Fig. 3).

5.5.3 Distanza dal bordo del giardino

Quando il robot tagliaerba si avvicina a un filo
perimetrale (18), quest‘ultimo viene riconosciuto
dai sensori anteriori del robot tagliaerba. Tuttavia,
prima di girarsi il robot tagliaerba supera il filo
perimetrale (18) per un tratto anche di 30 cm. Te-
netelo in considerazione nella pianificazione della
zona di taglio (Fig. 6a).

5.5.4 Posa del filo negli angoli

Evitate di posare il filo perimetrale (18) negli
angoli formando un angolo retto (90°). Per assi-
curarsi che il robot tagliaerba non vada troppo
oltre il filo perimetrale (18), posate piuttosto il filo
perimetrale (18) come indicato nella Fig. 6b.

5.5.5 Calcolo della pendenza del prato

Il robot tagliaerba pud superare pendenze fino

al 35%. Evitate quindi pendenze maggiori. La
pendenza pud essere misurata con il rapporto tra
Ialtezza superata e la distanza (Fig. 6¢).

Esempio: a/b =35 cm/100 cm =35 %

5.5.6 Installazione del filo perimetrale su
pendenze

Il robot tagliaerba pud scivolare sulle pendenze,

in particolare in caso di erba bagnata, e quindi su-

perare il filo perimetrale (18). Pertanto si consiglia

di fare attenzione ai seguenti punti (Fig. 6d):

e Sulla parte superiore di un pendio il filo peri-
metrale (18) non dovrebbe essere installato
con pendenze superiori a 35 %. Mantenete
qui una distanza di 30 cm da ostacoli e bordi
del prato.

e Sulla parte inferiore di un pendio il filo perime-
trale (18) non dovrebbe essere installato con
pendenze superiori a 17 %. Mantenete qui
una distanza di 40 cm da ostacoli e bordi del
prato.

5.5.7 Tratti di strada e vialetti lastricati

® Separate vialetti rialzati, superfici con piet-
risco o corteccia decorativa, aiuole a una
profondita maggiore o zone simili. Posate il
filo perimetrale (18) a una distanza di almeno
30 cm (Fig. 6e e 69).

® Non € necessario separare i vialetti alla stes-
sa altezza della cotica erbosa, perché il robot
tagliaerba pud semplicemente passarci sop-
ra. Il filo perimetrale (18) puo essere posato
anche sui vialetti (Fig. 6f e 6g).

5.5.8 Isole

Proteggete gli ostacoli nella zona di taglio realiz-

zando delle isole. In questo modo si pud evitare

una collisione con oggetti fragili, laghetti, alberi,
mobili, aiuole ecc (Fig. 6h e 6i).

® Srotolate il filo perimetrale (18) dai bordi ver-
so gli oggetti da proteggere.

® Fissate il filo perimetrale (18) con i ganci
di fissaggio (14) in senso orario intorno
all‘'oggetto da proteggere.

® Circondate completamente le isole e riportate
il filo perimetrale (18) al punto in cui vi siete
allontanati da bordo del prato.

® Ladistanza fra le isole deve essere almeno
di 0,8 m. Altrimenti raggruppate gli oggetti in
un‘unica isola (Fig. 6h).

e [fili perimetrali (18) da e verso l'isola dovreb-
bero essere posati in parallelo e molto vicini
I‘uno all‘altro. - Attenzione! | fili perimetrali
(18) non devono incrociarsi! - A tale scopo
fissate insieme i fili perimetrali paralleli (18)
sul terreno con gli stessi ganci di fissaggio
(14) (Fig. 6i).

® |l robot tagliaerba superera nella zona di
taglio i due fili perimetrali paralleli (18), ma si
fermera sui fili perimetrali (18) posati singolar-
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mente.

5.5.9 Ostacoli

e Ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
(Fig. 6])

Gli ostacoli fissi con un‘altezza superiore a
10 cm, come ad es. alberi, pareti, recinzioni,
mobili da giardino ecc., vengono rilevati dai
sensori di collisione. Se il robot tagliaerba si
scontra con un ostacolo, si ferma, spegne il
gruppo di taglio, torna indietro e si gira per
continuare l‘'operazione di taglio in un‘altra
direzione. Gli ostacoli fragili, instabili e di va-
lore devono essere protetti con un‘isola di filo
perimetrale.

© Pietre e ostacoli bassi
Pietre, rocce e ostacoli sotto i 10 cm di altez-
za nella zona di taglio devono essere protetti,
perché altrimenti il robot tagliaerba puo pas-
sarci sopra. Cid pud causare danni e il blocco
del robot tagliaerba.

® Alberi (Fig. 6k)
Gli alberi vengono trattati dal robot tagliaerba
come ostacoli. Ma se dal terreno dovessero
sporgere radici con un‘altezza inferiore a
10 cm, tale zona dovrebbe essere protetta.
Questo impedisce danni alle radici e al robot
tagliaerba. Tenete una distanza di almeno 30
cm tra il filo perimetrale (18) e I‘ostacolo.

5.6 Collegamento alla stazione di ricarica
Portate a termine la posa di tutto il filo perimetrale
(18) prima di collegarlo alla stazione di ricarica.
Lasciate a entrambe le estremita 1 m extra di filo
perimetrale (18) per poter effettuare successiva-
mente eventuali adeguamenti.

Isolate il filo perimetrale (18) alle estremita con
una pinza spelafili su una lunghezzatra 10 e 15
mm per il collegamento alla stazione di ricarica
(19).

Staccate la spina dalla presa prima di collegare il
filo perimetrale (18) alla stazione di ricarica (19).
Il filo perimetrale (18) posato sul lato anteriore
della stazione di ricarica (19) deve essere portato
sul retro tramite i portacavi posizionati sul lato
inferiore della stazione di ricarica (19). Fate pas-
sare il filo perimetrale (18) anteriore attraverso le
guide sotto alla stazione di ricarica e attraverso
I'apposito foro nella zona di connessione. Colle-
gatelo al morsetto “+”. Poi collegate il filo perimet-
rale (18) posteriore con il morsetto “S1” (Fig. 7a).

Attenzione! I fili perimetrali (18) non devono
incrociarsi!
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Effettuate poi il collegamento all‘alimentazione di
corrente. Dopo una corretta installazione la spia
LED (21) della stazione di ricarica (19) dovrebbe
rimanere illuminata in verde. Se il LED non & illu-
minato, controllate prima di tutti gli attacchi. Se il
LED é illuminato, ma non rimane illuminato in ver-
de, leggete la tabella ,Indicazioni della stazione
di ricarica ed eliminazione degli errori“ alla fine di
queste istruzioni per l‘uso.

5.7 Accensione e verifica dell‘installazione
Non appena la spia LED (21) della stazione di
ricarica (19) & illuminata in verde, la zona di taglio
€ pronta per il robot tagliaerba. Accertatevi prima
che i ganci di fissaggio (14) del filo perimetrale
(18) siano completamente inseriti nel terreno.
Mettete il robot tagliaerba ca. 3m dietro la sta-
zione di ricarica (19) davanti al filo perimetrale
(18). Nel farlo il robot tagliaerba dovrebbe essere
rivolto verso il filtro perimetrale (18) a un angolo di
90° (Fig. 7b). Inserite (ON) l'interruttore principale
(7) (Fig. 8).

Premete il tasto POWER (60) sul pannello di
comando (2) per due secondi. Sbloccate il robot
tagliaerba inserendo il PIN e confermandolo con
il tasto “OK” (61) (si veda capitolo “Funzione di
blocco/PIN”).

Premete il tasto “HOME / 3” (64) e poi di nuovo

il tasto “OK” (61). Ora il robot tagliaerba segue il
filo perimetrale (18) in senso orario. Osservate il
robot tagliaerba per tutto il percorso lungo il filo
perimetrale (18) fino a quando si trova di nuovo
nella stazione di ricarica (19). Se il robot tagli-
aerba dovesse avere problemi in alcuni punti,
correggete eventualmente il filo perimetrale (18)
e ripetete il procedimento. La batteria del robot
tagliaerba viene ora ricaricata completamente. In
caso di problemi durante I‘aggancio & possibile
che la stazione di ricarica (19) debba essere ripo-
sizionata di lato fino a quando I‘aggancio avviene
senza difficolta.

Con il tasto rosso di STOP (3) potete fermare il
robot tagliaerba in qualsiasi momento. Dopo aver
azionato il tasto di STOP (3), il robot tagliaerba
viene fermato e attende ulteriori istruzioni.

5.8 Fissaggio della stazione di ricarica

Una volta garantito il corretto funzionamento del
robot tagliaerba e trovata una posizione adegua-
ta per la stazione diricarica (19), la stazione di
ricarica (19) deve essere fissata con le viti di fis-
saggio (15). Avvitate le viti di fissaggio (15) com-
pletamente nel terreno con la chiave esagonale
(22) (Fig. 7c).

-80-

04.04.2022 10:12:28



5.9 Indicazione di carica della batteria
Premete I'interruttore per l'indicazione di carica
della batteria. L'indicazione di carica della batteria
segnala lo stato di carica per mezzo di 3 spie LED
(Fig. 13b).

Tutti e 3 i LED sono illuminati
La batteria & completamente carica.

1 LED o 2 LED sono illuminati
La batteria dispone di una sufficiente carica re-
sidua.

1 LED lampeggia
La batteria & scarica, ricaricatela.

Tutti i LED lampeggiano:

La temperatura della batteria € scesa al di

sotto del valore minimo. Togliete la batteria
dall'apparecchio e lasciatela un giorno a tempe-
ratura ambiente. Se I‘errore si presenta di nuovo,
la batteria si & scaricata completamente ed &
difettosa. Togliete la batteria dall‘apparecchio.
Una batteria difettosa non deve piu venire usata
ovvero ricaricata.

Attenzione!

Se utilizzate una batteria Multi-Ah (ad es. 4-6 Ah)
impostate sempre la capacita maggiore. Non &
necessario utilizzare la capacita minore della
batteria del robot tagliaerba per aumentare la sua
durata utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

5.10 Ricarica della batteria con il caricabat-
terie

In esercizio normale la batteria (A) del robot tagli-

aerba viene caricata tramite la stazione di ricarica

(19). Per I'utilizzo indipendente della batteria (A)

della serie Power X Change, questa puo essere

caricata con un caricabatterie Power X Charger
esterno. Attenzione! — A seconda della variante
del modello & possibile che il caricabatterie (Fig.
13a/ Pos. B) non sia compreso tra gli elementi
forniti con il robot tagliaerba.

1. Controllate che la tensione di rete indicata
sulla targhetta corrisponda alla tensione di
rete a disposizione. Inserite la spina di ali-
mentazione del caricabatterie (B) nella presa
di corrente. Il LED verde inizia a lampeggiare.

2. Inserite la batteria (A) sul caricabatterie (B)
(Fig. 13a).

3. Al punto ,Indicatori caricabatterie” trovate una
tabella con i significati degli indicatori LED sul
caricabatterie.

Durante la ricarica la batteria si pud riscaldare un
po‘. Ma cio & del tutto normale.

Se laricarica della batteria non fosse possibile,

verificate

® che sia presente tensione di rete sulla presa
di corrente;

e che ci sia un perfetto contatto dei contatti di
ricarica.

Se continuasse a non essere possibile ricaricare
la batteria, inviate

e il caricabatterie

® e labatteria

al nostro servizio di assistenza clienti.

Per un invio corretto contattate il nostro ser-
vizio di assistenza clienti o il punto vendita
dove avete acquistato I'apparecchio.

Nel caso di invio o smaltimento di batterie
ovvero di apparecchi a batteria metteteli in
sacchetti di plastica separati per evitare cor-
tocircuiti e incendi!

Per ottenere una lunga durata della batteria si
deve provvedere a una puntuale ricarica. Cio &
comunque necessario quando ci si accorge della
diminuzione delle prestazioni dell‘apparecchio.
Non fate scaricare mai completamente la batteria.
Questo potrebbe danneggiarla!

6. Uso

6.1 Interruttore principale

Il robot tagliaerba € dotato di un interruttore prin-
cipale (7). Con l'interruttore principale (7) accen-
dete (ON) e spegnete (OFF) il robot tagliaerba
(Fig. 8). Dopo I'accensione del robot tagliaerba,
questo viene bloccato con il PIN.

6.2 Pannello di comando

Il robot tagliaerba € stato gia programmato in
fabbrica e configurato con impostazioni standard.
Queste possono tuttavia essere modificate se
necessario. Anche se le impostazioni di fabbrica
sono adatte per la maggior parte dei giardini,
dovreste comunque informarvi sulle opzioni dis-
ponibili.
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Spiegazione dei LED del pannello di coman-

do (Fig. 9a)

50. LED di tempo: indicazione dei tempo di taglio
giornaliero

51. LED di bloccaggio: indicazione del blocco dei
tasti

52. LED della batteria: indicazione dello stato di
carica della batteria

53. LED di allarme: indicazione di errori

Spiegazione delle opzioni dei tasti del pan-

nello di comando (Fig. 9b)

60. Tasto POWER: accensione e spegnimento
del robot tagliaerba

61. Tasto “OK”

62. Tasto “SET WORK TIME / 1”

63. Tasto “START /2"

64. Tasto “HOME / 3”

65. Tasto “4”/Tasto di bloccaggio

6.3 Regolazione dell‘altezza di taglio
Attenzione! La regolazione dell‘altezza di taglio
deve essere eseguita solamente a robot tagliaer-

ba spento. A tale fine premete il tasto di STOP (3).

Il robot tagliaerba consente di adeguare in conti-
nuo l‘altezza di taglio con I‘apposita regolazione
(4) tra 20 e 60 mm e di controllarla sulla scala.
Se il manto erboso ¢ alto piu di 60 mm deve
essere accorciato ad almeno 60 mm per non
sovraccaricare troppo I‘apparecchio e diminuire
I‘efficienza di funzionamento. Utilizzate a tale sco-
po un convenzionale tagliaerba o un tagliabordi.
Al termine dell‘installazione I‘altezza di taglio pud
essere adeguata con l‘apposita regolazione (4).
Iniziate sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza deside-
rata.

6.4 Funzione di blocco / PIN

La funzione di blocco evita un impiego non au-
torizzato del robot tagliaerba senza un codice
valido. A tale scopo dovete immettere un codice
di sicurezza personale di quattro cifre.

Sbloccaggio

- Prima di mettere in esercizio il robot tagliaerba
dovete immettere il PIN corretto (PIN standard:
,1-2-3-4%). Immettete le cifre del PIN lentamen-
te una dopo l‘altra e confermate Iimmissione
con il tasto ,OK*“ (61). Le funzioni di comando
vengono sbloccate e il LED di bloccaggio (51)
siillumina in verde.

- Se immettete un PIN errato, il LED di bloccag-
gio (51) siillumina in rosso. Premete il tasto
,OK* (61) per cancellare un PIN errato e im-
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mettere poi il PIN corretto.

Bloccaggio
Se desiderate bloccare il pannello di comando (2)
premete il tasto “4”/ Tasto di bloccaggio (65).

PIN standard:
1234

Nuovo PIN:

Cambiare PIN

Per cambiare il PIN procedete nel modo segu-

ente:

1. Sbloccate il pannello di comando.

2. Premete contemporaneamente il Tasto “4”/
Tasto di bloccaggio” (65) e il tasto “OK” (61).
Il LED di bloccaggio (51) lampeggia in modo
alternato in rosso e verde.

3. Immettete il nuovo PIN (di quattro cifre). Pre-
mete il tasto “OK“ (61). Il LED di bloccaggio
(51) lampeggia in verde.

4. Immettete un‘altra volta il nuovo PIN e pre-
mete il tasto “OK“ (61). Il LED di bloccaggio
(51) rimane illuminato in verde. Il PIN & stato
cambiato correttamente.

5. Attenzione! Prendete nota del nuovo PIN!

Richiesta del PIN in caso di perdita

Tenete pronti la ricevuta e il numero di serie del

robot tagliaerba. Vi servono per ricevere il PIN!

1. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura (Fig. 11).

2. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

3. Premete contemporaneamente il tasto “POW-
ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premuti i
tasti per 3 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,
53) del pannello di comando (2) sono illumi-
nati.

4. Premete il tasto “SET WORK TIME / 1” (62).

5. Estraete la penna USB. Trasferite i dati della
penna USB in un computer. Il robot tagliae-
rba ha creato un file di testo (*.txt). Questo
file contiene un PUK, un codice personale.
Contattate il servizio clienti per ricevere il vos-
tro PIN.

6.5 Comando del robot tagliaerba

Impostazione del tempo di taglio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Selezionate il tempo di taglio desiderato pre-
mendo pil volte il tasto ,SET WORK TIME /
1 (62).

3. L'impostazione viene indicata con il relativo
LED di tempo (50).

4. Confermate I'impostazione premendo la tasto
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“OK” (61).
L‘orario a cui sono state effettuate le modifiche
adesso I‘ora di avvio giornaliera. Il numero di ore
indicato & tempo di lavoro quotidiano.

Per impostare il tempo di taglio si consigliano
come regola generale 8 ore al giorno per una su-
perficie di 500 m?. Il tempo di lavoro selezionato
deve essere adeguato in base alle dimensioni e
alla complessita del giardino.

Procedura di avvio

1. Sbloccate il pannello di comando (2).

2. Premete per prima cosa il tasto ,START / 2“
(63).

3. Confermate la procedura di avvio con il tasto
“OK” (61).

Ora il robot tagliaerba funziona in base
allimpostazione del tempo di taglio. Durante il
tempo di lavoro, il livello di carica della batteria vi-
ene monitorato e visualizzato tramite il LED della
batteria (52). Non appena il livello di carica della
batteria scende al 30%, il robot tagliaerba torna
automaticamente alla stazione diricarica (19).

Interruzione dell’operazione di taglio

1. Premete il tasto di STOP (3) per arrestare su-
bito il robot tagliaerba.

2. Sbloccate il pannello di comando (2).

3. Premete il tasto ,HOME / 3“ (64) e poi il tasto
,OK" (61) per far tornare il robot tagliaerba
alla stazione di ricarica (19) lungo il filo peri-
metrale (18).

6.6 Comando del robot tagliaerba tramite la

app
Tutte le impostazioni che potete effettuare sul

pannello di comando sono possibili anche tramite

la app. Scaricate innanzitutto la app di Einhell per
robot tagliaerba sul vostro smartphone. La app di
Einhell pud essere scaricata con il link e il codice
QR seguenti:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce
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Android: http:/qr.einhell.com/176c0443

Connettete il robot tagliaerba allo smartphone

tramite Bluetooth e seguite i passaggi riportati.

Tramite la app potete utilizzare le seguenti funzio-

ni aggiuntive del robot tagliaerba:

* Impostazioni tempo di taglio:
Nella app sono possibili ulteriori impostazioni
del tempo di taglio, come ad es. un tempo di
taglio giornaliero specifico.

* Sensore di pioggia
Il sensore di pioggia (5) pud essere inserito e
disinserito nella app. Limpostazione di fabbri-
ca standard per il sensore & “ON”.

¢ Punto di partenza multiplo
In giardini dalla forma molto complessa il
robot tagliaerba potrebbe avere problemi a
raggiungere ogni zona e tagliare ovunque
il manto erboso. In questo caso € possibile
scegliere piu punti di partenza sul filo pe-
rimetrale (18). Il robot tagliaerba pud cosi
raggiungere anche le zone piu difficili del giar-
dino. Il robot tagliaerba percorrera la distanza
selezionata lungo il filo perimetrale (18) e
iniziera I'operazione di taglio in tale zona (Fig.
9c). La stazione di ricarica (19) viene definita
automaticamente come punto di partenza 1.
Gli altri due punti di partenza possono essere
scelti liberamente. A tale scopo misurate la
distanza tra la stazione di ricarica (19) e il
punto di partenza in senso orario lungo il filo
perimetrale (18). Con la frequenza determi-
nate quanto spesso il robot tagliaerba inizia
a lavorare partendo dalla stazione di ricarica
(19) o dai rispettivi punti di partenza.

® Taglio bordi
Per un taglio preciso del bordo del prato si
puo attivare I'impostazione “Taglio bordi”.
Ogni 7 giorni di lavoro il robot tagliaerba ini-
zia I'operazione di taglio tagliando una volta
I'erba lungo tutto il filo perimetrale (18). Al
termine del tempo di taglio giornaliero il robot
tagliaerba taglia 'erba anche mentre torna
alla stazione di ricarica se la batteria € carica
per oltre il 70%.

e Statistiche tagliaerba
Vi vengono fornite informazioni su diverse
statistiche del tagliaerba.
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Avvertenze sulla connessione Bluetooth:

® Collegatevi al robot tagliaerba nella app di
Einhell dopo aver effettuato 'accesso come
utente e aver registrato 'apparecchio.

® Nei dispositivi Android & necessario che sia
abilitata la geolocalizzazione per la app di
Einhell per poter utilizzare la connessione
Bluetooth.

® Associate il robot tagliaerba soltanto nella
app di Einhell del vostro smartphone.

® Connettetevi al robot tagliaerba tramite la app
di Einhell.

® La portata di una connessione Bluetooth
limitata. Rimanete quindi nelle vicinanze del
robot tagliaerba per comandarlo.

® |l robot tagliaerba pud essere connesso
sempre soltanto a uno smartphone alla volta.

® Terminate la connessione Bluetooth dopo
avere effettuato le impostazioni del robot tag-
liaerba.

7. Pulizia, manutenzione e
ordinazione dei pezzi di ricambio

Pericolo!

Prima di ogni lavoro di pulizia e manuten-

zione deve essere scollegata la tensione
dell‘apparecchio; per farlo staccate la spina dalla
presa elettrica e spegnete (OFF) I‘apparecchio
con linterruttore principale (7) (Fig. 8). Togliete
inoltre la batteria dal robot tagliaerba.
Attenzione! Indossate guanti da lavoro!

7.1 Pulizia

® Tenete il piu possibile liberi da polvere e
sporco i dispositivi di protezione, le fessure di
aerazione e la carcassa del motore. Passate
un panno pulito sull‘apparecchio o pulitelo
con un getto di aria compressa a bassa pres-
sione.

® llrobot tagliaerba non deve essere pulito
sotto I'‘acqua corrente, in particolare non con
getto ad alta pressione.

® Pulite 'apparecchio regolarmente con
un panno umido e un po‘ di sapone. Non
usate detergenti o solventi, perché questi
ultimi potrebbero danneggiare le parti in
plastica dell‘apparecchio. Fate attenzione
che non possa penetrare acqua all‘interno
dell‘apparecchio.

® Per quanto possibile pulite il robot tagliaerba
con una spazzola o uno straccio.

® Controllate la mobilita delle lame (10) e del
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disco portalame (11).

® Per la pulizia dei contatti di ricarica del robot
tagliaerba (1) e della stazione di ricarica (19)
utilizzate detergente per metallo o un foglio
abrasivo a grana molto fine. Puliteli per assi-
curare un‘operazione di ricarica efficiente.

7.2 Manutenzione

® Lelame (10) e le relative viti di fissaggio usu-
rate o danneggiate devono essere sempre
sostituite in set.

e Sostituite le parti usurate o danneggiate.

® Perunalunga durata, tutte le parti avvitate, le
ruote e gli assi devono venire puliti ed infine
oliati.

® Lacuraregolare del robot tagliaerba non
soltanto lo conserva a lungo in buono stato e
ben efficiente, ma contribuisce anche a tagli-
are il prato in modo piu semplice e accurato.

e Lelame (10) sono le parti piu esposte
all‘'usura. Controllate regolarmente le con-
dizioni e il fissaggio delle lame (10). Se si
dovessero notare delle vibrazioni eccessive
del robot tagliaerba, puo significare che le
lame (10) siano danneggiate ovvero che sia-
no state deformate da colpi. Se le lame (10)
sono usurate o danneggiate, devono essere
sostituite immediatamente.

® Controllate regolarmente il risultato di taglio
del prato. Se le lame non sono affilate gli steli
d‘erba non vengono tagliati in modo preciso.
La superficie del manto erboso pud seccarsi
leggermente e ingiallirsi. Cambiate percio
regolarmente le lame per avere sempre un
taglio preciso e dritto.

® Controllate regolarmente che il lato inferiore
del robot tagliaerba non sia sporco. Pulite
regolarmente il robot tagliaerba. Pulitelo im-
mediatamente se & molto sporco.

¢ Nella prime settimane dopo la messa in eser-
cizio e dopo tagli con un tagliaerba convenzi-
onale, il robot tagliaerba pud sporcarsi molto
rapidamente. Controllate quindi pill spesso
il lato inferiore del robot tagliaerba in questo
periodo di tempo.

e Accorciate il prato solo un po* alla volta per
evitare notevoli quantita di sporco.

e All'interno dell‘apparecchio non si trovano alt-
re parti che richiedano manutenzione.

7.2.1 Sostituzione delle lame

Usate solamente lame originali, perché altrimenti
non sono garantiti il funzionamento e la sicurezza.
Il robot tagliaerba € dotato di tre lame (10) monta-
te su un disco portalame (11). Queste lame (10)
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hanno una durata utile che arriva a 3 mesi (se
non entrano in collisione con ostacoli). Sostituite
tutte e tre le lame (10) contemporaneamente per
non pregiudicare il funzionamento e I‘equilibrio
dell‘apparecchio.

Per sostituire le lame (10) procedete nel modo
seguente (Fig. 12) - Attenzione! - Portate guanti:
. Allentate le viti di fissaggio

2. Togliete le lame (10) e sostituitele con quel-
le nuove. Sostituite tutte e tre le lame (10)
sempre in set.

3. Quindi serrate di nuovo saldamente la vite di
fissaggio. Accertatevi che le nuove lame (10)
ruotino liberamente.

Eseguite regolarmente un controllo generale

del robot tagliaerba e togliete tutti i depositi e le

incrostazioni. All‘inizio di ogni stagione controllate

assolutamente lo stato delle lame (10). Per le
riparazioni rivolgetevi al nostro centro assistenza
clienti. Usate solamente ricambi originali.

7.2.2 Update del software

Se desiderate aggiornare il software, copiate il

nuovo software su una penna USB vuota (format-

tate eventualmente prima la penna USB). Accer-

tatevi che la batteria sia completamente carica

prima di eseguire le operazioni successive.

1. Mettete il robot tagliaerba nella zona di taglio.
Il robot tagliaerba non deve trovarsi nella sta-

zione di ricarica durante l‘'update del software.

2. Collegate una penna USB alla porta USB
come indicato nella figura (Fig. 11).

3. Inserite l'interruttore principale (7) (ON).

4. Premete contemporaneamente il tasto “POW-
ER” (60) e il tasto “OK” (61). Tenete premulti i
tasti per 5 secondi. Ora tutti i LED (50, 51, 52,
53) del pannello di comando (2) sono illumi-
nati.

5. Premete il tasto ,4“/ Tasto di bloccaggio (65)
per avviare il processo di update. | LED di
tempo (50) indicano lo stato di avanzamento
attuale. Se tutti e 5i LED di tempo (50) riman-
gono accesi, il procedimento & terminato.

6. Dopo alcuni secondii LED di tempo (50) si
spengono e il robot tagliaerba passa allo
stato di esercizio normale con un solo LED di
tempo (50) illuminato.

7. Estraete la penna USB.
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7.2.3 Riparazione del filo perimetrale

Se in un qualsiasi punto dovesse venire tranciato
il filo perimetrale (18), utilizzate per la riparazione
i connettori per cavi (16) fornito. A tale scopo
inserite le due estremita del filo perimetrale (18)
tranciato nel connettore per cavi (16) e compri-
metelo con una pinza. Collegate la spina alla
presa di corrente. Controllate poi il funzionamento
tramite la spia LED (21) della stazione di ricarica
(19).

7.3 Ordinazione di pezzi di ricambio:
Volendo commissionare dei pezzi di ricambio, si
dovrebbe dichiarare quanto segue:

® modello dell'apparecchio

numero dellarticolo dell’apparecchio
numero d’ident. dell’apparecchio

numero del pezzo di ricambio del ricambio
necessitato.

Per i prezzi e le informazioni attuali si veda
www.Einhell-Service.com

N. art. delle lame di ricambio: 34.140.20

8. Conservazione

Caricate completamente la batteria (A) prima

di riporla per I'inverno e spegnete (OFF) il robot
tagliaerba con l'interruttore principale (7). Toglie-
te la batteria (A) dall‘apparecchio. Scollegate
I‘alimentatore (13) dall‘alimentazione di corrente
e dalla stazione diricarica (19). Il filo perimet-
rale (18) puo essere lasciato all‘aperto durante
Iinverno. Accertatevi tuttavia che gli attacchi sia-
no protetti dalla corrosione. A tale fine scollegate
gli attacchi del filo perimetrale (18) dalla stazione
diricarica (19).

Conservate |‘apparecchio e i suoi accessori in

un luogo buio, asciutto, al riparo dal gelo e non
accessibile ai bambini. La temperatura ottimale
per la conservazione &€ compresatrai5ei30 °C.
Conservate |‘apparecchio nella confezione origi-
nale.
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9. Trasporto

® Spegnete (OFF) I'apparecchio con
l'interruttore principale (7) (Fig. 8).

® Se presenti, applicate i dispositivi di sicurezza
per il trasporto.

® Proteggete I'apparecchio da danni e forti
vibrazioni che si presentano in particolare in
caso di trasporto in veicoli.

® Assicurate I'‘apparecchio in modo che non
scivoli e non si ribalti.

® Trasportate il robot tagliaerba per la maniglia
di trasporto (6) con il disco portalame (11)
orientato in direzione opposta al vostro corpo.

10. Smaltimento e riciclaggio

L‘apparecchio si trova in un imballaggio per evita-
re i danni dovuti al trasporto. Questo imballaggio
rappresenta una materia prima e puo percio es-
sere utilizzato di nuovo o riciclato. L‘apparecchio
e i suoi accessori sono fatti di materiali diversi,
per es. metallo e plastica. Gli apparecchi difettosi
non devono essere gettati nei rifiuti domestici. Per
uno smaltimento corretto I‘apparecchio va con-
segnato ad un apposito centro di raccolta. Se non
vi € noto nessun centro di raccolta, rivolgetevi per
informazioni all‘amministrazione comunale.

)i

[
Solo per paesi membri del’lUE

Non smaltite gli elettroutensili nei rifiuti domestici!

Secondo la direttiva europea 2012/19/CE sui

rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
e il suo recepimento nelle normative nazionali, gli
elettroutensili usati devono venire raccolti separa-
tamente e venire smaltiti in modo ecocompatibile.

Alternativa di riciclaggio alla richiesta di restitu-
zione:

il proprietario dell’apparecchio elettrico & tenuto
in alternativa, invece della restituzione, a colla-
borare in modo che lo smaltimento venga ese-
guito correttamente in caso ceda I'apparecchio.
Lapparecchio vecchio pud anche venire conseg-
nato ad un centro di raccolta che provvede poi
allo smaltimento secondo le norme nazionali sul
riciclaggio e sui rifiuti. Non ne sono interessati gli
accessori e i mezzi ausiliari senza elementi elett-
rici forniti insieme ai vecchi apparecchi.

In caso di smaltimento fate attenzione che batte-
rie e dispositivi di illuminazione (ad es. lampadi-
ne) vengano rimossi dall‘apparecchio.

La ristampa o l'ulteriore riproduzione, anche
parziale, della documentazione o dei documenti
d’accompagnamento dei prodotti € consentita
solo con 'esplicita autorizzazione da parte della
Einhell Germany AG.

Con riserva di apportare modifiche tecniche
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11. Indicazioni della stazione di ricarica ed eliminazione degli errori

Spia LED (21)

Descrizione

Soluzione

Spenta

- Manca I‘alimentazione di
corrente

- Verificate I‘alimentazione di corrente

E illuminata in verde

- Pronto per tagliare

- Batteria completamente cari-
ca

- Filo perimetrale (18) installa-
to correttamente

Lampeggia in verde

- Filo perimetrale (18) trancia-
to

- Filo perimetrale (18) collega-
to in modo scorretto

- Controllate se il filo perimetrale (18) & rot-
to

- Controllate i due attacchi alla stazione di
ricarica (19)

E illuminata in rosso

- La batteria viene caricata

- Attendete che la batteria sia completa-
mente ricaricata.

12. Indicazioni del robot tagliaerba ed eliminazione degli errori

Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»Robot tagliaerba
sollevato®.

- Sensore di sollevamento
intervenuto per 10 secondi
consecutivi

Premete il tasto ,OK“ (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate se la zona di taglio presenta
ostacoli con un‘altezza superiore a 10 cm
e rimuoveteli oppure separateli dalla zona
di taglio con il filo perimetrale (18).

»Robot tagliaerba
bloccato”

Robot tagliaerba
fermo nella zona di
taglio nei pressi di
un ostacolo.

- Sensore ostacoli attivato 10
volte in un minuto

Premete il tasto ,OK" (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba € blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

- Controllate se I‘erba ¢ troppo alta e il
robot tagliaerba si blocca. In questo caso
tagliate I'erba sotto i 60 mm.
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Il LED di allarme (53) & illuminato in rosso

Errore Possibile causa Eliminazione
»Sensore Hall” - Sensore ostacoli intervenuto | Disinserite (OFF) l'interruttore principale
Robot tagliaerba per 10 secondi consecutivi (7) e mettete il robot tagliaerba in un al-
fermo nella zona di tro punto della zona di taglio. Reinserite
taglio direttamente (ON) Tinterruttore principale (7) e riavviate
contro un ostacolo. I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Controllate se il robot tagliaerba e blocca-
to da un ostacolo o incastrato tra alberi,
cespugli ecc. Eliminate I‘'ostacolo o esclu-
dete questa zona.

- Se questo errore si verifica con frequenza,
controllate la posa del filo perimetrale
(18). Fate particolare attenzione ad angoli
stretti, corridoi, recinzioni, pietre ecc. e
adeguate se necessario la disposizione
del filo perimetrale (18).

Il LED di allarme (53) lampeggia in rosso

Errore Possibile causa Eliminazione
,Errore segnale/filo | - Robot tagliaerba al di fuori Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
perimetrale” della zona di taglio I'interruttore principale (7). Riavviate
Il robot tagliaerba - Filo perimetrale (18) collega- | 'operazione di taglio tramite il pannello di
gira su se stesso to in modo scorretto comando (2).
per cercare il seg- - Filo perimetrale (18) trancia- | - Accertatevi che il filo perimetrale (18) sia
nale perimetrale e to posato correttamente e al centro sotto la
alla fine si ferma - Manca l‘alimentazione di stazione diricarica (19).
completamente. corrente - Controllate la posizione della stazione di

ricarica (19).

- Assicuratevi che il robot tagliaerba sia nel-
la zona di taglio.

- Controllate se la spia verde (21) della sta-
zione di ricarica (19) € illuminata in verde.

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio diverse volte nello stesso punto,
controllate se nelle vicinanze ci sono cavi
ad alta tensione. Modificate la posizione
del filo perimetrale (18).

- Seil robot tagliaerba esce dalla zona di
taglio su una pendenza, evitate quella
parte cambiando la posizione del filo peri-
metrale (18).
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Il LED di allarme (53) € illuminato in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

,Errore batteria“

- Nel robot tagliaerba si € veri-
ficato un errore di batteria

- La batteria non puo essere
ricaricata

- Contatti di ricarica (20) in
condizioni non ottimali

- La batteria ha raggiunto la
fine della durata utile

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate se c‘e un problema con
I‘alimentazione di corrente.

- Pulite i contatti di ricarica (20).

- Accertatevi che la batteria sia stata mon-
tata correttamente.

- Controllate se l'interruttore principale (7) &
inserito (ON) mentre il robot tagliaerba si
trova nella stazione diricarica (19).

- Controllate la posizione della stazione di
ricarica (19). Sostituite se necessario la
batteria.

Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

»lemperatura bat-
teria fuori range
normale“

Durante il tempo di
lavoro impostato

il robot tagliaerba
torna alla stazione
diricarica e/o la
batteria non pud
piu essere caricata
nella stazione di
ricarica.

Temperatura eccessiva/insuf-
ficiente della batteria ovvero
sovratemperatura dell‘unita di
comando

- Se la temperatura della bat-
teria supera i 75 °C il robot
tagliaerba torna alla stazione
diricarica (19).

- Con una temperatura della
batteria superiore a 45 °C o
inferiore a 0 °C I‘operazione
diricarica viene fermata e il
robot tagliaerba attende nella
stazione di ricarica (19).

- Impostate il tempo di lavoro in estate alle
prime ore del mattino ed evitate che il
robot tagliaerba lavori durante le ore calde
della giornata.

- Una volta che la temperatura della batte-
ria ovvero dell‘unita di controllo torna nel
range consentito, il robot tagliaerba torna
automaticamente all‘esercizio programm-
ato.
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Il LED di allarme (53) lampeggia in azzurro

Errore

Possibile causa

Eliminazione

~Motore sovrac-
carico”“

Il robot tagliaerba si
e fermato nell‘erba
alta e fitta

Robot tagliaerba fermo a
causa di sovracorrente nel
motore o di un errore del mo-
tore

Disinserite (OFF) e reinserite (ON)
I'interruttore principale (7). Riavviate
I'operazione di taglio tramite il pannello di
comando (2).

- Controllate I‘altezza dell‘erba nella zona
di taglio e tagliate se necessario I'erba a
meno di 60 mm con un tagliaerba conven-
zionale.

- Aumentate l'altezza di taglio. Iniziate
sempre con un‘altezza di taglio piu alta e
riducetela poco per volta fino all‘altezza
desiderata.

- Controllate se il disco portalame (11) e le
ruote sono sporchi e pulite attentamente
queste parti.

- Controllate che le ruote posteriori e il
disco portalame (11) non siano bloccati.
Se non & possibile rimuovere i blocchi
rivolgetevi al servizio assistenza clienti
responsabile.

»Robot tagliaerba
inclinato”

Il robot tagliaerba
si e ribaltato ed &
fermo.

Il tagliaerba é stato ribaltato
in modo continuo per 10 se-
condi

Il robot tagliaerba e rimasto
inclinato in una direzione per
diverso tempo

Premete il tasto ,OK" (54) per resettare
I'errore. Riavviate I'operazione di taglio tra-
mite il pannello di comando (2).

- Mettete il robot tagliaerba su una superfi-
cie piana e riavviatelo.

- Seil robot tagliaerba si € ribaltato a causa
di un pendio ripido nella zona di taglio,
adeguate di conseguenza il filo perimetra-
le (18) per evitare forti pendenze.

»lagliaerba bloc-
cato”

Il robot tagliaerba si
ferma mentre ritor-
na alla stazione di
ricarica.

Movimento del robot tagliaer-
ba bloccato da ostacoli lungo
il filo perimetrale (18)

Disinserite (OFF) l'interruttore principale

(7) e mettete il robot tagliaerba in un al-

tro punto della zona di taglio. Reinserite

(ON) linterruttore principale (7) e riavviate

I'operazione di taglio tramite il pannello di

comando (2).

- Rimuovete tutti gli ostacoli lungo il filo pe-
rimetrale (18).

Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba &
fermo nella zona di
taglio.

Non & possibile
inserire il robot tag-
liaerba.

Tensione della batteria insuf-
ficiente

Errore nel circuito elettrico o
nei componenti elettronici

- Riportate il robot tagliaerba alla stazione
di ricarica (19) per caricarlo.

- Inserite (ON) l'interruttore principale (7).

- Rivolgetevi al servizio clienti.
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Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba
non riesce ad entra-
re nella stazione di
ricarica.

- Stazione diricarica (19) non
installata correttamente.

Accertatevi che la spia verde (21) della
stazione di ricarica (19) sia illuminata in
verde.

Accertatevi che i fili perimetrali (18) siano
collegati alla stazione di ricarica (19) e
che il filo perimetrale (18) anteriore sia po-
sato al centro sotto la stazione di ricarica
(19).

Assicuratevi che la stazione di ricarica
(19) sia posizionata correttamente.

Il robot tagliaerba
si ferma ovvero si
muove in modo in-
controllato nella vi-
cinanze delle isole.

- Filo perimetrale (18) non ins-
tallato correttamente intorno
alle isole.

Adeguate la posizione del filo perimetrale
(18).

Fate attenzione che tratti del filo perimet-
rale (18) non siano sovrapposti.

Il robot tagliaerba fa
molto rumore.

- Lame (10) danneggiate

- Alle lame (10) rimangono
attaccati corpi estranei

- Robot tagliaerba avviato
troppo vicino agli ostacoli

- Azionamento delle lame o
motore di azionamento dan-
neggiati

- Altre parti del robot tagliaer-
ba danneggiate

Sostituire le lame (10). Le 3 lame (10)
devono essere sostituite contemporanea-
mente.

Lefficienza di funzionamento del robot ta-
gliaerba dipende dall‘affilatura delle lame
(10). Mantenete pertanto le lame (10) in
buone condizioni.

Spegnete il robot tagliaerba in modo si-
curo e portate guanti di lavoro durante la
pulizia delle lame (10) per evitare lesioni
da taglio.

Fate riparare o sostituire il motore dal ser-
vizio clienti.

Il robot tagliaerba ri-
mane nella stazione
di ricarica. Il robot
tagliaerba ritorna
sempre alla stazio-
ne diricarica.

- Tempo di lavoro non impos-
tato correttamente

- Batteria scarica

- Sensore di pioggia interve-
nuto

- Temperatura elevata della
batteria

Controllate le impostazioni del tempo di
lavoro.

Il robot tagliaerba inizia e termina il lavoro
a seconda del periodo di tempo imposta-
to. Al di fuori di questo periodo di tempo il
robot tagliaerba rimane nella stazione di
ricarica (19).

Il robot tagliaerba
rimane fermo sul filo
perimetrale e non
puo raggiungere la
stazione di ricarica.

- Batteria scarica

- Il filo perimetrale (18) e
quindi il percorso fino alla
stazione di ricarica (19) sono
troppo lunghi per la batteria
utilizzata.

Rimuovete possibili ostacoli lungo il filo
perimetrale (18). Nel posare il filo perime-
trale (18) fate attenzione che ci sia una
distanza sufficiente dagli ostacoli.
Utilizzate una batteria con una capacita
maggiore.

Attenzione: se utilizzate una batteria Multi-
Ah (ad es. 4-6 Ah) impostate la capacita
maggiore. Non & necessario utilizzare la
capacita minore della batteria del robot
tagliaerba per aumentare la sua durata
utile dato che si scarica e ricarica con soll-
ecitazioni ridotte.

ATTENZIONE! Fili perimetrali tagliati e danni conseguenti non sono coperti dalla garanzia!
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13. Indicatori caricabatterie

Stato indicatori
LED rosso | LED verde

Significato e interventi

Spento Lampeggia | Pronto all’esercizio
Il caricabatterie € collegato alla rete e pronto per ‘'uso, la batteria non & nel
caricabatterie.

Acceso Spento Ricarica

Il caricabatterie ricarica la batteria in esercizio di ricarica veloce. Per i rela-
tivi tempi di ricarica si veda direttamente sul caricabatterie.

Avvertenza! In base alla carica residua della batteria i tempi di ricarica ef-
fettivi possono variare leggermente da quelli indicati.

Spento Acceso La batteria é ricaricata e pronta per 'uso. (READY TO GO)

Poi 'apparecchio passa alla ricarica lenta fino a completare il processo.

A tale scopo lasciate la batteria collegata al caricabatterie per altri 15 min.
Intervento:

Togliete la batteria dal caricabatterie. Staccate il caricabatterie dalla rete.

Lampeggia | Spento Regolatore di carica

Il caricabatterie si trova nella modalita di ricarica lenta.

In questo modo la batteria viene ricaricata pit lentamente per motivi di si-

curezza e la ricarica richiede piu tempo. Cio pud essere dovuto ai seguenti
motivi:

- La batteria non é stata ricaricata per molto tempo.

- Latemperatura della batteria non si trova nel range ideale.

Intervento:

Attendete la fine della ricarica, si pudb comunque continuare a ricaricare la
batteria.

Lampeggia |Lampeggia | Anomalia

La ricarica non & piu possibile. La batteria € difettosa.

Intervento:

Una batteria difettosa non deve piu venire ricaricata.

Togliete la batteria dal caricabatterie.

Acceso Acceso Anomalia termica

La batteria & troppo calda (per es. esposizione diretta al sole) o troppo
fredda (al di sotto dei 0°C)

Intervento:

Togliete la batteria e tenetela per un giorno a temperatura ambiente
(ca.20°C).
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Informazioni sul Servizio Assistenza

In tutti i Paesi indicati nel certificato di garanzia disponiamo di competenti partner per il Servizio Assis-
tenza (per i relativi dati di contatto si veda il certificato di garanzia), che sono a vostra disposizione per
tutte le richieste di assistenza come riparazione, fornitura di pezzi di ricambio e parti di usura o vendita
di materiali di consumo.

Si deve tenere presente che le seguenti parti di questo prodotto sono soggette a un‘usura naturale o
dovuta all‘'uso ovvero che le seguenti parti sono necessarie come materiali di consumo.

Categoria Esempio
Parti soggette ad usura * Batteria
Materiale di consumo/parti di consumo * Lame
Parti mancanti

* non necessariamente compreso tra gli elementi forniti!

In presenza di difetti o errori vi preghiamo di denunciare il caso sul sito internet
www.Einhell-Service.com. Vi preghiamo di descrivere con precisione |‘anomalia e a tal riguardo di ris-
pondere in ogni caso alle seguenti domande:

e L‘apparecchio ha gia funzionato una volta o era difettoso fin dall‘inizio?
® Avete notato qualcosa prima che si manifestasse il difetto (sintomo prima del difetto)?

® A vostro parere che cosa non funziona nell‘apparecchio (sintomo principale)?
Descrivete che cosa non funziona.

-93-

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 93 04.04.2022 10:12:32



Certificato di garanzia

Gentili clienti,

i nostri prodotti sono soggetti ad un rigido controllo di qualita. Se I‘apparecchio non dovesse tuttavia

funzionare correttamente, ci scusiamo e vi preghiamo di rivolgervi al nostro servizio di assistenza clienti

all'indirizzo indicato in questa scheda di garanzia. Siamo a vostra disposizione anche telefonicamente al
numero del Servizio Assistenza indicato. Per la rivendicazione dei diritti di garanzia vale quanto segue:

1. Le presenti condizioni di garanzia si rivolgono esclusivamente a consumatori, vale a dire a persone
fisiche che non intendono utilizzare questo prodotto né in ambito professionale né per altre attivita
di lavoro autonomo. Le presenti condizioni di garanzia regolano prestazioni di garanzia supplemen-
tari che il produttore su indicato concede in aggiunta alla garanzia legale agli acquirenti di nuovi
apparecchi. La presente garanzia non tocca i vostri diritti al ricorso in garanzia previsti dalla legge.
Le nostre prestazioni di garanzia sono per voi gratuite.

2. La prestazione di garanzia riguarda esclusivamente i difetti di un nuovo apparecchio da voi
acquistato del produttore di cui sopra, riconducibili a errori di materiale o di produzione, ed ¢ li-
mitata, a nostra discrezione, all‘eliminazione di questi difetti dell‘apparecchio o alla sostituzione
dell‘apparecchio stesso.

Tenete presente che i nostri apparecchi non sono stati costruiti per I'impiego artigianale, professio-
nale o imprenditoriale. Pertanto un contratto di garanzia non viene concluso se I‘apparecchio & stato
usato entro il periodo di garanzia in attivita artigianali, imprenditoriali o industriali o se & stato sotto-
posto a sollecitazioni equivalenti.

3. Sono esclusi dalla nostra garanzia:

- Danni all‘apparecchio causati dalla mancata osservanza delle istruzioni di montaggio o per
un‘installazione non corretta, dalla mancata osservanza delle istruzioni per I'uso (come ad es. colle-
gamento a una tensione di rete o0 a un tipo di corrente non corretti), dalla mancata osservanza delle
norme relative alla manutenzione e alla sicurezza, dall‘esposizione dell‘apparecchio a condizioni
ambientali anomale o per la mancata esecuzione di pulizia e manutenzione.

- Danni all'apparecchio dovuti a usi impropri o illeciti (come per es. sovraccarico dell‘apparecchio

o utilizzo di utensili di ricambio o accessori non consentiti), alla penetrazione di corpi estranei
nell‘apparecchio (come per es. sabbia, pietre o polvere, danni dovuti al trasporto), all'impiego della
forza o a influssi esterni (come per es. danni causati da caduta).

- Danni all'apparecchio o a parti di esso da ricondurre a un‘usura comune, dovuta all‘uso o di altro
tipo naturale.

4. |l periodo di garanzia & 24 mesi e inizia a partire dalla data di acquisto dell‘apparecchio. | diritti di
garanzia devono essere fatti valere prima della scadenza del periodo di garanzia, entro due settima-
ne dopo avere accertato il difetto. E esclusa la rivendicazione di diritti di garanzia dopo la scadenza
del relativo periodo. La riparazione o la sostituzione dell‘apparecchio non comporta una proroga del
periodo di garanzia e con questa prestazione per I‘apparecchio o per pezzi di ricambio eventual-
mente installati non inizia un nuovo periodo di garanzia. Cio vale anche nel caso in cui si ricorra a un
servizio sul posto.

5. Perrivendicare il diritto di garanzia vi preghiamo di comunicare che I‘apparecchio é difettoso tramite
sito internet: www.Einhell-Service.com. Tenete a portata di mano il documento di acquisto o altri
documenti come prova dell‘acquisto del vostro apparecchio nuovo. Apparecchi inviati senza i relativi
documenti o0 senza targhetta d‘identificazione sono esclusi dalla prestazione di garanzia perché non
possono essere classificati in modo corrispondente. Se il difetto dell‘apparecchio rientra nella nost-
ra prestazione di garanzia, ricevete prontamente I‘apparecchio riparato o un apparecchio nuovo.

Naturalmente effettuiamo a pagamento anche riparazioni sull‘apparecchio che non rientrano o non rien-
trano piu nella garanzia. A tale scopo inviate I‘apparecchio all‘indirizzo del nostro Centro Assistenza.

Per parti mancanti, di consumo e soggette a usura rimandiamo alle limitazioni di questa garanzia secon-
do le informazioni sul Servizio Assistenza di queste istruzioni per I‘'uso.
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Indholdsfortegnelse

Sikkerhedsanvisninger
Produktbeskrivelse og leveringsomfang
Formalsbestemt anvendelse
Tekniske data
Ibrugtagning
Betjening
Rengering, vedligeholdelse og reservedelsbestilling
Opbevaring
Transport
. Bortskaffelse og genanvendelse
. Visning af ladestationen og afhjaelpning af fejl
. Visning af robotplaeneklipper og fejlafhjeelpning
. Visning péa ladeaggregat
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Fare! - Laes betjeningsvejledningen for at reducere risikoen for personskade.

Dette apparat ma ikke anvendes af barn. Pas p4, at barn ikke bruger produktet som legetej. Rengering
og vedligeholdelse ma ikke gennemferes af barn. Apparatet ma ikke anvendes af personer med be-
graensede fysiske, sensoriske eller psykiske evner eller af personer med utilstreekkelig viden eller erfa-
ring, medmindre de er under opsyn eller instrueres af en person, der er ansvarlig for dem.
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Fare!

Ved brug af el-veerktgj er der visse sikkerhedsfo-
ranstaltninger, der skal respekteres for at undga
skader pa personer og materiel. Lees derfor bet-
jeningsvejledningen / sikkerhedsanvisningerne
grundigt igennem. Opbevar betjeningsvejlednin-
gen et praktisk sted, sa du altid kan tage den frem
efter behov. Husk at lade betjeningsvejledningen
/ sikkerhedsanvisningerne falge med veerktoijet,
hvis du overdrager det til andre. Vi fraskriver

os ethvert ansvar for skader pa personer eller
materiel, som matte opsta som folge af, at anvis-
ningerne i denne betjeningsvejledning, navnlig
vedrogrende sikkerhed, tilsideseettes.

1. Sikkerhedsanvisninger

Relevante sikkerhedsanvisninger finder du i det
medfglgende heaefte.

Advarsel!

Laes alle sikkerhedsanvisninger, anvisninger,
illustrationer og tekniske data, som dette
el-vaerktoj er udstyret med. Falges de efterfol-
gende anvisninger ikke, kan dette fore til elektrisk
stad, brand og/eller alvorlige kveestelser.

Alle sikkerhedsanvisninger og gvrige anvis-
ninger skal opbevares for senere brug.

Forklaring af de anvendte symboler

(se billede 14)

A. ADVARSEL - Lees betjeningsvejledningen
igennem, for maskinen tages i brug!

B. ADVARSEL - Overhold en passende sikker-
hedsafstand, nar maskinen kerer!

C. ADVARSEL - Betjen spaerringen, for arbejde
gennemfgres pa maskinen, eller for maskinen
loftes! PAS PA - Beror ikke roterende knive!

D. ADVARSEL - Kgr ikke med pa maskinen! PAS

PA - Beror ikke roterende knive!

Beskyttelsesklasse Il (dobbeltisolering)

Akkumulatorbatterierne skal opbevares i et

tert rum med en omgivende temperatur pa

+10 °C - +40 °C. Opbevaring skal ske i opla-

det tilstand (mindst 40%).

Netdelskomponent

Beskyttelsesklasse Il

Treeg sikring 3,15 A

Skilletransformer med kortslutningsbeskyttel-

se

K. Kun til brug i terre rum.

mm

cmIo

Pas pa!
Treek stikket ud og afbryd begraensningstraden fra
ladestationen i tordenvejr.

2. Produktbeskrivelse og
leveringsomfang

2.1 Produktbeskrivelse (fig. 1/2)
Robotpleeneklipper
Betjeningspanel
STOP-taste

Indstilling af klippehajde
Regnsensor

Beeregreb
Hovedafbryder

Baghjul

Lag til akkumulatorbatterirum
10. Klinger

11. Knivskive

12. Forhjul

13. Netdel(-kabel)

14. Fastgerelseskrog

15. Fastspaendingsskrue
16. Kabelforbindelse

17. Reserveklinger

18. Begraensningstrad

19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-lampe

22. Sekskantnagle

23. Lineal (til at tage ud)

©CoNOOh~WN =

2.2 Leveringsomfang og udpakning

Kontroller pa grundlag af det beskrevne leve-

ringsomfang, at varen er komplet. Hvis nogle dele

mangler, bedes du senest inden 5 hverdage efter

kabet af varen henvende dig til vores servicecen-

ter eller det sted, hvor du har kebt varen, med

forevisning af gyldig kebskvittering. Veer her op-

meerksom pa garantioversigten, der er indeholdt i

serviceinformationerne bagest i vejledningen.

e Abn pakken, og tag forsigtigt maskinen ud af
emballagen.

® Fjern emballagematerialet samt emballage-/
og transportsikringer (hvis sadanne forefin-
des).

e Kontroller, at der ikke mangler noget.

® Kontroller maskine og tilbeher for transports-
kader.

® Opbevar sa vidt muligt emballagen indtil ga-
rantiperiodens udlgb.
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Fare!

Maskinen og emballagematerialet er ikke
legetoj! Born ma ikke lege med plastikposer,
folier og smadele! Fare for indtagelse og
kvaelning!

Leveringsomfang, monteringsmateriale og
tilbehor (folger evt. ikke med leveringen):
Leveringsomfanget er angivet pa det vedlagte
informationsark om leveringsomfanget.
Robotpleeneklipper

Netdel(-kabel)

Ladestation

Fastspeendingsskruer (4 stk.)
Reserveklinger

Fastgorelseskrog

Begraensningstrad

Kabelforbindelse

Sekskantnagle

Akkumulatorbatteri

Ladeaggregat

Lineal (til at tage ud)

Original betjeningsvejledning
Sikkerhedsanvisninger

Hjeelpemidler, der er brug for
(folger ikke med leveringen)

® Hammer

e Tang

® Afisoleringstang

® Vaterpas (som option)

3. Formalsbestemt anvendelse

Robotpleeneklipperen er egnet til at blive brugt
i private haver og ma kun bruges til at sla
greesplaener.

Produktet ma kun anvendes i overensstemmelse
med det tiltaenkte formal. Enhver anden form for
anvendelse er ikke tilladt. Vi fraskriver os ethvert
ansvar for skader, det veere sig pa personer eller
materiel, der matte opsta som folge af, at produk-
tet ikke er blevet anvendt korrekt. Dette er alene
brugerens/ejerens ansvar.

Bemaerk, at vore produkter ikke er konstrueret til
erhvervsmaessig, handvaerksmaessig eller indus-
triel brug. Vi fraskriver os ethvert ansvar, safremt
produktet anvendes i erhvervsmaessigt, hand-

veerksmeessigt, industrielt eller lignende gjemed.
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4. Tekniske data

SPENAING i 18V
Motoromdrejningstal ..........ccccoeeeeeene 3100 min™
Kapslingsklasse .........ccccooceeeiiiieeniieeeiieeene IPX4
Beskyttelsesklasse ..........ccccvieiiiiiiiiiiieinieenn 1
Vagt i 9,0 kg
Skeerebredde .........ccoviiiiiiiiiie 18 cm
Antal KIINGer .....c.ooviiiieeeeeee e 3
Maks. stigning ........cccoovvieeiiiiiiiicee 35 %
Lydtryksniveau L, .....cccoconvveiicinnines 48,7 dB (A)
Usikkerhed K .......cccooiiiiiiiiiicec 3dB (A)
Lydeffektniveau L, ... ... 59,4dB (A)
Usikkerhed K ..o 3dB (A)

Indstilling af klippehajde 20-60 mm; trinlos
Tilladt leengde pé begraensningstrdd maks. 250 m

Begrzaensningstradkabelantenne
Driftsfrekvensband

Maksimal sendeeffekt

0-148,5 KHz
21,18 dBuA/m

Bluetooth-forbindelse
Driftsfrekvensband

Maksimal sendeeffekt.........cccceeveeeernnne. -0,5dBm
Netdel

Indgangsspaending: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Udgangsspaending: .........cceeveeieenneenne. 18Vd.c.
Udgangsstrom: .......ccocveeceeneeniieeiieeeeee 1,8A
Beskyttelsesklasse: ........cccoeviniiniiiiininne. /@

Stajveerdierne blev malt i henhold til standarderne
EN ISO 3744; 1995, ISO 11094: 1991.

Advarsel!

Maskinen frembringer et elektromagnetisk
felt under driften. Dette felt kan under visse
omstaendigheder indvirke pa aktive eller pas-
sive medicinske implantater. For at reducere
faren for alvorlige eller dodelige kvaestelser
anbefaler vi, at personer med medicinske
implantater konsulterer deres leege og produ-
centen af implantatet, inden maskinen tages

i brug.
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5. Ibrugtagning

Lees hele betjeningsvejledningen, for du gar i
gang med at installere robotpleeneklipperen.
Kvaliteten af installationen pavirker i stor
grad, hvor godt robotplaeneklipperen arbej-
der senere.

5.1 Funktionsprincip

Robotpleeneklipperen veelger sin retning tilfeel-
digt. Alt greesset slas, da robotplaeneklipperen
bearbejder alle omrader, der befinder sig inden
for begraensningstraden (18). Sa snart robot-
plaeneklipperen registrerer en korrekt installeret
begraensningstrad (18), vender robotplaeneklip-
peren om og kerer i en anden retning inden for
omradet. Alle omrader, der skal beskyttes pa
arealet — f.eks. havebassiner, treeer, mabler eller
blomsterbede - skal ogsa indhegnes med be-
graensningstraden (18). Begraensningstraden (18)
skal danne en afsluttet cirkel. Hvis robotpleene-
klipperen rammer en forhindring inden for sldom-
radet, kerer den tilbage for at fortseette slaningen i
en anden retning (billede 3).

5.2 Sensorer

Robotpleeneklipperen er udstyret med flere sik-

kerhedssensorer.

° Loftesensor:
Loftes robotpleeneklipperen bagfra mere end
30° veek fra jorden, stoppes robotplaeneklip-
peren og rotationen af klingerne (10) med det
samme.

® Haeldningssensor:
Heelder robotplaeneklipperen meget i en ret-
ning, stoppes robotpleeneklipperen og rotatio-
nen af klingerne (10) med det samme.

¢ Forhindringssensor:
Robotpleeneklipperen registrerer forhindrin-
ger pa sin vej. Kolliderer robotpleeneklipperen
med en forhindring, stoppes robotplaene-
klipperen og rotationen af klingerne med det
samme, hvorefter den kerer tilbage vaek fra
forhindringen.

® Regnsensor:
Robotpleeneklipperen er udstyret med en
regnsensor (5) for at forhindre, at robotpleene-
klipperen arbejder, nar det regner. Robotplae-
neklipperen vender tilbage til ladestationen
(19), nar regn registreres, her oplades den
helt. Nar regnsensoren (5) er tarret igen, bli-
ver robotplaeneklipperen i ladestationen (19) i
yderligere to timer.
Kortslut ikke de to metalsensensorer med

metal eller med et andet ledende materiale.
Dette forringer en korrekt funktion af robot-
plaeneklipperen.

5.3 Forberedelse

Udarbejd forst en skitse over greespleenen. Mar-
ker ogsa forhindringer og udarbejd en plan, der
viser, hvordan disse skal beskyttes. Dette gor

det nemmere at finde en god position for lade-
stationen (19) og at treekke begraensningstraden
(18) rundt omkring buske, blomsterbede osv
(billede 4).. Er graesset mere end 60 mm hgijt, skal
graespleenen afkortes, da robotpleeneklipperen
ellers belastes alt for meget, desuden forringes
driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge en
almindelig greesslamaskine eller en trimmer.
Fjern alle lose genstande fra greesplaenen, der
kan komme til skade af robotplaeneklipperen eller
som kan beskadige robotpleeneklipperen.

Sorg for at have felgende veerktgjer inden for
reekkevidde: Hammer, tang, afisoleringstang og
vaterpas (som option).

Pasaetning af akkumulatorbatteriet
Robotpleeneklipperen kerer med et akkubatteri
(A) fra Power-X-Change-serien. Pas pa: Akkubat-
teriet (A) kan afhaengigt af modelvarianten evt.
ikke folge med robotplaeneklipperen.

Abn Iaget til akkumulatorbatterirummet (9) ved at
treekke i snapperen. Tryk pa anslagsknappen pa
akkumulatorbatteriet (A) og skub akkumulatorbat-
teriet (A) ind i den passende akkuholder. Luk 1&-
get til akkumulatorbatterirummet (9) og kontroller,
at det falder rigtigt i hak (billede 10).
Akkubatteriet (A) fiernes ved at &bne akkuma-
gasinet (9). Tryk pa anslagsknappen pa akkumu-
latorbatteriet (A) og traek akkumulatorbatteriet

(A) ud.

5.4 Ladestation

5.4.1 Ladestationens position

Find forst den bedste position for ladestationen
(19). Der er brug for en udvendig stikdase, der
leverer strgm hele tiden, sa robotpleeneklipperen
altid fungerer. Ladestationen (19) skal placeres
pa en lige overflade pa hgjde med greesbevoks-
ningen. Serg for, at omradet er fladt og tert. Veelg
en plads i skyggen, da akkumulatorbatteriet helst
skal lades i kale omgivelser (billede 5a). Serg
desuden for, at begraensningstraden traekkes lige
mindst 2 m foran ladestationen (19). Kurver direk-
te foran ladestationen (19) kan fare til problemer,
nar robotplaeneklipperen kobles pa til opladning.

-08-
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5.4.2 Lokalisering af ladestationen

Nar akkumulatorbatteriet er nzesten tomt, vender
robotplaeneklipperen tilbage til ladestationen (19)
ved at felge begraensningstraden (18) mod uret
hen til ladestationen (19). Serg derfor for at place-
re ladestationen (19) korrekt (billede 5b).

5.4.3 Tilslutning af ladestationen til netdelen
1. Sikr, at netspaendingen er 100-240 V ved
50/60 Hz, for ladestationen (19) forbindes
med stromforsyningen.

Forbind netdelen (13) direkte med en stikda-
se. Brug ikke kablet til andre formal.

Brug ikke netdelen (13), hvis den er beskadi-
get. Kontakt straks en autoriseret fagmand,
der kan udskifte defekte dele, hvis der kons-
tateres skader pa kabler eller netdelen (13).
Oplad ikke robotpleeneklipperen i fugtige om-
givelser. Oplad ikke robotpleeneklipperen ved
temperaturer over 40 °C eller under 5 °C.
Hold robotpleeneklipperen og netdelen (13)
veek fra vand, varme kilder og kemikalier.
Hold kablet pa netdel (13) veek fra skarpe
kanter for at undga skader.

Forbind netdelen (13) med ladestationen (19)
(billede 5c).

Akkumulatorbatteriet til robotplaeneklipperen kan
oplades under installationen ved at teende for ro-
botpleeneklipperen med hovedafbryderen (7) og

stille robotpleeneklipperen ind i ladestationen (19).

5.4.4 Informationer til opladningen
Robotpleeneklipperen vender tilbage til ladestatio-
nen (19) i en af felgende situationer:

® Du sender robotpleeneklipperen manuelt til-
bage.

Akkuladetilstanden underskrider 30 %.

Den daglige arbejdstid er afsluttet.
Regnsensoren er udlgst.

® Robotplaeneklipperen er overophedet.

| dette tilfeelde karer robotplaeneklipperen auto-
matisk tilbage til ladestationen (19) langs med
begraensningstraden (18).

Nar robotplaeneklipperen kerer tilbage til ladesta-
tionen (19), seger den efter begraensningstraden
(18) og kerer langs med begraensningstraden
(18) til venstre.

Nar akkumulatorbatteriet lades, lyser LED-lam-
pen (21) pa ladestationen (19) red.

Lyser LED-lampen (21) pa ladestationen (19)
gren, er akkumulatorbatteriet helt opladet. Nar
batteriet er helt opladet, genoptager robotpleene-
klipperen arbejdet, eller bliver stdende i ladestati-

onen (19), til der er brug for den igen.

Skulle der befinde sig en forhindring pa begreens-
ningstraden (18), nar robotplaeneklipperen vender
tilbage til ladestationen (19), bliver robotpleene-
klipper efter flere forsgg stdende foran forhindrin-
gen og kan sa ikke vende tilbage til ladestationen
(19). Fjern alle forhindringer pa begraensningstra-
den (18).

Overskrider temperaturen for akkumulatorbatte-
riet 45 °C, afbrydes opladningen, s& akkumulator-
batteriet ikke beskadiges. S& snart temperaturen
er faldet igen, fortseettes opladningen automatisk
igen.

Overskrider temperaturen for styringen til ro-
botpleeneklipperen 75 °C, vender robotpleene-
klipperen tilbage til ladestationen (19). Sa snart
temperaturen er faldet igen, genoptages arbejdet
iht. indstillingerne. Bliver akkumulatorbatteriet
tomt, for robotplaeneklipperen er vendt tilbage til
ladestationen (19), kan robotpleeneklipperen ikke
mere startes. Bring robotplaeneklipperen tilbage
til ladestationen (19) og lad hovedafbryderen (7)
veere taendt. Robotpleeneklipperen oplades auto-
matisk.

5.5 Begraensningstrad
VIGTIGT! Garantien deekker ikke overskarede
begraensningstrade og folgeskader!

5.5.1 Udlaegning af begraensningstraden
Begraensningstraden (18) kan bade udleegges
oven pa og nede i jorden. Er jorden hard eller ter,
kan fastgorelseskrogene (14) braekke, nar de
slas i. Er jorden meget tor, fugtes greesset, for be-
greensningstraden installeres.

* Installation oven pa jorden
Leeg begreensningstraden (18) fast oven pa
jorden og fastger den med de vedlagte fast-
gorelseskroge (14), hvis graesset ikke skal
vertikalskeeres eller ventileres pa et senere
tidspunkt. Begraensningstradens position
kan tilpasses i de forste uger, robotplane-
klipperen bruges. Efter noget tid tildeekkes
begraensningstraden med grees, hvorefter
den ikke mere kan ses. Installer begraens-
ningstraden med en maks. afstand p4 1 m
mellem fastgerelseskrogene (14). Reducer
afstanden mellem fastgerelseskrogene de
steder, hvor graesset er ujeevnt. Undga situati-
oner, hvor traden ikke ligger pa jorden. Sikr, at
begreensningstraden ikke kan skeeres over af
robotpleeneklipperen.

¢ Installation nede i jorden
Grav begraensningstraden op til 5 cm ned.
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Derved forhindres det, at begraensningstra-
den (18) beskadiges, hvis greesset vertikals-
keeres eller ventileres.

Bemeerk!
Reserver 1 m trad bag pa ladestationen for at
kunne gennemfare korrektioner.

5.5.2 Indsnaevringer

Hvis greespleenen har en indsnaevring, kan robot-
pleeneklipperen arbejde der, sa lzenge korridoren
har en bredde pa mindst 1,4 m (80 cm mellem
begraensningstradene) og en laengde pa maks. 8
m (billede 3)..

5.5.3 Afstand til havegraensen

Sa snart robotpleeneklipperen kommer i nzer-
heden af en begraensningstrad (18), registreres
denne af sensorerne foran i robotplaeneklipperen.
For robotplaeneklipperen vender om, kerer den
op til 30 cm hen over begraensningstraden (18).
Tag hejde for dette, nar sldomradet planleegges
(billede 6a).

5.5.4 Udlaegning af traden i hjorner

Undga at udlzegge begraensningstraden (18) i en
ret vinkel (90°) i hjernerne. Udlaeg i stedet for be-

greensningstraden (18) som vist pa billede 6b, sa
du er sikker pd, at robotpleeneklipperen ikke karer
for langt hen over begraensningstraden (18).

5.5.5 Beregning af graesplaenens stigning
Robotpleeneklipperen kan klare stigninger pa op
til 35%. Undga derfor stejlere stigninger. Stignin-
gen beregnes pa basis af den tilbagelagte hgjde
og afstanden (billede 6c).

Eksempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation af begraensningstraden pa
stigninger
Pa stigninger kan robotplaeneklipperen komme til
at skride, hvis graesset er vadt, hvorved der keres
hen over begreensningstraden (18). Af den grund
anbefales det at overholde folgende punkter (bil-
lede 6d):
® P& den overste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 35 %. Overhold her en afstand
pa 30 cm til forhindringer og graeskanter.
Pa den nederste del af en skraning ber be-
graensningstraden (18) ikke installeres pa
stigninger over 17 %. Overhold her en afstand
pa 40 cm til forhindringer og graeskanter.

5.5.7 Koreveje og brolagte gangstier

® Separer forhgjede gangstier, arealer med
skeerver eller barkflis, lavere bede eller lig-
nende omrader. Udleeg begreensningstraden
(18) i en afstand pa mindst 30 cm (billede 6e
og 69).

Gangstier, der forleber langs med graesbe-
voksningen, skal ikke separeres, da robot-
plaeneklipperen kan kare hen over disse.
Begraensningstraden (18) kan ogsa treekkes
hen over gangstier (billede 6f og 6g).

5.5.8 Begraensningsoer

Beskyt forhindringer i sldiomradet ved at oprette
begreensningsger. Derved kan en kollision med
sarte genstande, havebassiner, tracer, magbler,
blomsterbede osv. forhindres (billede 6h og 6i).

® Rul begreensningstraden (18) ud fra kanterne
hen til de genstande, der skal beskyttes.
Fastger begreensningstraden (18) med fast-
goerelseskroge (14) mod hgjre omkring gen-
standen, der skal beskyttes.

Indpak begreensningseerne fuldsteendigt og
for begraensningstraden (18) tilbage til punk-
tet, hvor du forlod graeskanten.

Afstanden mellem begraensningsger bor
veere mindst 0,8 m. Forbind eller genstande-
ne til en feelles begreensningse (billede 6h).
Begraensningstraden (18) til og fra begraens-
ningseen ber udlaegges parallelt og meget
teet op ad hinanden. - Pas pa! Begreens-
ningstrade (18) ma ikke krydse hinanden!
- Fastger hertil de parallelle begraensningstra-
de (18) sammen med de samme fastgerel-
seskroge (14) pa jorden (billede 6i).
Robotpleeneklipperen karer hen over de to
parallelle begraensningstrade (18) i slaom-
radet, dog stopper robotplaeneklipperen ved
enkelt trukkede begreensningstrade (18).

5.5.9 Forhindringer

e Forhindringer med en hgjde pa over 10
cm (billede 6j)

Faste forhindringer med en hgjde pa over 10
cm som f.eks. treeer, veegge, hegn, havemgb-
ler osv. registreres af kollisionssensorerne.
Kolliderer robotplaeneklipperen med en for-
hindring, stopper den, hvorefter den slukker
for slamaskinen, kerer tilbage og drejer, sa
klippeprocessen fortsaettes i en anden ret-
ning. Blade, ustabile og veerdifulde forhindrin-
ger skal beskyttes af en begraensningse med
begraensningstrad.

Sten og lave forhindringer

Sten, klipper og lave forhindringer under 10
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cm i sldaomradet skal beskyttes, da de ellers
kan keres over af robotplaeneklipperen. Ellers
kan robotpleeneklipperen beskadiges og
blokeres.

Treeer (billede 6k)

Treeer behandles lige som forhindringer af
robotplaeneklipperen. Stikker traeradder

med en hgjde pa under 10 cm op af jorden,
bor dette omrade beskyttes. Det forhindrer
skader pa redderne og robotplaeneklipperen.
Overhold en afstand p& mindst 30 cm mellem
begraensningstraden (18) og forhindringen.

5.6 Forbindelse med ladestationen

Serg for, at hele begreensningstraden (18) er
trukket, for den forbindes med ladestationen. Re-
server 1 m ekstra begreensningstrad (18) i begge
ender for at kunne gennemfeare tilpasninger pa et
senere tidspunkt.

Isoler enderne pa begraensningstraden (18) med
en afisoleringstang pa en leengde fra 10 til 15 mm
for tilslutning til ladestationen (19).

Treek stikket ud, for begraensningstraden (18)
forbindes med ladestationen (19). Begraens-
ningstraden (18), der er udlagt til ladestationens
(19) forside, skal udlaegges bagud via kabelhol-
derne pa undersiden af ladestationen (19). Traek
den forreste begraensningstrad (18) gennem
foringerne under ladestationen og gennem hullet i
tilslutningsomradet. Forbind den med tilslutningen
~+. Forbind sa den bageste begraensningstrad
(18) med tilslutningen ,,S1“ (billede 7a).

Pas pa! Begraensningstrade (18) ma ikke
krydse hinanden!

Opret herefter forbindelsen med stremforsynin-
gen. LED-lampen (21) pa ladestationen (19) ber
lyse gren hele tiden, nar installationen er gennem-
fort korrekt. Lyser LED-lampen ikke, kontrolleres
forst tilslutningerne. Hvis LED-lampen lyser, men
ikke konstant gron, bedes du leese mere herom i
tabellen ,Visning ladestation og fejlafhjaelpning”
bageste i denne betjeningsvejledning.

5.7 Teending og kontrol af installationen

Sa snart LED-lampen (21) lyser gron pa ladesta-
tionen (19), er sldomradet klart for robotpleene-
klipperen. Sikr forst, at fastgerelseskrogen (14)
er slaet helt i pa begraensningstradet (18). Stil ro-
botpleeneklipperen ca. 3 m bag ved ladestationen
(19) foran begraensningstraden (18). Robotplae-
neklipperen ber sta i en vinkel pa 90° hen mod
begraensningstraden (18) (billede 7b). Teend for
hovedafbryderen (7) (ON) (billede 8).

Tryk pA POWER-tasten (60) pa betjeningspanelet
(2) i to sekunder. Opspzer robotplaeneklipperen
vha. PIN-koden og bekreeft det indtastede med
tasten ,OK” (61) (se kapitel ,Speerring / PIN“).
Tryk pa tasten ,HOME / 3” (64) og sa pa tasten
,OK* (61). Nu falger robotplaeneklipperen be-
greensningstraden (18) til venstre. Hold gje med
robotpleeneklipperen under hele kerslen langs
med begraensningstraden (18), til denne star i
ladestationen (19) igen. Skulle robotplaeneklip-
peren have problemer visse steder, kan du evt.
korrigere begreensningstraden (18) og gentage
processen. Akkumulatorbatteriet til robotpleene-
klipperen lades nu helt. Opstar der problemer un-
der pakoblingen, kan det veere, at ladestationen
(19) skal positioneres pa ny i siden, til pakoblin-
gen fungerer uden problemer.

Med den rade STOP-taste (3) kan robotplae-
neklipperen til enhver tid stoppes. Efter tryk pa
STOP-tasten (3) stoppes robotpleeneklipperen,
hvorefter den venter pa yderligere instruktioner.

5.8 Fastgorelse af ladestationen

Nar du er sikker pa, at robotplaeneklipperen fun-
gerer, som den skal, og der er fundet en passen-
de position for ladestationen (19), fastgeres la-
destationen (19) med fastgorelsesskruerne (15).
Skru fastgerelsesskruerne (15) helt ned i jorden
med sekskantnaglen (22) (billede 7c).

5.9 Akkumulatorbatteri-kapacitetsindikator
Tryk pa kontakten til akkumulatorbatteri-kapacite-
tsindikator. Akkumulatorbatteri-kapacitetsindika-
toren indikerer akkumulatorbatteriets ladetilstand
ved hjeelp af 3 LED-lamper (fig. 13b).

Alle 3 LED‘er lyser:
Akkuen er fuldt opladet.

2 eller 1 LED(,er) lyser
Akkubatteriet rader over tilstreekkelig restkapa-
citet.

1 LED blinker:
Akkubatteriet er afladt; oplad akkubatteriet.

Alle LED-lamper blinker:

Akkumulatorbatteriets temperatur er underskre-
det. Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet

og lad akkumulatorbatteriet hvile en dag ved
stuetemperatur. Fremkommer fejlen igen, er
akkumulatorbatteriet meget afladet og defekt.
Fjern akkumulatorbatteriet fra produktet. Et defekt
akkumulatorbatteri ma ikke laengere bruges og
oplades.
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Pas pa!

Bruges en Multi-Ah Pack (f.eks. 4-6Ah), skal den
altid stilles pa den hgje kapacitet. Da opladningen
og afladningen af robotpleeneklipperen er skan-
som, er det ikke ngdvendigt at bruge den lave
kapacitet for at forleenge levetiden.

5.10 Opladning af batteri med ladeaggregatet
Til normal brug lades akkumulatorbatteriet (A) til
robotpleeneklipperen pa ladestationen (19). Til
uafhaengig brug af akkumulatorbatteriet (A) fra
Power-X-Change-serien dette ogsa lades i det
eksterne ladeaggregat Power-X-Charger. Pas

pa! - Ladeaggregatet (billede 13a/ pos. B) kan

afheengigt af modelvarianten evt. ikke folge med

robotplaeneklipperen.

1. Kontrollér, at netspaendingen, som star anfert
pa meerkepladen, svarer til den forhanden-
vaerende netspaending. Saet stikket til lade-
aggregatet (B) i stikkontakten. Den grenne
LED-lampe begynder at blinke.

2. Seet akkumulatorbatteriet (A) pa ladeaggre-
gatet (B) (billede 13a).

3. Under punkt ,Visninger pa ladeaggregat®
findes en oversigt over LED-visningernes be-
tydning.

Under opladningen kan akkumulatorbatteriet blive
varm. Dette er helt normalt.

Hvis det ikke er muligt at oplade akku-pack‘en,
skal du kontrollere,

® om der er netspaending i stikkontakten

e om forbindelsen til ladekontakterne er i orden.

Hvis det stadigveek ikke er muligt at oplade akku-
pack‘en, bedes du indsende

® ladeaggregatet

® samt akku-pack‘en

til vores kundeservice.

Kontakt vores kundeservice eller den forret-
ning, hvor du har kebt produktet, hvis du har
brug for at vide, hvordan produktet sendes
korrekt.

Ved forsendelse og bortskaffelse af akku-
mulatorbatterier og akkumaskine skal disse
indpakkes seerskilt i en plastikpose , for at
undga kortslutning og brand!

Soarg for at genoplade akkupack‘en i god tid for
at sikre en lang levetid. Genopladning skal under
alle omstaendigheder ske, nar du kan konstat-
ere, at maskinens ydelse er aftagende. Undga,
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at akkupack‘en aflades helt. Det vil gdeleegge
akkupack‘en!

6. Betjening

6.1 Hovedafbryder

Robotpleeneklipperen er udstyret med en hove-
dafbryder (7). Teend (ON) og sluk (OFF) for robot-
pleeneklipperen med hovedafbryderen (7) (billede
8). Nar robotpleeneklipperen er teendt, lases den
med PIN-koden.

6.2 Betjeningspanel

Robotpleeneklipperen er allerede programmeret
pa fabrikken, og standardindstillinger gennemfert.
Disse kan dog eendres efter behov. Ogsa selv om
fabriksindstillingerne er egnet til de fleste haver,
ber du alligevel gere dig fortrolig med de disponi-
ble optioner.

Forklaring af LED-lamperne pa betjenings-
panelet (billede 9a)

50. Tid-LED-lamper: Visning af den daglige slatid
51. Lase-LED: Visning af tastespzerre

52. Akku-LED: Visning af akkutilstand

58. Alarm-LED: Visning af fejl

Forklaring af tasteoptionerne pa betjenings-

panelet (billede 9b)

60. POWER-taste : Teende og slukke for robot-
plaeneklipper

61. Taste ,OK"

62. Taste ,SET WORKTIME / 1*

63. Taste ,START /2“

64. Taste ,HOME / 3“

65. Taste ,4“/ Lasetaste

6.3 Indstilling af klippehojde

Pas pa! Robotpleeneklipperen skal veere slukket,
nar klippehgjden indstilles. Tryk pa STOP-tasten
(3). Med robotpleeneklipperens indstilling af klip-
pehgjde (4) kan klippehgjde tilpasses trinlgst mel-
lem 20 og 60 mm, der kan aflezeses pa skalaen.
Er greesset mere end 60 mm hgijt, skal graesplee-
nen afkortes til mindst 60, da robotplaeneklippe-
ren ellers belastes alt for meget, desuden forrin-
ges driftseffektiviteten. Dette gores ved at bruge
en almindelig graesslamaskine eller en trimmer.
Nar installationen er feerdig, kan klippehgjden til-
passes med indstillingen af klippehgjde (4). Start
altid med en hgjere klippehgjde og reducer den
sa i sma trin, til den gnskede hgjde er naet.

04.04.2022 10:12:34



DK/N

6.4 Speerring / PIN

Speerringen forhindrer, at robotpleeneklipperen
bruges uden autorisation og uden en gyldig kode.
| dette tilfeelde skal der indtastes en personlig sik-
kerhedskode (4 tal).

Oplasning

- For robotpleeneklipperen tages i brug, skal den
korrekte PIN-kode indtastes (standard-PIN:
»1-2-3-4%). Indtast PIN-koden langsomt og
bekreeft det indtastede med tasten ,OK” (61).
Betjeningsfunktionerne oplases, og lase-LED-
lampen (51) lyser gron.

- Har du indtastet en forkert PIN-kode, lyser
lase-LED-lampen (51) red. Tryk pa tasten ,OK*
(61) for at slette en forkert PIN-kode og indtast
herefter den korrekte PIN-kode.

Lasning
Betjeningspanelet (2) lases ved at trykke pa tas-
ten ,4“/ Lasetaste (65).

Standard PIN-kode:
1234

Ny PIN-kode:

AEndring af PIN-kode

PIN-koden aendres pa felgende made:

1. Oplas betjeningspanelet.

2. Tryk pa tasten ,4“/ Lasetaste (65) og pa
tasten ,OK“ (61) pa samme tid. Lase-LED-
lampen (51) blinker red og gren pa skift.

3. Indtast en ny PIN-kode (fire tal). Tryk pa tas-
ten ,OK” (61). Lase-LED-lampen (51) blinker
gren.

4. Indtast den nye PIN-kode igen og tryk pa
tasten “OK” (61). Lase-LED-lampen (51) lyser
konstant gren. PIN-koden er eendret korrekt.

5. Pas pa! Noter den nye PIN-kode!

Bestilling af PIN, hvis den er gaet tabt

Serg for at have kvittering og serienummer pa

robotplaeneklipperen inden for reekkevidde. Disse

informationer kreeves for at kunne modtage din

PIN-kode!

1. Seet et USB-stik i USB-tilslutningen som vist
(billede 11)..

2. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

3. Tryk POWER-tasten (60) og tasten “OK” (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 3 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

4. Tryk pa tasten ,SET WORKTIME / 1“ (62).

5. Fjern USB-stikket. Udlzes dataene fra USB-
stikket pa en computer. Med robotplaeneklip-
peren er der oprettet en tekstfil (*.txt). Denne
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fil indeholder en PUK, som er en personlig
kode. Kontakt kundeservicen for at fa udleve-
ret din PIN-kode.

6.5 Styring af robotplaneklipperen

Indstilling af klippetider

1. Oplas betjeningspanelet (2).

2. Veelg den gnskede klippetid ved at trykke
flere gange pa tasten ,SET WORK TIME / 1“
(62).

3. Den pageeldende visning ses via tids-LED-
lamperne (50).

4. Bekreeft indstillingen ved at trykke pa tasten
LOK* (61).

Den tid, hvor aendringerne blev foretaget, er nu

den daglige starttid. Det viste timetal er den dag-

lige arbejdstid.

Til klippetidsindstillingen anbefales en vejleden-
de veerdi pa 8 timer om dagen ved 500 m2. Den

valgte arbejdstid skal tilpasses, sa den passer til
havens storrelse og arbejdets omfang.

Startproces

1. Oplas betjeningspanelet (2).

2. Tryk forst pa tasten ,START / 2 (63)

3. Bekreeft startprocessen med tasten ,,OK” (61)
Nu arbejder robotplaeneklipperen iht. den indstil-
lede klippetid. | arbejdstiden overvages akkula-
detilstanden, som vises med akku-LED-lampen
(52). Sa snart akkuladetilstanden falder til 30%,
vender robotpleeneklipperen automatisk tilbage til
ladestationen (19).

Afbrydning af graesslaningen

1. Tryk pa STOP-tasten (3) for at stoppe robot-
plaeneklipperen med det samme.

2. Oplas betjeningspanelet (2).

3. Tryk herefter pa tasten ,HOME / 3" (64) og
tasten ,OK” (61) for at sende robotplaeneklip-
peren langs med begraensningstraden (18)
tilbage til ladestationen (19).

6.6 Styring af robotplaeneklipperen vha. ap-
pen

Alle indstillinger, der kan foretages via betjenings-

panelet, kan ogsa gennemfgres med appen.

Download ferst appen fra Einhell for robotplee-

neklippere pa din smartphone. Appen fra Einhell

findes via felgende link og QR-kode:

04.04.2022
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iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Forbind robotplaeneklipperen med din smart-
phone via Bluetooth forbindelsen og overhold

de viste trin. Med appen kan folgende yderligere
funktioner pa robotpleeneklipperen bruges:

* Indstilling af klippetid:

| appen findes der flere muligheder at indstille
klippetiderne pa som f.eks. en daglig individu-
el indstilling af klippetiden.

Regnsensor

Regnsensoren (5) teendes og slukkes i ap-
pen. Standardindstillingen for sensoren er pa
fabrikken fastlagt til ,On”.

Multi-startpunkt

I haver med mange vinkler og kanter kan
robotplzeneklipperen fa problemer med at na
ud til alle kanter for at sla alt greesset. | dette
tilfeelde kan der veelges flere startpunkter pa
begraensningstraden (18). Det ger det ogsa
muligt for robotpleeneklipperen at na ud i me-
get vanskeligt tilgeengelige omrader af haven.
Robotpleeneklipperen tilbageligger den valgte
afstand langs med begreensningstraden (18)
og starter klipningen i dette omrade (billede
9c). Ladestationen (19) defineres automatisk
som startpunkt 1. De to yderligere start-
punkter kan veelges frit. Mal hertil afstanden
mellem ladestation (19) og startpunkt til hgjre
langs med begreensningstraden (18). Pa ba-
sis af hyppigheden fastleegges det, hvor ofte
robotplaeneklipperen starter sit arbejde ud

af ladestationen (19) eller ud fra de enkelte
startpunkter.

Kantklipning

Indstillingen ,Kantklipning”, der findes i ap-
pen, bruges til at fa en ren graeskant. Robot-
pleeneklipperen starter hver dag med at sla
grees langs med hele begraensningstraden
(18). Desuden slar robotplaeneklipperen grees

hver dag, nar den er pa vej hjem til ladestatio-
nen, hvis akkuen har en ladning pa over 70%.
Graesslamaskine og statistik

Her findes informationer om forskellige statis-
tikker for graesslamaskinen.

Henvisninger til Bluetooth forbindelsen:

® Forbind dig med robotpleeneklipperen i
Einhell-appen, nar du har logget dig pa som
bruger og registreret produktet.

Bruges Android enheder, skal placerings-
stedet for Einhell-appen frigives for at kunne
bruge Bluetooth forbindelsen.

Kobl udelukkende robotplaeneklipperen i
Einhell-appen pa din smartphone.

Forbind dig med robotpleeneklipperen i appen
fra Einhell.

Bluetooth forbindelsen har en begreenset
raekkevidde. Bliv derfor i naerheden, nar du
styrer robotplaeneklipperen.
Robotpleeneklipperen kan altid kun modtage
en forbindelse til en smartphone pa samme
tid.

Afbryd Bluetooth forbindelsen, nar alle indstil-
linger er gennemfart pa robotplaeneklipperen.

7. Renggoring, vedligeholdelse og
reservedelsbestilling

Fare!

Produktet skal altid geres speendingsfrit, for
rengerings- og vedligeholdelsesarbejde startes;
dette gores ved at treekke stikket ud af stikdasen
og slukke produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8). Tag desuden akkuen ud af ro-
botplaeneklipperen.

Forsigtig! Brug arbejdshandsker!

7.1 Renggoring

® Hold sé& vidt muligt beskyttelsesanordninger,
ventilationskanaler og motorhus fri for stev og
snavs. Ter produktet af med en ren klud eller
foretag trykluftudbleesning med lavt tryk.
Robotplaeneklipperen ma ikke rengeres med
rindende vand, iseer ikke under hgjt tryk.
Renger af og til produktet med en fugtig klud
og lidt bled seebe. Undga brug af rengerings-
og oplgsningsmidler, da de vil kunne beska-
dige produktets kunststofdele. Serg for, at
der ikke kan treenge vand ind i de indvendige
dele.

Renger s& vidt muligt robotpleeneklipperen
med barster eller klude.

Kontroller, at klingerne (10) og knivskiven (11)
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beveeger sig, som de skal.

* Renger ladekontakterne pa robotpleene-
klipperen (1) og ladestationen (19) med
rengeringsmidler, der er egnet til metal, eller
meget fint slibepapir. Disse ber rengeres for
at sikre en effektiv opladning.

7.2 Vedligeholdelse

* Slidte eller beskadigede klinger (10) samt
deres fastgerelsesskruer skal altid erstattes
seetvis.

® Dele, som er slidte eller beskadigede, skal
skiftes ud.

® For at sikre en lang levetid skal alle skruedele
samt hjul og aksler rengeres og smeres med
olie.

® Regelmaessig vedligeholdelse af robotplae-
neklipperen sikrer ikke bare, at den holder
sig i god stand og bevarer en hgj ydeevne
over lang tid; det betyder ogsa, at resultatet
af greesslaningen bliver bedre og arbejdet
lettere at udfore.

e Klingerne (10) er de dele, som er mest udsat
for slid. Kontroller jaevnligt klingernes (10) til-
stand og fastgerelse. Skulle der opsta meget
store vibrationer pa robotplaeneklipperen,
kan dette veere tegn p4, at klingerne (10) er

beskadiget eller deformeret som folge af sted.

Er klingerne (10) slidte eller beskadiget, skal
disse skiftes med det samme.

o Kontroller pleenens klippemonster med jeevne
mellemrum. Uskarpe klinger medferer, at
graesstra ikke klippes korrekt. Derved kan
plaenens overflade blive en smule ter og brun.
Skift derfor klingerne med jeevne mellemrum
for at opna et rent og lige snit.

® Kontroller undersiden pa robotpleeneklippe-
ren for snavs med jaevne mellemrum. Renger
robotpleeneklipperen med jeevne mellemrum.
Fjern straks store meengder snavs.

© |de forste uger efter ibrugtagningen og efter
tidligere greesslaning med en almindelig
greesslamaskine, kan der hurtigt opsta store
maengder snavs pa robotplaeneklipperen.
Kontroller derfor undersiden pa robotpleene-
klipperen noget oftere i dette tidsrum.

e Kilip kun greesset i sma trin for at undga store
meengder snavs.

® Der findes ikke yderligere vedligeholdelses-
kreevende dele inde i produktet.

7.2.1 Udskiftning af klingerne

Brug kun originale klinger, da funktioner og sik-
kerhed ellers ikke er garanteret.
Robotpleeneklipperen er udstyret med tre klinger
(10), der er monteret pa en knivskive (11). Disse

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 105

klinger (10) har en levetid pa op til 3 maneder
(hvis der ikke stades mod forhindringer). Erstat
alle tre klinger (10) pa samme tid for at udelukke,
at effektivitet og balance forringes pa dit produkt.

Klingerne (10) skiftes pa felgende méade (billede

12) - Pas pa! - Brug handsker:

1. Losn fastgorelsesskruerne

2. Tag klingerne (10) af og saet nye i. Erstat altid
alle tre klinger (10) som seet.

3. Til sidst speendes fastgorelsesskruen fast
igen. Sikr, at de nye klinger (10) kan drejes
frit.

Kontroller med jaevne mellemrum robotpleene-
klipperen og fjern alle restophobninger. Kontroller
ubetinget klingernes (10) tilstand, inden den ta-
ges i brug igen forste gang. | tilfeelde af behov for
reparation henvises til vores kundeservice. Brug
kun originale reservedele.

7.2.2 Software aktualisering

Softwaren aktualiseres ved at kopiere den nye

software over pa et tomt USB-stik (formater evt.

USB-stikket forinden). Sikr, at akkumulatorbatte-

riet er helt ladet, for falgende trin udfores.

1. Anbring robotplaeneklipperen i klippeomradet.
Robotpleeneklipperen mé ikke befinde sig i
ladestationen, nar softwaren aktualiseres.

2. Seet et USB-stik i USB-tilslutningen som vist
(billede 11)..

3. Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

4. Tryk POWER-tasten (60) og tasten ,OK* (61)
ned pa samme tid. Hold tasterne nede i 5 se-
kunder. Nu lyser alle LED-lamper (50, 51, 52,
53) pa betjeningspanelet (2).

5. Tryk pa tasten ,4*/ lasetasten (65) for at starte
opdateringen. Tid-LED-lamperne (50) viser
det aktuelle fremskridt. Lyser alle 5 tid-LED-
lamper (50), er processen afsluttet.

6. Efter et par sekunder slukker tid-LED-lamper-
ne (50) igen, og robotplaeneklipperen skifter
til den normale driftstilstand, hvor kun en tid-
LED-lampe (50) lyser.

7. Fjern USB-stikket.

7.2.3 Reparation af begransningstraden
Skeeres begraensningstraden (18) over et vilkar-
ligt sted, repareres dette med den vedlagte ka-
belforbindelse (16). Dette geres ved at fore de to
ender pa den gennemskarede begraensningstrad
(18) ind i kabelforbindelsen (16) og trykke dem
sammen med en tang. Saet stikket i stikdasen.
Kontroller herefter funktionen med LED-lampen
(21) pa ladestationen (19).
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7.3 Reservedelsbestilling:

Ved bestilling af reservedele bedes falgende
oplyst:

® Produktets typebetegnelse

® Produktets varenummer

®  Produktets identhnummer

* Nummeret pa den gnskede reservedel
Aktuelle priser og avrige oplysninger finder du pa
internetadressen www.Einhell-Service.com

Reserveklinger art.nr.: 34.140.20

8. Opbevaring

Oplad akkumulatorbatteriet (A) helt, for det
opbevares om vinteren, og sluk for robotplaene-
klipperen med hovedafbryderen (7) (OFF). Tag
akkumulatorbatteriet (A) ud af produktet. Afbryd
netdelen (13) fra stremforsyningen og ladesta-
tionen (19). Begraensningstraden (18) kan blive
udendgrs om vinteren. Dog skal det sikres, at
tilslutningerne er beskyttet mod korrosion. Afbryd
begraensningstradens (18) tilslutninger fra lade-
stationen (19).

Produktet og dets tilbeher skal opbevares pa et
markt, tort og frostfrit sted uden for barns raek-
kevidde. Den optimale opbevaringstemperatur
ligger mellem 5 °C og 30 °C. Opbevar maskinen i
den originale emballage.

9. Transport

e Sluk for produktet med hovedafbryderen (7)
(OFF) (billede 8)..

® Anbring transportbeskyttelsesanordninger,
hvis sadanne findes.

® Beskyt maskinen mod skader og kraftige
vibrationer, der iszer kan opsta, nar maskinen
transporteres i karetgjer.

®  Sikr maskinen, sa den hverken kan rutsje eller
veelte.

® Beer robotplaeneklipperen i baeregrebet (6)
med knivskiven (11) veek fra kroppen

10. Bortskaffelse og genanvendelse

Produktet leveres indpakket for at undga trans-
portskader. Emballagen bestar af ramaterialer

og kan genanvendes eller indleveres pa gen-
brugsstation. Produktet og dets tilbehar bestar af
forskelligartede materialer, f.eks. metal og plast.
Defekte produkter ma ikke smides ud som almin-
deligt husholdningsaffald. For at sikre en fagmaes-
sig korrekt bortskaffelse skal produktet indleveres
pa et affaldsdepot. Hvis du ikke har kendskab til
lokalt affaldsdepot, sa kontakt din kommune.

)i

_—
Kun for EU-lande

Smid ikke el-veerktgj ud som almindeligt hushold-
ningsaffald!

| medfer af Radets direktiv 2012/19/EF om af-
fald af elektrisk og elektronisk udstyr og dettes
omseettelse i den nationale lovgivning skal brugt
el-veerktoj indsamles separat og indleveres til
videreanvendende formal pa miligmeaessig fors-
varlig vis.

Recycling-alternativ til tilbagesendelse:

Ejeren af el-veerktgjet er — med mindre denne
tilbagesender maskinen — forpligtet til at borts-
kaffe maskinen og dens dele ifglge miljgforskrif-
terne. Den brugte maskine kan indleveres hos

en genbrugsstation — spgrg evt. personalet her,
eller forher dig hos din kommune. Tilbeher og
hjeelpemidler, som fglger med maskinen, og som
ikke indeholder elektriske dele, er ikke omfattet af
ovenstaende.

Kontroller for bortskaffelsen, at akkuer og lyskil-
der (f.eks. gledepaere) er taget ud af produktet.

Genoptryk eller anden kopiering af dokumen-
tation og felgedokumenter til produkter, ogsa i
uddrag, er kun tilladt med udtrykkelig tilladelse fra
Einhell Germany AG.

Ret til tekniske aendringer forbeholdes
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11. Visning af ladestationen og afhjeelpning af fejl

LED-lampe (21)

Beskrivelse

Lasning

Slukket

- Ingen stregmforsyning

- Kontroller stramforsyning

Lyser gren

- Klar til at sla grees

- Akkumulatorbatteri er helt
opladet

- Begraensningstrad (18) er
installeret korrekt

Blinker gren

- Begraensningstrad (18) ska-
ret over

- Begraensningstrad (18) for-
bundet forkert

- Undersgg begraensningstrad (18) for brud
- Kontroller de to tilslutninger pa ladestation
(19)

Lyser rod

- Akkumulatorbatteri lades

Vent, til akkumulatorbatteri er helt opladet

12. Visning af robotpleeneklipper og fejlafhjeelpning

Alarm-LED-lampen (53) lyser red

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

~Robotpleeneklipper
loftet”.

- Loftesensor udlgst kontinuer-
ligti 10 sekunder

Tryk pa tasten ,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Hvis denne fejl opstar ofte, kontroller da
slaomradet for forhindringer med en hgjde
pa over 10 cm og fjern disse eller separer
forhindringerne med begraensningstraden
(18) fra slaomradet.

»Robotplaeneklipper
kort fast” robotplee-
neklipperen er stop-
pet i sldomradet

i naerheden af en
forhindring.

- Forhindringssensor aktiveret
10 gange i lgbet af et minut

Tryk pa tasten ,,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Kontroller, om robotplaeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iseer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov.

- Kontroller, om graesset er for hgijt, og ro-
botpleeneklipperen derved blokeres. Sla i
dette fald greesset, sa det har en hgjde pa
under 60 mm.
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(53) lyser rad

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

LHallsensor”
Robotpleeneklipper
er stoppet i slaom-
radet direkte ved en
forhindring.

- Forhindringssensor er udlgst
kontinuerligt i 10 sekunder

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil
robotpleeneklipperen et andet sted i slaom-
radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen
(ON) og start klipningen via betjeningspane-
let (2).

- Kontroller, om robotpleeneklipperen er
blokeret af en forhindring eller klemt fast
mellem treeer, buske osv. Fastger forhin-
dringen eller undga dette omrade.

- Opstar denne fejl med jeevne mellemrum,
kontrolleres udlaegningen af begreens-
ningstraden (18). Hold iszer gje med smal-
le vinkler, korridorer, hegn, klipper osv. og
tilpas begreensningstradens (18) layout
efter behov

Alarm-LED-lampen

(53) blinker rod

Fejl

Mulig arsag

Afhjeelpning

~Begreens-
ningstrad-/signalfejl
Robotpleeneklip-
peren roterer for

at sgge begreens-
ningssignalet og
stopper til sidst helt.

- Robotpleeneklipper uden for
sldomrade

- Begraensningstrad (18) for-
bundet forkert

- Begraensningstrad (18) ska-
ret over

- Ingen strgmforsyning

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Sikr, at begraensningstraden (18) er
trukket korrekt og befinder sig midt under
ladestationen (19).

- Kontroller ladestationens position (19).

- Sikr, at robotplaeneklipperen befinder sig i
slaomradet.

- Kontroller, om LED-lampen (21) lyser gren
pa ladestationen (19).

- Forlader robotpleeneklipperen sldomréa-
det det samme sted flere, kontrolleres
omradet for hgjspaendingskabler. £ndr
begraensningstradens (18) position.

- Forlader robotpleeneklipperen slaomradet
pa en stigning, undgas dette omrade ved
at eendre begraensningstradens (18) posi-
tion.
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Alarm-LED-lampen (53) lyser bla

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

~Akku-/batterifejl“

- Parobotpleeneklipperen er
der opstaet en batterifej|

- Akkumulatorbatteriet kan
ikke lades

- Déarlig kontakt for ladestifter-
ne (20)

- Akkumulatorbatteri er brugt
op

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Kontroller, om der er opstaet et problem
med stremforsyningen.

- Rengor ladestifterne (20).

- Sikr, at akkumulatorbatteriet er monteret
rigtigt.

- Kontroller, om hovedafbryderen (7) er
teendt (ON), mens robotpleeneklipperen
befinder sig i ladestationen (19).

- Kontroller ladestationens position (19).
Skift akkumulatorbatteriet efter behov.

Alarm-LED-lampen (53) blinker bla

Robotpleeneklippe-
ren vender tilbage
til ladestationen

i den indstillede
arbejdstid, og/eller
akkumulatorbatte-
riet kan ikke lades i
ladestationen.

- Har batteriet en temperatur
péa over 75 °C, vender robot-
plaeneklipperen tilbage til
ladestationen (19).

- Ved en batteritemperatur pa
over 45 °C eller under 0 °C
stoppes opladningen, og
robotpleeneklipperen venter i
ladestationen (19).

Fejl Mulig arsag Afhjzelpning
.Batteritemperatur For hgj/ for lav akkutemperatur | - Serg for, at robotpleeneklipperen bruges
uden for normalt eller overtemperatur for sty- tidligt pa dagen og at den ikke kerer, nar
omrade” ringen det er meget varmt.

- Nar akkumulatorbatteriet og styringen er
afkolet til det tilladte temperaturomrade,
vender robotplaeneklipperen automatisk
tilbage til den programmerede drift.

~Motor overbelastet”
Robotpleeneklippe-
ren er stoppet i det
hgje og tykke grees.

- Robotpleeneklipperen er
stoppet pa grund af over-
strom i motoren eller en mo-
torfejl

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og teend
for den igen (ON). Start klipningen igen via
betjeningspanelet (2).

- Kontroller greessets hgjde i sldomradet
og sla efter behov graesset med en almin-
delig graesslamaskine, sa graesset har en
hgjde pa under 60 mm.

- @qg klippehgjden. Start altid med en hgjere
klippehgjde og reducer den sa i sma trin,
til den enskede hgjde er naet.

- Undersgg knivskiverne (11) og hjulene for
snavs og renger disse dele grundigt.

- Kontroller baghjulene og knivskiverne (11)
for blokeringer. Hvis disse blokeringer ikke
kan lgsnes, kontaktes den ansvarlige kun-
deservice.
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Alarm-LED-lampen (53) blinker bla

Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

»Robotplaeneklipper
heeldet"
Robotpleeneklip-
peren er veeltet og
stoppet.

- Robotpleeneklipper blev vip-

pet vedvarende i 10 sekun-
der

Robotpleeneklipper er haeldet
i en retning i leengere tid

Tryk pa tasten ,,OK“ (54) for at kvittere fejlen.
Start klipningen igen via betjeningspanelet
(2).

- Stil robotpleeneklipperen pa et/en lige are-
al/flade og start den igen.

- Er robotpleeneklipperen veeltet pa et stejlt
terreen i sldomradet, tilpasses begraens-
ningstraden (18) for at undga store stig-
ninger.

,Graesslamaskine
kort fast”
Robotpleeneklippe-
ren stopper, nar den
er pa vej hjem til

Robotpleeneklipperens be-
veegelse er blokeret af forhin-
dringer pa begreensningstra-
den (18)

Sluk for hovedafbryderen (7) (OFF) og stil
robotpleeneklipperen et andet sted i slaom-
radet. Teend for hovedafbryderen (7) igen
(ON) og start klipningen via betjeningspane-
let (2).

ladestationen. - Afhjeelp alle forhindringer pa begraens-
ningstraden (18).
Fejlsagning
Fejl Mulig arsag Afhjzelpning

Robotpleeneklip-
peren star i slaom-
radet.
Robotpleeneklip-
peren kan ikke
teendes.

Akkubatteriets speending er
for lille

Fejl pa streamkreds eller elek-
troniske dele

- Kar robotplaeneklipperen tilbage til oplad-
ning i ladestationen (19).

- Teend for hovedafbryderen (7) (ON).

- Kontakt kundeservicen.

Robotpleeneklippe-
ren kan ikke kare
ind i ladestationen.

Ladestation (19) er ikke ins-
talleret korrekt.

- Sikr, at LED-lampen (21) lyser gron pa
ladestationen (19).

- Sikr, at begreensningstradene (18) er for-
bundet pa ladestationen (19), og at den
forreste begraensningstrad (18) er trukket i
midten under ladestationen (19).

- Sikr, at ladestationen (19) er positioneret
korrekt.

Robotpleeneklip-
peren stopper eller
kerer ukontrolleret
i neerheden af be-
graensningsger.

Begreensningstrad (18) er
ikke installeret rigtigt rundt
omkring begraensningsger-
ne.

- Tilpas begreensningstradens (18) position.
- Kontroller, at begreensningstraden (18)
ikke krydser hen over hinanden
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Fejl

Mulig arsag

Afhjaelpning

Robotpleeneklip- -
peren er meget -

Klinger (10) er beskadiget
Mange fremmede materialer

Skift klinger (10). De 3 klinger (10) skal
skiftes pa samme tid.

klipperen bliver i

til ladestationen.

ladestationen. Ro- -
botplaeneklipperen | -
vender altid tilbage | -

ger
Akkumulatorbatteri tomt
Regnsensor udlgst
Qget akkutemperatur

stgjende. kleeber fast pa klinger (10) Robotplaeneklipperens driftseffektivitet
- Robotpleeneklipper er startet afheenger af, hvor skarpe klingerne (10)
for teet op ad forhindringer er. Hold derfor klinger (10) i god stand.
- Knivdrev eller drivmotor er Sluk robotplzeneklipperen pa en sikker
beskadiget méade og brug arbejdshandsker, nar klin-
- Andre dele pa robotplzene- ger (10) rengeres/renses, for at undga
klipper er beskadiget snitsar.
Fa motoren repareret eller udskiftet af
kundeservicen.
Robotpleene- - Forkerte arbejdstidindstillin- Kontroller arbejdstidindstillingerne.

Robotpleeneklipperen starter og stopper
sit arbejde afhaengigt af det indstillede
tidsvindue.Uden for dette tidsrum star ro-
botplaeneklipperen i ladestationen (19).

pa begreens-
ningstrad og kan
ikke na hen til lade-
stationen.

Robotpleeneklippe- | -
ren bliver staende -

Akkumulatorbatteri tomt
Leengden pa begraens-
ningstraden (18) og dermed
vejen hen til ladestationen
(19) er for lang til det anvend-
te akkumulatorbatteri.

Fjern mulige forhindringer pa begreens-
ningstraden (18). Serg for at have en
tilstraekkelig afstand til forhindringer, nar
begreaensningstraden (18) treekkes.

Brug venligst et akkumulatorbatteri med
hgjere kapacitet.

Vigtigt: Bruges et multi-Ah-akkumulator-
batteri (f.eks. 4-6 Ah), indstilles den hgjere
kapacitet. Da opladningen og afladningen
af robotpleeneklipperen er skdnsom, er
det ikke ngdvendigt at bruge den lavere
kapacitet for at forleenge levetiden.

VIGTIGT! Garantien daekker ikke overskarede begransningstrade og folgeskader!
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13. Visning pa ladeaggregat

Visningsstatus

Rad lysdi- | Gron lysdi- Betydning og pakraevet handling
ode ode
Slukket Blinker Standby-modus

Ladeaggregatet er forbundet med nettet og klar til drift, akkumulatorbatte-
riet er ikke i ladeaggregatet
Teendt Slukket | Opladning
Ladeaggregatet lader akkumulatorbatteriet op i hurtigladningsmodus. De
pageeldende ladetider findes direkte pa ladeaggregatet.
Bemeerk! De faktiske ladetider kan afvige noget fra de angivede ladetider
afhaengigt af den eksisterende akkuladning.
Slukket Teendt Akkumulatorbatteriet er opladt og klar til brug. (READY TO GO)
Herefter skiftes til skdnende opladning, indtil fuldstaendig opladning er
naet.
Lad hertil akkumulatorbatteriet blive ca. 15 min. leengere pa ladeaggrega-
tet.
Pakrzevet handling:
Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet. Afbryd ladeaggregatet fra
stremforsyningsnettet.
Blinker Slukket | Tilpasningsopladning
Ladeaggregatet befinder sig i funktionen for skdnsom opladning.
Her oplades akkumulatorbatteriet af sikkerhedsgrunde langsommere og
skal bruge mere tid. Det kan have folgende arsager:
- Akkumulatorbatteriet er ikke blevet opladet i meget lang tid.
- Akkumulatorbatteriets temperatur ligger ikke i det ideelle omrade.
Pakraevet handling:
Vent, indtil ladeprocessen er feerdig, akkumulatorbatteriet kan stadigvaek
oplades.
Blinker Blinker Fejl
Opladning er ikke lzengere mulig. Akkumulatorbatteriet er defekt.
Pakraevet handling:
Et defekt akkumulatorbatteri ma ikke leengere oplades.

Tag akkumulatorbatteriet ud af ladeaggregatet.
Teendt Teendt Temperaturfejl
Akkumulatorbatteriet er for varmt (f.eks. direkte solindfald) eller for koldt
(under 0° C).
Pakrzevet handling:
Tag batteriet ud, og opbevar det 1 dag ved stuetemperatur (ca. 20° C).
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Serviceinformationer
| alle lande, der er naevnt i garantibeviset, rader vi over kompetente servicepartnere, hvis kontaktdata
fremgér af garantibeviset. De stdr til din rddighed i forbindelse med enhver form for service som f.eks.

reparation, anskaffelse af reservedele og sliddele eller kab af forbrugsmaterialer.

Vaer opmeaerksom pa, at felgende dele pa produktet slides som falge af brug eller udsaettes for naturligt
slid resp. at folgende dele anses som forbrugsmaterialer.

Kategori Eksempel
Sliddele* Akku
Forbrugsmateriale/ forbrugsdele* Klinger
Manglende dele

* er ikke ngdvendigvis indeholdt i leveringsomfanget!

Konstateres mangler eller fejl, bedes du melde fejlen pa internettet under www.Einhell-Service.com. Det
er vigtigt at beskrive fejlen sa ngjagtigt som muligt og i hvert fald besvare felgende spergsmal:

® Har produktet fungeret, eller var det defekt fra begyndelsen?
® Har du bemeerket noget usaedvandligt, inden defekten opstod (symptom for defekt)?

® Hvilken fejlfunktion mener du, at produktet er bergrt af (hovedsymptom)?
Beskriv venligst fejlfunktionen.
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Garantibevis

Keere kunde!

Vore produkter er underlagt en streng kvalitetskontrol. Hvis produktet alligevel pa et tidspunkt skulle

udvise fejl, beklager vi naturligvis dette, i dette tilfeelde beder vi dig kontakte vores kundeservice pa

adressen, som er anfart pa dette garantibevis. Du kan naturligvis ogsa ringe til os pa det anforte service-
nummer. For indfrielse af garantikrav geelder falgende:

1. Disse garantibetingelser retter sig udelukkende til forbrugere, dvs. naturlige personer, der hverken
vil bruge dette produkt i forbindelse med udovelse af deres erhvervsmaessige eller andet selvstaen-
digt arbejde. Disse garantibetingelser regulerer ekstra garantiydelser, som nedenstaende producent
lover kabere af sine nye apparater som supplement til den lovfastsatte garanti. Garantibestemmel-
ser fastsat ved lov bergres ikke af naerveerende garanti. Vores garantiydelse er gratis.

2. Garantiydelsen deekker udelukkende mangler pa et nyt apparat fra nedenstaende producent, der
skyldes materiale- eller produktionsfejl, og vi har ret til at veelge, om sddanne mangler afhjeelpes pa
produktet, eller om produktet udskiftes.

Bemazerk, at vore produkter ikke er konstrueret til erhvervsmaessig, handveerksmaessig eller faglig
brug. Garantien deekker saledes ikke forhold, hvor produktet er blevet brugt i erhvervsmaessige,
handveerksmeessige eller faglige virksomheder eller er blevet udsat for lignende belastning.

3. Garantien daekker ikke folgende:

- Skader pa produktet som folge af tilsideszettelse af montagevejledningens anvisninger eller som
folge af usagkyndig installation, tilsidesaettelse af brugsanvisningen (f.eks. tilslutning til forkert net-
spaending eller stramtype) eller tilsidesaettelse af vedligeholdelses- og sikkerhedsforskrifter eller
som folge af at produktet udseettes for ikke normale miljgbetingelser eller manglende pleje og vedli-
geholdelse.

- Skader pa produktet som folge af misbrug eller usagkyndig anvendelse (f.eks. overbelastning af
produktet eller brug af veerktgj eller tilbeher, som ikke er godkendt), indtreengen af fremmedlegemer
i produktet (f.eks. sand, sten eller stov, transportskader), brug af vold eller eksterne pavirkninger
udefra (f.eks. fordi produktet tabes).

- Skader pa produktet eller dele af produktet, der skyldes almindelig brug, normalt eller andet natur-
ligt slid.

4. Garantiperioden udger 24 maneder at regne fra kebsdatoen. Garantikrav skal geres geeldende in-
den garantiperiodens udlgb og inden for to uger, efter at defekten er blevet konstateret. Garantikrav
kan ikke gores geeldende efter garantiperiodens udlgb. Reparation eller udskiftning af produktet
medforer ikke forlaengelse af garantiperioden, heller ikke for eventuelt indbyggede reservedele. Det-
te geelder ogsa servicearbejder, der foretages pa stedet.

5. Hvis du gnsker at gere brug af garantien, bedes du melde det defekte produkt til:
www.Einhell-Service.com. Serg for at have kebskvitteringen eller anden form for dokumentation af
keobet af det nye apparat ved handen. Apparater, der sendes ind uden passende dokumentation el-
ler uden typeskilt, er udelukket fra garantiydelsen pa grund af manglende identificering. Er defekten
omfattet af garantien, vil produktet omgéende blive repareret og returneret, eller du vil modtage et
helt nyt.

Mod betaling udbedrer vi naturligvis ogsa gerne defekter pa produktet, som ikke/ikke leengere er omfat-
tet af garantien. Du skal blot indsende produktet til vores serviceadresse.

Hvad angar slid- og forbrugsdele samt manglende dele henviser vi til garantiens indskraenkninger i hen-
hold til serviceinformationerne i nzervaerende betjeningsvejledning.
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Innehallsférteckning

Sakerhetsanvisningar
Beskrivning av maskinen samt leveransomfattning
Andamalsenlig anvandning
Tekniska data
Fore anvandning
Anvéanda
Rengdring, underhall och reservdelsbestalining
Forvaring
Transport
. Skrotning och &tervinning
. Indikering pa laddaren samt storningsatgarder
. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgarder
. Lampor pa laddaren
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Fara! - Las igenom bruksanvisningen for att sanka risken fér skador

Denna maskin far inte anvéndas av barn. Denna maskin kan anvandas av personer med begransade
fysiska, sensoriska eller mentala formagor eller som saknar erfarenhet och kunskap, under férutsattning
att de halls under uppsikt eller har instruerats om séker anvandning av maskinen och forstar vilka faror
som kan uppsta. Barn far inte leka med maskinen.

Barn far inte rengdra och underhalla maskinen.

-115-
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Fara!

Innan maskinen kan anvandas maste sarskilda
sakerhetsanvisningar beaktas for att férhindra
olyckor och skador. Las darfér noggrant igenom
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar. Férvara dem pa ett sakert stélle sa att du
alltid kan hitta 6nskad information. Om maskinen
ska Overlatas till andra personer maste aven
denna bruksanvisning och dessa sékerhetsanvis-
ningar medfélja. Vi dvertar inget ansvar for olyckor
eller skador som har uppstatt om denna bruksan-
visning eller sakerhetsanvisningarna asidosatts.

1. Sakerhetsanvisningar

Gallande sakerhetsanvisningar finns i det bifoga-
de héftet.

Varning!

Las igenom alla sédkerhetsanvisningar, inst-
ruktioner, bilder och tekniska data som finns
pa detta elverktyg. Om nedanstaende instrukti-
oner inte beaktas finns det risk fér elektriska slag,
brand eller allvarliga personskador.

Spara pa alla sédkerhetsanvisningar och inst-
ruktioner fér framtida bruk.

Forklaring av symbolerna som anvands

(se bild 14)

A. VARNING - Las igenom bruksanvisningen
innan du tar maskinen i drift!

B. VARNING - Beakta tillrackligt sdkerhets-
avstand nar maskinen anvands!

C. VARNING - Aktivera sparranordningen infor
arbeten pa maskinen eller om den ska lyftas!
OBS! - Ror inte vid roterande knivar!

D. VARNING - Ak inte med ovanpa maskinen!

OBS! - Ror inte vid roterande knivar!

Skyddsklass Il (dubbelt isolerad)

Laddningsbara batterier far endast férvaras

i torra utrymmen med en omgivningstem-

peratur mellan +10 °C och +40 °C. Se till att

batterierna har laddats (minst 40 %) innan de
laggs undan fér férvaring.

Likspanningsomriktare

Skyddsklass Il

Trog sékring 3,15 A

Isolertransformator med kortslutningsskydd

Endast avsedd for anvandning i torra utrym-

men.

mm

XeTIO

Obs!
Dra ut stickkontakten infor askvader och koppla
loss granstraden fran laddningsstationen.
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2. Beskrivning av maskinen samt
leveransomfattning

2.1 Beskrivning av maskinen (bild 1/2)
Robotgrasklippare
Manéverpanel
STOPP-knapp
Instélining av klippningshéjden
Regnsensor
Bérhandtag
Huvudstrémbrytare
Bakhijul

Batterilock

10. Knivar

11. Knivskiva

12. Framhjul

13. Néatdel (natdelskabel)
14. Fastkrok

15. Fastskruv

16. Kabelkoppling

17. Reservknivar

18. Granstrad

19. Laddningsstation
20. Laddningsstift

21. LED-indikering

22. Insexnyckel

23. Linjal (kan lossas)

©CoNOOh~WN =

2.2 Leveransomfattning samt packa
upp maskinen

Kontrollera att produkten ar komplett med hjalp av

beskrivningen av leveransen. Om delar saknas vill

vi be dig ta kontakt med vart servicecenter eller

butiken dar du képte produkten inom fem dagar

efter att du kdpte artikeln. Tank pa att du maste
visa upp ett giltigt kvitto. Beakta &ven garantita-
bellen i serviceinformationen i slutet av bruksan-
visningen.

o Oppna férpackningen och ta férsiktigt ut pro-
dukten ur férpackningen.

e Tabort férpackningsmaterialet samt férpack-
nings- och transportsékringar (om férhan-
den).

e Kontrollera att leveransen ar komplett.

® Kontrollera om produkten eller tillbehérsdelar-
na har skadats i transporten.

® Spara om mojligt pa forpackningen tills ga-
rantitiden har gatt ut.
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Fara!

Produkten och férpackningsmaterialet ar
ingen leksak! Barn far inte leka med plast-
pasar, folie eller smadelar! Risk fér att barn
svaljer delar och kvévs!

Leveransomfattning, monteringsmaterial och
tillbehor (medféljer delvis ej)
Leveransomfattningen beskrivs i bifogat informati-
onsblad som medféljer leveransen.
Robotgrasklippare

Néatdel (natdelskabel)

Laddningsstation

Fastskruvar (4 st)

Reservknivar

Féastkrok

Gréanstrad

Kabelkoppling

Insexnyckel

Laddbart batteri

Laddare

Linjal (kan lossas)

Original-bruksanvisning
Sakerhetsanvisningar

Erforderliga hjalpmedel (medféljer ej)
® Hammare

e Tang

® Avisoleringstang

® \Vattenpass (tillval)

3. Andamalsenlig anvéndning

Robotgrasklipparen ar avsedd fér privat bruk i
hemma- eller kolonitraédgardar och endast fér
klippning pa grénytor.

Maskinen far endast anvandas till sitt avsedda
andamal. Anvandningar som stracker sig utéver
detta anvéandningsomrade definieras som ej
avsedd anvandning. Fér materialskador eller per-
sonskador som resulterar av sddan anvandning
ansvarar anvandaren sjalv. Tillverkaren évertar
inget ansvar.

Tank pa att vara produkter endast far anvandas
till &ndamalsenligt syfte och inte har konstruerats
for kommersiell, hantverksmassig eller industriell
anvandning. Vi ger darfér ingen garanti om mas-
kinen anvands inom yrkesméssiga, hantverks-
massiga eller industriella verksamheter eller vid
liknande aktiviteter.
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4. Tekniska data

SPANNING .evveeieee e 18V
Motorvarvtal ..o 3100 min™
KapslingskIass .........ccceeeieeeiiiieeiiieesieeene IPX4
SkyddsKIass ......ccceeriiiiiiiiiee e 1]
VIKE oo 9,0 kg
Klippbredd ... 18cm
Antal KNivVar ..o 3
Max. Stigning .......cceceviriiiiiiieceee e 35 %
Ljudtrycksniva Lop seomeemmnminsinniniinas 48,7 dB (A)
Osékerhet K .......ccoovviiiieiiiiiiciiccee 3dB (A)
Ljudeffektniva L, .. .... 59,4 dB (A)
Osédkerhet K ..o 3dB (A)
Instélining av

klippningshéjden ................... 20-60 mm; steglés
Tilldten langd fér granstrad ............... max. 250 m
Granstrad med antennfunktion
Driftfrekvensband...........ccccccoveeneene 0-148,5 kHz
Maximal sandeffekt.............ccceeeee. 21,18 dBuA/m

Bluetooth-anslutning
Driftfrekvensband...

Maximal sandeffekt

Nétdel

Ingangsspanning ............ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Utgangsspanning .........cccceceeeerericniciennns 18V DC
Utgangsstrom .......ccccoeeveneneeneneeseneeiene 1,8A
SkyddskIass ........cccoeeiiniiiiinineee e Il/@

Bullervarden har bestamts enligt standarderna
EN ISO 3744:1995 och ISO 11094: 1991.

Varning!

Denna maskin genererar ett elektromagne-
tiskt falt under drift. Under vissa omstén-
digheter kan detta falt paverka aktiva eller
passiva medicinska implantat. Fér att reduce-
ra risken for allvarliga eller dédliga persons-
kador, rekommenderar vi att personer med
medicinska implantat kontaktar sin lakare
och tillverkaren av det medicinska implanta-
tet innan maskinen anvénds.
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5. Fére anvéndning

Las igenom den kompletta bruksanvisningen
innan du bérjar installera robotgrésklipparen.
Kvaliteten pa installationen spelar en viktig
roll fér hur bra robotgrasklipparen senare
kommer att fungera.

5.1 Funktionsprincip

Robotgrasklipparen véljer sin riktning slumpmas-
sigt. Tradgarden klipps komplett nér robotgra-
sklipparen bearbetar alla ytor som befinner sig
innanfor granstraden (18). Nar robotgrasklipparen
kanner av en rétt installerad granstrad (18), van-
der robotgrasklipparen och kér i en annan riktning
inom omradet. Alla omraden inom denna yta som
ska skyddas, t.ex. tradgardsdammar, trad, mobler
eller blomsterrabatter, maste aven avgransas
med granstrad (18). Granstraden (18) maste bilda
en sluten krets. Om robotgrasklipparen stoter
emot ett hinder inom klippningsomradet, kor den
bakat och fortsatter att klippa i en annan riktning
(bild 3).

5.2 Sensorer

Robotgrasklipparen ar utrustad med flera saker-

hetssensorer.

e Lyftsensor:
Om robotgrasklipparen lyfts upp fran marken
baktill med mer &an 30°, kommer robotgra-
sklipparen och knivarnas rotation (10) genast
att stoppas.

® Lutningssensor:
Om robotgrasklipparen lutar fér mycket i en
riktning, kommer robotgrasklipparen och kni-
varnas rotation (10) genast att stoppas.

® Hindersensor:
Robotgrasklipparen kénner av hinder vid gra-
sklippningen. Om robotgrasklipparen kollider-
ar med ett hinder, kommer robotgrasklipparen
och knivarnas rotation genast att stoppas.
Robotgrasklipparen kor darefter bakat bort
fran hindret.

°* Regnsensor:
Robotgrasklipparen ar utrustad med en regn-
sensor (5) som férhindrar att robotgrasklippa-
ren kér i regn. Robotgréasklipparen kér tillbaka
till sin laddningsstation (19) nér den har kéant
av regn. | stationen laddas den upp komplett.
Efter att regnsensorn (5) har torkat helt, stan-
nar robotgrasklipparen kvar i laddningsstati-
onen (19) i tva timmar. Kortslut inte de bada
metallsensorerna med metall eller ett annat
ledande material. Detta kommer att begréansa
robotgrésklipparens funktion.
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5.3 Férberedelser

Gor en skiss av din grasmatta. Rita in hinder

och lagg upp en plan hur du vill skydda dessa.
Darmed blir det enklare att hitta en bra position
for laddningsstationen (19) och lagga granstra-
den (18) runt om buskar, blomsterrabatter osv
(bild 4). Om grasmattans hojd 6verstiger 60 mm
maste den klippas sa att robotgrasklipparen inte
Overbelastas fér mycket, vilket i sin tur férséamrar
drifteffektiviteten. Anvand en vanlig grasklippare
eller en trimmer.

Ta bort alla I6sa foremal fran gradsmattan som kan
skadas av robotgrasklipparen eller som kan ska-
da robotgréasklipparen.

Hall féljande verktyg i beredskap: Hammare, tang,
avisoleringstang och vattenpass (tillval).

Montera batteriet

For drift av robotgrasklipparen krévs ett batteri (A)
fran Power-X-Change-serien. Obs! Beroende pa
modellvariant ar det mojligt att batteriet (A) inte
medféljer robotgréasklipparen.

Oppna batterilocket (9) genom att dra i sparren.
Tryck in sparrknappen for batteriet (A) och skjut
sedan in batteriet (A) i det harfér avsedda batte-
rifastet. Stang batterilocket (9) och se till att det
snépper in ratt (Bild 10).

Oppna batterilocket (9) for att ta ut batteriet (A).
Tryck in sparrknappen for batteriet (A) och dra
sedan ut batteriet.

5.4 Laddningsstation

5.4.1 Placering av laddningsstationen
Bestam férst den basta platsen fér laddnings-
stationen (19). Det kravs ett utomhusuttag som
permanent avger strém sa att robotgrasklipparen
alltid fungerar. Laddningsstationen (19) maste
placeras pa en jamn yta i h6jd med grassvalen.
Se till att omradet ar platt och torrt. Vélj en plats i
skuggan eftersom batteriet helst ska laddas i en
sval omgivning (bild 5a). Kontrollera dessutom
att granstraden laggs rakt minst 2 m framfor
laddningstationen (19). Kurvor direkt framfér
laddningstationen (19) kan leda till svarigheter vid
indockningen infér laddning.

5.4.2 Lokalisering av laddningsstationen

Nar batteriet &r nastan tomt kér robotgrasklippa-
ren tillbaka till laddningsstationen (19). Robotgra-
sklipparen foljer gréanstraden (18) tillbaka i mot-
sols riktning till den nar laddningsstationen (19).
Darfér ar det viktigt att laddningsstationen (19)
alltid placeras i ratt justerat lage (Bild 5b).

04.04.2022 10:12:37



5.4.3 Ansluta laddningsstationen till natdelen
1. Kontrollera innan laddningsstationen (19) an-
sluts till strdmférsérjiningen att ndtspanningen
uppgar till 100-240 V vid 50/60 Hz.

Anslut natdelen (13) direkt till ett stickuttag.
Anvéand inte kabeln till andra &ndamal.
Anvéand inte natdelen (13) om den ar skadad.
Om kablar eller natdelen (13) ar skadad mas-
te du genast kontakta en behdrig elinstallator
som kan ombesdrja byte.

Ladda inte robotgrasklipparen i fuktig omgiv-
ning. Ladda inte robotgrésklipparen vid tem-
peraturer dver +40 °C eller under +5 °C.

Se till att robotgrasklipparen och natdelen
(13) har tillrackligt avstand till vatten, varme-
kallor och kemikalier. Se till att natdelens (13)
kabel inte kommer i narheten av skarpa kan-
ter for att undvika skador.

Anslut natdelen (13) till laddningsstationen
(19) (Bild 5c¢).

For att batteriet i robotgrasklipparen ska kunna
laddas redan under installationen, ska robotgra-
sklipparen forst slas pa med huvudstrombrytaren
(7) och sedan stéllas in i laddningsstationen (19).

5.4.4 Information om laddning
Robotgrasklipparen kér tillbaka till laddningsstati-
onen (19) i en av féljande situationer:

©  Du skickar tillbaka robotgrasklipparen manu-
ellt.

Batteriets laddningsniva sjunker under 30 %.
Den dagliga arbetstiden &r avslutad.
Regnsensorn har 18st ut.
Robotgrasklipparen ar éverhettad.
Robotgrasklipparen kér automatiskt 1angs med
granstraden (18) och tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

Nar robotgrasklipparen ska kéra tillbaka till ladd-
ningsstationen (19) séker den efter gréanstraden
(18) och kér sedan motsols langs med granstra-
den (18).

Medan batteriet laddas lyser LED-indikeringen
(21) pa laddningsstationen (19) rott.

Nér LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser grént har batteriet laddas klart. Efter att
batteriet har laddats klart kan robotgrasklipparen
ateruppta grasklippningen eller stannar kvar i
laddningsstationen (19) fram till nésta arbetstids-
fonster.

Om ett hinder befinner sig pa granstraden (18)
nér robotgrasklipparen kér tillbaka till laddnings-
stationen (19), kommer robotgrésklipparen

att stanna framfér hindret efter flera forsok.

Robotgrasklipparen kan da inte kora tillbaka till
laddningsstationen (19). Ta bort alla hinder pa
granstraden (18).

Om batteritemperaturen éverskrider 45 °C kom-
mer laddningen att avbrytas for att undvika ska-
dor pa batteriet. Efter att temperaturen har sjunkit
kommer laddningen att fortsatta automatiskt.

Om temperaturen i styrningen till robotgrasklippa-
ren dverskrider 75 °C kommer robotgrasklipparen
att kora tillbaka till laddningsstationen (19). Efter
att temperaturen har sjunkit igen kommer arbetet
att aterupptas igen enligt gallande installningar.
Om batteriet blir tomt innan robotgrasklipparen
har natt tillbaka till laddningsstationen (19), kan
robotgrasklipparen inte langre startas. Bar tillbaka
robotgrasklipparen till laddningsstationen (19)
och 1at huvudstrdmbrytaren (7) sta kvar i tillslaget
lage. Robotgrasklipparen laddas automatiskt.

5.5 Granstrad
OBS! Kapade grénstradar och féljdskador
tacks inte av garantin!

5.5.1 Lagga grénstraden

Gréanstraden kan laggas saval p4 marken som
nedgravd i marken. Om marken ar hard och torr
finns det risk for att fastkrokarna (14) bryts sén-
der nér de slas in. Bevattna gradsmattan innan du
installerar granstraden (18) om marken ar mycket
torr.
® Installera pa marken

Lagg ut granstraden (18) pa marken och fast
den med bifogade fastkrokar (14) om du inte
har for avsikt att vertikalskéra eller lufta din
grasmatta vid ett senare tillfalle. De forsta
veckorna medan du anvander robotgrésklip-
paren kan du fortfarande anpassa granstra-
dens position. Efter en viss tid kommer gras
att vaxa over granstraden sa att den darefter
inte langre syns. Installera granstraden med
max. 1 m avstand mellan fastkrokarna (14).
Minska avstandet mellan fastkrokarna om
grasmattan ar ojamn. Undvik situationer som
innebér att traden inte ligger emot marken.
Kontrollera att granstraden inte kan kapas av
robotgrasklipparen.

Installera i marken

Grav ned grénstraden max. 5 cm djupt. Dar-
med kan man férhindra att granstraden (18)
skadas nar grasmattan vertikalskars eller
luftas.

Mark!

Reservera 1 m trad vid den bakre anden av ladd-
ningsstationen sa att du kan géra mindre korrige-
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ringar i efterhand.

5.5.2 Avsmalningar

Om grasmattan innehéller en avsmalning kan
robotgrasklipparen fortfarande anvandas vid den-
na plats sa lange korridorens bredd ar minst 1,4
m (80 cm mellan granstradarna) och langden &r
max. 8 m (Bild 3).

5.5.3 Avstand till tradgardsgréansen

Nér robotgrasklipparen narmar sig en granstrad
(18) kommer denna trad att detekteras av senso-
rer i robotgréasklipparens framdel. Innan robotgra-
sklipparen svanger kor den forst Over granstraden
(18) med upp till 30 cm. Beakta detta nar du pla-
nerar ytan som ska klippas (Bild 6a).

5.5.4 Lagga traden vid hérn

Undvik att Iagga granstraden (18) i en rat vinkel
(90°) vid horn. For att vara saker pa att robotgra-
sklipparen inte kors for langt utéver gréanstraden
(18) ska granstraden (18) i stallet Iaggas enligt
beskrivningen i bild 6b.

5.5.5 Berékna stigningen langs med
grasmattan

Robotgrasklipparen kan klara av stigningar upp till

35 %. Undvik darfér stigningar som &r annu bran-

tare. Stigningen kan bestdmmas utifran hojds-

killnaden langs med ett visst avstand (Bild 6¢).

Exempel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installera granstraden pa stigningar

Pa stigningar finns det risk for att robotgrasklip-

paren borjar glida, sarskilt om graset ar vatt, och

dérefter kor 6ver granstraden (18). Darfér rekom-

menderar vi att du beaktar féljande punkter (bild

6d):

® Vid den évre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 35
%. Beakta ett avstand pa 30 cm till hinder och
graskanter.

® Vid den undre delen av en slant bor granstra-
den (18) inte installeras vid lutningar éver 17
%. Beakta ett avstand pa 40 cm till hinder och
graskanter.

5.5.7 Korvagar och stenlagda gangar

o Atskilj upphojda gangar, ytor med singelsten
eller tackbark, djupt liggande rabatter eller
liknande ytor. Lagg granstrad (18) med minst
30 cm avstand (Bild 6e och 6g).

e Gangvagar som ligger pd samma hojd som
grassvalen behdver inte skiljas at eftersom de
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helt enkelt kan kéras dver med robotgrasklip-
paren. Granstraden (18) far aven laggas over
gangar (Bild 6f och 6g).

5.5.8 Begransningsoar

Skydda hinder inom ytan som ska klippas genom

att bestdmma begrénsningséar. Darmed kan du

undvika kollisioner med kénsliga objekt, trad-
gardsdammar, trad, mobler, blomsterrabatter osv

(Bild 6h och 6i).

* Rulla ut granstraden (18) fran kanterna till
objekten som ska skyddas.

® Fixera granstraden (18) med fastkrokar (14)

i medsols riktning runt om objektet som ska
skyddas.

* Omgarda begransningsoarna komplett och
led tillbaka granstraden (18) till samma punkt
dar du lamnade graskanten.

® Avstandet mellan begréansningsoéarna bor
uppga till minst 0,8 m. | annat fall maste du
férena objekten till en gemensam begrans-
ningso (Bild 6h).

® Granstraden (18) till och fran begransningson
ska laggas parallellt och mycket néara varand-
ra. - Obs! Granstradarna (18) far inte kor-
sa varandra! - Fixera de parallella granstra-
darna (18) gemensamt med samma fastkrok
(14) i marken (Bild 6i).

® Inom detta omrade kommer robotgrasklippa-
ren att kora dver bada granstradar (18), men
kommer att stannar vid enkla granstradar
(18).

5.5.9 Hinder
® Hinder vars héjd éverstiger 10 cm (bild
6i)

Fasta hinder med en héjd éver 10 cm, t.ex.
trad, vaggar, staket, tradgardsmaobler detek-
teras av kollisionssensorerna. Om robotgréa-
sklipparen kolliderar med ett hinder, kommer
den att stanna, kora tillbaka och sedan
svanga for att fortsatta klippningen i en annan
riktning. Mjuka, instabila och vérdefulla hinder
maste skyddas med en begransningsé av
gréanstrad.

® Stenar och laga hinder
Stenar, klippor och laga hinder under 10 cm
som finns i klippningsomradet méaste skyddas
eftersom det annars finns risk fér att de kérs
Over av robotgrasklipparen. | annat fall finns
det risk for att robotgrasklipparen skadas och
blockeras.

° Trad (bild 6k)
Robotgrasklipparen hanterar trad som hinder.
For det fall att tradrétter sticker upp ur marken
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med mindre &n 10 cm ska detta omrade skyd-
das. Darmed kan du férhindra att rétterna och
robotgrasklipparen skadas. Hall minst 30 cm
avstand mellan granstraden (18) och hindret.

5.6 Ansluta laddningsstationen

Avsluta laggningen av den kompletta granstraden
(18) innan den ansluts till laddningsstationen.
Reservera 1 m extra granstrad (18) vid bada an-
darna fér att kunna korrigera i efterhand.

Anvand en avisoleringstang for att avisolera
granstraden (18) med 10 till 15 mm vid &ndarna
fér anslutning till laddningsstationen (19).

Dra ut stickkontakten innan du ansluter granstra-
den (18) till laddningsstationen (19). Granstraden
(18) vid framsidan av laddningsstationen (19)
maste dras bakat med hjalp av kabelhallare pa
undersidan av laddningsstationen (19). Fér den
framre granstraden (18) genom sparen under
laddningsstationen och genom det harfér avsed-
da halet vid anslutningsomradet. Anslut denna

till anslutningen "+”. Anslut darefter den bakre
granstraden (18) till anslutning "S1” (bild 7a).

Obs! Granstradarna (18) far inte korsa
varandra!

Uppratta darefter stromférsorjningen. LED-indi-
keringen (21) pa laddningsstationen (19) ska lysa
konstant grént om installationen har genomférts
ratt. Om lysdioden inte lyser maste anslutningar-
na forst kontrolleras. Om lysdioden visserligen
lyser, men inte konstant grént, maste du se efter

i tabellen "Indikering pa laddningsstation samt
storningsatgarder” i slutet av denna bruksanvis-
ning.

5.7 Sla pa och kontrollera installationen

Nér LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19) lyser gront ar klippningsomradet berett for
robotgrasklipparen. Kontrolllera forst att fastkro-
karna (14) vid grénstraden (18) har slagits ned
helt. Stall robotgrasklipparen ca. 3 m bakom
laddningsstationen (19) framfér granstraden
(18). Robotgrasklipparen ska sta i 90° vinkel mot
granstraden (18) (bild 7b). Sla pa huvudstrombry-
taren (7) (ON) (bild 8).

Hall POWER-knappen (60) pa mandverpanelen
(2) intryckt i tva sekunder. L&s upp robotgra-
sklipparen med hjalp av PIN-koden och bekréafta
inmatningen med knappen "OK” (61) (se kapitel
"Sparranordning / PIN”).

Tryck pa knappen "HOME / 3” (64) och sedan pa
knappen "OK” (61). Nu féljer robotgrasklipparen
granstraden (18) i motsols riktning. Observera
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robotgrasklipparen medan den kér 1angs med
granstraden (18) tills den star i laddningsstatio-
nen (19) pa nytt. Om problem uppstar med robot-
grasklipparen vid ett visst stélle, kan du korrigera
granstraden (18) och darefter upprepa korningen.
Batteriet i robotgrasklipparen laddas nu komplett.
Om problem uppstar nar robotgrasklipparen ska
docka in, kan det vara nédvandigt att positionera
om laddningsstationen (19) i sidled tills indock-
ningen fungerar felfritt.

Med den réda STOPP-knappen (3) kan du alltid
stoppa robotgrasklipparen. Efter att STOPP-knap-
pen (3) har tryckts in stoppas robotgréasklipparen
som sedan vantar pa nasta kommando.

5.8 Fasta laddningsstationen

Efter att du har kontrollerat att robotgrasklipparen
fungerar pa avsett vis och du har bestamt en pas-
sande position for laddningsstationen (19), maste
laddningsstationen (19) fixeras med fastskruvar
(15). Skruva ned fastskruvarna (15) komplett i
marken med sexkantnyckeln (22) (Bild 7c).

5.9 Kapacitetsindikering fér batteriet

Tryck pa knappen for kapacitetsindikering for
batteriet. Kapacitetsindikeringen visar batteriets
laddningsniva med tre lysdioder (bild 13b).

Alla tre lysdioder &r tédnda
Batteriet ar fulladdat.

2 eller 1 lysdioder &ar tanda
Batteriet har tillrdcklig restkapacitet.

1 lysdiod blinkar
Batteriet ar tomt och maste laddas.

Alla lysdioder blinkar

Batteriets temperatur har underskridits. Dra

av batteriet frin maskinen och lat det svalna i
rumstemperatur i en dag. Om felet fortfarande
indikeras har batteriet djupurladdats och ar dar-
med defekt. Dra av batteriet fran maskinen. Du far
inte langre anvanda eller férséka ladda ett defekt
batteri.

Obs!

Om du anvander ett Multi-Ah-pack (t.ex. 4-6 Ah)
ska detta alltid stallas in pa den hogre kapacite-
ten. Tack vare den skonsamma laddningen och
urladdningen vid robotgrésklippare &r det inte
nédvandigt att anvanda den lagre kapaciteten for
att férlanga livslangden.
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5.10 Ladda det laddbara batteriet med lad-
daren

| normaldrift laddas robotgrasklipparens batteri

(A) i laddningsstationen (19). Fér en oberoende

anvandning av batteriet (A) i Power-X-Change-

serien kan det &ven laddas i en extern laddare

Power-X-Charger. Obs! — Beroende pa modellva-

riant (bild 13a/ pos. B) ar det méjligt att laddaren

inte medfdljer robotgrésklipparen.

1. Kontrollera att natspanningen som anges pa
markskylten stimmer éverens med nétspén-
ningen i vagguttaget. Anslut laddarens (B)
stickkontakt till vagguttaget. Den gréna lysdio-
den bdrjar blinka.

2. Sétt batteriet (A) pa laddaren (B) (bild 13a).

3. Under punkten ,Lampor pa laddaren finns en
tabell som forklarar vad de olika lysdioderna
pa laddaren betyder.

Medan batteriet laddas upp varms det en aning.

Detta &r helt normalt.

Om batteripaketet inte kan laddas maste du kon-

trollera

®  att natspanning finns i vagguttaget

e att det finns fullgod kontakt vid laddningskon-
takterna

Om batteripaketet fortfarande inte kan laddas
maste du lamna in

© laddaren

® och batteripaketet

till var kundtjanstavdelning.

Foér en professionell returnering vill vi be dig
att kontakta var kundtjénst eller butiken dér
du képte produkten.

Nar du returnerar eller avfallshanterar batte-
rier eller batteridrivna produkter, maste du se
till att dessa forpackas separat i plastpasar
fér att undvika kortslutningar eller brand!

For att batteriets livslangd ska bli s& lang som
moéjligt ska batteriet alltid laddas i god tid. Detta
ar alltid nédvandigt om du marker att maskinens
prestanda borjar forsvagas. Se till att batteriet
aldrig laddas ur helt. Detta leder till att batteriet
forstors!

6. Anvanda

6.1 Huvudstrémbrytare

Robotgrasklipparen &r utrustad med en huvud-
strdmbrytare (7). Anvand huvudstrémbrytaren (7)
for att sla pa (ON) och sla ifran (OFF) robotgra-
sklipparen (bild 8). Efter att robotgrasklipparen
har slagits pa sparras den med en PIN-kod.

6.2 Manéverpanel

Robotgrasklipparen har redan programmerats i
fabriken, vilket innebér att standardinstaliningarna
redan har genomférts. Vid behov kan du &ndra
dessa instéllningar. Aven om fabriksinstallningar-
na ar lampade for de flesta maskiner, bér du anda
ké&nna till andra tillgéngliga alternativ.

Forklaring av lysdioder pa manéverpanelen

(bild 9a)

50. Tidslysdioder: Indikering av daglig klippnings-
tid

51. Sparrlysdiod: Indikering av knappsparr

52. Batterilysdiod: Indikering av laddningsniva

58. Larmlysdiod: Indikering av stérningar

Forklaring av knappalternativ pa manéver-
panelen (bild 9b)

60. POWER-knapp: Sla pa och ifrdn maskinen
61. Knapp "OK”

62. Knapp "SET WORK TIME / 1”

63. Knapp "START / 2"

64. Knapp "HOME / 3”

65. Knapp "4”/ Sparrknapp

6.3 Stilla in klippningshéjden

Obs! Klippningshojden far endast stéllas in om
robotgrasklipparen forst slagits ifran. Tryck forst
pa STOPP-knappen (3). Med installningen av
klippningshéjden (4) kan robotgrésklipparen an-
passas stegldst till en klippningshdjd mellan 20
och 60 mm. Detta kan du lasa av péa skalan.

Om grasmattans hojd 6verstiger 60 mm maste
den forst klippas ned till hdgst 60 mm sa att robot-
grasklipparen inte éverbelastas fér mycket, vilket
i sin tur férsdmrar drifteffektiviteten. Anvand en
vanlig grasklippare eller en trimmer.

Efter att installationen har avslutats kan klipp-
ningshdjden anpassas med instéllningen av
klippningshdéjden (4). Borja alltid med en hégre
klippningshdjd och reducera denna i sméa steg
ned till avsedd hojd.
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6.4 Sparranordning / PIN har lagt upp en textfil (*.txt). Denna fil innehal-
Sparranordningen férhindrar att robotgrasklippa- ler en PUK, en personlig kod. Kontakta var
ren anvands av obehdrig som inte har tillgang till kundtjanst for att fa en PIN-kod.

en giltig kod. For detta &ndamal méaste du ange

en personlig fyrsiffrig sdkerhetskod. 6.5 Styra robotgréasklipparen

Lasa upp Stélla in klippningstid

- Innan du tar robotgrasklipparen i drift maste 1. Las upp mandverpanelen (2).

ange réatt PIN-kod (standard-PIN: ”1-2-3-4"). 2. Tryck flera ganger pa knappen "SET WORK
Ange siffrorna i PIN-koden langsamt efter va- TIME / 17 (62) for att valja avsedd klippnings-
randra och bekréfta sedan inmatningen med tid.

knappen "OK” (61). Mandverfunktionerna lases 3. Tiden indikeras med tidslysdioderna (50).
upp och spéarrlysdioden (51) lyser gront. 4. Bekréfta installningen genom att trycka pa

- Om du har angett fel PIN-kod lyser sparrlysdi- knappen "OK” (61).

oden (51) rétt. Tryck pa knappen "OK” (61) for Tiden nar &ndringarna genomférdes &r nu den
radera en felaktig PIN-kod och dérefter ange dagliga starttiden. Antalet timmar som indikeras
ratt PIN-kod. ar den dagliga arbetstiden.

Sparr For att stélla in klipptiden rekommenderas 8 tim-

Om du vill sparra mandverpanelen (2) maste du mar per dag vid 500 m. Arbetstiden kan behéva

trycka pa knapp "4”/ sparrknapp (65). anpassas beroende pa traédgardens storlek och

komplexitet.

Standard PIN: Ny PIN:

1234 o Start

1. Las upp mandverpanelen (2).

Andra PIN 2. Tryck forst pa knappen "START / 2” (63).

Gor sa har for att andra PIN: 3. Bekrafta start med knappen "OK” (61).

1. La&s upp mandverpanelen.

2. Tryck samtidigt pa knappen "4” / sparrknapp Robotgrasklipparen kér nu enligt installningarna
(65) och knappen "OK” (61). Sparrlysdioden for klippningstiden. Under arbetstiden évervakas
(51) blinkar omvéaxlande rétt och grént. batteriets laddningsniva som indikeras med bat-

3. Ange en ny PIN-kod (fyrsiffrig). Tryck pa knap- terilysdioden (52). Nar batteriets laddningsniva
pen "OK” (61). Sparrlysdioden (51) blinkar sjunker till 30 % kor robotgrasklipparen automa-
grént. tiskt tillbaka till laddningsstationen (19).

4. Ange den nya PIN-koden igen och tryck se-
dan pa knappen "OK” (61). Sparrlysdioden Avbryta klippningen
(51) lyser konstant grént. PIN-koden har nu 1. Tryck pa STOPP-knappen (3) for att genast
andrats. stoppa robotgrasklipparen.

5. Obs! Skriv upp den nya PIN-koden! 2. Las upp mandverpanelen (2).

3. Tryck efter varandra pa knapp "HOME / 3”

Begéra ny PIN-kod om du tappat bort din (64) och knapp "OK” (61) for att skicka tillba-

egen PIN-kod ka robotgrasklipparen till laddningsstationen

Hall kvittot och serienumret for robotgrasklippa- (19) langs med granstraden (18).

ren i beredskap. Du behdver dessa fér att kunna
fa en ny PIN-kod!

1. Anslut ett USB-minne till USB-porten enligt 6.6 Styra robotgrasklipparen med appen
beskrivningen i bilden (Bild 11). Alla installningar som genomférs pa mandver-

2. Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON). panelen kan aven utféras med appen. Ladda forst

3. Tryck samtidigt pA POWER-knappen (60) och ned Einhell-appen for robotgrasklipparen till din
knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta smarttelefon. Einhell-appen finns pa foljande lank
i 3 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51, och QR-kod:

52, 53) pa mandverpanelen (2).
4. Tryck pa knappen "SET WORK TIME / 17 (62).
Dra ut USB-minnet igen. Las av data fran
USB-minnet pa en dator. Robotgrasklipparen

o
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iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Anslut robotgrasklipparen till din smarttelefon
med Bluetooth och f6lj arbetsstegen som visas.
Med appen kan du dessutom anvéanda féljande
extra funktioner i robotgrasklipparen:

* Klipptidsinstéllningar

| appen kan du fler funktioner for att stalla in
klipptiden, t.ex. en daglig individuell klipptids-
installning.

Regnsensor

Regnsensorn (5) kan slas pa och ifran med
appen. Fabriksinstallningen fér sensorn ar
lage "till”.

Multi-startpunkt

Vid tradgardar med manga vinklar och

vrar kan robotgrasklipparen ha problem

att na alla omraden och klippa grasmattan
komplett. | detta fall kan du vélja flera olika
startpunkter langs med granstraden (18).

Sa kan robotgrasklipparen aven na fram till
svaratkomliga stéllen i din tradgard. Robot-
grésklipparen kommer att tillryggalédgga det
utvalda avstandet langs med granstraden
(18) och sedan starta klippningen i detta
omrade (bild 9c). Ange sedan avsett avstand
och intervall. Laddningsstationen (19) defi-
nieras automatiskt som startpunkt 1. Ytterli-
gare tva startpunkter kan véljas fritt. Mat upp
avstandet mellan laddningsstationen (19) och
startpunkten i medsols riktning I&ngs med
granstraden (18). Med frekvensen kan du
bestdmma hur ofta robotgrasklipparen ska
starta fran laddningsstationen (19) eller fran
en startpunkt.

Kantklippning

For en ren gréskant kan du aktivera instéallnin-
gen "Kantklippning” i appen. Var 7:e arbets-
dag bérjar robotgrasklipparen med klippnin-
gen med att kéra langs med den kompletta

grénstraden (18). Dessutom klipper robotgra-
sklipparen i slutet av det dagliga klippningsin-
tervallet pa sin vag till laddningsstationen om
batteriet fortfarande ar laddat 6ver 70 %.
Klippningsstatistik

Har visas information om olika slags klipp-
ningsstatistik.

Information om Bluetooth-anslutning:

® Anslut dig till robotgrasklipparen med Einhell-
appen efter att du har loggat in som anvanda-
re och har registrerat maskinen.

Vid Android-enheter maste du ge Einhell-
appen tillatelse att anvéanda GPS (platsspar-
ning) fér att Bluetooth-anslutningen ska kun-
na anvandas.

Anslut robotgrasklipparen endast inom
Einhell-appen som har installerats pa din mo-
biltelefon.

Ansluter robotgrasklipparen i Einhell-appen.
Ré&ckvidden fér en Bluetooth-anslutning ar
begransad. Stanna kvar i narheten av robot-
grasklipparen sa att du kan styra den.

Vid samma tillfalle kan robotgrasklipparen
endast uppratta en anslutning till en mobilte-
lefon.

Koppla loss Bluetooth-anslutningen efter att
du har gjort alla instéllningar pa robotgrésklip-
paren.

7. Rengoring, underhall och
reservdelsbestéllning

Fara!

Koppla maskinen spanningsfri infér rengérings-
och underhallsarbeten. Dra ut stickkontakten ur
vagguttaget och sl& ifrdan maskinen med huvud-
strombrytaren (7) (OFF) (bild 8). Ta dessutom ut
batteriet ur robotgrasklipparen.

Obs! Bér arbetshandskar!

7.1 Rengéra maskinen

® Hall skyddsanordningarna, ventilationsdpp-
ningarna och motorkapan i s& damm- och
smutsfritt skick som majligt. Torka av maski-
nen med en ren duk eller bl&s av den med
tryckluft med svagt tryck.

Rengér inte robotgréasklipparen under rinnan-
de vatten, sérskilt under hégtryck.

Rengdér maskinen regelbundet med en fuktig
duk och en aning sapa. Anvand inga rengo-
rings- eller I6sningsmedel. Dessa kan skada
maskinens plastdelar. Se till att inga vatskor

-124-

Anl_FREELEXO_BT_SPK13.indb 124

04.04.2022

10:12:38



tranger in i maskinens inre.

Rengér om mdéjligt robotgrésklipparen endast
med en borste eller en trasa.

Kontrollera knivarnas (10) och knivskivans
(11) rérlighet.

Rengdr laddningskontakterna pa robotgra-
sklipparen (1) och laddningsstationen (19)
med ett rengéringsmedel for metall eller ett
mycket fint slippapper. Rengér dem fér att
garantera fullgod uppladdning.

7.2 Underhalla maskinen

e Slitna eller skadade knivar (10) samt deras
fastskruvar ska alltid bytas ut satsvis.

Byt ut slitna eller skadade delar.

For att garantera lang livslangd ska alla skru-
vdelar samt hjul och axlar rengéras och déaref-
ter oljas in.

Om du vardar din robotgrasklippare regelbun-
det férbattras inte endast dess livslangd och
prestanda, utan det blir dessutom lattare att
anvanda maskinen och resultatet blir battre.
Knivarna (10) ar de delar som slits mest.
Kontrollera knivarnas (10) skick i regelbundna
intervaller samt att de sitter fast ordentligt.
Om du mérker av kraftiga vibrationer i robot-
grasklipparen, betyder detta att knivarna (10)
ar skadade eller har deformerats av slag. Om
knivarna (10) ar slitna eller skadade maste de
genast bytas ut.

Kontrollera regelbundet snittbilden pa gras-
mattan. Trubbiga knivar innebér att grésstran
inte klipps av rent. Darmed finns det risk for
att grdsmattans yta torkar ut och sedan blir
brun. Byt ut knivarna regelbundet sa att grés-
mattan fortfarande klipps rent och rakt.
Kontrollera regelbundet om robotgrasklippa-
rens undersida ar smutsig. Rengdr robotgré-
sklipparen regelbundet. Kraftig nedsmutsning
ska atgardas omgaende.

Under de forsta veckorna efter att maskinen
har tagits i drift och om grésmattan dessfé-
rinnan har klippts med en konventionell gra-
sklippare, finns det risk for att robotgrasklip-
paren snabbt blir smutsig. Kontrollera darfér
robotgrésklipparens undersida oftare under
denna tidsperiod.

Klipp grasmattans grasstran endast i sma
steg for att undvika kraftig nedsmutsning.

I maskinens inre finns inga andra delar som
kraver underhall.

7.2.1 Byta ut knivarna
Anvéand endast originalknivar eftersom det annars
finns risk for att vissa funktioner inte fungerar och
att sékerheten inte l&ngre kan garanteras.
Robotgrasklipparen ar utrustad med tre knivar
(10) som ar monterade pa en knivskiva (11).
Dessa knivar (10) har en livslangd pa upp till tre
manader (om de inte slar i nagra hinder). Byt ut
alla tre knivar (10) samtidigt for att utesluta be-
gransningar i maskinens effektivitet och balans.
Gor s& har for att byta ut knivarna (10) (bild 12)
- Obs! - Anvand handskar:

1. Lossa pa fastskruvarna.

2. Taav knivarna (10) och byt ut dem mot nya.
Byt alltid ut alla tre knivar (10) satsvis.
3. Dra sedan at fastskruven pa nytt. Kontrollera

att de nya knivarna (10) kan rotera fritt.
Genomfér regelbundet en allmén kontroll av
robotgrasklipparen och ta bort alla rester som
ansamlats. Kontrollera tvunget knivarnas (10)
skick infor varje séasong. Kontakta var kundtjénst
om reparationer krévs. Anvand endast originalre-
servdelar.

7.2.2 Programuppdatering

Om du vill uppdatera programmet kan du kopiera
det nya programmet till ett tomt USB-minne (for-
matera USB-minnet i férvag vid behov). Se till att
batteriet har laddats helt innan du utfér féljande
arbetssteg.

1. Sall robotgrasklipparen i klippningsomradet.
Medan programuppdateringen genomférs
far robotgrasklipparen inte befinna sig i ladd-
ningsstationen.

Anslut ett USB-minne till USB-porten enligt
beskrivningen i bilden (Bild 11).

Sla& pa huvudstrombrytaren (7) (ON).

Tryck samtidigt pa POWER-knappen (60) och
knappen "OK” (61). Hall knapparna intryckta
i 5 sekunder. Ny lyser alla lysdioder (50, 51,
52, 53) pa mandverpanelen (2).

Tryck pa knappen "4”/ sparrknapp (65) for att
starta uppdateringen. Tidslysdioderna (50)
visar aktuellt férlopp. Om alla fem tidslysdio-
der (50) lyser genomgaende har processen
avslutats.

Efter ett par sekunder slocknar tidslysdio-
derna (50) igen, varefter robotgrasklipparen
skiftar till normalt driftskick. Endast en separat
tidslysdiod (50) lyser.

Dra ut USB-minnet igen.
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7.2.3 Reparera granstraden

For det fall att gréanstraden (18) har kapats kan
traden repareras med bifogade kabelkopplingar
(16). For in bada delar av den kapade granstra-
den (18) i kabelkopplingen (16) och tryck sedan
samman med en tang. Anslut stickkontakten till
vagguttaget. Kontrollera funktionen med ledning
av LED-indikeringen (21) pa laddningsstationen
(19).

7.3 Bestalla reservdelar

Ange féljande information nér du bestaller reser-
vdelar:

® Maskinens typ

Maskinens artikelnummer

Maskinens ID-nr.

Reservdelsnumret for reservdelen

Aktuella priser och ytterligare information finns pa
www.Einhell-Service.com

Reservknivar art.-nr.: 34.140.20

8. Forvaring

Ladda batteriet (A) komplett infér vinterférva-
ringen och sla ifrdn huvudstrombrytaren (7) pa
robotgrasklipparen (OFF). Ta ut batteriet (A) ur
maskinen. Koppla loss nétdelen (13) fran strom-
férsérjiningen och laddningsstationen (19).

Granstraden (18) kan lamnas kvar utomhus under
vintern. Kontrollera dock att anslutningarna ar
skyddade mot korrosion. Koppla loss anslutnin-
garna for gréanstraden (18) fran laddningsstatio-
nen (19).

Forvara maskinen och dess tillbehor pa en mork,
torr och frostfri plats samt otillgéangligt fér barn.
Den basta férvaringstemperaturen ar mellan 5 °C
och 30 °C. Férvara maskinen i originalforpack-
ningen.

9. Transport
e Slaifrdn maskinen med huvudstrémbrytaren
(7) (OFF) (Bild 8).

Montera transportskydd om férhanden.
Skydda maskinen mot skador och kraftiga
vibrationer som sarskilt kan uppsta vid trans-
port i fordon.

Fixera maskinen sa att den inte kan glida eller
vélta.

e Bar robotgrasklipparen i béarhandtaget (6)

med knivskivan (11) riktad bort fran kroppen.

10. Skrotning och atervinning

Maskinen ligger i en férpackning som fungerar
som skydd mot transportskador. Denna férpack-
ning bestar av olika material som kan atervinnas.
Lamna in férpackningen till ett insamlingsstéalle for
atervinning. Produkten och dess tillbehér bestar
av olika material som t.ex. metaller och plaster.
Defekta produkter far inte kastas i hushallssopor-
na. Ld&mna in maskinen till ett insamlingsstélle i
din kommun fér professionell avfallshantering.
Hor efter med din kommun om du inte vet var
narmsta insamlingsstélle finns.

)i

_—
Endast for EU-lander

Kasta inte elverktyg i hushallssoporna.

Enligt det europeiska direktivet 2012/19/EG om
avfall som utgdrs av eller innehaller elektriska
eller elektroniska produkter och dess tillampning
i den nationella lagstiftningen, maste forbrukade
elverktyg kallsorteras och lamnas in for miljévan-
lig atervinning.

Atervinnings-alternativ till begaran om atersand-
ning:

Som ett alternativ till returnering ar agaren av elut-
rustningen skyldig att bidraga till &ndamalsenlig
avfallshantering for det fall att utrustningen ska
skrotas. Efter att den férbrukade utrustningen har
ldmnats in till en avfallsstation kan den omhander-
tas i enlighet med géllande nationella lagstiftning
om atervinning och avfallshantering. Detta galler
inte for tillbehdrsdelar och hjalpmedel utan elekt-
riska komponenter vars syfte har varit att komplet-
tera den forbrukade utrustningen.

Tank pa att ta ut batterier och ljuskallor (t.ex. glod-
lampor) innan kompressorn skrotas.

Eftertryck eller annan duplicering av dokumenta-
tion och medféljande underlag fér produkterna,
aven utdrag, ar endast tillatet med uttryckligt
tillstand fran Einhell Germany AG.
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11. Indikering pa laddaren samt stérningsatgarder

LED-indikering (21)

Beskrivning

Lésning

Fran

- Ingen strémférsorjning

- Kontrollera stromférsérjningen.

Lyser gront

- Beredd for klippning

- Batteriet komplett laddat

- Granstrad (18) ratt instal-
lerad

Blinkar grént

- Gréanstrad (18) kapad

- Granstrad (18) felaktig anslu-
ten

- Granska granstraden (18) avseende ska-
dor

Kontrollera bada anslutningar pa ladd-
ningsstationen (19)

Lyser rott

- Batteriet laddas

- Vanta tills batteriet har laddats helt

12. Indikering pa robotgrasklipparen samt stérningsatgéarder

Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

"Robotgrasklippa-
ren har lyfts”

- Lyftsensorn ar utlést oavbru-
teti 10 sekunder

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska klippningsomradet avseende
hinder med en hojd éver 10 cm. Ta bort
dessa hinder eller avgransa dem fran
klippningsomradet med granstrad (18).

"Robotgrasklippa-
ren har kort fast”
Robotgrasklipparen
har stannat i klipp-
ningsomradet i nar-
heten av ett hinder.

- Hindersensorn har aktiverats
10 ggr inom en minut

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)
vid behov.

- Kontrollera om graset ar for hogt och om
robotgrasklipparen darfoér blockeras. | det-
ta fall maste du forst klippa ned graset till
under 60 mm.
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Larmlysdioden (53) lyser rétt

Stérning Méjlig orsak Atgérder
"Hall-sensor” - Hindersensorn ar utlést oav- | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
Robotgrasklipparen brutet i 10 sekunder stéll robotgrasklipparen pa en annan plats i
har stannat i klipp- klippningsomradet. Sla pa huvudstrémbryta-
ningsomradet direkt ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
vid ett hinder. med mandverpanelen (2).

- Kontrollera om robotgrasklipparen blo-
ckeras av ett hinder eller har klamts fast
mellan trad, buskar eller liknande. Atgarda
hindret eller undvik detta omrade.

- Om detta fel upptrader ofta maste du
granska dragningen av granstraden (18).
Var séarskilt uppméarksam pa tranga vin-
klar, korridorer, staket, klippor osv. och an-
passa utformningen av granstraden (18)

vid behov.

Larmlysdioden (53) blinkar rott

Stérning Méjlig orsak I:\tgéirder
"Granstrads- / sig- - Robotgrasklipparen utanfér | Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
nalfel” klippningsomradet sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
Robotgrasklipparen | - Gréanstrad (18) felaktig anslu- | gen med mandverpanelen (2).
roterar i cirkel fér ten - Kontrollera att granstraden (18) har lagts
att sdka begrans- - Gréanstrad (18) kapad ratt och i mitten under laddningsstationen
ningssignalen och - Ingen strémférsorjning (19).
stannar slutligen - Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
komplett. tion.

- Kontrollera att robotgréasklipparen befinner
sig inom klippningsomradet.

- Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser grént.

- Om robotgrasklipparen flera ganger 1am-
nar klippningsomradet vid samma stélle,
maste du kontrollera om hégspannings-
kablar finns i omradet. Andra granstra-
dens (18) position.

- Om robotgrasklipparen lamnar klipp-
ningsomrédet vid en slant, maste du
undvika detta omrade genom att andra
grénstradens (18) position.
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Larmlysdioden (53) lyser blatt

Fehler

Méjlig orsak

Atgarder

"Batterifel”

- Ett batterifel har uppstatt i
robotgrasklipparen

- Batteriet kan inte laddas.

- Dalig kontakt med laddnings-
stiften (20)

- Batteriet har natt slutet av sin
livslangd

Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och

sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-

gen med mandverpanelen (2).

- Kontrollera om ett problem féreligger med
strémférsdrjningen.

- Rengor laddningsstiften (20).

- Kontrollera att batteriet har monterats ratt.

- Kontrollera att strémbrytaren (7) har sla-
gits pa (ON) medan robotgrasklipparen
befinner sig i laddningsstationen (19).

- Kontrollera laddningsstationens (19) posi-
tion. - Byt ut batteriet vid behov.

Larmlysdioden (53) blinkar blatt

Storning

Mojlig orsak

Atgarder

"Batteritemperatur
utanfér norminter-
vall’
Robotgrasklippa-
ren kor tillbaka till
laddningsstationen
under den installda
arbetstiden och/
eller batteriet kan
inte laddas vid ladd-
ningsstationen.

For hég / for 1ag batteritem-
peratur resp. dvertemperatur i
styrningen

- Vid en batteritemperatur éver
75 °C kor robotgrasklipparen
tillbaka till laddningsstatio-
nen (19).

- Vid en batteritemperatur
Over 45 °C eller under 0 °C
stoppas laddningen och
robotgrésklipparen vantar i
laddningsstationen (19).

- Bestdm maskinens arbetstid under som-
maren till de tidiga morgontimmarna och
undvik att klippa med robotgrasklipparen
under dagens varmaste timmar.

- Efter att batteriet resp. styrningen har sval-
nat till tillatet temperaturomrade, atergar
robotgrasklipparen automatiskt till sin pro-
grammerade drift.

"Motorn 6verbe-
lastad”
Robotgrasklipparen
har stannat i hogt
och tjockt gras.

- Robotgrasklipparen har stan-
nar pa grund av Overstrom i
motorn eller ett motorfel

Sla ifrdn huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
sla sedan pa (ON) igen. Starta om klippnin-
gen med mandverpanelen (2).

- Kontrollera grasets héjd inom klipp-
ningsomréadet och klipp ev. ned gréset till
under 60 mm hdéjd.

- Hd&j klippningshéjden. Bérja alltid med en
hégre klippningshéjd och reducera denna
i smé steg ned till avsedd hdjd.

- Granska knivskivorna (11) och hjulen
avseende nedsmutsning. Rengér dessa
delar noggrant.

- Kontrollera om bakhjulen och knivskivan
(11) ar blockerad. Kontakta din kundtjanst
om du inte kan atgarda dessa blockader
pa egen hand.
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Larmlysdioden (53) blinkar blatt

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

"Robotgrasklippa- -
ren lutar”
Robotgréasklipparen | -
har valt och darefter
stannat.

Robotgrasklipparen har tip-
pats varaktigti 10 sekunder
Robotgrasklipparen lutade
for lange i en riktning

Tryck pa knappen "OK” (54) for att kvittera
stérningen. Starta om klippningen med ma-
ndverpanelen (2).

- Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
och starta den sedan pa nytt.

- Om robotgrasklipparen har vélt pga. en
brant slant, maste du anpassa granstra-
den (18) for att undvika alltfér branta slutt-
ningar.

"Robotgrasklippa- -
ren har kort fast”
Robotgréasklipparen
stannar pa vagen
tillbaka till ladd-
ningsstationen.

Robotgrasklipparens rérelse
ar blockerad pga. hinder vid
granstraden (18)

Sla ifran huvudstrombrytaren (7) (OFF) och
stéll robotgrasklipparen pa en annan plats i
klippningsomradet. Sla pa huvudstrémbryta-
ren (7) igen (ON) och starta om klippningen
med mandverpanelen (2).

- Atgarda alla hinder vid granstraden (18).

Fels6kning

Stérning

Majlig orsak

Atgarder

Robotgrasklipparen | -
star i klippningsom- | -
radet.
Robotgréasklipparen
kan inte slas pa.

For lag batterispanning
Storning i stromkretsen eller
elektroniken

- Flytta tillbaka robotgrasklipparen till ladd-
ningsstationen (19) dar den kan laddas.

- Sla pa huvudstrombrytaren (7) (ON).

- Kontakta var kundtjénst.

Robotgrasklipparen | -
kan inte kora tillbaka
till laddningsstati-
onen

Laddningsstationen (19) inte
ratt installerad.

- Kontrollera att LED-indikeringen (21) pa
laddningsstationen (19) lyser gront.

- Kontrollera att granstradarna (18) ar an-
slutna till laddningsstationen (19) och att
den framre granstraden (18) har dragits
mitt under laddningsstationen (19).

- Kontrollera att laddningsstationen (19) har
positionerats réatt.

Robotgréasklipparen | -
stannar eller kér
okontrollerat i nar-
heten av begrans-
ningsoar.

Grénstraden (18) har inte
installerats ratt runt om be-
gransningsdarna.

- Anpassa granstradens (18) position.
- Setill att granstraden (18) inte korsas.

Robotgrasklipparen | -
ar mycket hoégljudd. | -

Knivarna (10) skadade
Frammande vidhaftande res-
ter pa knivarna (10)
Robotgrasklipparen har star-
tats for nara hinder
Knivdriften eller drivmotorn
ar skadad

Andra delar i robotgrasklip-
paren ar skadade

- Byt ut knivarna(10). De tre klingorna (10)
maste bytas ut samtidigt.

- Drifteffektiviteten i robotgrasklipparen ar
beroende pa hur vassa knivarna (10) ar.
Se darfor till att knivarna (10) halls i full-
gott skick.

- Slaifran robotgrasklipparen sékert och
anvand arbetshandskar medan du rengér
knivarna (10) fér att undvika skarskador.

- Lat kundtjanst reparera eller byta ut
motorn.
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Fels6kning

Stérning

Méjlig orsak

Atgarder

Robotgrasklippa- -
ren stannar kvar i
laddningsstationen. | -
Robotgrasklipparen | -
kor alltid tillbaka till | -
laddningsstationen.

Arbetstiderna har stéllts in
felaktigt

Batteri tomt

Regnsensorn har 16st ut
Forhéjd batteritemperatur

Kontrollera arbetstiderna som har stéllts in
Robotgrasklipparen pabdrjar och avslutar

klippningen beroende pa tidsfénstret som

har stéllts in. Utanfér detta tidsintervall st-

annar robotgrasklipparen kvar i laddnings-
stationen (19).

Robotgrasklipparen | -
stannar pa granstra- | -
den och kan inte na
laddningsstationen.

Batteri tomt

Granstradens (18) langd ar
for lang, dvs. strackan till
laddningsstationen (19) ar
for lang for batteriet som an-
vands.

Ta bort mdjliga hinder pa granstraden
(18). Se till att det finns tillrackligt avstand
till hinder nér granstraden (18) laggs.
Anvand ett batteri med hogre kapacitet.
Obs! Om ett multi-Ah-batteri (t.ex. 4-6 Ah)
anvands ska den hégre kapaciteten stal-
las in. Tack vare den skonsamma laddnin-
gen och urladdningen vid robotgrasklippa-
re ar det inte nédvandigt att anvanda den
lagre kapaciteten for att férlanga livslang-
den.

OBS! Kapade granstradar och féljdskador tacks inte av garantin!
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13. Lampor pa laddaren

Indikeringsstatus

Rod Gron Betydelse och atgéarder
lysdiod lysdiod
Fran Blinkar Driftberedd
Laddaren ar ansluten till elnatet och driftberedd, inget batteri i laddaren.
Till Fran Laddning
Laddaren snabbladdar batteriet. De olika laddningstiderna anges pa lad-
daren.

Mérk! Beroende pa befintlig laddningsniva i batteriet kan de verkliga ladd-
ningstiderna till viss del avvika frdn angivna laddningstider.

Fran Till Batteriet har laddats och ér klart fér anvandning. (READY TO GO)
Darefter kopplas laddaren om till skonladdning tills batteriet har laddats
helt.

Lat batteriet sitta kvar i laddaren i ytterligare ca 15 min.
Atgard:
Ta ut batteriet ur laddaren. Koppla loss laddaren fran elnatet.

Blinkar Fran Anpassningsladdning

Laddaren har stéllts in pa ett 1age fér skonsam laddning.

Av sékerhetsskal laddas batteriet upp ldangsammare och behdver mer tid.
Detta kan ha f6ljande orsaker:

- Batteriet har inte laddats under mycket lang tid.

- Batteriets temperatur ar inte i idealomradet.

Atgard:

Vénta tills batteriet har laddats, batteriet kan anda laddas vidare.
Blinkar Blinkar Stérning

Batteriet kan inte langre laddas. Batteriet &r defekt.

Atgard:

Ett defekt batteri far inte langre laddas.

Ta ut batteriet ur laddaren.

Till Till Temperaturstérning

Batteriet ar for varmt (t ex direkt solstralning) eller for kallt (under 0°C)
Atgard:

Ta ut batteriet och férvara det i rumstemperatur i en dag (ca 20°C).
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Serviceinformation
| alla lander som namns i garantibeviset har vi kompetenta servicepartners. Adresserna till dessa part-
ners finns i garantibeviset. Vara partners star garna till tjianst for alla slags servicearbeten sdsom repara-

tion och tillhandahallande av reservdelar, slitagedelar och férbrukningsmaterial.

Kom ihag att féljande delar i denna produkt ar utsatta for ett bruksmassigt och naturligt slitage samt att
féljande delar kravs som férbrukningsmaterial.

Kategori Exempel
Slitagedelar* Batteri
Forbrukningsmaterial/férbrukningsdelar* Knivar
Delar som saknas

* ingdr inte tvunget i leveransomfattningen!

Vid brister eller stérningar kan du anmala detta pa webbplatsen www.Einhell-Service.com. Ge en detal-
jerad beskrivning av felet som har uppstatt och besvara alltid féljande fragor:

® Fungerade produkten forst eller var den defekt fran borjan?
e Markte du av ndgonting innan produkten slutade att fungera (symptomer fore defekt)?

* Enligt din asikt, vilken funktion &r felaktig i produkten (huvudsymptom)?
Beskriv den felaktiga funktionen.
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Garantibevis

Bésta kund,

vara produkter genomgar en strang kvalitetskontroll. Om denna produkt mot férmodan inte fungerar pa

ratt satt, beklagar vi detta och ber dig att kontakta var serviceavdelning under adressen som anges pa

garantikortet. Vi star &ven garna till tjanst pa telefon under servicenumret som anges nedan. Féljande
punkter galler for att du ska kunna géra ansprak pa garantin:

1. Dessa garantivillkor vdnder sig enbart till konsumenter, dvs. naturliga personer som inte har for av-
sikt att anvdnda denna produkt i kommersiellt syfte eller inom egen verksamhet. Dessa garantivillkor
reglerar ytterligare garantitjanster som nedanstaende tillverkare erbjuder kdpare av nya produkter.
Dessa tjanster &r en komplettering till den lagstadgade garantin. Garantiansprak som regleras enligt
lag paverkas inte av denna garanti. Vara garantitjanster ar gratis for dig.

2. Garantitjansterna omfattar endast sadana brister som bevisligen kan héarledas till material- eller till-
verkningsfel. Produkten som du har kdpt ska vara ny och harstamma fran nedanstaende tillverkare.
Vi avgdr om sadana brister i produkten ska atgardas eller om produkten ska bytas ut.

Tank pa att vara produkter endast far anvéndas till &ndamalsenligt syfte och inte har konstruerats
fér kommersiell, hantverksmaéssig eller yrkesmassig anvadndning. Ett garantiavtal sluts darfér ej om
produkten inom garantitiden har anvants inom yrkesméssiga, hantverksmassiga eller industriella
verksamheter eller har utsatts for liknande pakanning.

3. Garantin omfattar inte:

- Skador pa produkten som kan hérledas till att monteringsanvisningen missaktats eller pa grund av
felaktig installation, asidosatt bruksanvisning (t ex anslutning till felaktig natspanning eller stromart),
missaktade underhalls- och sakerhetsbestdmmelser, om produkten utsatts fér onormala miljéfakto-
rer eller bristfallig skotsel och underhall.

- Skador pa produkten som kan hérledas till missbruk eller ej &andamalsenlig anvandning (t ex éver-
belastning av produkten eller anvandning av ej godkanda insatsverktyg eller tillbehdr), frammande
partiklar som har trangt in i produkten (t ex sand, sten eller damm, transportskador), yttre vald eller
yttre paverkan (t ex skador efter att produkten fallit ned).

- Skador pa produkten eller delar av produkten som kan héarledas till bruksmassigt, normalt eller for
6vrigt naturligt slitage .

4. Garantitiden uppgar till 24 manader och galler fran datumet nar produkten koptes. Medan garantiti-
den fortfarande galler ska ansprak pa garanti stallas inom tva veckor efter att defekten faststalldes.
Det ar inte mdjligt att stalla ansprak pa garanti efter att garantitiden har 16pt ut. Garantitiden férlangs
inte nar produkten repareras eller byts ut, dessutom medfér sddana arbeten inte att en ny garantitid
bérjar gélla fér produkten eller for ev. reservdelar som har monterats in. Detta géller ven vid hem-
besdk.

5. Anmal den defekta produkten pa féljande webbplats for att géra ansprak pa garantin:
www.Einhell-Service.com. Se till att du har sparat pa kvittot eller ett annat kdpebevis som pavisar att
du har képt denna produkt i nytt skick. Produkter som sands in utan képebevis eller utan markskylt
tacks inte av vara garantitjanster eftersom de inte kan identifieras. Om defekten i produkten técks av
vara garantitjanster, far du genast en reparerad eller ny produkt av oss.

Givetvis kan vi &ven, mot debitering, atgarda skador som antingen inte tacks av garantin eller som har
uppstatt efter garantitidens slut. Skicka in produkten till nedanstdende serviceadress.

Foér slitage- och férbrukningsdelar samt fér delar som saknas hanvisar vi till begransningarna i garantin
enligt serviceinformationen som anges i denna bruksanvisning.
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Tento pfistroj nesméji pouzivat déti. Déti nesméji provadét ¢isténi a udrzbu pfistroje. Tento pfistroj
sméji pouzivat osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostateénymi zkusenostmi a védomostmi pouze tehdy, pokud jsou pod dohledem nebo pokud byly
pouceny ohledné bezpe¢ného pouzivani pfistroje a rozuméji nebezpecim, kterd mohou v disledku
pouziti vzniknout. Déti si nesméji s pfistrojem hrat.
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Nebezpeci!

Pfi pouzivani pfistroju je tfeba dodrzovat urcita
bezpecnostni opatieni, aby se zabranilo zranénim
a Skodam. Prectéte si proto peclivé tento navod

k obsluze / bezpecnostni pokyny. Dobfe si ho/

je ulozte, abyste méli tyto informace kdykoliv

po ruce. Pokud predate pfistroj jinym osobam,
odevzdejte s nim i tento navod k obsluze / tyto
bezpecénostni pokyny. Nepfebirame zadné ruceni
za Skody a Urazy vzniklé v dusledku nedodrzovani
tohoto navodu k obsluze a bezpeénostnich
pokyn(.

1. Bezpeénostni pokyny

Prislusné bezpecénostni pokyny naleznete v
pfilozené brozurce!

Varovani!

Prectéte si veskeré bezpeénostni pokyny,
graficka znazornéni a technické udaje, jimiz
je toto elektrické naradi opatfeno. Zanedbani
pfi dodrzovani nasleduijicich instrukci mohou mit
za nasledek zasah elektrickym proudem, pozar a/
nebo tézka zranéni.

VSechny bezpecnostni pokyny a instrukce si
ulozte pro budouci pouziti.

Vysvétleni pouzitych symboli (viz obr. 14)

A. VYSTRAHA- pied provozem stroje si
prectéte navod k obsluze!
B. VYSTRAHA - pfi provozu stroje dodrzujte

odpovidajici bezpe€nostni vzdalenost!

C. VYSTRAHA - pied provadénim praci na
stroji nebo pfed nadzvednutim stroje aktivujte
blokovaci zafizeni! POZOR - ne-
dotykejte se rotujicich noza!

D. VYSTRAHA- na stroji nejezdéte! POZOR -

nedotykejte se rotujicich nozd!

Trida ochrany Il (dvojita izolace)

Akumulatory skladujte jen v suchych pros-

torach s teplotou v rozsahu od +10 °C do

+40 °C. Akumulatory skladujte pouze v nabi-
tém stavu (min. 40% nabiti).

Spinaci sitovy zdroj

Trida ochrany IlI

Pomala pojistka 3,15 A

Odpojovaci transformator s ochranou proti

zkratu

K. Pouze pro pouZiti v suchych prostorach.

mm

cTIo

Pozor!
Béhem bourky vytahnéte sitovou zastréku a od-
pojte ohraniCovaci drat od nabijeci stanice.
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2. Popis pfristroje a rozsah dodavky

2.1 Popis pristroje (obr. 1/2)
Roboticka sekacka
Ovladaci panel
Tlagitko STOP
Nastaveni vySky sekani
Destovy senzor
Rukojet pro pfenaseni
Hlavni spina¢

Zadni kole¢ko

Kryt pfihradky na akumulatory
10. Cepele

11. Nozovy kotou¢

12. Predni kolo

13. Sitovy zdroj (kabel)

14. Upevnovaci haky

15. Upevnovaci Sroub

16. Kabelova spojka

17. Nahradni Cepele

18. Ohranic¢ovaci drat

19. Nabijeci stanice

20. Nabijeci kolik

21. LED indikace

22. Sestihranny klig

23. Pravitko (k vyjmuti)

©CoNoOh~WN =

2.2 Rozsah dodavky a rozbaleni

Zkontrolujte prosim uplnost vyrobku na zékladé

popsaného rozsahu dodavky. V pfipadé

chybéjicich dili se prosim obratte nejpozdéji

béhem 5 pracovnich dnli po zakoupeni vyrobku

na nase servisni stfedisko nebo prodejnu, kde

jste pfistroj zakoupili, pfi¢emz predlozte platny

doklad o koupi. Dbejte prosim na tabulku o zaruce

v servisnich informacich na konci navodu.

® Oteviete baleni a pfistroj opatrné vyjméte z
baleni.

* Odstrarte obalovy material, obalové a
prepravni pojistky (pokud jsou pouzity).

® Prekontrolujte, zda je rozsah dodavky upliny.

®  Zkontrolujte pfistroj a pfisluSenstvi, zda neby-
ly pfi pfrepravé poskozeny.

® Obal si pokud mozno uschoveijte az do uply-
nuti zaruéni doby.

Nebezpeéi!

Pristroj a obalovy material nejsou détska
hracka! Déti si nesmi hrat s plastovymi sacky,
féliemi a malymi dily! Hrozi nebezpeci spol-
knuti a uduseni!
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Rozsah dodavky, montazni material a
prisluSenstvi (Eastecné nejsou souéasti do-
davky):

Obsah dodavky naleznete v pfilozeném
informaénim listu k rozsahu dodavky.
Roboticka sekacka

Sitovy zdroj (kabel)

Nabijeci stanice

Upevnovaci Srouby (4 ks)

Nahradni epele

Upevnovaci haky

OhraniCovaci drat

Kabelova spojka

Sestihranny kli&

Akumulator

Nabijecka

Pravitko (k vyjmuti)

Originalni navod k provozu
Bezpecnostni pokyny

Potiebné pomticky
(nejsou soucasti dodavky)

e Kladivko

o Klesté

® QOdizolovaci klesté

® Vodovaha (volitelng)

3. Pouziti v souladu s uréenym
ucelem

Robotické sekacka je vhodna pro soukromé
pouziti na zahradach domu a chat a je uré¢ena
vyhradné pro sekani travnik.

Pfistroj smi byt pouzivan pouze podle svého
ucelu uréeni. Jakékoli pouziti pfesahuijici ramec
tohoto uréeni pfedstavuje pouziti v rozporu s
uréenym ucelem. Za Skody nebo zranéni véeho
druhu, ke kterym doslo v disledku pouziti v
rozporu s uréenym ucelem, ruéi uzivatel / obslu-
hujici osoba, nikoli vyrobce.

Dbejte prosim na to, Zze naSe pfistroje nebyly
podle svého uc€elu uréeni konstruovany pro
zivnostenské, femeslnické nebo primyslové
pouziti. Nepfebirame zadnou zaruku, pokud je
pfistroj pouzivan v zivnostenskych, femesinych

nebo pramyslovych podnicich a pfi srovnatelnych

¢innostech.
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4. Technické udaje

NaP&Li ..o 18V
Pocet otaCek motoru.........ccevveeeneee. 3100 min-1
Druh ochrany ........cccccceeeiieeeiiieeiee e IPX4
THAA OCHIaNY .....ceeiiieiieieee e 1]
HMONOSt ... 9,0 kg
SitKa ZADEIU.......ocvoeeeceeeeeeeee e 18.cm
Pocet Cepeli ....ooevueeeeeiee e 3
Max. StOUPANT ....c.veiiiiiieeieece e 35 %
Hladina akustického tlaku LpA ......... 48,7 dB (A)
Nejistota K ....c.ooooviiiiiiiiieeeee 3dB (A)
Hladina akustického vykonu LWA .... 59,4 dB (A)
Nejistota K ......ooooviiiiiiiiiiiicee 3dB (A)

Nastaveni vysky sekani 20-60 mm, plynulé
Pfipustna délka ohrani¢ovaciho dratu max. 250 m

Anténa ohrani¢ovaciho dratu
Provozni frekvenéni pasmo............... 0-148,5 kHz
Maximalni vysilaci vykon ............... 21,18 dBuA/m

Pripojeni pres Bluetooth
Provozni kmitoctové pasmo . 2 400-2 483,5 MHz

Maximalni vysilaci vykon ...........ccccceeuee. 0,5dBm
Sitovy zdroj

Vstupni napéti: ................ 100-240V ~ 50/60 Hz
Vystupni Napéti: ......ccccceveeveieeniinieen. 18Vd.c.
VyStupni proud: .......cccceeeveeniiienieeieeieecene 1,8A
THida ochrany: .......ccoceverieiinieeseceseeee /@

Vibrace byly stanoveny podle norem EN ISO
3744:1995 a ISO 11094: 1991.

Varovani!

Tento pristroj produkuje béhem provozu
elektromagnetické pole. Toto pole mize za
urcitych okolnosti ovliviiovat aktivni nebo
pasivni Iékafské implantaty. Aby se zabra-
nilo vdznym nebo smrtelnym poranénim,
doporucujeme osobam s lékarskymi implan-
taty konzultovat pred pouzivanim pristroje
lékare a vyrobce Iékarského implantatu.
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5. Uvedeni do provozu

Pred zahajenim instalace robotické sekacky
si prectéte cely navod k provozu. Kvalita ins-
talace ma vliv na to, jak dobre bude roboticka
sekacka pozdéji pracovat.

5.1 Funkeni princip

Roboticka sekacka voli sv(j smér nahodné.
Zahrada se pfitom kompletné poseka tak, ze ro-
boticka sekacka pojizdi vSechny oblasti na plosSe
uzaviené ohrani¢ovacim dratem (18). Jakmile
roboticka sekacka rozpozna spravné nainstalo-
vany ohrani¢ovaci dréat (18), otoCi se a jede jinym
smérem v ramci oblasti. VSechny oblasti, které
chcete uvnitf plochy chranit — napf. zahradni
jezirka, stromy, nabytek nebo kvétinové zahony
musi byt také obehnany ohrani€ovacim
dratem (18). Ohranic¢ovaci drat (18) musi tvofit
uzavieny obvod. Pokud roboticka sekacka v ob-
lasti sekani narazi na prekazku, popojede dozadu
a pokracuje v sekani dal jinym smérem (obr. 3).

5.2 Senzory

Roboticka sekacka je vybavena nékolika
bezpecénostnimi senzory.

® Senzor zvednuti:

Pokud se roboticka sekacka nadzvedne zez-
adu o vice nez 30° ze zemé, pak se sekacka
a otaceni Cepeli (10) okamzité zastavi.
Senzor naklonu:

Pokud se roboticka sekacka silné nakloni

v jednom sméru, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi.

Senzor prekazek:

Robotické sekacka rozpoznava prekazky, kte-
ré ji stoji v cesté. Pokud se roboticka sekacka
stfetne s pfekazkou, pak se sekacka a rotace
Cepeli (10) okamzité zastavi a sekacka odje-
de smérem dozadu od prekazky.

Destovy senzor:

Roboticka sekacka je vybavena destovym
senzorem (5), aby se zabranilo jejimu provo-
zovani v desti. Pokud je detekovan dést, vrati
se roboticka sekacka k nabijeci stanici (19)

a tam se kompletné nabije. Po opétovném
vysuseni senzoru desté (5) zUstane roboticka
sekacka v nabijeci stanici (19) dalSi dvé ho-
diny. Nezkratujte oba kovové senzory kovem
nebo jinym vodivym materialem. To negativné
ovliviiuje spravnou funkci robotické sekacky.

5.3 Pfiprava

Nejprve si vytvorte nakres svého travniku. Na-
kreslete take prekazky a vytvorte plan, jak je
chcete chranit. Tim se usnadni nalezeni vhod-

né polohy pro nabijeci stanici (19) a polozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) kolem k¥ovin,
kvétinovych zahont atd. (obr. 4). Pfi vySce travni-
ku nad 60 mm se musi provést jeho zkraceni,
aby nedoslo k nadmérnému zatizeni robotické
sekacky a k omezeni efektivity provozu. PouZzijte k
tomu konvenéni sekacku nebo vyzinac.

Z travniku uklid'te vSechny volné pfedméty, které
by mohla roboticka sekacka poskodit nebo které
by mohly poskodit robotickou sekacku.

Pripravte si nasledujici nastroje: kladivko, klesté,
odizolovaci klesté a vodovahu (volitelng).

Montaz akumulatoru

Pro provoz robotické sekacky je zapotfebi akumu-
lator (A) série Power-X-Change. Pozor: Akumu-
lator (A) mozna4, v zavislosti na varianté modelu,
neni sou¢éasti dodavky vasi robotické sekacky.

Oteviete kryt pfihradky na akumulator (9)
zatazenim za zapadku. Stisknéte zapadkové
tladitko akumulatoru (A) a zasunte akumulator
(A) do otvoru, ktery je k tomu uréeny. Zaviete kryt
pfihradky na akumulator (9) a dbejte na spravné
zacvaknuti (obr. 10).

Pro odstranéni akumulatoru (A) otevfete kryt
pfihradky na akumulator (9). Stisknéte zapad-
kové tlaCitko akumulatoru (A) a akumulator (A)
vytahnéte.

5.4 Nabijeci stanice

5.4.1 Umisténi nabijeci stanice

Nejprve urCete nejlepsi misto pro nabijeci stanici
(19). Je zapotiebi venkovni zasuvka, ktera trvale
dodava proud, aby roboticka sekacka vzdy fung-
ovala. Nabijeci stanice (19) musi byt umisténa na
rovném povrchu ve vysce travniho drnu. Dbejte
na to, aby tato oblast byla rovna a sucha. Vyberte
misto ve stinu, protoze akumulator se nabiji nej-
Iépe v chladném prostfedi (obr. 5a). Navic dbejte
na to, aby byl ohrani¢ovaci drat minimalné 2 m
pred nabijeci stanici (19) polozen rovné. Zakfiveni
dratu pfimo pfed nabijeci stanici (19) mohou vést
k potizim pfi najizdéni sekacky k nabijeni.

5.4.2 Lokalizace nabijeci stanice

Kdyz je akumulator témér prazdny, vraci se ro-
boticka sekacka zpét k nabijeci stanici (19) tak,
Ze nasleduje ohraniCovaci drat (18) proti sméru
hodinovych ruci¢ek az k nabijeci stanici (19).
Dbeijte proto na spravné umisténi nabijeci stanice
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(19) (obr. 5b).

5.4.3 Pripojeni nabijeci stanice k sitovému
zdroji

1. Pred pfipojenim nabijeci stanice (19) k elekt-
rickému napajeni zajistéte, aby sitové napéti
¢inilo 100-240 V pti 50/60 Hz.

2. Sitovy zdroj zapojte (13) pfimo do zasuvky.
Kabel nepouzivejte pro zadné jiné ucely.

3. Nepouzivejte poskozeny sitovy zdroj (13).

V pfipadé poskozeni kabell nebo sitového
zdroje (13) se okamzité obratte na autorizo-
vaného odbornika.

4. Robotickou sekacku nenabijejte ve vihkém
prostredi. Robotickou seka¢ku nenabijejte pfi
teplotach vyssich nez 40 °C nebo nizsich nez
5°C.

5. Robotickou sekacku a sitovy zdroj (13)
neumistujte do blizkosti vody, zdroju tepla
a chemikalii. Kabel sitového zdroje (13)
neumistujte do blizkosti ostrych hran, abyste
zabranili jeho poskozeni.

6. Sitovy zdroj (13) spojte s nabijeci stanici (19)
(obr. 5¢).

Abyste akumulator robotické sekacky nabili jiz
béhem instalace, zapnéte nejprve robotickou
sekacku hlavnim vypinacem (7) a postavte ji do
nabijeci stanice (19).

5.4.4 Informace k procesu nabijeni
Robotické sekacka se vraci k nabijeci stanici v
jedné z nasleduijicich situaci (19):

® Posilate robotickou sekacku ruéné zpét.
e Stav nabiti akumulatoru klesl pod 30 %.
© Denni pracovni doba je u konce.

e Zareagoval destovy senzor.

® Roboticka sekacka je prehrata.

Pfi navratu jede roboticka sekacka podél
ohrani¢ovaciho dratu (18) samostatné az k
nabijeci stanici (19).

Jede-li robotické sekacka zpét k nabijeci stanici
(19), hleda si ohrani€ovaci drat (18) a jede podle
néj proti sméru hodinovych rucicek.

Béhem nabijeni akumulatoru sviti kontrolka LED
(21) na nabijeci stanici (19) ¢ervené. Sviti-li LED
kontrolka (21) na nabijeci stanici (19) zeleng,
signalizuje to, ze je akumulator zcela nabity. Po
uplném nabiti se roboticka sekacka bud’ opét
pusti do sekani, nebo zlstane az do dalsi pra-
covni doby v nabijeci stanici (19).

Pokud se pfi navratu k nabijeci stanici (19) na
ohrani¢ovacim dratu nachazi prekazka (18),
zUstane roboticka sekacka po nékolika pokusech
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stat pred touto prekazkou a nemuze se dostat
zpét k nabijeci stanici (19). Z ohrani¢ovaciho dra-
tu odstrarite v8echny prekazky (18).

Pokud teplota akumulatoru prekroéi 45 °C,
nabijeni se prferusi, aby se zabranilo poskozeni
akumulatoru. Po opétovném poklesu teploty
pokracuje nabijeni automaticky.

Pokud teplota ovladani robotické sekacky
prekroci 75 °C, vraci se roboticka sekacka zpét
do nabijeci stanice (19). Po opétovném poklesu
teploty se opét spusti sekani podle nastaveni.
Pokud se akumulator vybije, nez se roboticka
sekacka vrati do nabijeci stanice (19), neda se
roboticka sekacka jiz spustit. Umistéte robotick-
ou sekacku zpét k nabijeci stanici (19) a nechte
zapnuty hlavni vypina¢ (7). Roboticka sekacka se
automaticky nabije.

5.5 Ohranicovaci drat
POZOR! Prerusené ohrani¢ovaci draty a nas-
ledné skody nepodléhaiji zaruce!

5.5.1 Pokladka ohrani¢ovaciho dratu
Ohrani¢ovaci drat (18) se da polozit jak na zemi,
tak v zemi. Kdyz je ptida tvrda nebo sucha,
upevinovaci haky se mohou (14) pfi zarazeni zlo-
mit. Pokud je plda velmi suchd, pak pred poklad-
kou ohrani¢ovaciho dratu travnik zavlazte.

* Instalace na zemi
Pokud travnik nechcete pozdéji vertikutovat
nebo provzdudnovat, polozte ohrani¢ovaci
drat (18) pevné na zem a upevnéte ho
prilozenymi upeviiovacimi haky (14).V
prvnich tydnech pouzivani robotické sekacky
mUzZete polohu ohrani¢ovaciho dratu jesté up-
ravit. Po néjaké dobé vSak bude ohrani¢ovaci
drat prerostly travou a jiz nebude vidét. Nain-
stalujte ohrani¢ovaci drat s maximalni vzda-
lenosti 1 m mezi jednotlivymi upeviovacimi
héaky (14). Na nerovnych mistech travniku
snizte vzdalenost mezi upeviiovacimi haky.
Vyhybejte se situacim, pfi nichz drat nedolé-
ha na zem. Zajistéte, aby ohrani¢ovaci drat
nemohl byt pfeseknut robotickou sekackou

¢ Instalace v zemi
Ohrani¢ovaci drat zahrabejte az 5 cm hlu-
boko do zemé. Tim se zabrani poskozeni
ohrani¢ovaciho dratu (18) napfiklad pfi verti-
kutaci nebo provzdusnovani.

Upozornéni!
Ponechte si 1 m dratu na zadnim konci nabijeci
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5.5.2 Uzka mista

Pokud plocha travniku zahrnuje Uzké misto, mize
na ném vase roboticka sekacka pracovat, pokud
ma koridor Sitku minimalné 1,4 m (80 cm mezi
ohrani¢ovacimi draty) a délku max. 8 m (obr. 3).

5.5.3 Vzdalenost od hranice zahrady

Kdyz se roboticka sekacka pfiblizuje k
ohrani¢ovacimu dratu (18), rozpozna ho po-
moci senzorll umisténych na své predni ¢asti.
Nez se v8ak roboticka sekacka otoci, prejede
ohrani¢ovaci drat (18) az o 30 cm. Zohlednéte to
pfi planovani oblasti sekani (obr. 6a).

5.5.4 Polozeni dratu v rozich

Zabrarfite pokladani ohrani¢ovaciho dratu (18)

v rozich v pravém uhlu (90°). Aby se zajistilo, Ze
se roboticka sekacka nebude pohybovat pfilis
daleko za ohraniCovaci drat (18), poloZte misto
toho ohraniovaci drat (18) tak, jak je znazornéno
na obr. 6b.

5.5.5 Vypocet stoupani travniku

Roboticka sekacka muize prekonavat stoupani
az 35 %. Vyvaruijte se proto strméjsiho stoupani.
Stoupani Ize uréit pomoci pfekonavané vysky na
vzdalenost (obr. 6¢).

Pfiklad:a/b=35cm/100 cm =35 %

5.5.6 Instalace ohrani¢ovaciho dratu ve
stoupanich
Ve stoupanich muze roboticka sekacka zej-
ména na mokreé travé sklouznout a tim prejet
ohrani¢ovaci drat (18). Proto se doporucuje dbat
na nasledujici body (obr. 6d):
® Na horni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
35 %. Dodrzujte zde vzdalenost 30 cm od
prekazek a okraju travniku.
® Na dolni ¢asti svahu by se ohrani¢ovaci drat
(18) nemél instalovat na stoupanich nad
17 %. Dodrzujte zde vzdalenost 40 cm od
prekazek a okraju travniku.

5.5.7 Jizdni trasy a dlazdéné chodniky

® Oddélte zvySené chodniky, plochy se Stérkem
nebo kdrou, hlubsi zahony nebo podobné
plochy. Polozte ohraniovaci drat (18) ve vz-
dalenosti miniméalné 30 cm (obr. 6e a 69).

® Chodniky probihajici v jedné roviné s travnim
drnem nemusi byt oddéleny, protoze ro-
boticka sekacka pres né mlze snadno prejet.
OhraniCovaci drat (18) smi byt poloZen i pfes
chodniky (obr. 6f a 6g).
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5.5.8 Ohraniéené ostravky

Chrarite pfekazky v oblasti sekani vytvofenim

ohrani¢enych ostrivkl. Tim se mGze zabranit ko-

lizi s citlivymi objekty, zahradnimi jezirky, stromy,
nabytkem, kvétinovymi zahony atd. (obr. 6h a 6i).

® Vysurite ohrani¢ovaci drat (18) od okraju k
chranénym objektam.

e Zafixujte ohraniCovaci drat (18) upeviiovacimi
haky (14) ve sméru hodinovych ruci¢ek kolem
chranéného objektu.

® Ohrani¢ené ostravky kompletné ohradte a
dovedte ohrani¢ovaci drat (18) zpét do bodu,
na némz jste opustili okraj travniku.

e Vzdalenost mezi dvéma ohrani¢enymi
ostrlivky by méla ¢init min. 0,8 m. Jinak spojte
objekty do jednoho spole€¢ného ohrani¢eného
ostrivku (obr. 6h).

® Ohrani¢ovaci drat (18) by mél byt polozen
smeérem k ohrani¢enému ostriivku a od néj
vzdy rovnobézné a velmi blizko k sobé. -
Pozor! OhraniCovaci draty (18) se nesmi
kfizit! - Za timto ucelem zafixujte
rovnobézné ohrani¢ovaci draty (18) na zemi
spole¢né stejnymi upeviiovacimi haky (14)
(obr. 6i).

® Roboticka sekacka prejede v oblasti sekani
oba rovnobézné ohraniovaci draty (18),
avSak u jednodus$e vedenych ohrani¢ovacich
dratu (18) se roboticka sekacka zastavi.

5.5.9 Prekazky

* Prekazky s vyskou nad 10 cm (obr. 6j)
Senzory prekazek identifikuji pevné prekazky
s vySkou nad 10 cm, napf. stromy, zdi, ploty,
zahradni nabytek. Narazi-li roboticka sekacka
do prekazky, zastavi se, zaci ustroji se vyp-
ne, sekacka popojede dozadu a otodi se,
aby pokracovala v sekani jinym smérem.
Mékké, nestabilni a cenné pfekazky musi byt
chranény ohrani¢ovacim ostriivkem.

e Kameny a nizké prekazky
Kameny, kusy skaly a nizké pfekazky pod
10 cm v oblasti sekani musi byt chranény,
protoze jinak by roboticka sekacka mohla
pfes né prejet. V takovém pfipadé muze dojit
k poskozeni a zablokovani robotické sekacky.

° Stromy (obr. 6k)
V pfipadé stromu se roboticka sekacka chova
jako v pripadé prekazek. Pokud vak kofeny
stromu s vySkou mensi nez 10 cm vyénivaji
ze zemé, méla by byt tato oblast chranéna.
To zabrariuje skodam na kofenech a na
robotické sekacce. Mezi ohrani€ovacim dra-
tem (18) a pfekazkou dodrzujte vzdalenost
minimalné 30 cm.
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5.6 Pripojeni k nabijeci stanici

Nez ohrani¢ovaci drat (18) pfipojite k nabijeci
stanici, kompletné dokoncete jeho poklad-

ku. Na obou koncich si navic ponechte 1 m
ohrani¢ovaciho dratu (18), abyste mohli provést
OhraniCovaci drat (18) na koncich zbavte izolace
pro pfipojeni k nabijeci stanici (19) v délce 10 az
15 mm pomoci odizolovacich klesti.

Pfed pfipojenim ohrani€ovaciho dratu (18) k
nabijeci stanici (19) vytahnéte sitovou zastréku.
OhraniCovaci drat (18) poloZeny k pfedni strané
nabijeci stanice (19) se musi polozit smérem
dozadu pres drzéaky kabell na dolni strané
nabijeci stanice (19) dozadu. Protahnéte pfedni
ohrani¢ovaci dréat (18) vedenimi pod nabijeci
stanici a uréenym otvorem v oblasti pfipojek.
Pripojte ho do pfipojky ,+“. Poté pfipojte zadni
ohrani¢ovaci drat (18) do pfipojky ,S1“ (obr. 7a).

Pozor! Ohranicovaci draty (18) se nesmi

kFizit!

Poté pfipojte elektrické napajeni. LED indikace
(21) na nabijeci stanici (19) by méla po spravné
instalaci trvale svitit zelené. Pokud LED nesuviti,
zkontrolujte nejprve pfipojky. Pokud LED sice sviti,
ale ne trvale zelené, prectéte si tabulku ,Indikace
nabijeci stanice a odstranéni chyb® na konci toho-
to navodu k provozu.

5.7 Zapnuti a kontrola instalace

Jakmile LED kontrolka (21) na nabijeci stanici
(19) sviti zelené, je prostor sekéani pro robotickou
sekacku pfipraven. Nejprve zajistéte, aby byly
upevnovaci haky (14) na ohrani¢ovacim dratu (18)
kompletné zarazené. Postavte robotickou sekacku
cca 3 m za nabijeci stanici (19) pfed ohrani¢ovaci
drat (18). Pfitom by méla byt roboticka sekacka
nato¢ena v Uhlu 90° k ohrani¢ovacimu dratu (18)
(obr. 7b). Zapnéte hlavni vypinac (7) (ON) (obr. 8).
Na dvé sekundy stisknéte tlacitko POWER (60)
na ovladacim panelu (2). Odblokuijte robotickou
sekacku pomoci PIN a potvrdte zadani tlacitkem
OK (61) (viz kapitola ,Blokovaci zatizeni / PIN
kod®).

Stisknéte tlacitko HOME/3 (64) a pak znovu
tlacitko OK (61). Roboticka sekacka nyni sleduje
ohrani¢ovaci dréat (18) proti sméru hodinovych
ru€icek. Pozorujte robotickou sekacku béhem
celé jizdy podél ohrani¢ovaciho dratu (18), dokud
zase nezastavi na nabijeci stanici (19). Pokud by
méla roboticka sekacka na nékterych mistech
problémy, upravte pfipadné ohrani¢ovaci drat (18)

a postup zopakuijte. Akumulator robotické sekacky
se nyni uplné nabiji. Pokud nastavaji problémy pfi
najizdéni sekacky do nabijeci stanice, je mozné,
Ze nabijeci stanici (19) budete muset bo€né znovu
nasmeérovat, dokud najizdéni sekacky do nabijeci
stanice nebude probihat bez problémd.

Cervenym tlagitkem STOP (3) mlizete robotickou
sekacku kdykoliv zastavit. Po stisknuti tlacitka
STOP (3) se roboticka sekacka zastavi a ¢eka na
dalsi pokyny.

5.8 Upevnéni nabijeci stanice

Poté, co je zaru€ena fadna funkce robotické
sekacky a byla nalezena vhodna poloha pro
nabijeci stanici (19), musi se nabijeci stanice (19)
zafixovat upeviiovacimi Srouby (15). Upevnovaci
Srouby (15) kompletné zaSroubuijte do zemé po-
moci Sestihranného klie (22) (obr. 7c).

5.9 Indikace kapacity akumulatoru

Stisknéte spina¢ pro indikaci kapacity akumu-
latoru. Indikace kapacity signalizuje stav nabiti
akumulatoru pomoci 3 LED kontrolek (obr. 13b).

Vsechny 3 LED sviti
Akumulétor je pIné nabity.

2 nebo 1 LED sviti
Akumulétor disponuje dostateénym zbytkovym
nabitim.

1 LED blika
Akumulétor je prazdny, akumulator znovu nabijte.

Vsechny LED blikaji

Teplota akumulatoru je podkroéena. Odpojte aku-
mulator od pfistroje, nechte akumulator odpocivat
jeden den pfi pokojové teploté. Pokud se chyba
objevi znovu, doslo k hlubokému vybiti akumu-
latoru, &imz se stal defektnim. Vyjméte akumula-
tor z pristroje. Defektni akumulator se jiz nesmi
pouzivat, resp. nabijet.

Pozor!

Pokud pouzivate sadu Multi-Ah Pack (napf.
4-6 Ah), nastavte ji prosim vzdy na vy3si ka-
pacitu. Diky Setrnému nabijeni a vybijeni v ro-
botické sekacce neni vyuziti mensi kapacity pro
prodlouzeni zivotnosti akumulatoru nutné.

5.10 Nabijeni akumulatoru pomoci nabijecky
V normalnim provozu se akumulator (A) robotické
sekacky nabiji pfes nabijeci stanici (19). Pro
nezavislé pouziti akumulatoru (A) série Power-X-
Change Ize tento akumulator nabijet také v externi
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nabije¢ce Power-X-Charger. Pozor! Nabijecka

(pol. 13a/ pol. B) nemusi byt v zavislosti na

varianté modelu soucéasti dodavky vasi roboticke

sekacky.

1. Porovnejte, zda souhlasi sitové napéti uve-
dené na typovém stitku se sitovym napétim,
které je k dispozici. Zastréte sitovou zastréku
nabijec¢ky (B) do zasuvky. Zelena LED zaéne
blikat.

2. Zastréte akumulator (A) do nabijecky (B) (obr.
13a).

3. Vbodé ,Indikace nabijeCky“ naleznete tabulku
s vysvetlivkami k LED indikacim na nabijecce.

Béhem nabijeni se mGze akumulator trochu
zahtivat. To je ovSem normalni.

Pokud neni mozné akumulator nabit, zkontrolujte,

® zdaje v zasuvce sitové napéti,

® zda se kontakty akumulatoru spravné dotykaji
nabijecich kontaktu.

Pokud stale neni mozné akumulator nabit, prosi-
me vas, abyste

® nabijecku

® aakumulatorovy ¢lanek

poslali na adresu naSeho zakaznického servisu.

Pokud jde o bezpecné odeslani, kontaktujte
nasi zakaznickou sluzbu nebo prodejnu, v niz
jste si pfistroj poridili.

Dbeijte p¥i zaslani nebo likvidaci akumulatoru,
resp. akumulatorového pristroje na to, aby
dily byly zabaleny jednotlivé v plastovém
sacku, aby se zabranilo zkratim a vzniku
pozaru!

V zajmu dlouhé Zivotnosti akumulatorového
¢lanku byste méli vzdy dbat na jeho v€asné nabiti.
To je v kazdém pfipadé tieba tehdy, kdyz zjistite,
Ze vykon pfistroje klesa. Akumulatorovy ¢lanek
nikdy kompletné nevybijejte. Toto vede k defektu
akumulatoru!

6. Obsluha

6.1 Hlavni spina¢

Roboticka sekacka je vybavena hlavnim
vypina¢em (7). Robotickou sekacku zapinejte a
vypinejte hlavnim vypinac¢em (7) (ON) a (OFF)
(obr. 8). Po zapnuti je roboticka sekacka blokova-
na pomoci PIN kédu.

6.2 Ovladaci panel

Robotické sekacka byla naprogramovana jiz z
vyroby a byla provedena jeji standardni nastaveni.
Ta vSak Ize v pfipadé potfeby zménit. | kdyZz jsou
tovarni nastaveni vhodna pro vétsinu zahrad,

meéli byste se pfesto seznamit s dostupnymi
moznostmi.

Vysvétleni LED kontrolek ovladaciho panelu

(obr. 9a)

50. Casové LED: Zobrazeni denni doby sekani

51. Blokovaci LED: Zobrazeni blokovani tladitek

52. Akumulatorové LED: Indikace stavu akumu-
latoru

53. Poplachova LED: Indikace chyb

Vysvétleni moznosti tlacitek na ovladacim

panelu (obr. 9b)

60. Tlac¢itko POWER: Zapnuti a vypnuti robotické
sekacky

61. Tlacitko OK

62. Tlacitko SET WORK TIME /1

63. Tlacitko START/2

64. Tlacitko HOME/3

65. Tlacitko 4 / blokovaci tlac¢itko

6.3 Nastaveni vysky sekani

Pozor! Nastaveni vysky sekani se smi provadét
pouze na vypnuté robotické sekacce. Stisknéte
tlacitko STOP (3). Roboticka sekacka umozriuje
pomoci nastaveni vysky sekani (4) plynulou tp-
ravu vySky sekani mezi 20 a 60 mm, kterou Ize
odedist na stupnici.

Pfi vySce travniku nad 60 mm se musi provést
jeho zkraceni minimalné na 60 mm, aby nedoslo k
nadmérnému zatizeni robotické sekacky a k ome-
zeni provozni efektivity. Pouzijte k tomu konvenéni
sekacku nebo vyzinag.

Po ukonéeni instalace Ize vysku sekani upravit
nastavenim vysky sekani (4). Zanéte vzdy s
vy$Si vySkou sekani a snizujte ji v malych krocich
az do pozadované vysky.

6.4 Blokovaci zarizeni / PIN kod

Blokovaci zafizeni zabrarfuje neautorizovanému
pouzivani robotické sekacky bez platného kodu.
Pro odblokovani musite zadat osobni ¢tyfmistny
bezpecnostni kéd.

Odblokovani

- Nez uvedete robotickou sekacku do provozu,
musite zadat spravny PIN kod (standardni
PIN kéd: 1-2-3-4). Zadaveijte &islice PIN kddu
pomalu po sobé a potvrd'te zadani tlagitkem
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OK (61). Ovladaci funkce se odblokuji a blo- 4. Potvrdte nastaveni stisknutim tlacitka OK
kovaci LED (51) sviti zelené. (61).

- Pokud zadate nespravny PIN kéd, rozsviti se Cas, v némz byly zmény provedeny, je nyni denni
blokovaci LED (51) ¢ervené. Stisknéte tlacitko  Cas spusténi. Zobrazeny pocet hodin je denni
OK (61), abyste smazali nespravny PIN koéd, a  pracovni doba.
nasledné zadejte spravny PIN kéd. ® Pro nastaveni doby sekani se jako orientacni

hodnota doporuéuje 8 hodin denné pfi 500

Zablokovani mZ2.V zavislosti na velikosti zahrady a kom-
Chcete-li ovladaci panel (2) zablokovat, stisknéte plexnosti je tfeba zvolenou pracovni dobu
tlacitko 4 / blokovaci tlacitko (65). upravit.
Standardni PIN kéd: Novy PIN kéd: Startovani
1234 e 1. Odblokuijte ovladaci panel (2).
2. Stisknéte nejprve tlacitko START/2 (63).
Zména PIN kédu 3. Potvrdte proces startu tlacitkem OK (61).
Pro zménu PIN kédu postupuijte nasledovné:
1. Odblokuijte ovladaci panel. Robotické sekacka nyni seké podle nastavené
2. Stisknéte soucasné tladitko 4 / blokovaci doby sekani. BEhem pracovni doby se sleduje
tlagitko (65) a tlacitko OK (61). Blokovaci LED  stav nabiti akumulatoru a zobrazuje se pomoci
(51) blika stfidavé Cervené a zelené. LED kontrolky akumulatoru (52). Jakmile stav
3. Zadejte novy PIN kdd (Etyfmistny). Stisknéte nabiti akumulatoru klesne na 30 %, vraci se ro-
tlagitko OK (61). Blokovaci LED (51) blika boticka sekacka automaticky k nabijeci stanici
zelené. (19).

4. Zadejte novy PIN kéd znovu a stisknéte
tlacitko OK (61). Blokovaci LED (51) sviti trva- ~ PFeruseni procesu sekani

le zelené. PIN kod byl UspéSné zménén. 1. Pro okamzité zastaveni robotické sekacky
5. Pozor! Novy PIN kod si zapiste! stisknéte tlacitko STOP (3).
2. Odblokujte ovladaci panel (2).
Vyzadani PIN kédu v pfipadé ztraty 3. Stisknéte postupné tlacitko HOME/3 (64) a
Pripravte si u¢tenku a sériové Cislo robotické tla¢itko OK (61), abyste robotickou sekacku
sekacky. Potfebujete je pro ziskani nového PIN podél ohrani¢ovaciho dratu (18) poslali zpét k
kodul! nabijeci stanici (19).
1. Do USB zditky pfipojte USB flash disk podle
obrazku (obr. 11). 6.6 Ovladani robotické sekacky pomoci mo-
2. Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON). bilni aplikace
3. Stisknéte soucasné tlacitko POWER (60) a VSechna nastaveni, ktera Ize provadét pres ovla-
tlagitko OK (61). Drzte tladitka stisknuta po daci panel, Ize rovnéz Cinit pfes mobilni aplikaci.
dobu 3 sekund. Nyni sviti vS§echny LED (50, Nejdfive si do vaSeho smartphonu stahnéte
51, 52, 53) na ovladacim panelu (2). mobilni aplikaci Einhell pro robotické sekacky.
4. Stisknéte tlacitko SET WORKTIME / 1 (62). Aplikace Einhell je dostupna pomoci nasledujiciho
5. Vytahnéte USB flash disk. Pfectéte si data odkazu a QR kédu:

z USB flash disku na pocitaci. Roboticka
sekacka vytvofila textovy soubor (*.txt). Tento iOS: http:/gr.einhell.com/12e103ce
soubor obsahuje PUK, osobni kod. Obratte se
na zékaznicky servis pro ziskani PIN kodu.

6.5 Ovladani robotické sekacky

Nastaveni doby sekani

1. Odblokuijte ovladaci panel (2).

2. Nékolikanasobnym stisknutim tlacitka SET
WORKTIME /1 (62) zvolte pozadovanou
dobu sekéni.

3. Odpovidajici zobrazeni signalizuji ¢asové LED
diody (50).
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Android: http:/gr.einhell.com/176c0443

Pres signal Bluetooth spojte robotickou sekacku
s vasim smartphonem a postupujte podle zobra-
zenych krok(. Mobilni aplikace umoznuje pouzit
nasledujici doplnkové funkce robotické sekacky:
* Nastaveni doby sekani

V mobilni aplikaci mate dalsi moznosti nasta-
veni doby sekani, jako napfiklad denni indivi-
dualni nastaveni doby sekani.

Destovy senzor

Destovy senzor (5) se v mobilni aplikaci da
zapnout a vypnout. Standardni tovarni nasta-
veni senzoru je ,Zapnuto“.

Bod multi startu

U velmi ¢lenitych zahrad miize mit roboticka
sekacka problémy dosahnout do kazdé ob-
lasti a kompletné posekat travnik. V tomto
pfipadé Ize na ohrani¢ovacim dratu (18) zvolit
nékolik bodU startu. Tak se mlize roboticka
sekacka dostat i do téZko pfistupnych oblasti
vasi zahrady. Roboticka sekac¢ka urazi zvole-
nou vzdalenost podél ohrani¢ovaciho dratu
(18) a v této oblasti zahaji sekani (obr. 6¢).
Nabijeci stanice (19) je automaticky defino-
vana jako startovni bod 1. Dva dalsi startovni
body Ize zvolit libovolné. Zméfte pfitom vzda-
lenost mezi nabijeci stanici (19) a startovnim
bodem ve sméru hodinovych ruci¢ek podél
ohrani¢ovaciho dratu (18). Pomoci ¢etnosti
urcite, jak ¢asto roboticka sekacka vyjede se-
kat z nabijeci stanice (19) nebo z pfislusnych
startovnich bodd.

Sekani u okraju

Pro ¢istou hranu travniku Ize v mobilni aplikaci
aktivovat nastaveni ,Sekani u okraju“. Ro-
boticka sekacka zaéne kazdych 7 pracovnich
dnd praci posekanim pasu travniku podél
celého ohrani¢ovaciho dratu (18). Kromé toho
seka roboticka sekacka na konci denniho
intervalu sekani pfi cesté k nabijeci stanici,
pokud je akumulator nabity na vice nez 70 %.
Statistiky sekacky

Ziskate informace o rdznych statistikach
sekacky.

Pokyny pro pfipojeni pres Bluetooth

e Po prihlaseni jako uzivatel a zaregistrovani
pfistroje se pomoci mobilni aplikace Einhell
pfipojte k robotické sekacce.

U pfistroji s OS Android musi byt pro
pfipojeni pfes Bluetooth lokalita schvéalena pro
mobilni aplikaci Einhell.

K robotické sekacce se pfipojujte vyhradné
pomoci mobilni aplikace Einhell ve vaSem
smartphonu.

Pomoci aplikace Einhell se pfipojte k ro-
botické sekacce.

Dosah pfipojeni pfes Bluetooth je omezeny.
Pri ovladani robotické sekacky proto zUstarite
v jeji blizkosti.

Ve jednom okamziku muZze roboticka sekacka
navazat vzdy spojeni pouze s jednim smart-
phonem.

Po provedeni vSech nastaveni na robotické
sekacce odpojte pfipojeni pfes Bluetooth.

7. Cisténi, udrzba a objednani
nahradnich dild

Nebezpeci!

Pfed vSemi Cisticimi a udrzbovymi pracemi je
nutné pfistroj odpojit od napéti, pfi tom vytahnéte
sitovou zastréku ze zasuvky a vypnéte pistroj
hlavnim vypinaé¢em (7) (OFF) (obr. 8). Z robotické
sekacky vyjméte akumulator.

Opatrné! Noste pracovni rukavice!

7.1 Cisténi

e Udrzujte bezpecnostni zafizeni, vétraci
otvory a kryt motoru tak Cisté a zbavené
prachu a nedistot, jak jen to je mozné. Otfete
pfistroj istym hadrem nebo ho profouknéte
stla¢enym vzduchem pfi nizkém tlaku.
Roboticka sekacka se nesmi Cistit pod tekouci
vodou, zejména ne pod vysokym tlakem.
Pristroj pravidelné Cistéte vihkym hadfikem

a malym mnozstvim tekutého mydla.
Nepouzivejte zadné Cistici prostfedky nebo
rozpoustédla, mohlo by dojit k posSkozeni
plastovych &asti pristroje. Dbejte na to, aby se
do pristroje nedostala voda.

Robotickou sekacku Cistéte pokud mozno
kartaci nebo hadry.

Kontrolujte pohyblivost Eepeli (10) a nozového
kotouce (11).

K ¢isténi nabijecich kontakt(i na robotické
sekacce (1) a nabijeci stanici (19) pouzivejte
Cistici prostfedek na kov nebo velmi jemny
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brusny papir. Cistéte je, abyste zajistili efek-
tivni nabijeni.

7.2 Udrzba

®  Opotfebované nebo poskozené ¢epele (10)
a jejich upevnovaci Srouby je tfeba vzdy
vymeénit.

®  Opotfebované nebo poskozené dily vymérnte.

®  Pro zajisténi dlouhé zivotnosti by se mély
vSechny Sroubované soucastky, jako jako kola
a osy, vycistit a nasledné naolejovat.

® Pravidelna péce o robotickou sekacku zajisti
nejen jeji dlouhou zivotnost a vykonnost, ale
pfispiva také k peclivému a jednoduchému
sekani vaseho travniku.

¢ Dily nejvice vystavené opotrebeni jsou ¢epele
(10). Pravidelné kontrolujte stav Cepeli (10) a
jejich upevnéni. Pokud by roboticka sekacka
zacCala nadmérné vibrovat, mohlo by to zna-
menat, ze ¢epele (10) jsou poSkozené, resp.
byly zdeformovany narazy. Pokud jsou ¢epele
(10) opotfebované nebo poskozené, musi se
okamzité vyménit.

®  Pravidelné kontrolujte Cistotu stfihu travni-
ku. Kvili neostrym ¢epelim se stébla travy
odriznou pouze necisté. V dlsledku toho
mUiZe travnik na povrchu lehce zaschnout a
zhnédne. Proto pravidelné vyménujte Cepele,
abyste zachovali Cisty a rovny stfih.

® Pravidelné kontrolujte spodni stranu robotické
sekacky, zda neni znecisténa. Robotickou
sekacku pravidelné Cistéte. Silngjsi necistoty
okamzité odstrarite.

® V prvnich tydnech po uvedeni do provozu a
po prfedchozim sekani konvenéni sekackou
muze rychle dojit k silnému znedisténi vasi ro-
botické sekacky. V tomto obdobi proto kontro-
lujte spodni stranu robotické sekacky ast8ji.

® Travnik zkracujte pouze v malych krocich,
abyste zabranili silnému znedisténi.

®  Uvnitf pfistroje se nenalézaji zadné dalsi dily
vyzaduijici udrzbu.

7.2.1 Vyména cepeli

Pouzivejte pouze originalni ¢epele, protoze jinak
neni zaru¢ena funkénost a bezpecnost.
Roboticka sekacka je vybavena tfemi Cepelemi
(10) namontovanymi na nozovém kotouci (11).
Tyto Cepele (10) maji Zivotnost az 3 mésice
(pokud nedojde k zasazeni zadnych prekazek).
Vymeéiite prosim v8echny tfi Cepele (10)
soucasné, aby se vyloucilo omezeni efektivity a
rovnovahy vaseho pfistroje.
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P¥i vyméneé Cepeli (10) postupuijte nasledovné

(obr. 12). Pozor! Noste rukavice!

1. Povolte upevniovaci Srouby.

2. Vyjméte Cepele (10) a nahrad'te je novymi.
VZzdy vymeérite v8echny tfi Cepele (10).

3. Upeviovaci Sroub nakonec opét utdhnéte.
Zajistéte, aby se nové Cepele (10) mohly
volné otacet.

Na konci sezony provedte celkovou kontrolu

sekacky a odstrante vSechny nahromadéné

nedistoty. Pfed kazdym zacatkem sezony

bezpodminecné prekontrolujte stav Eepeli (10).

S opravami se obratte na nas zakaznicky servis.

Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

7.2.2 Aktualizace softwaru

Pokud chcete aktualizovat software, zkopirujte

novy software na prazdny USB flash disk (USB

flash disk pfipadné nejprve zformatujte). Nez pro-
vedete nasledujici kroky, zajistéte, aby byl akumu-
lator UpIné nabity.

1. Postavte robotickou sekacku do oblasti
sekani. Pfi aktualizaci softwaru se roboticka
sekacka nesmi nachazet v nabijeci stanici.

2. Do USB zditky pfipojte USB flash disk podle
obréazku (obr. 11).

3. Zapnéte hlavni vypina¢ (7) (ON).

4. Stisknéte soucasné tlacitko POWER (60) a
tlacitko OK (61). Drzte tlacitka stisknuta po
dobu 5 sekund. Nyni sviti vSechny LED (50,
51, 52, 53) na ovladacim panelu (2).

5. Stisknéte tladitko 4 / blokovaci tlacitko (65),
&imz spustite proces aktualizace. Casové
LED (50) indikuji aktualni pokrok. Sviti-li vS§ech
5 ¢asovych LED (50) priibézné, je proces
ukoncen.

6. Casové LED (50) po nékolika sekundach
opét zhasnou a roboticka sekacka prejde do
normalniho provozniho stavu, kdy sviti pouze
jedna ¢asova LED (50).

7. Vytahnéte USB flash disk.

7.2.3 Oprava ohrani¢ovaciho dratu

Pokud by doslo k prefiznuti ohrani¢ovaciho dra-
tu (18) na libovolném misté, pouzijte k opravé
pfilozené kabelové spojky (16). Za timto ucelem
zaved'te oba konce pfefiznutého ohrani¢ovaciho
dratu (18) do kabelové spojky (16) a stlacte spoj-
ku klestémi.

Sitovou zastréku zapojte do zasuvky. Poté
zkontrolujte funkci pomoci LED indikace (21) na
nabijeci stanici (19).
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7.3 Objednani nahradnich dilt

Pfi objednavce nahradnich dild je tfeba uvést nas-
ledujici udaje:

e Typ pristroje

o Cislo vyrobku

® |dentifikacni Cislo pfistroje

o Cislo pozadovaného nahradniho dilu

Aktualni ceny a informace naleznete na www.
Einhell-Service.com.

Nahradni ¢epele, €. vyr.: 34.140.20

8. Skladovani

Akumulétor (A) pfed skladovanim pres zimu zcela
nabijte a vypnéte robotickou sekacku hlavnim
vypina¢em (7) (OFF). Z pfistroje vyjméte akumu-
lator (A). Sitovy zdroj (13) odpojte od elektrického
napajeni a nabijeci stanice (19).

OhraniCovaci drat (18) Ize nechat pfes zimu ven-
ku. Zajistéte vak, aby pfipojky byly chranény proti
korozi. K tomu odpojte pfipojky ohrani¢ovaciho
dratu (18) od nabijeci stanice (19).

Skladuijte pfistroj a jeho pfislusenstvi na tmavém,
suchém a nezamrzajicim misté a mimo dosah
déti. Optimalni skladovaci teplota se pohybuje
mezi 5 a 30 °C. Elektricky pfistroj uchovaveijte v
originalnim baleni.

9. Pieprava

e  Pfistroj vypnéte hlavnim vypinacem (7) (OFF)
(obr. 8).

® Pouzijte ochranné transportni prvky, pokud
jsou k dispozici.

e Chrarite pfistroj pfed poskozenimi a silnymi
vibracemi, které mohou nastat zejména pfi
transportu ve vozidlech.

e Zaijistéte pfistroj proti sklouznuti a pfevraceni.

® Drzte robotickou sekacku za rukojet pro
prenaseni (6) tak, aby nozovy kotou¢ (11)
sméfoval pry¢ od téla.

10. Likvidace a recyklace

Pristroj je uloZen v baleni, aby bylo zabranéno
poskozeni pfi pfepravé. Toto baleni je surovina a
tim znovu pouzitelné nebo mize byt dano zpét do
cirkulace surovin. Pistroj a jeho pfisluSenstvi jsou
vyrobeny z rozdilnych materiald, jako napf. kov

a plasty. Defektni pfistroje nepatfi do domovniho
odpadu. K odborné likvidaci by mél byt pfistroj
odevzdan na pfislusném sbérném misté. Pokud
z2adné takové shérné misto neznate, méli byste se
informovat na mistnim zastupitelstvi.

)¢

_—
Jen pro zemé EU

Elektrické naradi a pfistroje neodhazujte do do-
movniho odpadu!

Podle evropské smérnice 2012/19/ES o odpad-
nich elektrickych a elektronickych zafizenich
(OEEZ) a pfi prosazovani narodniho prava musi
byt spotfebované elektrické naradi sbirano
samostatné a musi byt dopraveno do odpovida-
jiciho ekologického recykla¢niho zavodu.

Alternativa recyklace k vyzvé na zpétné odeslani
vyrobku:

Vlastnik elektrického pfistroje je povinen
alternativné namisto zpétného odeslani zafizeni
spolupUlsobit pfi jeho spravném zuzitkovani

v pfipadé, Ze se vzda jeho vlastnictvi. Stary
pfistroj Ize v takovém pfipadé odevzdat také

ve sbérné, ktera provede odstranéni ve smyslu
narodniho zakona o recyklaci a odpadech. Tyto
predpisy se nevztahuiji na dily pfisluSenstvi a
pomocné prostfedky bez elektrickych soucéasti
pridané ke starym pfistrojim.

Pfi likvidaci dbejte na to, aby byly akumulatory a
svitidla (napf. zarovka) vyjmuty z pfistroje.

Patisk nebo jiné rozmnozovani dokumentace a
pravodnich listin, také ve vytazcich, je pfipustny
pouze s vyslovnym souhlasem firmy Einhell Ger-
many AG.

Technické zmény vyhrazeny
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11. Indikace nabijeci stanice a odstranéni chyb

LED indikace (21)

Popis

Reseni

preruseny
— chybné pfipojeny
ohrani¢ovaci drat (18)

Vyp. — zadné napajeni proudem — kontrola napajeni proudem
Sviti zelené — pfipraveno k sekani
— akumulator je zcela nabity
— ohrani¢ovaci drat (18)
spravné nainstalovany
Blika zelené — ohrani¢ovaci drat (18) — zkontrolujte ohrani¢ovaci drat (18), zda

neni preruseny
— zkontrolujte obé pfipojky na nabijeci stani-
ci (19)

Sviti Cervené

akumulator se nabiji

— pockejte, az se akumulator zcela nabije

12. Indikace robotické sekacky a odstranéni chyb

Poplachova LED (53) sviti ¢ervené

Chyba

Mozna pfricina

Odstranéni

~Roboticka sekacka
zvednuta“

— senzor zvednuti reagoval
nepretrzité po 10 sekund

Pro potvrzeni chyby stisknéte tladitko OK
(54). Proces sekani spustte znovu pomoci
ovladaciho panelu (2).

— Vyskytne-li se tato chyba ¢ast§ji, zkon-
trolujte oblast sekani ohledné prekazek
vys8ich nez 10 cm a odstrante je nebo
oddélte prekazky ohrani¢ovacim dratem
(18) od oblasti sekani.

~Roboticka sekacka
uvizla“

Roboticka sekacka
zastavila v oblasti
sekani v blizkosti
prekazky.

— senzor prekazek aktivovan
10krat béhem 1 minuty

Pro potvrzeni chyby stisknéte tladitko OK
(54). Proces sekani spustte znovu pomoci
ovladaciho panelu (2).

- Zkontrolujte, zda je roboticka sekacka
zablokovana prekazkou nebo zda uvizla
mezi stromy, kfovinami atd. Odstrante
prekazku nebo se této oblasti vyhnéte.

- Pokud se tato chyba vyskytne ¢ast§ji,
zkontrolujte polozeni ohrani¢ovaciho dratu
(18). Dbejte zejména na ostré uhly, kori-
dory, ploty, skaly atd. a v pfipadé potfeby
upravte trasovani ohrani¢ovaciho dratu
(18).

- Zkontrolujte, zda neni trava pfili§ vysoka a
roboticka sekacka zablokovana. Posekejte
travu v tomto pfipadé na meéné nez 60
mm.
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Poplachova LED (53) sviti ¢ervené

Chyba Mozna pficina Odstranéni
,Halltv senzor® — senzor pfekazek reagoval Vypnéte hlavni vypina¢ (7) (OFF) a umistéte
Roboticka sekacka nepretrzité po 10 sekund robotickou seka¢ku na jiné misto v oblasti
se v oblasti sekani sekani. Zapnéte opét hlavni vypinac (7)
zastavila pfimo na (ON) a znovu spustte sekani pres ovladaci
prekazce. panel (2).

- Zkontrolujte, zda je roboticka sekacka
zablokovana prekazkou nebo zda uvizla
mezi stromy, kfovinami atd. Odstrarite
prekazku nebo se této oblasti vyhnéte.

- Pokud se tato chyba vyskytne Cast§ji,
zkontrolujte polozeni ohrani¢ovaciho dratu
(18). Dbejte zejména na ostré uhly, kori-
dory, ploty, skaly atd. a v pfipadé potfeby
upravte trasovani ohrani¢ovaciho dratu
(18).

Poplachov