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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.
Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-9-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Gefahr!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und An-
weisungen. Versaumnisse bei der Einhaltung der
Sicherheitshinweise und Anweisungen kénnen
elektrischen Schlag, Brand und/oder schwere
Verletzungen verursachen. Bewahren Sie alle
Sicherheitshinweise und Anweisungen fiir
die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 14)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!

B. WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!

C. WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
berthren

D. WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-

ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht

berthren

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-

men mit einer Umgebungstemperatur von

+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-

stand lagern (mind. 40% geladen).

Schaltnetzteil

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

Nur fir den Gebrauch in trockenen Raumen.

mm

XeTIO

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Méhroboter
Bedienfeld
STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad
Akkufachdeckel

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken
15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht
19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Akku

23. Ladegerat

24. Displayabdeckung
25. Sechskantschlissel

©CoNOOh~WN =

2.2 Lieferumfang und Auspacken

Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-

kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.

Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens

innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-

kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.

o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.

* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

o Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.
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® Kontrollieren Sie das Gerat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

® Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlissel

Akku

Ladegerat

Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Benétigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
®  Hammer

® Zange

® Zange zum Abisolieren

3. BestimmungsgemaéBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
maB. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ..ot 18V
Motordrehzahl..............cccocoiiiinine 3100 min™
Schutzart .......cooveeiiiiee IPX4
SchutzKIasse .........cccerieeeriiieicesee e 11l
Gewicht ........... .9,3 kg
Schnittbreite .......... 18 cm
Anzahl der KliNngen.........ccccooiveiiiieiniec e 3
Max. Steigung........cceviiieiiiieiiceeeee 35 %
Schalldruckpegel L ,.......c.ccccocoeevnee. 48,7 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, .........ccocc.... 59,4 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)

Schnitthdhenverstellung ...... 20-60 mm; stufenlos
Zuléssige Lange des

Begrenzungsdrahtes.............cccoce.. max. 250 m
Netzteil

Eingangsspannung: .......... 100-240V ~ 50/60 Hz
AusgangsspannuUNG: ......ceeeeeveeeerieeeeenns 18Vd.c.
AUSaNGSSIIOM: ..o 1,8A
SChULZKIASSE: ... v I/@

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerat erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder todlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Gerét bedient wird.
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5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereich innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
— mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Mahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rlickwarts und maht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, wird der
Mahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der M&hroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, wird der Mahroboter und die Rota-
tion der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mé&hroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, wird seine Bewegung in
diese Richtung gestoppt und er féhrt rick-
warts weg vom Hindernis.

* Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor
wieder trocken ist, bleibt der Mahroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19),
bevor die Arbeit wiederaufgenommen wird.

Anl_FREELEXO_LCD_BT_SPK4.indb 12

SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekuirzt werden, um
den Mé&hroboter nicht tbermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange und Zange zum Abisolieren.

Montage des Akkus

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9), indem Sie
den Schnapper ziehen. Driicken Sie die Rasttaste
des Akkus (22) und schieben Sie den Akku (22)
in die daflr vorgesehene Akkuaufnahme. Schlie-
Ben Sie den Akkufachdeckel (9) und achten Sie
auf korrektes Einrasten. (Bild 10)

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fur
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken ist.
Waéhlen Sie einen Platz im Schatten aus, da der
Akku (22) am besten in einer kiihlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zusatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kénnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku (22) fast leer ist, kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlick, indem er dem
Begrenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb

12.10.2020 15:31:22



darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren. (Bild 5b)

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fir
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Mahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19). (Bild 5c)

Um den Akku (22) des Méahroboters bereits wah-
rend der Installation zu laden, schalten Sie den
Mahroboter zunachst tber den Hauptschalter (7)
ein und stellen Sie den Méahroboter in die Lade-
station (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zuruck:

Sie senden den Méahroboter manuell zurtick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelést.

Der Mahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Anl_FREELEXO_LCD_BT_SPK4.indb 13

Wenn der M&hroboter zurtick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18). Um sicherzustellen, dass der Mahroboter in
einem optimalen Winkel in die Ladestation (19)
eintrifft, fhrt der Mahroboter zuerst eine kurze
Distanz im Uhrzeigersinn auf dem Begrenzungs-
draht (18) entlang. Danach dreht der Mahroboter
in die richtige Richtung und folgt dem Begren-
zungsdraht (18). So wird gewahrleistet, dass der
Mahroboter immer mittig und gerade in die Lade-
station (19) einfahrt.

Waéhrend des Ladevorgangs des Akkus (22)
leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) rot.

Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladesta-
tion (19) gruin, zeigt dies an, dass der Akku (22)
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollten sich beim Zurlickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus (22) 45 °C (ber-
schreitet, wird der Ladevorgang abgebrochen,
um Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem
die Temperatur wieder gesunken ist, wird der La-
devorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku (22) leer wird, bevor der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlickkehrt, kann der
Mahroboter nicht mehr gestartet werden. Bringen
Sie den Mahroboter zuriick zur Ladestation (19)
und lassen Sie den Hauptschalter (7) eingeschal-
tet. Der Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
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des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr

trocken ist.

® Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kdnnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mahroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange
von max. 8 m hat. (Bild 3)

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, Gberféhrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlck-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs. (Bild 6a)

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie an den Ecken den Be-
grenzungsdraht in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicher zu stellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Gber den Begrenzungsdraht
hinaus fahrt, verlegen Sie stattdessen den Be-

grenzungsdraht in zwei flachen Winkeln. (Bild 6b)

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Méahroboter kann Steigungen von bis zu
35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb steilere
Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der Uber-
wundenen Héhe Uber die Distanz bestimmen.
(Bild 6¢)

Beispiel: a/b =35cm/100 cm =35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm. (Bild 6e und 6g)

* Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden.
(Bild 6f und 6g)

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch
das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch
kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,
Gartenteiche, Baume, Mébel, Blumenbeete etc.
verhindern werden. (Bild 6h und 6i)

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
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plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel. (Bild 6h)

Der Begrenzungsdraht (18) zur und von der
Begrenzungsinsel sollte parallel und sehr
nah beieinander verlegt werden. - Achtung!
Begrenzungsdréahte (18) diirfen sich nicht
kreuzen! - Fixieren Sie dazu die parallelen
Begrenzungsdrahte (18) gemeinsam mit
denselben Befestigungshaken (14) auf dem
Boden. (Bild 6i)

Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahte (18) wird der Mahroboter
stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)

Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Gartenmé-
bel etc., werden von den Kollisionssensoren
erkannt. Kollidiert der M&hroboter mit einem
Hindernis, stoppt dieser, fahrt rickwarts und
dreht, um den Mahvorgang in eine andere
Richtung fortzusetzen. Weiche, instabile und
wertvolle Hindernisse mussen durch eine Be-
grenzungsinsel aus Begrenzungsdraht (18)
geschutzt werden.

Steine und niedrige Hindernisse

Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich missen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méahroboters kommen.

Baume (Bild 6k)

B&aume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.
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5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten
Begrenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen
mit der Ladestation verbinden. Reservieren Sie
an beiden Enden 1 m extra Begrenzungsdrahtes
(18), um spatere Anpassungen durchfiihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss tber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der La-
destation (19) nach hinten verlegt werden. Verbin-
den Sie diesen Begrenzungsdraht (18) mit dem
Anschluss ,+“ und den hinteren Begrenzungs-
draht mit dem Anschluss ,S1“. (Bild 7a)

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) dirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, prifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) gruin leuchtet, ist der Mahbereich fir den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Méahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON) (Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (51) auf dem
Bedienfeld (2) fir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestétigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (54) (siehe
Kapitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

Driicken Sie die Taste ,HOME” (53) und dann
erneut die Taste ,OK“ (54). Jetzt folgt der Méhro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Mahroboter
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wahrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenfalls den Begrenzungsdraht (18) und
wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku (22) des
Mahroboters wird nun vollstéandig geladen. Falls
Probleme beim Andocken bestehen, kann es
sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren missen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position flr die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
nageln (15) fixiert werden. Schlagen Sie die Be-
festigungsnéagel (15) mit einem Hammer komplett
in den Boden. (Bild 7c)

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fir Akku-Kapazi-
tatsanzeige. Die Akku-Kapazitdtsanzeige signa-
lisiert ihnen den Ladezustand des Akkus anhand
von 3 LEDs (Bild 13b).

Alle 3 LEDs leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED(‘s) leuchten:
Der Akku verfugt uber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LEDs blinken:

Der Akku wurde tiefentladen und ist defekt. Ein
defekter Akku darf nicht mehr verwendet und ge-
laden werden!

5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerat

1. Vergleichen, ob die auf dem Typenschild
angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegerats (23)
in die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (22) auf das Ladegerat
(23) (Bild 13a).
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3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegerét" finden Sie
eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerét.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht moglich sein, bitten wir Sie,

e das Ladegerét

¢ und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerét, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fir eine rechtzeitige Wiederauf-
ladung des Akku-Packs sorgen. Dies ist auf jeden
Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Geréats nachlésst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies fuhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter Giber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mé&hroboters,
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kénnen bei Bedarf allerdings
verandert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen flr die meisten Garten geeignet sind,
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sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erkldrung des Bedienfelds mit LCD-Anzeige
(Bild 9a)

LCD-Display

POWER-Taste

Taste ,START"

Taste ,HOME*

Taste ,OK“

Zuruck-Taste

Navigationstasten

Ziffernblock

50.
51.
52.
53.
54.
55.
56.
57.

6.3 Schnitthéhenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthdhe darf nur
bei ausgeschaltetem Mahroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Méahroboter ermdglicht Uber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe tiber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Méahroboter nicht ibermaBig zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoéheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mahroboters ohne einen glil-

tigen Code. Dazu missen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb nehmen,
missen Sie die korrekte PIN eingeben (Standard-
PIN: ,1-2-3-4“). Geben Sie die PIN langsam nach-
einander ein und bestatigen Sie die Eingabe mit
der Taste ,OK” (54).

Standard PIN:
1234

Neuer PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Navigieren Sie dazu im Hauptment des LCD-
Displays (50) mit den Navigationstasten (56)
zum Reiter ,PIN &ndern® und bestatigen Sie
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die Eingabe mit der Taste ,OK* (54).

Geben Sie zuerst die aktuelle PIN (Standard

PIN: 1-2-3-4) mithilfe des Ziffernblocks (57)

ein.

AnschlieBen geben Sie mithilfe des Ziffern-

blocks (57) lhre persénliche PIN ein.

Bestatigen Sie abschlieBend die vorgenom-

men Einstellungen mit der Taste ,OK* (54).

Bestatigen Sie die Meldung ,Anderungen

speichern?“ mit der Taste ,OK” (54) oder

dricken Sie die Zuriick-Taste (55), um die

Anderung zu verwerfen.

6. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer

des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um

lhre PIN zu erhalten!

1. SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an. (Bild 11)

2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

3. Dricken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(51) und die Taste “OK” (54). Der Mahroboter
startet nun im Boot-Modus.

4. Dricken Sie die Taste 1 auf dem Ziffernblock
(57).

5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die

Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Mahroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthalt
eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5. Einstellungen des Méhroboters

Im Hauptmeni des LCD-Displays (50) finden Sie
die aktuellen Datums- und Uhrzeiteinstellung des
Mahroboters, sowie den aktuellen Ladezustand.
Sie haben die Optionen, die Reiter ,,Allgemein
Einstellungen®, ,M&hzeiteinstellungen® und ,,PIN
andern“ zu wahlen. Bewegen Sie die Anzeige
mithilfe der Navigationstasten (56) auf den ge-
wiinschten Reiter und bestéatigen Sie die Eingabe
mit der Taste ,OK” (54).

Allgemeine Einstellungen

e Zeiteinstellungen
Wechseln Sie mithilfe der Navigationstasten
(56) zur gewlinschten Stelle, die Sie veran-
dern méchten und geben die jeweilige Zahl
Uber den Ziffernblock (57) ein. Bestatigen
Sie abschlieBend die vorgenommen Einstel-
lungen mit der Taste ,OK* (54). Bestatigen
Sie die Meldung ,Anderungen speichern?*
mit der Taste ,OK” (54) oder driicken Sie die
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Zuriick-Taste (55), um die Anderung zu ver-
werfen.

Méhen im Regen

Der Regensensor (5) lasst sich Uber diese
Einstellung ein- und ausschalten. Die werks-
seitige Standardeinstellung fiir den Sensor ist
LEin“. Wechseln Sie mithilfe der Navigations-
tasten (56) zur gewunschten Einstellung. Be-
statigen Sie abschlieBend die vorgenommen
Einstellungen mit der Taste ,OK* (54). Be-
statigen Sie die Meldung ,Anderungen spei-
chern?“ mit der Taste ,OK” (54) oder driicken
Sie die Zuriick-Taste (55), um die Anderung
zu verwerfen.

Sprache

Wechseln Sie mithilfe der Navigationstasten
(56) zur gewiinschten Sprache. Bestatigen
Sie abschlieBend die vorgenommen Einstel-
lungen mit der Taste ,OK* (54). Bestéatigen
Sie die Meldung ,Anderungen speichern?“
mit der Taste ,OK” (54) oder driicken Sie die
Zuriick-Taste (55) um die Anderung zu ver-
werfen.

Multi-Startpunkt

Bei sehr verwinkelten Géarten kann der
Mahroboter Probleme haben, jeden Bereich
zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
mahen. In diesem Fall kdnnen mit Hilfe der
App mehrere Startpunkte auf dem Begren-
zungsdraht (18) gewahlt werden. So kann
der M&hroboter auch in schwer zugéangliche
Gebiete Ihres Gartens gelangen. Der Méhro-
boter wird die gewéahlte Distanz am Begren-
zungsdraht (18) zurticklegen und in diesem
Bereich seinen Mahvorgang starten (Bild 9b).
Wechseln Sie mithilfe der Navigationstasten
(56) zur gewiinschten Stelle, die Sie veran-
dern méchten und geben die jeweilige Zahl
Uber den Ziffernblock (57) ein. Bestétigen
Sie abschlieBend die vorgenommen Einstel-
lungen mit der Taste ,OK* (54). Bestéatigen
Sie die Meldung ,Anderungen speichern?”
mit der Taste ,OK” (54) oder driicken Sie die
Zuriick-Taste (55) um die Anderung zu ver-
werfen.

Informationen

Sie erhalten Informationen zur aktuellen
Software-Version lhres Méhroboters

Mahzeiteinstellungen

* Betriebszeit
Sie erhalten Informationen (iber die aktuell
eingestellten Betriebszeiten ihres Mahrobo-
ters

* Randméahen
Fur eine saubere Rasenkante kann die
Einstellung ,Randmahen* aktiviert werden.
Der Mé&hroboter beginnt alle 7 Arbeitstage
seinen Mahvorgang, indem er einmal entlang
des kompletten Begrenzungsdrahtes méht.
AuBerdem maht der Mahroboter am Ende
des taglichen Mé&hintervalls auf dem Weg zu
Ladestation, falls der Akku tiber 70 % gela-
denist.

® Fehlerspeicher
Sie erhalten Informationen (iber zuletzt aufge-
tretene Fehlermeldungen ihres M&hroboters.

® Maher-Statistiken
Sie erhalten Informationen liber verschiedene
Maher-Statistiken.

PIN &ndern

Sie kénnen die PIN des Mahroboters &ndern und
ihre personliche PIN verwenden. Dazu gehen Sie
wie im Kapitel ,Sperrvorrichtung / PIN“ beschrie-
ben vor. Achtung! Notieren Sie die neue PIN.

6.6 Steuerung des Mahroboters

Startvorgang

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Dricken Sie erst die Taste ,START* (52)
3. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (24).

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit

wird der Akkuladestand liberwacht und auf dem
LCD-Display (50) angezeigt. Sobald der Akkula-
destand auf 30 % fallt, kehrt der M&hroboter auto-
matisch zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Méhvorgangs

1. Drlcken Sie die STOP-Taste (3), um den
Mahroboter sofort anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Dricken Sie nacheinander die Taste ,HOME*
(53), um den Mé&hroboter am Begrenzungs-
draht (18) entlang zur Ladestation (19) zu-
riickzusenden.

4. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (24).
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6.7 Steuerung des Mahroboters mit Hilfe der
App

Alle Einstellungen, die Uber das Bedienfeld vor-
genommen werden kénnen, kénnen ebenfalls
Uber die App durchgefiihrt werden. Laden Sie
sich zuerst die Einhell-App flir M&hroboter auf
Ihrem Smartphone herunter. Die Einhell-App ist
Uber folgenden Link und QR-Code erreichbar:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

Verbinden Sie mit Hilfe einer Bluetooth-Verbin-
dung den Méahroboter mit Ihrem Smartphone und
folgen Sie den angezeigten Schritten.

Hinweise zur Bluetooth-Verbindung:

® Verbinden Sie sich mit dem Mé&hroboter in der
Einhell-App.

* Die Reichweite einer Bluetooth-Verbindung
ist begrenzt. Bleiben Sie daher zu Steuerung
des Méhroboter in seiner Néhe.

®  Zum selben Zeitpunkt kann der Mahroboter
immer nur eine Verbindung zu einem Smart-
phone aufnehmen.

e Trennen Sie die Bluetooth-Verbindung nach-
dem Sie alle Einstellungen am Mé&hroboter
vorgenommen haben.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Gerat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF) (Bild 8).

Vorsicht! Arbeits-Handschuhe tragen!
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7.1 Reinigung

® Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

e Der Méahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondre unter Hochdruck, gerei-
nigt werden.

* Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

e Saubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

* Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).

® Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegeben falls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sichern dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Méah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
bildet einen USB-Stick an. (Bild 11)

Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Driicken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(51) und die Taste ,,OK“ (54). Der Mahroboter
startet nun im Boot-Modus.

Driicken Sie die Taste 3 auf dem Ziffernblock
(57), um den Update-Vorgang zu starten. Der
Mahroboter startet nun das Update der Soft-
ware und zeigt dabei den aktuellen Fortschritt
an. Nachdem die neue Software vollstandig
kopiert ist, wechselt der Mahroboter in den
normalen Betriebszustand.

Ziehen Sie den USB-Stick ab.
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7.3 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

* Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

® FuUr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.

* Die regelmaBige Pflege des Méhroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

® Die am starksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

* Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharf Klingen werden
Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und gerade Schnitt geschnitten zu
erhalten.

e Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-
te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie ihren Méhroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkerer Verunreinigungen
umgehend.

¢ In den ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigen Mahen mit einem kon-
ventionellen Rasenméher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite ihres Mahroboter in diesem Zeitraum
héaufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

® |m Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.4 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Original Klingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Losen Sie die Befestigungsschrauben

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen Neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-
schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle

des Mahroboters durch und entfernen alle ange-

sammelten Riickstéande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt Gberpri-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere

Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original

Ersatzteile.

7.5 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollten es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.
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7.6 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

® Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

® Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20

8. Lagerung

Laden Sie den Akku (22) vor der Lagerung Uber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Méahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (22) aus dem
Gerat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der
Stromversorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschliisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie dafiir Anschliisse des
Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladestation
(19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehoér an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie flir
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerét in der Originalverpackung auf.

9. Transport

® Schalten Sie das Geréat uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF). (Bild 8)

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

® Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

e Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wieder ver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
gefihrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstellen abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21) Beschreibung Lésung
Aus - Keine Stromversorgung - Prufung Sie die Stromversorgung
Leuchtet Griin - Bereit zum Mé&hen
- Akku (22) vollstandig gela-
den

- Begrenzungsdraht (18) kor-
rekt installiert

Blinkt Griin - Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
- Begrenzungsdraht (18) - Prifen Sie die beiden Anschliisse an der
falsch angeschlossen. Ladestation (19)
Leuchtet Rot - Akku (22) wird geladen - Warten Sie, bis der Akku (22) vollstandig
geladen ist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~,Méahroboter ange- | - Hebesensor kontinuierlich fir | Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den
hoben*. 10 Sekunden ausgeldst Méahroboter neu zu starten.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe iber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Méahbereich ab.

»Mahroboter festge- | - Hindernissensor innerhalb Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
fahren” einer Minute 10-mal aktiviert | Mahroboter neu zu starten.

Méahroboter im Méah- - Prufen Sie, ob der M@hroboter durch
bereich in der Néhe ein Hindernis blockiert oder zwischen
eines Hindernisses Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
gestoppt. Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-

den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.
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Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Hallsensor*
Mahroboter im
Mahbereich direkt
an einem Hindernis
gestoppt.

- Hindernissensor kontinuier-
lich fir 10 Sekunden ausge-
16st

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON),
um den Mé&hroboter neu zu starten.

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich

~Begrenzungsdraht-
/ Signalfehler”

Der Méahroboter
dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt

schlieBlich komplett.

- Méhroboter auBerhalb des
Méhbereichs

- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen

- Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

- Keine Stromversorgung

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

- Prufen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Falls der Mahroboter den Méahbereich an
derselben Stelle mehrere Male verlasst,
prifen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des
Begrenzungsdrahtes (18).

- Falls der Mahroboter den Méahbereich an
einer Steigung verlasst, vermeiden Sie
den Bereich durch das Andern der Positi-
on des Begrenzungsdrahtes (18).

~Akku-/Batterie-
fehler”

Der Akku lasst sich
nicht laden.

- Schlechter Kontakt der Lade-
stifte (20)

- Akku (22) hat das Ende sei-
ner Lebensdauer erreicht

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus

(OFF) und wieder ein (ON), um den Méahro-

boter neu zu starten.

- Bitte Priifen Sie, ob ein Problem mit der
Stromversorgung vorliegt.

- Reinigen Sie die Ladestifte (20).

- Tauschen Sie falls erforderlich den Akku
(22) aus.

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.
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Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~Batterietempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem- | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
tur auBerhalb des peratur bzw. Ubertemperatur auf die frthen Morgenstunden und ver-
Normbereichs* der Steuerung meiden Sie den Betrieb des Mahroboters

Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zuriick und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der M&hroboter
wartet an der Ladestation
(19).

wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurilick.

~Motor Uberlastet”
Der Mahroboter hat
im hohen und di-

cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

- Prifen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und mahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenmaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhéhen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthéhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewiinschten Hohe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Ré&der auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grundlich.

- Prifen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

»Mahroboter ge- - Mahroboter ist gekippt Driicken Sie die Taste “OK” (54), um den

neigt” - Mahroboter fiir langere Zeit Mé&hroboter neu zu starten.

Der Mé&hroboter ist in eine Richtung geneigt - Bringen Sie den Mahroboter auf eine ebe-

umgekippt und ge- ne Flache und starten Sie ihn neu.

stoppt. - Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.

~,Maher festgefah- - Bewegung des Mahrobo- Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus

ren” ters durch Hindernisse am (OFF) und setzen Sie den Méahroboter an

Der Mé&hroboter
stoppt auf dem
Ruckweg zur Lade-
station.

Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

eine andere Stelle im Méahbereich. Schalten

Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON),

um den Mahroboter neu zu starten.

- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
grenzungsdraht (18).
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Fehlersuche

lasst sich nicht ein-
schalten.

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter Akkuspannung zu gering Bringen Sie den Mahroboter zum Aufla-
steht im Méahbe- Fehler am Stromkreis oder den zur Ladestation (19) zurtck.
reich. der Elektronik Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
Der Méahroboter (ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige

(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.

Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) unter und vorne an der
Ladestation (19) angeschlossen sind und
der vordere Begrenzungsdraht (18) mittig
unter der Ladestation (19) verlegt ist.
Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Mahroboter
verhélt sich un-
gewohnlich um
Begrenzungsinseln
herum

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt und im
Uhrzeigersinn um die Begrenzungsinseln
verlegt ist.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Scharfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeits-Handschuhe,
wahrend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Méahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der M&hro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtick.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen
Akku (22) leer

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mahroboter beginnt téglich seine
Arbeit zum selben Zeitpunkt und arbeitet
im eingestellten Zeitfenster. AuBerhalb
dieses Zeitfensters bleibt der Mahroboter
in der Ladestation (19).

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschéden unterliegen nicht der

Garantie!
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13. Anzeige Ladegerat

Anzeigestatus

Rote LED

Griine LED

Bedeutung und MaBnahme

Aus

Blinkt

Betriebsbereitschaft
Das Ladegeréat ist an das Netz angeschlossen und betriebsbereit,
Akku ist nicht im Ladegerét

An

Aus

Laden

Das Ladegerét l1adt den Akku im Schnellladebetrieb.

Die entsprechenden Ladezeiten finden Sie direkt am Ladegerét.
Hinweis! Je nach vorhandener Akkuladung kénnen die tatséchlichen
Ladezeiten von den angegebenen Ladezeiten etwas abweichen.

Aus

An

Der Akku ist aufgeladen und einsatzbereit.

Danach wird bis zur vollstandigen Ladung auf eine Schonladung um-
geschaltet.

Lassen Sie hierzu den Akku etwa 15 min. langer am Ladegerat.
MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat. Trennen Sie das Lade-
gerat vom Netz.

Blinkt

Aus

Anpassungsladung

Das Ladegerat befindet sich im Modus fir schonende Ladung.

Hierbei wird der Akku aus Sicherheitsgriinden langsamer geladen

und bendtigt mehr Zeit. Dies kann folgende Ursachen haben:

- Akku wurde sehr lange Zeit nicht mehr geladen.

- Die Akkutemperatur liegt nicht im Idealbereich zwischen 10° C und
45° C.

MaBnahme:

Warten Sie bis der Ladevorgang abgeschlossen ist, der

Akku kann trotzdem weiter geladen werden.

Blinkt

Blinkt

Fehler

Ladevorgang ist nicht mehr mdglich. Der Akku ist defekt.
MaBnahme:

Ein defekter Akku darf nicht mehr geladen werden.
Entnehmen Sie den Akku aus dem Ladegerat.

An

An

Temperaturstérung

Der Akku ist zu heil3 (z. B. direkte Sonnenbestrahlung) oder zu kalt
(unter 0° C)

MaBnahme:

Entnehmen Sie den Akku und bewahren Sie diesen

1 Tag bei Raumtemperatur (ca. 20° C) auf.
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Nur fr EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Hausmdill!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung in
nationales Recht mussen verbrauchte Elektrowerkzeuge getrennt gesammelt werden und einer umwelt-
gerechten Wiederverwertung zugefuhrt werden.

Recycling-Alternative zur Rucksendeaufforderung:

Der Eigentumer des Elektrogerates ist alternativ anstelle Ricksendung zur Mitwirkung bei der sachge-
rechten Verwertung im Falle der Eigentumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann hierfiir auch einer
Rucknahmestelle Uberlassen werden, die eine Beseitigung im Sinne der nationalen Kreislaufwirt-
schafts- und Abfallgesetze durchfiihrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten beigefligte Zubehdérteile und
Hilfsmittel ohne Elektrobestandteile.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielféltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.

Gemaf Sondervorschrift 188 unterliegt diese Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorgsam
behandeln. Entziindungsgefahr bei Beschadigung des Versandstlicks. Bei Beschadigung des Versand-
stlicks: Kontrolle und erforderlichenfalls erneutes Verpacken.

Fir zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die 0049 9951 95920-66 an.
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
sprichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkd&rpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung Ihres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmaoglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Service-

adresse.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfig-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:
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Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com
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Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com
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TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter
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Veszély! - Sériilés veszélyének a lecsdkkentéséhez olvassa el a hasznalati utasitast.

Ezt a készuléket nem szabad gyerekeknek hasznalniuk. Gyerekeket felll kellene ligyelni azért, hogy ne
jatszanak a készilékkel. Tisztitast és karbantartast nem szabad gyerekek altal elvégeztetni. A készu-
|éket nem szabad olyan személyeknek hasznalni akik csdkkentett fizikai, érzéki vagy szellemi képesé-
ggel rendelkeznek vagy olyan személyeknek akik nem rendelkeznek elég tudassal vagy tapasztalattal,
kivéve ha egy felelés személy feliigyeli vagy iranyitja éket.
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Veszély!

A készllékek hasznalatanal, a sérulések és a
karok megakadalyozésanak az érdekébe be kell
tartani egy par biztonsagi intézkedést. Ezért ezt
a hasznalati utasitast / biztonsagi utasitasokat
gondosan atolvasni. Orizze ezeket j6l meg, azért
hogy mindenkor a rendelkezésére alljanak az
informacidk. Ha mas személyeknek adna at a
készuléket, akkor kérjuk kézbesitse ki vele egyutt
ezt a haszndlati utasitast / biztonsagi utasitasokat
is. Nem vallalunk felel6séget olyan balesetekért
vagy karokért, amelyek ennek az utasitasnak és
a biztonsagi utasitasoknak a figyelmen kivul ha-
gyasabdl keletkeznek.

1. Biztonsagi utasitasok

A megfeleld biztonséagi utasitasok a mellékelt fu-
zetecskében talalhatoak!

Figyelmeztetés!

Olvasson minden biztonsagi utasitast, uta-
last, képleirast és technikai adatot végig,
amelyekkel ez az elektromos szerszam el van
latva. A kdvetkez6 utasitasok betartasan beluli
mulasztasok aramUtést, tiizet és/vagy sulyos sé-
ruléseket okozhatnak.

Orizze meg az 6sszes biztonsagi utasitasokat
és utalasokat a jovére nézve.

A hasznalt szimbélumok magyarazata (lasd a
14-es képet)

A. FIGYELMEZTETES - A gép lizemeltetése
elétt atolvasni a hasznalati utmutatot!
FIGYELMEZTETES - A gép hasznalatanal
betartani a megfelel biztonsagi tavolsagot!
FIGYELMEZTETES - A gépen torténd
munkalatok elvégzése el6tt vagy a gép
megemelése el6tt lzemeltetni a zaréberen-
dezést! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket

FIGYELMEZTETES - Ne vitesse magat a
gépen! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket

Védelmi osztaly Il (duppla izolalas)

Az akkukat csak szaraz termekben +10°C -
+40°C fok kozotti kdrnyezeti hdmérsékletnél
tarolni. Az akkukat csak feltéltétt allapotban
tarolni (legalabb 40%-ra feltéltdtten).
Kapcsolo tapegység

Védelmi osztaly Ill

Lassu biztositék 3,15 A

Levalaszté transzformator révidzarlat elleni
védelemmel

B.

C.

mm

cTIo

K. Csak szaraz termekben levé hasznalatra.

Figyelem!
Egy vihar esetében kihuzni a halézati csatlakozot
és valassza le a hataroldhuzalt a téltéallomasrol.

2. A késziilék leirasa és a szallitas
terjedelme

2.1 A késziilék leirasa (1/2-es kép)
Robotflinyird
Kezelépanel
STOP-gomb
Vagasmagassag elallitas
Eséérzekel
Hordozo fogantyu
Fékapcsolo
Hatso kerék
Akkurekesz-fedél

. Pengék

. Késkorong

. Elsé kerék

. Tapegység (-kabel)

. Régzitékampo

. Régzitd csavar

. Kabel 6sszekétéd

. Pétpengék

. Hataroléhuzal

. Toltéallomas

. Toltépecek

. LED - kijelzés

. Akku

. Toltékészllék

. Képernyé burkolat

. Hatlapu kulcs

©CoNOOh~WN =

2.2 A szallitas terjedelme és kicsomagolas
Keérjik a leirott szallitasi terjedelem alapjan
leellendrizni a cikk teljességét. Hianyzo részek
esetén forduljon a cikk vasarlasa utan legkésébb
5 munkanapon belll egy érvényes vasarlasi
igazolas felmutatasa mellett a szervizkdzponthoz
vagy a eladohelyhez, ahol vette a készliléket.
Kérjuk vegye ehhez figyelembe az utasitas végén
a szerviz-informéaciokban talalhaté szavatossagi
tablazatot.
* Nyissa ki a csomagolast és vegye ki 6vatosan
a készlléket a csomagolasbdl.
® Téavolitsa el a csomagolasi anyagot valamint
a csomagolasi- / és szallitasi biztositékot (ha
létezik).
® Ellendrizze le, hogy teljes a szallitas terjedel-
me.
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® Ellendrizze le a készlléket és a tartozékrés-
zeket szallitasi karokra.

® Halehetséges, akkor 6rizze meg a csomago-
last a garanciaidd lejaratanak a végeéig.

Veszély!

A késziilék és a csomagolasi anyag nem
gyerekjaték! Nem szabad a gyerekeknek a
miianyagtasakokkal, foliakkal és aprérészek-
kel jatszaniuk! Fennall a lenyelés és a meg-
fulladas veszélye!

Szallitas terjedelme, 6sszeszerelési anyag és
tartozék (részben nincs a szallitas terjedel-
mében):

A szallitas terjedelmét kérjuk a szallitas terje-
delemhez mellékelt informéaciodlapbdl kivenni.

®  Robotflnyird

Tapegység(-kabel)

Toltéallomas

ROgzitd csavarok (4 darab)

Pétpengék

Régzitékampo

Hatarolohuzal

Kébel 6sszekotd

Hatlapu kulcs

Akku

Toltékészulék

Eredeti Uzemeltetési utmutato

Biztonséagi utasitasok

Sziikséges segédeszkdzok (nincs a szallitas

terjedelmében)

e Kalapacs

°*  Fogod

® Fogo a szigetelés lehuzasara

3. Rendeltetés szerinti hasznalat

A robotflinyir6 a hazi- és a hobbykerti privatha-
saznalatra alkalmas és csak a gyepfellletek
nyirdséra van meghatérozva.

A késziléket csak rendeltetése szerint szabad
hasznalni. Ezt tulhaladé barmilyen hasznalat,
nem szamit rendeltetésszerlinek. Ebbdl adodo
barmilyen karért vagy barmilyen fajta sérulésért a
hasznald ill. a kezel6 felel6s és nem a gyarto.

Keérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink
rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmlipari
vagy gyari hasznalatra lettek konstrualva. Nem
véllalunk szavatossagot, ha a készllék ipari,
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kézmuipari vagy gyari izemek tertletén valamint
egyenértékl tevékenységek tertletén van hasz-
nalva.

4. Technikai adatok

FeSzUNSEQ ....ccovviiiiiiiiieeeec e, 18V
Motorfordulatszam 3100 perc’
Veédelmi 0SZtAlY .......cocoeeeiiiiiiiieiieeeeee IPX4
Veédelmi 0SZtAlY .......oooeeiiiiiiiiiieeeee s 11l
SUIY et 9,3 kg
VAgASi SZEIESSEY ....oevvviiiiiiieiieieeeeee 18cm
A PEeNgEK SZAMA .....ooceeiiiiiiiiiieie e 3
Max. emelkedd ........ccovviriiiiieiiiiciceees 35 %
HangnyomasszintL , .........c.c.......... 48,7 dB(A)
Bizonytalansag K ........cccocoveiiiiiiiiinenn. 3 dB(A)
Hangteljesitmenyszint L, ................. 59,4 dB(A)
Bizonytalansag K ........cccccoveviiiiiiiinenn, 3 dB(A)
Vagasmagassag elallitas ................... 20-60 mm;
fokozatmentesen

A hataroléhuzal

engedélyezett hossza ...........cccceeeee max. 250 m
Tapegység

Bemeneti fesziltség: ......... 100-240V ~ 50/60 Hz
Kimeneti feszUlts€g: .......ccovvvveriiennenne. 18Vd.c.
Kimeneti aram: ........ccccoveiiiieiincieeee 1,8A
Veédelmi 0SZIAlY: ...coovereeeeeeiiiieeeeeee e /@

A zaj értékek az EN ISO 3744: 1995 és az ISO
11094: 1991 normaknak megfeleléen lettek
megallapitva.

Figyelmeztetés!

Ez a késziilék az lizeme ideje alatt elekt-
romagneses teret hoz létre. Ez a tér bizonyos
koriilmények kozott befolyasolhatja az ak-
tiv és a passziv orvosi implantatumokat. A
komoly és halalos sériilések veszélyének a
lecsokkentéséhez, azt ajanljuk, hogy orvosi
implantatumokkal rendelkez6 személyek a
késziilék kezelése el6tt konzultaljak az orvo-
sukat vagy az orvosi implantatum gyartéjat.
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5. Belizemeltetés

Olvassa el az egész lizemeltetési utmutatot
miel6tt elkezdené a robotflinyiré telepitését.
A telepités mindsége kihat arra, hogy késébb
milyen jol fog dolgozni a robotfiinyiro.

5.1 Miikodési elv

A robotflinyird véletlen szerint valassza ki az ira-
nyat. Ennél teljesen le lesz nyirva a kert azaltal,
hogy a robotflinyiré a hataroléhuzal (18) altal
bezart felulet minden részlegét megdolgozza. Mi-
utan a robotflinyiré felismer egy helyesen telepi-
tett hataroldhuzalt (18), megfordul a robotflinyird
és egy masik iranyba hajt a részlegen belll.
Minden olyan részleg, amelyet a fellleten belll
védeni akar - példaul kerti tavak, fak, butorok
vagy viragagyak - azokat is le kell hatarolni a ha-
taroldhuzallal (18). A hataroldhuzalnak (18) egy
zart kort kell képeznie. Ha a nyirando részlegen
belll egy akadalyra talalna a robotflinyird, akkor
hatrafelé hajt és egy masik iranyba tovabbnyir
(3-as kép).

5.2 Erzékel6k

A robotflinyiré tébb biztonsagi érzékelével van

felszerelve.

* Emelésérzékelo:
Ha a robotflnyird hatulrél tébb mint 30°-al a
talajtél meg lesz emelve, akkor azonnal meg
lesz allitva a robotflinyiré és a pengék (10)
forgasa.

° Dontésérzékeld:
Ha erésen megddine egy iranyba a
robotflnyird, akkor azonnal meg lesz allitva a
robotflnyir6 és a pengék (10) forgasa.

° Akadalyérzékel6:
A robotflinyiré felismeri az utjaban lev aka-
dalyokat. Ha a robotflinyird dsszeutkdzik egy
akadallyal, akkor meg lesz allitva a mozgésa
ebben az irdnyban és hatrafelé hajt az aka-
dalytdl el.

° [EsGérzékelo:
A robotflinyiré egy eséérzékelbvel (5) van
felszerelve azért, hogy megakadalyozza
a robotflnyird dolgozasat esénél. Ha es6t
ismer fel, akkor visszatér a robotflinyird
a téltdallomashoz (19) és ott fel lesz
teljesen téltve. Miutan ismét szaraz az
esbérzékeld, a robotflinyird tovabbi két orat
a téltdallomasban (19) marad, miel6tt ismét
elkezdené a munkat. Ne kapcsolja fémmel
vagy mas vezetOképes anyaggal révidzarlatra
a ket fémérzékelét. Ez karosan befolyasolja a

robotflinyiré helyes mikoddését.

5.3 ElGkészités

Készitsen elésszér egy vazlatot el a gyeprol. Ra-
jzolja bele az akadalyokat is és készitsen el egy
tervet, hogy hogyan akarja ezeket megvédeni.
Ezaltal egyszer(bb lesz megtalalni egy j6 poziciot
a toltéallomasnak (19) és a hataroléhuzalnak (18)
a lefektetése bokrok, viragagyak, stb. kéré (4-es
kép). A 60 mm-nél nagyobb fllmagassagnal le kell
réviditeni a gyepet azért, hogy ne legyen tulsago-
san megterhelve a robotflinyiré és hogy ne legyen
karosan befolyasolva az Gzemi hatasosséag. Has-
znaljon erre egy hagyomanyos flinyiré gépet vagy
egy trimmert.

Minden olyan laza targyat eltavolitani a gyeprol,
amelyek meg lehetnek sértve a robotflinyird altal,
vagy amelyek meg tudnak sérteni a robotflnyirot.
Tartsa a kdvetkezd szerszamokat készenlétben:
Kalapacs, fogo és fogo a szigetelés lehuzasara.

Az akku felszerelése

Nyissa ki z akkurekesz fedelét (9), azaltal hogy
huzza a csappantyut. Nyomja az akku (22)
reteszel6 gombijat és tolja be az akkut (22) az
arra elérelatott akkubefogéba. Csukja be az akku-
rekesz fedelét (9) és Ugyeljen a helyes beretesze-
Iésre. (10-es kép)

5.4 Tolt6allomas

5.4.1 A tolt6allomas telephelye

Hatarozza eléssz6r meg a téltéallomas (19) leg-
jobb telephelyét. Ahhoz hogy mindig mikodjén

a robotflinyir6 szikség van egy kinti dugaszolé
aljzatra, amely permanent szolgaltat aramot.

A toltéallomast (19) egy sik fellletre kell a zart
fufeliilet magassagaban elhelyezni. Ugyeljen arra,
hogy a részleg lapos és szaraz legyen. Arnyékos
helyet valasztani ki, mivel az akku (22) legjobban
egy hideg kérnyezetben lesz téltve (kép 5a).
Kiegészitéen még ugyelni arra, hogy a hatéro-
I6huzal a téltéallomas (19) el6tt legalabb 2 m-t
egyenesen legyen telepitve A téltéallomas (19)
kdzvetlen el6tti kanyarok nehézségekhez veze-
thetnek a téltési folyamathoz valé csatlakozasnal.

5.4.2 A tolt6allomas lokalizacidja

Ha majdnem ures az akku (22), akkor visszatér
a robotflnyird a téltéallomahoz (19), azzal hogy
az 6ramutato jarasaval ellenkez6 iranyban a
téltéallomasig (19) kdveti a hataroldhuzalt (18).
Ugyelien ezért arra, hogy helyesen kiigazitva he-
lyezze el a téltéallomast (19). (kép 5b)
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5.4.3 A tolt6allomasnak a tapegységre levo
csatlakoztatasa

1. Mieldtt 6sszecsatlakoztatna a téltéallomast
(19) az aram ellatassal biztositsa, hogy a ha-
|6zati feszliltség 100-240 V 50/60 Hz-nél.

2. Atapegységet (13) a dugaszol¢ aljzattal
direkt kapcsolni 6ssze. Ne hasznalja a kabelt
semmilyen mas hasznalatra.

3. Ne hasznéljon sérlt tpegységet (13). A
kabelen vagy a tapegységen (13) levd karok
esetén forduljon azonnal kicseréléshez egy
feljogositott szakemberhez.

4. Ne toltse fel nedves kérnyezetben a
robotflnyirét. Ne téltse fel a robotflinyirot
40°C kornyezeti hémérséklet felett vagy 5°C
alatt.

5. Arobotflinyirot és a tapegységet (13) viztdl,
héforrasoktol és vegysezerektél tavol tartani.
A tapegység (13) kabeljat éles szélektdl tavol
tartani azért, hogy elkertlje a karokat.

6. Csatlakoztassa 6ssze a tapegységet (13) a
téltéalomassal (19). (kép 5c¢)

Ahhoz, hogy mar a telepités ideje alatt tdltse a
robotflnyir6 akkujat (22), kapcsolja elséként a
fékapcsolon (7) keresztil be a robotflnyirét és
allitsa a téltéallomasba (19) a robotflinyirét.

5.4.4 Informaciok a toltési folyamathoz

A robotflinyird a kovetkezé szituaciok egyikkénél
tér vissza a téltéallomashoz (19):

On manualisan visszakiildi a robotflinyirét.
az akkuallas 30% ala esik.

be van fejezve a napi munkaidé.

kioldott az esészenzor.

tulhevdilt a robotflinyird.

Ennél a robotflnyird a hataroldhuzal (18) mentén
6nnalléan visszahajt a téltéallomasig (19).

Ha visszahajt a robotflinyiré a téltéallomashoz
(19), akkor megkeresi maganak a hatarolohuzalt
(18). Ahhoz, hogy biztositsa a robotflinyironak az
optimalis sz6gben érkezését a toltéallomashoz
(19), a robotflinyir6 elésszér egy révid tavolsa-
got a hataroléhuzal (19) mentén az 6ramutato
jardsanak megfelelé iranyba hajt. Azutan a
helyes iranyba fordul a robotflinyiré és kdveti a
hataroléhuzalt (18). igy biztositva lesz, hogy a
robotflinyir6 mindig kézepessen és egyenesen
hajt be a tétéallomasba (19).

Az akku (22) téltési folyamata alatt pirosan vilagit
az LED-kijelzd (21) a téltéallomason (19).

Ha a téltéalloméason (19) zdlden vilagit az LED-
kijelz6 (21), akkor ez azt jelzi, hogy az akku (22)
teljesen fel van téltve. Miutan teljesen fel lett
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toltve, a robotflinyiré ismét felveszi a munkat,
vagy a kévetkezé munkaiddtartomanyig a
téltéallomasban (19) marad.

Ha a téltéallomashoz (19) levé visszahajtasnal
egy akadaly lenne a hataroléhuzalon (18), akkor
a robotflnyird tébb probalkozas utan az aka-
daly elétt allva marad és nem tud visszajutni a
téltéallomashoz (19). Tavolitson a hatéarolohuza-
lon (18) minden akadalyt el.

Ha az akku (22) hdmérséklete tullépné a 45°C-t,
akkor meg lesz szakitva a téltési folyamat azért,
hogy megakadalyozzon karokat az akkun. Miutan
ismét lehult a hémérséklet, akkor automatikusan
folytatva lesz a téltési folyamat.

Ha a robotflinyird vezérléjének a hémérséklete
tullépi a 75 °C-t, akkor visszatér a robotflinyird

a toltéallomasba (19). Miutan ismét lecsdkkent

a hémérséklet, a bedllitasoknak megfeleléen
ismét fel lesz véve a munka. Ha az akku (22)
ures lenne, miel6tt visszatérne a robotflinyir6 a
toéltéallomashoz (19), akkor nem lehet tébbé bein-
ditani a robotflinyirét. Vigye vissza a robotflinyirét
a téltéallomashoz (19) és hagyja bekapcsolva a
fékapcsolot (7). A robotflinyird automatikusan fel
lesz téltve.

5.5 Hatarol6huzal

FIGYELEM! Atvagott hatarol6huzalok és ko-
vetkezménykarok nem tartoznak a garancia
hatalya ala!

5.5.1 A hatarolohuzal lefektetése

A hataroldhuzalt (18) ugy a féldre mint ahogy a
féldbe is le lehet fektetni. Kemény és szaraz féld-
nél a régzitbkampok (14) eltérhetnek a beleverés-
nél. Ha nagyon széraz a talaj, akkor 6ntdzze meg
a gyepet a hataroldhuzal telepitése el6tt.

* Telepités a talajon
Fektesse feszesen a féldre a hataro-
I6huzalt (18) és régzitse oda a mellékelt
régzitékampok (14) altal, ha nem akarja a
gyepet késdbb vertikulalni vagy levegbztetni.
A hataroléhuzal poziciojat a robotflinyird
hasznalatanak az els6 heteiben még hozza
lehet illeszteni. De idével be lesz nve a ha-
tarolohuzal flvel és nem lesz tébbé lathato.
A hatérolohuzalt a régzitékampok kézott
egy maximalis 1 m-es tavolsaggal telepiteni.
A gyep egyenetlen részein csdkkenteni a
régzitékampodk kozétti tavolsagot. Keruljon
el olyan szituécidkat ahol nem fekudne fel a
huzal a talajra. Biztositsa, hogy a hataroléhuz-
alt nem tudja atvagni a robotftnyiré.
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* Telepités a talajban
Assa 5 cm mélységig be a hatarolohuzalt.
Ezaltal meg lesz akadalyozva a hataroldhuzal
(18) megseértése példaul vertikulalasnal vagy
szelléztetésnél.

Utasitas!

Rezervaljon 1m huzalt a tltésallomas hatulsé
oldalan ahhoz, hogy el tudjon végezni késébbi
helyesbitéseket.

5.5.2 Sziik helyek

Ha a gyep felliletén van egy sz(ik hely, akkor ab-
ban addig tud dolgozni a robotflinyird, ameddig
a folyoso szélessége legalabb 1,4 m (80 cm a
hataroléhuzalok kéz6tt) és a hossza max. 8 m.
(3-as kép)

5.5.3 Tavolsag a kerthatarhoz

Ha a robotflinyiré kdzeledik egy hataroldhuzalhoz
(18), akkor ez fel lesz ismerve a robotflinyiréban
eldl levd érzékeldk altal. De mielétt megfordulna
a robotflinyird, még 30 cm-ig is athajt a hataro-
I6huzalon (18) keresztil. Vegye ezt figyelembe a
nyirandé részlegnek a tervezéseénél. (kép 6a)

5.5.4 A huzal lefektetése sarkokon

Kertlje el, hogy a sarkokon a hataroléhuzalt de-
rékszégben (90°) fektesse le. Ahhoz hogy biztosi-
tsa, hogy a robotflinyird ne menjen tul messzire a
hataroléhuzalon tul, fektesse le ahelyett a hataro-
I6huzalt két lapos szdgben. (kép 6b)

5.5.5 A gyep emelkeddjének a kiszamitasa

A robotflinyiré 35%-ig terjedé emelkeddkkel

tud megbirkézni. Kertlje ezért el a meredekebb
emelkeddket. Az emelkedét a tavolsagon megtett
szintavolsagbdl lehet kiszamitani. (kép 6¢)

Példa: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 A hataroléhuzal telepitése az
emelked6kon

Az emelkedékdn a robotflinyiré kiléndssen

nedves fu altal csuszasba kerUlhet és ezaltal

athajthat a hataroldhuzalon (18). Ezért ajanlatos a

kévetkezd pontokra tgyelni (kép 6d).

°  Alejté felllsé részén nem kellene a ha-
tarolohuzalt (18) a 35%-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-
dalyokhoz és a gyepszélhez egy 30 cm-es
tavolsagot.

®  Alejté alulso6 részén nem kellene a hata-
roléhuzalt (18) a 17 %-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-

dalyokhoz és a gyepszélhez egy 40 cm-es
tavolsagot.

5.5.7 Kocsiutak és kdvezett gyalogutak

e Levalasztani az emelt gyalogutakat, kavicsos
vagy mulcsos felllleteket, mélyebbre fektetett
agyasokat vagy terepeket. A hataroléhuzalt
(18) legalabb egy 30 cm-es tavolsagban fek-
tetni le. (kép 6e és 69)

e A gyepes félddel egy sikban futé gyalo-
gutakat nem kell levalasztani, mivel ezeken
egyszeruen athajthat a robotflinyiré. A hata-
roldhuzalt (18) gyalogutakon keresztiil is le
szabad fektetni. (kép 6f és 6Q)

5.5.8 Hatarolt szigetek

A nyirési részlegben lev6 akadalyokat hatarolt

szigetek |étesitése altal védeni. Ezaltal meg lehet

akadalyozni az érzékeny targyakkal, kerti tavak-
kal, fakkal, butorokkal, viragagyasokkal stb. valé

Osszeltkdzeést. (kép 6h és 6i)

e Kitekerni a hataroléhuzalt (18) a szélektdl a
védendé targyakhoz.

° Ardgzitbkampokkal (14) az éramutato jarasa-
val megfeleld iranyaba fixalni a védendd targy
kéré a hataroldhuzalt (18).

e Keritse komplett kéril a hatéarolt szigetet és
vezesse vissza a hataroléhuzalt (18) ahhoz a
ponthoz, ahol elhagyta a gyep szélét.

® A hatarolt szigetek kdzétti tavolsagnak lega-
labb 0,8 m-nek kell lennie. Mas esetben kap-
csolja 6ssze a targyakat egy k6zds hatarolt
szigetnek. (kép 6h)

® A hatérolt szigethez és a szigettdl el levd
hataroldhuzalnak (18) parhuzamosnak és
nagyon kdzel kellene egymashoz lefektetve
lennie. - Figyelem! A hataroléhuzaloknak (18)
nem szabad kereszteznituk egymast! - Fixalja
ahhoz a parhuzamos hataroldhuzalokat (18)
kdézdsen ugyanazzal a régzitbkampoval (14) a
foldre. (kép 6i)

® Anyirasi részlegben &t fog hajtani a
robotflinyiré a parhuzamos hatéroléhuza-
lon (18), de az egyedill lefektetett hataro-
I6huzalnal (18) meg fog allni a robotflinyiré.

5.5.9 Akadalyok

e Akadalyok 10 cm feletti magassaggal
(kép 6j)
10 cm feletti magassagu feszes akadalyok,
mint példaul fak, falak, keritések, kerti buto-
rok stb., fel lesznek az Utk6zésszenzor altal
ismerve. Ha dsszelitkdzik a robotflinyird egy
akadallyal, akkor megall, hatrafelé hajt és
megfordul ahhoz, hogy egy masik iranyba fo-
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lytassa a nyirasi folyamatot. Puha, nem stabil
és értékes akadalyokat védeni kell egy a ha-
tarolohuzalbdl (18) levd hatarolt sziget altal.

* Kovek és alacsony akadalyok
10 cm alatti kdveket, sziklakat és alacsony
akadalyokat a nyirasai részlegben védeni kell,
mert killénben athajthat rajtuk a robotflinyird.
Maskulénben a robotflinyiron sérilésre és
blokkolasra ker(lhet sor.

* Fak (kép 6k)
Fakat a robotflinyiré akadalyként kezeli. De
ha 10 cm magassag alatti fagyokér allna ki a
féldbdl, akkor védeni kellen ezt a részleget.
Ez megakadalyozza, hogy sérllések Iépjenek
fel a gydkereken valamit a robotflinyiron. A
hataroléhuzal (18) és az akadaly kéz6tt betar-
tani egy legalabb 30 cm-es tavolsagot.

5.6 A tolt6allomas csatlakoztatasa

Zarja le a komplett hataroldhuzal (18) lefekteté-
sét, mielStt dsszecsatlakoztatna a téltéalomassal.
Mind a két végén 1 m extra hataroléhuzalt (18)
rezervéalni ahhoz, hogy el tudjon végezni késdébbi
hozzaigazitasokat.

A hataroldhuzal (18) végein, a téltéallomasra (19)
levd csatlakozashoz egy 10-t6l - 15 mm-ig levé
részen eltavolitani egy szigetelést eltavolito fogo-
val a szigetelést.

Huzza ki a halézati csatlakozét, mielétt racsatla-
koztatna a hataroldhuzalt (18) a téltéallomasra
(19). A toltéallomas (19) ellilsé oldalahoz lefekte-
tett hataroldhuzalt (18) a téltéallomas (19) alulsé
oldalan levd kabeltartékon keresztil kell hatrafelé
lefektetni. Csatlakoztassa 6ssze ezt a hataro-
I6huzalt (18) a ,+“ csatlakozassal és a hatulso
hataroléhuzalt az ,S1 csatlakozassal. (kép 7a)

Figyelem! A hatarol6huzaloknak (18) nem
szabad keresztezniiik egymast!

Azutan létrehozni az aramellatassal a csatla-
kozast. Helyes telepitésnél a téltéallomason
(19) levé LED-kijelzének (21) allanddan zdlden
kellene vilagitania. Ha nem vilagit az LED, akkor
ellendrizze elésszor le a csatlakozasokat. Ha

az LED vilagit, de nem allanddan zélden, akkor
olvassa el ennek az lizemeltetési utmutatonak a
végén a Kijelzés téltéallomas és hibaelharitas”
tablazatot.

5.7 Bekapcsolni és leellendrizni a telepitést
Mihelyt zélden vilagit a téltéallomason (19)

az LED-kijelzd (21), akkor készenlétben a
robotflnyirénak a nyirasi részleg. Kérjik bizto-
sitsa el6sszdr, hogy komplett be vannak verve

a régzitékampok (14) a hataroldhuzalon (18).

A robotflinyirét kb. 3m-re a téltéallomas (19)
maogé a hataroléhuzal (18) elé allitani. Ennél a
robotflinyironak egy 90°-u szégben kellene a ha-
taroldhuzalhoz (18) odafordulva lennie (kép 7b).
Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7) (ON) (8-as
kép).

Nyomja meg két masodpercre a POWER-gombot
(51) a kezeldpanelen (2). A PIN-kod segitégével
kizarni a robotflinyirét és a ,OK“ (54) gomb altal
igazolni a beadast (lasd a ,Zaréberendezés / PIN-
kod” fejezetet).

Nyomja meg a ,HOME,, (53) gombot és utanna
ismét az ,OK“ gombot (54). Most az 6ramutaté
jarasaval ellenkezd iranyba kdveti a robotflinyiré a
hataroléhuzalt (18). Figyelje a robotfnyirét a ha-
taroldhuzal (18) menténi hajtas egész ideje alatt,
addig amig az ujra a téltéallomasban (19) nem all.
Ha a robotflinyironak némely helyen problémaja
lenne, akkor adott esetben helyesbiteni a hata-
roléhuzalt (18) és megismételni a folyamatot. A
robotflinyiré akkuja (22) most teljesen fel lesz télt-
ve. Ha a csatlakozasnal problémak vannak , akkor
lehetséges hogy oldalt ujbdl be kell pozicionalni a
téltéallomast (19), addig amig a csatlakozas pro-
bléma nélkil mukodik.

A piros STOP-gomb (3) altal minden idében meg
tudja allitani a robotftinyirét. A STOP-gomb (3)
Uzemeltetése utdn meg lesz allitva a robotflinyird
és tovabbi utasitasokra var.

5.8 A toltéallomas rogzitése

Miutan biztositva van a robotflinyiré
rendeltetésszerl mikddése és talalt egy
megfelelé poziciét a téltéalloméasnak (19), most a
régzité csavarokkal (15) fixalni kell a téltéallomast
(19). Csavarozza a hatlapu kulccsal (24) komplett
a féldbe a régzité csavarokat (15). (kép 7¢)

5.9 Akku- kapacitaskijelzé

Nyomja meg az akku-kapacitaskijelz6 kapcso-
16jat. Az akku-kapacitaskijelz6é a 3 LED altal szig-
nalizalja az akku téltésallapotat (kép 13b).

Mind a 3 LED vilagit:
Az akku teljesen fel van téltve.

2 vagy 1 LED vilagit:
Az akku elegendé fennmaradt téltéssel rendel-
kezik.

1 LED pislog:
Ures az akku, téltse fel az akkut.
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Minden LED pislog:

Az akku mélyen lemerult és defektes. Egy defek-
tes akkut nem szabad tébbé hasznalni és nem
szabad tébbé tdlteni!

5.10 Az akku toltése a toltokésziilékkel

1. Hasonlitsa 6ssze, hogy a tipustablan me-
gadott haldzati feszliltség megegyezik e
a fennallé haldzati fesziltséggel. Dugja a
toltékészulék (23) halozati csatlakozojat a du-
gaszol6 aljzatba. A zéld LED elkezd pislogni.

2. Dugja a télt6készulékre (23) az akkut (22)
(kép 13a).
3. ,Atoltékészulék kijelzése” alatti pontban egy

tablazat talalhato a toltOkészuléken levd LED
jelzések jelentéseivel.

A téltés ideje alatt valamennyire felmelegedhet az
akku. De ez normalis.

Ha az akku-csomag téltése nem lenne lehetsé-

ges, akkor kérjlk vizsgalja meg,

® hogy van e a daugaszol6 aljzatban haldzati
feszlltség

® hogy a toltékontaktusokon kifogastalan e a
kontaktus.

Ha az akku-csomag téltése még mindig nem le-
hetséges, akkor kérjik,

° atodltbkészuléket

® és az akku-csomagot

a vevldszolgalatunkhoz bekuldeni.

Egy szakszerii elkiildéséhez kérjiik kontaktal-
ja a vevdszolgalatunkat vagy az eladé helyet,
ahol vasarolta a késziiléket.

Az akkuk ill. akkus késziilékek elkiildésénél
vagy megsemmisitésénél vegye figyelembe,
hogy rovidzarlat és tiiz elkeriiléséhez ezek
kiilon kiilén legyenek miianyagtasakokban
becsomagolva!

Az akku-csomag hosszu élettartamanak az ér-
dekében gondoskodnia kellene az akku-csomag
id6ébeni ujboli feltéltésérél. Ez minden esetben
akkor sziikséges, ha megallapitana, hogy a
készulék teljesitménye alabbhagy. Ne meritse ki
sohasem teljesen az akku-csomagot. Ez az akku-
csomag defektusahoz vezet!
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6. Kezelés

6.1 Fokapcsolé

A robotflinyiré egy f6kapcsoldval (7) van felsze-
relve. A robotflinyirét a fékapcsolon (7) keresztul
kapcsolni be (ON) és ki (OFF) (8-as kép). A
robotflinyird a bekapcsoldsa utan le lesz zarva a
PIN-koddal.

6.2 KezelGpanel

A robotflinyiré mar gyarilag programozva van és
el lettek rajtva végezve a standard beallitdsok. De
ezeket szikség esetén meg lehet véaltoztatni. Ak-
kor is ha a gyari bealitasok megfelelnek a legtébb
készlléknek, mégis meg kellene, hogy ismerked-
jen arendelkezésére allé opciokkal.

Az LCD-kijelz6s kezel6panel magyarazata
(kép 9a)

50. LED-képernyd

51. POWER-gomb

52. ,START“ gomb

53. ,HOME" gomb

54.,0K*“gomb

55. Vissza-gomb

56. Navigacié gombok

57. Numerikus billentylzet

6.3 A nyirasmagassag elallitasa

Figyelem! A nyirdasmagasség eldllitasat csak ki-
kapcsolt robotflnyirénal szabad elvégezni. Nyom-
ja meg ahhoz a STOP-gombot (3). A robotflinyiré
a nyirasmagassag elallitasa (4) altal a 20 és

60 mm kdz6tti nyirdsmagassag fokozatmentes
hozzaillesztését teszi lehetévé, amelyet a skalan
le lehet olvasni.

A 60 mm-nél nagyobb flimagasséagnal le kell ré-
viditeni a gyepet legalabb 60 mm-re azért, hogy
ne legyen tulsdgosan megterhelve a robotflinyird
és hogy ne legyen karosan befolyasolva az (izemi
hatasossag. Hasznaljon erre egy hagyomanyos
flnyird gépet vagy egy trimmert.

A telepités lezarasa utan a nyirasmagassagot a
nyirdsmagassag elallitason (4) keresztul lehet
hozzailleszteni. Kezdjen mindig egy magasabb
nyirdsmagassaggal és csdkkentse azt kis lépé-
sekben le a kivant magassagig.

6.4 Zaréberendezés / PIN-kéd

A zaroberendezés megakadalyozza a
robotflinyiré feljogositas nélkuli hasznalatat egy
érvényes kod nélkul. Ehhez be kell adnia egy sze-
mélyes négyjegyu biztonsagi kodot.
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Kireteszelés

Miel6tt Gzembe helyezné a robotflinyirét, be kell
adnia a helyes PIN-kodot (standard-PIN-kod: ,,1-
2-3-4%). Adja lassan egymas utan be a PIN-kddot
és igazolja a beadast az ,OK* (54) gombbal.

Standard PIN-kod:

Uj PIN-kéd:

1234

PIN-kéd megvaltoztatasa

A PIN-kod megvaltoztatasahoz jarjon a kdvetkezé

képpen el:

1.

Navigaljon ahhoz az LCD-képerny6 (50)
fémendijén a navigacio gombokkal (56) a
+PIN-kod valtoztatas“ fulre és igazolja a bea-
dast az ,,OK“ gomb (54) izemeltetése altal.

navigalé gombok (56) segitségével a kivant fulre
és igazolja a beadast az ,OK* (54) gombbal.

Altalanos beallitasok

Idébeallitasok

A navigalé gombok (56) segitségével a kivant
helyre valtani, arra amelyet meg szeretne val-
toztatni és adja be a numerikus billentylizeten
(57) keresztll a megfelelé szamot. Lezaréul
az ,OK" (54) gombbal igazolni az elvégzett
beallitasokat. Igazolja az ,OK* (54) gombbal a
jelentést ,Elmenteni a valtoztatasokat?* vagy
nyomja meg a vissza-gombot (55) a valtozta-
tasok elvetéséhez.

Flinyiras es6ben

Ezen a beallitdson keresztul lehet az

2. Adja be elésszor az aktualis PIN-kddot esOérzeékelét (5) be- és kikapcsolni. A gyari
(standard PIN-kod: 1-2-3-4) a numerikus standard beallitas az érzékelének az a ,,Be*“.
billentylzet (57) segitségével. Valtson a navigalé gombok (56) segitségével

3. Azutan a numerikus billentylizet (57) segitsé- a kivant beadllitasra. Lezaréul az ,OK* (54)
gével beadni a személyes PIN-kédot. gombbal igazolni az elvégzett beallitasokat.

4. Lezaréul az ,OK" (54) gombbal igazolni az lgazolja az ,OK* (54) gombbal a jelentést
elvégzett beallitasokat. ,Elmenteni a valtoztatasokat?“ vagy nyomja

5. lIgazolja az ,OK" (54) gombbal a jelentést meg a vissza-gombot (55) a valtoztatasok
+Elmenteni a valtoztatasokat?“ vagy nyomja elvetéséhez.
meg a vissza-gombot (55) a valtoztatasok ® Nyelv
elvetéséhez. Valtson a navigalé gombok (56) segitségé-

6. Figyelem! Jegyezze fel az uj PIN-kddot! vel a kivant nyelvre. Lezaréul az ,OK* (54)

A PIN-kéd lekérése elvesztése esetén
Tartsa készenlétben a nyugtat és a robotflinyird
szériaszamat. Erre szilksége van ahhoz, hogy
megkapja a PIN-kodjat!

1.

Csatlakoztasson ra az abra szerint egy USB-
stick-et. (11-es kép)

gombbal igazolni az elvégzett beallitasokat.
lgazolja az ,OK" (54) gombbal a jelentést
,Elmenteni a valtoztatasokat?“ vagy nyomja
meg a vissza-gombot (55) a valtoztatasok
elvetéséhez.

Multi-indulasi pont

Nagyon zegzugos kerteknél problématikus

2. Kapcsolja ismét be a f6kapcsolét (7) (ON). lehet a robotflinyironak, hogy minden részle-

3. Nyomja meg egyidejlleg a POWER-gombot get elérjen és hogy teljesen lenyirja a gyepet.
(51) és az ,OK" (54) gombot. A robotflnyird Ebben az esetben az App segitségével tébb
most a Boot-mddusaban indit. indulasi pontot ki lehet valasztani a hataro-

4. Nyomja meg az 1-es gombot a numerikus I6huzalon (18). igy a robotflnyiré a kert nehe-
billenty(izeten (57). zen hozzéférhetd részlegeire is el tud jutni. A

5. Huzzale az USB-stick-et. Olvassa ki egy robotflinyiré megteszi a hataroldhuzalon (18)

szamitogépen az USB-stick-en levé adatokat.

A robotflinyiré altal egy szévegféjl (*.txt) lett
|étrehozva. Ez a fajl egy PUK-ot tartalmaz,
egy személyes kodot. Ahhoz, hogy kapjon
egy PIN-t, forduljon a vevészolgalathoz.

6.5. A robotflinyiré beallitasa

Az LCD-képernyd (50) fémenijében talalja a
robotflnyiré aktudlis datum és idd beallitasat, va-
lamint az aktudlis téltésallapotat. A kdvetkezd op-
ciok allnak rendelkezésére, valaszthatja az LAlta-

a valasztott tavolsagot és elinditsa ezen a
részlegen a flinyirasi folyamatat. (kép 9b). A
navigalé gombok (56) segitségével a kivant
helyre valtani, arra amelyet meg szeretne val-
toztatni és adja be a numerikus billentylizeten
(57) keresztul a megfelelé szamot. Lezaréul
az ,OK" (54) gombbal igazolni az elvégzett
beallitasokat. Igazolja az ,OK* (54) gombbal a
jelentést ,Elmenteni a valtoztatasokat?* vagy
nyomja meg a vissza-gombot (55) a valtozta-
tasok elvetéséhez.

Informaciok
Informaciokat kap a robotflnyirdja aktuallis

lanos beallitasok®, a ,Flnyiras idé beallitas” és a °
,PIN-kod valtoztatas*” fllet. Vezesse a mutatét a
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szoftvér-verzidjaval kapcsolatban. 6.7 A robotflinyiré vezérlése az App segitsé-
gével

Flinyirasi iitemterv beallitasa Mindazokat a beallitasokat amelyeket a

o Uzemidé kezel6panelen keresztll el lehet végezni, azo-
Informacidkat kap a robotflinyiréjanak az ak- kat ugyszintén az App-on keresztll is el lehet
tudlisan beallitott Gzemideirdl. végezni. Toltse el6sszér le az okostelefonjara

* A szélek lenyirasa a robotflnyird Einhell-App-jat. Az Einhell-App a
Egy tiszta gyepszél érdekébe aktivalni lehet kdvetkezd linken és QR-kddon keresztil érheté
+A szélek lenyirasa“ bedllitast. A robotflinyird el:

minden 7 munkanapban elkezdi a nyirasi fo-
lyamatat azaltal, hogy egyszer komplett lenyir iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce
a hataroléhuzal mentén. Azonkivil a napi
flnyirasi intervallum befejezése utan nyir még
a téltéalloméashoz vezetd uton, ha az akku 70
%-on foléttre téltve van.

° Hibamemoéria
A robotflinyiréjanak utolso fellépett
hibajelentéseirdl kap informaciokat.

* Flinyiro-statisztikak
Informécidkat kap a kilénb6zd flnyiro-
statisztikakrol.

PIN-kéd megvaltoztatasa

Meg tudja valtoztatni a robotflinyironak a PIN-
kédjat és a sajat személyes PIN-kodjat hasznalni.
Ehhez jarjon a ,Zaréberendezés / PIN-kod“ feje-
zetben leirottak szerint el. Figyelem! Jegyezze fel

az Uj PIN-kédot. A Bluetooth-csatlakoztatas altal 6sszekotni a
robotflinyirot az okostelefonjaval és kbvesse a
6.6 A robotfiinyiré vezérlése kimutatott Iépéseket.
Inditasi folyamat Utasitasok a Bluetooth-csatlakozashoz:
1. Reteszelje ki a kezelépanelt (2). ® Csatlakoztassa 6ssze az Einhell-App-ben a
2. Nyomja meg elésszor a ,START* (52) gom- robotflinyirét. . L
bot. ® A Bluetooth-csatlakozas hatétavolsaga kor-
3. Csukja be a képernyé burkolatot (24). latolt. Ezért maradjon a robotfuinyiré vezérlé-
séhez a kdzelében.
A robotfiinyird most a fnyirasi idébeallitasoknak ~ © A robotflinyiré egyidejlileg mindig csak egy
megfeleléen dolgozik. A munkaidé ideje alatt kapcsolatot tud egy okostelefonhoz felvenni.
feliigyelve lesz az akku toltési alldsa és ki lesz ® Miutan elvégzett minden beallitast a
mutatva az LCD-képernyén (50). Miutan az akku robotflinyirén szakitsa meg a Bluetooth-kapc-
tltésallapota 30%-ra leesett, visszatér automati- solatot.
kusan a robotflnyiré a téltéalloméashoz (19).
A fiinyirasi folyamatnak a megszakitasa 7. Tisztitas, karbantartas és
1. Arobotflnyiré azonnali megallitasahoz nyom- poétalkatrész megrendelés
ja meg a STOP-gombot (3).
2. Retesgelje kia kezelép‘?nelt (2). Veszély!
3. Nyomja meg a ,HOME® (53) gombot ahhoz, Minden tisztitasi és karbantartasi munka elétt a
hogy visszakuldje a hatarolohuzal (18) men- készlléket feszlltséhmentesre kell kapcsolni,
tén a robotflinyirét a toltdallomashoz (19). ehhez hizza ki a halézati csatlakozét a dugaszold
4. Csukja be a képernyG burkolatot (24). aljzatbdl és kapcsolja ki a fékapcsoldn (7) keresz-

tdl (OFF) a készliléket (8-as kép).
Vigyazat! Hordjon munka - keszty(ket!
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7.1 Tisztitas

® Tartsa a védéberendezéseket, szelléztetd
réseket és a géphazat annyira por- és piszok-
mentesen, amennyire csak lehet. Dérzsdlje
le a készuléket egy tiszta posztdval vagy
pedig fujja ki alacsony nyomas alatt suritett
levegével.

® A robotflnyirét nem szabad foly6 vizzel,
kiléndssen nem magas nyomas alatt levével
tisztitani.

® Akészuléket rendszeresen egy nedves
posztoval és egy kevés kendszappannal
megtisztitani. Ne hasznaljon tisztit6 vagy oldo
szereket; ezek megtdmadhatjék a készulék
mUanyagrészeit. Ugyeljen arra, hogy ne kerill-
hessen viz a készulék belsejébe.

® Arobotflinyirét lehetdleg egy kefével vagy
egy ronggyal tisztitani.

® Ellendrizze le a pengék (10) és a késkorong
(11) mozgdképességét.

® Arobotflnyirén (1) és a téltéallomason (19)
levd téltékontaktusok tisztitasara hasznaljon
fémre valo tisztitoszereket vagy egy nagyon
finom csiszol6papirt. Tisztitsa ezeket meg,
azért hogy biztositson egy hatékony téltési
folyamatot.

7.2 Szoftvér frissités

Ha frissiteni kivanja a szoftvért, akkor masolja az

Uj szoftvért egy Ures USB-stick-re (adott esetben

formazni az uj USB-stick-et). Biztositsa, hogy az

akku teljessen fel van téltve, miel6tt elvégezné a

kévetkezd lépéseket.

1. Alitsaa robotflinyirét a nyirasi részleg-
be. A szoftvér-frissitésnél nem szabad a
robotflnyirénak a téltéalomasban lennie.

2. Csatlakoztasson az USB-csatlakozéra az
abra szerint egy USB-stick-et. (11-es kép)

3. Kapcsolja ismét be a f6kapcsolét (7) (ON).

4. Nyomja meg egyidejlileg a POWER-gombot
(51) és az ,,OK* (54) gombot. A robotflinyird
most a Boot-médusaban indit.

5. Ahhoz hogy elinditsa a frissitési-folyamatot
nyomja meg a 3-as gombot a numerikus
billenty(izeten (57). A robotflinyiré most
elinditja a szoftvér frissitését és ennél ki-
mutatja az aktudlis el6rehaladast. Miutan
teljesen kopirozva lett az Uj szoftvér, atvalt a
robotflinyiré a normalis Gzemmadba.

6. Huzza le az USB-stick-et.

Anl_FREELEXO_LCD_BT_SPK4.indb 41

7.3 Karbantartas

® Elkopott vagy sérllt pengéket (10) valamint
azok régzitd csavarjait mindig készletenként
kell kicserélni.

® Elkopott vagy karosult részeket kicserélni.

® Egy hosszu élettartam érdekébe minden
csavarrészt valamint kereket és tengelyt meg
kellene tisztitani és utanna pedig megolajozni.

® A robotflinyird rendszeres apoldsa nem csak
egy hosszu tartossagot és teljesitményke-
pességet biztosit, hanem a gyepje gondos és
egyszeru funyirasahoz is hozzajarul.

® A kopasnak legjobban kitett alkatrészek azok
a pengék (10). Ellendrizze rendszeresen
le a pengék (10) allapotat valamint azok
felerGsitését. Ha a robotflinyird tulsagos vib-
ralasa lépne fel, akkor ez azt jelentheti, hogy
sérlltek a pengék (10) ill. hogy Utések altal
deformalddottak. Ha a pengék (10) el lenné-
nek kopva vagy meg lennének sérilve, akkor
azokat azonnal ki kell cserélni.

e Ellenérizze rendszeresen le a gyep vagasi
képét. Tompa pengék altal a fliszalak nem
lesznek tisztan levagva. Ezaltal a felsé fe-
liletén kdnnyen elszaradhat a gyep és barna
lesz. Ezért a pengét rendszeresen kicserélni,
azért hogy megtartsa a tiszta és egyenes
vagas vagasat.

® Ellenérizze rendszeresen le a robotflnyird
alsé oldalat szennyezédésekre. Tisztitsa
rendszeresen meg a robotflnyirdjat. Erdés
szennyezédéseket azonnal eltavolitani.

® A belzemeltetés utani elsé hetekben és
egy elézetes hagyomasos flinyiroval levé
nyiras utan, a robotflinyirdja gyors erés
szennyezédésére kerulhet sor. Ezért vizsgal-
ja ebben az idétartamban slriibben meg a
robotflinyirdjanak az also oldalat.

® Egy erds szennyezddés elkeriiléséhez a gye-
pet csak kis lépésekben réviditeni.

® Akészilék belsejében nem talalhaté tovabbi
karbantartando rész.

7.4 A pengék kicserélése

Csak originalis pengéket hasznalni, mert kilon-
ben nincsennek garantalva a funkciok és a biz-
tonséag.

A robotflinyiré harom pengével (10) van a kés-
korongon (11) felszerelve. Ezeknek a pengéknek
(10) az élettartama 3 honapig terjed (ha nem
talal el akadalyokat). Kérjuk mind a 3 pengét
(10) egyszerre kicserélni, azért hogy kizarja a
készlléke hatékonysaganak és egyensulyanak a
hatranyos befolyasat.
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A pengék (10) cseréjéhez jarjon a kdvetkez6
képpen el (12-es kép) - Figyelem! - Keszty(ket
hordani:

1. Oldaj ki a régzitécsavarokat

2. Vegye le a pengét (10) és cserélje 6ket ki
Ujakért. Mind a harom pengét (10) mindig
készletenként cserélni ki.

3. Azutan huzza ismét feszesre a rdégzitdcsavart.

Biztositsa, hogy szabadon tudnak forogni az
Uj pengék (10).

Végezzen rendszeresen el a robotflinyiréon egy
altalanos kontrollt és tavolitsa el az 6sszegyult
maradékokat. Minden szezonstart el6tt okvetlenul
leellendrizni a pengék (10) allapotat. Javitasok
esetén forduljon a vevdszolgaltatasi helytinkhdz.
Csak originalis pétalkatrészeket hasznalni

7.5 A hataroléhuzal javitasa

Ha barmely helyen a hataroléhuzal (18) at-
vagasara kerllne sor, akkor haszndlja a javitasra
a mellékelt kabelcsatlakoztatét (16). Ehhez
vezesse az atvagott hataroléhuzal (18) mindkét
végét a kabelcsatlakoztatoba (16) és nyomja azt
egy fogd segitségével dssze. Csatlakoztassa
Ossze a halozati csatlakozo6t a dugaszold aljzattal.
Ellendrizze azutan az LED-kiejlz6 (21) altal a
toéltéallomason (19) a mukodést.

7.6 A potalkatrész megrendelése:
Pétalkatrész megrendésénél a kdvetkez6 adato-
kat kellene megadni:

® Akészllék tipusat

A készllék cikk-szamat

A készllék ident- szamat

A sziikséges potalkatrész pétalkatrész
szamat

Aktualis arak és inforaciok a
www.Einhell-Service.com alatt talalhatoak.

Poétpengék cikk- szam: 34.140.20

Anl_FREELEXO_LCD_BT_SPK4.indb 42

8. Tarolas

A télen keresztlli tarolas elétt az akkut (22) tel-
jesen feltdlteni és a fékapcsolon (7) keresztul
kikapcsolni (OFF) a robotfunyirét. Vegye ki a
készllékbdl az akkut (22). Vegye le a tapegységet
(13) az aramellatasrol és a toltéalomasrol (19). A
hataroléhuzalt (18) a télen keresztul kint szabad
hagyni a szabadban. De azért biztositsa, hogy a
csatlakozasok rozsdasodas ellen védve legyenek.
Valassza le ahhoz a téltéallomasrdl (19) a hataro-
I6huzal (18) csatlakozdit.

A készUléket és a készulék tartozékait egy sotét,
szaraz és fagymentes valamint gyerekek szamara
nem hozzéférheté helyen tarolni. Az optimalis
tarolasi hdmérséklet 5 °C és 30 °C kdzott van. Az
elektromos készuléket az eredeti csomagolasban
Orizni meg.

9. Szdllitas

Kapcsolja ki a készlléket a fékapcsolon (7)
keresztill (OFF). (8-as kép)

Ha léteznek, akkor szerelje fel a szallitasi
védéberendezéseket.

Védje a készliléket karok és erds rezgések
elél, amelyek kildndsen a gépjarmlvekben
térténd szallitdsnal Iépnek fel.

Biztositsa a készliléket elcsuszas és eldélés
ellen.

A robotflinyirét a fogantyunal (6) fogva, a kés-
koronggal (11) a testtdl el hordani.

10. Megsemmisités és
ujrahasznositas

A széllitasi kdrok megakadalyozaséahoz a készu-
Iék egy csomagolasban talalhat6. Ez a csoma-
golas nyersanyag és ezaltal ismét felhasznalhato
vagy pedig visszavezethetd a nyersanyagi
kérforgashoz. A készlilék és annak a tartozé-

kai kilénb6zd anyagokbdl allnak, mint példaul
fémbdl és mlanyagokbdl. Defektes készulékek
nem tartoznak a hazi hulladékok kdzé. Szakszer(
megsemmisitéshez le kellene adni a készliléket
egy megfelel6 gylijtéhelyen. Ha nem ismer
gyljtéhelyeket, akkor érdeklédjén Utanna a kdz-
ségi 6nkormanyzatnal.
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11. A tolt6allomas kijelzései és hibaelharitas

LED - kijelzés (21)

Leiras

Megoldas

Ki

- Nincs aramellatas

- Ellendrizze le az aramellatast

Zdlden vilagit

- Nyirasra készen

- Teljessen feltoltve az akku
(22)

- Helyessen van telepitve a
hataroléhuzal (18)

Zolden pislog

- Atvéagva a hatarolohuzal (18)
- Rosszul van racsatlakoztatva
a hataroléhuzal (18)

- Ellendrizze le a hatarolohuzalt (18)
térédésre

- Ellendrizze le mind a két csatlakozast a
toltéallomason (19)

Pirosan vilagit

- Téltédik az akku (22)

- Vérja meg, amig teljessen fel nincs t6ltve
az akku (22).

12. A robotflinyird kijelzései és hibaelharitas

A robotflinyiré hibajelentése az LCD képerny6n (50)

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

~,Megemelve a
robotflinyiré“

- Az emelésérzékeld folyama-
tossan 10 masodpercig kiol-
dva

A robotflinyiré ujboli inditasahoz nyomja

meg az ,OK" (54) gombot.

- Ha s(rlbben fellép a hiba, akkor
ellendrizze le a nyirasi részleget 10 cm-
nél magasabb akadalyokra és tavolitsa
Oket el vagy valassza el az akadalyokat a
hatéroléhuzallal (18) a nyirasi részlegtél.

.Beszorult a
robotfinyiré” a
robotflnyiré a
nyirasi részlegben
megallt egy akadaly
kdzelében.

- Egy perecen belil 10-
szer aktivélva lett az
akadalyérzékeld

A robotflinyiré ujboli inditasahoz nyomja

meg az ,,OK" (54) gombot.

- Ellendrizze le, hogy a robotflnyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kertlje ezt a részle-
get.

- Hatébbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellendrizze le a hataroléhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyeljen kiiléndssen sz(ik szdgle-
tekre, folydsokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

- Ellendrizze le, hogy tul magas e a fi és
hogy blokkolva lesz e a robotflinyird. Eb-
ben az esetben 60 mm-nél kevesebbre
lenyirni a fuvet.
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Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

,Hall érzékel”

A robotflinyiré a
nyirasi részlegben
megallt direkt egy
akadalynal.

- Az akadalyérzékeld foly-
amatossan 10 masodpercig
kioldva

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
tegye a robotflinyirét a nyirasi részlegben
egy masik helyre. Kapcsolja ismét be a
fékapcsolot (7) (ON) ahhoz, hogy ujbdl indi-
tsa a robotflinyirét.

- Ellendrizze le, hogy a robotflnyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kerllje ezt a részle-
get.

- Hatobbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellendrizze le a hataroldhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyelien kiiléndssen sz(ik szdgle-
tekre, folyosokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

,Hatéarolohuzal /
jelhiba“

A robotflnyiré
kérben forog, ahhoz
hogy keresse a ha-
tarolo jelet és végul
teljessen megall.

- A nyirasi részlegen kivul van
a robotflnyiré

- Rosszul van racsatlakoztatva
a hataroléhuzal (18)

- Atvéagva a hatarolohuzal (18)

- Nincs aramellatas

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
ismét be (ON) ahhoz, hogy ujbdl inditsa a
robotflinyirot.

- Biztositsa, hogy a robotflnyir6 a nyirasi
részlegben van.

- Ellendrizze le, hogy az LED-kiejlz6 (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit e.

- Ha arobotflnyiré ugyanazon a helyent
t6bbszor elhagyja a nyirasi részle-
get, akkor ellendrizze le ezt a részt
nagyfesziltségl kabelra. Valtoztassa meg
a hataroléhuzal (18) helyzetét.

- Ha arobotflnyiré az emelkedén hagyja el
a nyirasi részleget, akkor a hataroléhuzal
(18) helyzetének a megvaltoztatasa altal
kerulje el ezt a részleget.

»Akku-/elemhiba“
Nem lehet télteni az
akkut.

- Rossz a toltépecekek (20)
kontaktusa

- Elérte az akku (22) az
élelttartama végeét

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

ismét be (ON) ahhoz, hogy ujbdl inditsa a

robotflinyirot.

- Kérjuk ellenérizze le, hogy van e probléma
az aramellatassal.

- Tisztitsa meg a toltdpecekeket (20).

- Cserélje, ha sziikséges ki az akkut (22).

- Forduljon a vevészolgaltatashoz.
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Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»A szabvanyi tar-
tomanyon kivil az
elemhémérséklet”
A robotflinyiré a
beallitott munkaidé
alatt visszatér a
téltéallomashoz
és/vagy nem
lehet az akkut a
téltéallomason
télteni.

Tul magas / tul alacsony az
akku hémeérséklet ill. a vezérld
tulhémérséklete

- Egy 75 °C folotti
elemhémérsékletnél a
robotflnyir6 visszatér a
toéltéallomashoz (19).

- Egy 45 °C feletti vagy 0 °C
alatti elemhdmérsékletnél
meg lesz llitva toltési foly-
amat és a robotflinyird var a
téltéallomason (19).

- Nyaron a munkaidét a kora reggeli 6rakra
tenni és kerlje el a robotflinyir6é izemét a
nap forro orai alatt.

- Az akkunak ill. a vezérlének az enegdé-
lyezett hé6mérsékleti tartomanyba valo le-
hulése utan, a robotflnyiré automatikusan
visszatér a programozot tizembe.

»IUlterhelve a mo-
tor”

Leallt a robtflinyird
a magas és vastag
fiben.

- Megallt a robotflnyird egy tu-
laram miatt a motorban vagy
egy motorhiba miatt.

Kapcsolja ki a fékapcsolét (7) (OFF) és
ismét be (ON) ahhoz, hogy ujbdl inditsa a
robotflinyirot.

- Ellendrizze le a fi magassagat a nyirasi
részlegben és szlikség esetén egy ha-
gyomanyos flnyiréval 60 mm-nél kisebb-
re lenyirni a fuvet.

- Emelje meg a vagasi magassagot. Kezd-
jen mindig a magasabb nyirasmagassag-
gal és csOkkentse azt kis |épésekben le a
kivant magassagig.

- Vizsgalja meg a késkorongot (11) és a
kerekeket szennyezdédésekre és tisztitsa
Oket alaposan meg.

- Ellendrizze le a hatulso kerekeket és a
késkorongot (11) blokkolasokra. Ha nem
tudja feloldani a blokkolast, akkor fordul-
jon az illetékes vevészolgalathoz.

~-Megddntve a
robotflnyiro®
Eldélt és megallt a
robotflinyiro.

- EId6lt a robotflinyiré

- A robotflinyiré hosszabb
ideig meg van délve egy ira-
nyba

A robotflinyiré ujboli inditasahoz nyomja

meg az ,,OK" (54) gombot.

- Tegye egy egyenes fellletre a
robotflnyirét és inditsa ujbdl be.

- Ha arobotflinyiré a nyirasi részlegben
levé meredek emelkedé miatt meg van
dontve, akkor illesze a hatarolohuzalt (18)
megfeleléen hozza, azért hogy elkerllje a
tul meredek emelkeddket.

~Beszorult a nyir¢*
A robotflinyird
megall a
toltéallomashoz vis-
szafelé uton.

- A hataroléhuzal (18) levé
akadaly altal blokkolva a
robotflinyir6 mozgasa

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

tegye a robotflinyirét a nyirasi részlegben

egy masik helyre. Kapcsolja ismét be a

fékapcsolot (7) (ON) ahhoz, hogy ujbdl indi-

tsa a robotflinyirét.

- Tavolitson a hataroléhuzalon (18) minden
akadalyt el.
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Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

A robotflinyiré a
nyirasi részlegben
all.

Nem lehet bekapc-
solni a robotflinyirot.

- Tul alacsony az akkufesziilt-

ség
Hiba az aramkérben vagy az
elektronikan

Vigye vissza feltdlteni a robotflinyirét a
toltéallomasahoz (19).

Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7)
(ON).

Forduljon a vevészolgaltatashoz.

Nem tud a
toltéallomasba
hajtani a
robotflinyiro.

Nincs helyessen telepitve a
toltéallomas (19).

Biztositsa, hogy az LED-kiejlz6 (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit.
Biztositsa, hogy a hataroléhuzalok (18)

a toltéallomason (19) alul és eldl cs-
atlakoztatva vannak és hogy az ellilsé
hataroléhuzal (18) k6zepessen van a
toltéallomas (19) alatt lefektetve.
Biztositsa, hogy a toltéallomas (19) helye-
sen van elhelyezve.

A robotflinyir6 szo-
katlanul viselkedik
a hatérolt szigetek
koral

A hatarolohuzal (18) nincs
helyesen telepitve a hatéarolt
szigetek korul.

lllesze hozza a hataroléhuzal (18) helyze-

tét.

Ugyelien arra, hogy ne keresztezze magat
a hataroléhuzal (18) és hogy az 6ramutaté
jarasaval megfelel6 iranyaba legyen a ha-

tarolt szigetek kore lefektetve.

Nagyon hangos a
robotflnyiro.

Sérltek a pengék (10)

Tul sok idegen test ragad a
pengéken (10)

Tul kdzel az akadalyokhoz
lett a robotflinyird beinditva
Sérilt a késmeghajté vagy a
hajtémotor

A robotflinyiré mas részei
sériltek

Cserélje ki a pengdket (10). A 3 peng6t
(10) egyidejlleg kell kicserélni.

A robotflinyiré Gizemi hatasossaga az a
pengék (10) élességétol figg. Ezért a
pengéket (10) j6 allapotban tartani.
Kapcsolja biztonsagosan le a
robotflnyirét és hordjon munkakesztylket
amig a pengeéket (10) tisztitja, azért hogy
elkerilje a vagasi séruléseket.

Hagyja a motort a vevészolgalat altal
megjavittatni vagy kicseréltetni.

A robotflinyiré a
téltéallomasban ma-
rad. A robotflnyiré
mindig visszatér a
téltéallomashoz.

Rossz munkaidd beallitasok
Ures az akku (22)

Ellenérizze le a munkaidé beallitasokat.
A robotflinyiré ugyan abban az

idében kezdi a napi munkajat és a
bedllitott id6tartomanyban dolgozik. Az
idétartomanyon kivil a robotflinyiré a
toltéallomasban (19) marad.

FIGYELEM! Atvagott hataroléhuzalok és kévetkezménykarok nem tartoznak a garancia ala!
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13. A t6lt6késziilék kijelzése

Kijelzési statusz

Piros LED

Zo6ld LED

Jelentés és teend6k

Ki

Pislog

Uzemkészenlét
Ra van kapcsolva a toltékészllék a halozatra és lizemkész, az akku nincs
a toltékészilékben

Be

Ki

Toltés

A toltékészulék a gyorstoltési izemben t6lti az akkut A megfeleld toltési
idék direkt a toltékészuléken talalhatoak.

Utasitas! A fennall6 akkutéltéstol fliggden valamennyire eltérhetnek a va-
16di toltési idok a megadott toltési idOktol.

Ki

Be

Az akku fel van toltve és hasznalatra kész.

Azutan a teljes feltdltésig kimél6 toltésre kapcsol at.

Hagyja ehhez az akkut kérulbelll 15 percel tovabb a toltékésziléken.
Teend6:

Tavolitsa el az akkut a téltékészilékbdl. Valassza le a tolt6készuléket a
halézatrol.

Pislog

Ki

Alkalmazkodo toltés

A tolt6készulék a kiméletes téltési moédban van.

Ennél az akku biztonsagi okokbdl lassabban lesz t6ltve és tobb idére van
szlUkség. Ennek a kdvetkezéek lehetnek az okai:

- Az akku nagyon hosszu ideig nem lett t6ltve.

- Az akkuhémeérséklet nincs az idealis téren belul.

Teend6:

Varja meg amig le nem zarult a téltési folyamat, az akkut ennek ellenére
tovabb lehet télteni.

Pislog

Pislog

Hiba

Nem lehetséges tovabb a tdltési folyamat. Defektes az akku.
Teend6:

Egy defektes akkut nem szabad tébbet t6lteni.

Tavolitsa el az akkut a toltékészulékbdl.

Be

Be

Hémérsékletzavar

Tul forré az akku (példaul direkti napsugarzas) vagy tul hideg (0° C alatt)
Teend6:

Vegye ki az akkut és tarolja 1 napig szobahémérsékletnél (cca. 20° C).
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Csak az EU-orszagoknak

Ne dobja az elektromos szerszamokat a haztartasi hulladék kozé!

Az elektromos és elektronikus-oregkészulékek 2012/19/EG eurdpai iranyvonala és anemzeti jogba valo
atvétele szerint az elhasznalt elektromos szerszamokat szétvalasztva kell 6sszegyujteni és vissza kell
vezetni egy kérnyezetvédelemnek megfeleld Ujrafelhasznalashoz.

Recycling-alternativak a visszakuldési felszélitashoz:

Az elektromos készlilék tulajdonosa, a tulajdon feladasa esetében kételes a visszakildés helyett alter-
nativ a szakszerU értékesitéssel kapcsolatban ¢sszedolgozni. Az 6reg készliléket ehhez egy visszavevd
helynek is at lehet hagyni, amely elvégzi a nemzeti kérforgasipari- és hulladéktérvények értelmében
levé megsemmisitést. Ez nem érrinti az 6reg készilékek mellékelt elektromos alkotérészek nélkiili tarto-
zékait és segitéeszkozeit

A termékek dokumentacidjanak és a kisérépapirjainak az utannyomtatasa vagy egyébb sokszorositasa,
kivonatosan is csak az Einhell Germany AG kihangsulyozott beleegyezésével engedélyezett.

Technikai valtoztatasok jogat fenntartva
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Szerviz-informacidk

A garanciaokmanyokban megnevezett minden orszagban kompetens szerviz-partnereket tartunk fenn,
akik kontaktusi lehetéségét kérjiik vegye ki a garanciaokmanybdl. Ezek minden szerviz-ligyben mint
javitas, potalkatrész- és gyorsan kopo rész-ellatas vagy a fogydeszkdzok megrendelhetéségével kapc-
solatban a rendelkezésére allnak.

Figyelembe kell venni, hogy ennél a terméknél a kdvetkezd részek mar hasznalat szerinti vagy termés-
zetes kopasnak vannak alavetve ill. a kdvetkezd részekre van mint fogyéeszkdzokre szikség.

Kategoria Példa
Gyorsan kopo részek* Akku
Fogyoeszkdz/ fogyorészek™ Pengék
Hianyzo részek

* nincs okvetlenll a szallitas terjedelmében!

Hianyok vagy hibak esetén kérjuk a hibaesetet a www.Einhell-Service.com alatt bejelenteni. Kérjik
tgyeljen egy pontos hibaleirasra és felelje meg mindenesetre a kdvetkezd kérdéseket:

® Mukodott mar egyszer a készulék, vagy elejétdl kezdve mar defekt volt?
® Feltint Onnek a defekt fellépése el6tt valami a készlléken (tunet a defekt elétt)?

° Az On véleménye szerint mi a kész(ilék hibas miikddése (fétiinet)?
Irja le ezt a hibas mikdédést.
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Garanciaokmany

Tisztelt Vevé,

termékeink szigoru minéségi ellendrzés ala vannak vetve. Ha ez a készlilék mégis egyszer nem

mUikddne kifogastalanul, akkor azt nagyon sajnaljuk és kérjik Ont forduljon a szervizszolgéaltatasunkhoz

amely ebben a garanciakartyaban megadott cim alatt talalhaté. Szivesen allunk a rendelkezésére telefo-
non is, az alul megadott szervizszam alatt. A garanciaigény érvényesitésével kapcsolatban a kdvetkezé
érvényes:

1. Ezek a garanciafeltételek csak kizardlagosan a fogyasztoknak szélnak, ez annyit jelent hogy ter-
mészetes személyeknek, akik nem szanjék ezt a terméket sem tizemszer( sem egyébb 6nallé
tevékenységeik kdérén belul hasznalni. Ezek a garanciafeltételek szabalyozzak a kiegészité garan-
ciateljesitményeket, amelyeket a lent megnevezett gyart6 a vasarléknak az uj készulékeire igér a
térvényileg eléirt garanciaszolgalathoz kiegészitéen. A jogi szavatossagi igényei, nincsennek ez a
garnacia 4ltal érintve. A garanciateljesitményiink az On szaméra dijmentes.

2. A garanciateljesitmény csak kizarélagosan az On éltal, a lent megnevezet gyartétol megvasarolt Uj
készlléken felmertl6 olyan hibakra terjed ki, amelyek bebizonyithatéan egy anyaghiban vagy egy
gyari hiban alapszanak és korlatolva van valasztasunk szerint, vagy ezeknek a hibaknak az elhari-
tasara vagy a készulék kicserélésére.

Kérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmuipari vagy
szakmai hasznalatra lettek konstrudlva. Ezért a garanciaszerzédés nem jon létre, ha a készililék

a garancia ideje alatt kisipari, kézmdipari vagy ipari Gzemek teruletén lett hasznalva vagy ha,
egyenértékl igénybevételnek lett kitéve.

3. A szavatossagunk alol ki vannak véve:

- olyan karok a készlléken, amelyek az 6sszeszerelési utasitas figyelmen kivul hagyasa vagy ame-
lyek a nem szakszerU felszerelés, a hasznalati utasitas figyelmen kivul hagyasa (mint példaul egy
rossz halézati fesziltségre vagy aramfajtara valo rakapcsolas), vagy a karbantartasi és biztonsagi
hatarozatok figyelmen kivil hagyasa vagy a késziléknek egy nem normalis kérnyezeti feltételeknek
térténd kitétele vagy egy hianyos apolas és karbantartas altal keletkeztek.

- kérok a készuléken, amelyek egy rossz bandsmadd vagy nem szakszerUl hasznalatok (mint példaul
a készulék tulterhelése vagy nem engedélyezett betétszerszamok vagy tartozékok hasznalata),
idegen testeknek a készllékbe levé behatolasa (mint példaul homok, kdvek és por, széllitasi kéarok),
erészak kifejtése vagy idegenkezUiség (mint példaul leesés altali karok) altal jéttek létre.

- karok a készuléken vagy a készulék részein, amelyek a hasznalatnak megfeleld, szokasos vagy
egyeébb természetes elkopasra vezethetbéek vissza.

4. A garancia idétartama 24 hénap és a készlilék vasarlasi napjaval kezdédik. Garanciaigényeket a
garancia id6 lejarata el6tt kell, két héten belll, a defekt felismerése utan érvényesiteni. Ki van zarva
a garanciaigények érvényesitése a garanciaidd letelte utan. A készulék javitasa vagy kicserélése
nem hosszabbitja meg a szavatossag idejét, se nem indul ez a teljesitmény altal egy Uj garanciaidd
a készulékre vagy az esetleg beépitett pétalkatrészekre. Ez egy helyszini szerviz esetében is érve-
nyes.

5. A garanciajoganak az érvénysitéséhez kérjik jelentse be a defektes készlléket a kdvetkezé cim
alatt: www.Einhell-Service.com. Kérjiik tartsa készenlétben az Uj késziilék 6n altali vasarlasanak a
bizonylatat vagy mas igazolasait. Olyan készllékeket, amelyek megfeleld igazolas vagy tipustabla
nélkul kertlnek bekuldésre, azok hianyzé hozzarendelési lehetéség miatt ki vannak zarva a garnci-
ateljesitmény alol. Ha a készulék defektjére kiterjed a garnciateljesitményiink, akkor azonnal vissza-
kap egy megjavitott vagy egy Uj készuléket.

Magatdl érthet6dd, hogy a kéltségek megtéritése ellenében szivesen megjavitsuk azokat a készuléken
levé defekteket, amelyek nem esnek a garancia terjedelme ala vagy amelyeket méar nem érinti a garan-
cia. Ehhez kérjik a készuléket a szervizcimunkre bekuldeni.

Ennek a hasznalati utasitasnak a szerviz-informacioja szerint utalunk ennek a garancianak a gyorsan
kopd részekkel, hasznalati részekkel és hianyzé részekkel kapcsolatban fennalld fenntartasaira.
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ISC GmbH - EschenstraBe 6 - D-94405 Landau/lsar

EU-direktiv samt standarder for artikel

EU

D  erklart folgende Konformitat geméan EU-Richtlinie und PL deklaruje zgodno$¢ wymienionego ponizej artykutu z
Normen fir Artikel nastepujgcymi normami na podstawie dyrektywy WE.

GB explains the following conformity according to EU directi- BG pgeKknapupa CbOTBETHOTO CbOTBETCTBUE ChIIACHO
ves and norms for the following product [Jvpertunea Ha EC 1 HOpMU 32 apTUKyn

F  déclare la conformité suivante selon la directive CE et les LV  paskaidro $adu atbilstibu ES direktivai un standartiem
normes concernant l'article LT apibadina §j atitikima EU reikalavimams ir prekés normoms

I dichiara la seguente conformita secondo la direttiva UE e RO declara urméatoarea conformitate conform directivei UE si
le norme per I'articolo normelor pentru articolul

NL verklaart de volgende overeenstemming conform EU GR &nAwvel v akoéAoudn cuppdpdwon cUPdWVaA He TNV
richtlijn en normen voor het product Oényia EK kal Ta mpdTumna yla To mpoidv

E  declara la siguiente conformidad a tenor de la directiva y HR potvrduje sljedecu uskladenost prema smjernicama EU i
normas de la UE para el articulo normama za artikl

P declara a seguinte conformidade, de acordo com as BIH potvrduje sljedecu uskladenost prema smjernicama EU i
diretiva CE e normas para o artigo normama za artikl

DK attesterer folgende overensstemmelse i medfer af RS potvrduje sledecu uskladenost prema smernicama EZ i

normama za artikal

S  forklarar féljande 6verensstammelse enl. EU-direktiv och
standarder for artikeln

vakuuttaa, etté tuote tayttad EU-direktiivin ja standardien
vaatimukset

tdendab toote vastavust EL direktiivile ja standarditele
vydava nasledujici prohlaseni o shodé podle smérnice EU
a norem pro vyrobek

SLO potrjuje sledeco skladnost s smernico EU in standardi za

RUS cnegytoLwmmM yaoCTOBEPAETCA, YTO CEAYIOLLME NPOAYKTbI
COOTBETCTBYIOT AMPEKTMBaM U Hopmam EC

UKR nporosnoLuye npo 3a3HavyeHy HUMHKYe BiAMnoBiAHICTb BUPOOY
[VpeKTMBaMm Ta cTaHgaptam EC Ha BUpi6

MK ja usjaByBa cnegHara COo6p3HOCT COMacHO

EY-anpeKTuBaTa n HopmuTe 3a apTUKIN

Uriind ile ilgili AB direktifleri ve normlan geregince asagida

agiklanan uygunlugu belirtir

FIN

EE
cz
TR

izdelek N erkleerer folgende samsvar i henhold til EU-direktivet og
SK  vydava nasledujuce prehlasenie o zhode podra smernice standarder for artikkel
EU a noriem pre vyrobok IS  Lysir uppfyllingu EU-reglna og annarra stadla véru

H acikkekhez az EU-iranyvonal és Normak szerint a
kovetkezd konformitast jelenti ki

Mé&hroboter FREELEXO LCD BT + Netzteil fiir FREELEXO BT / FREELEXO LCD BT (Einhell)

[]2014/29/EU [X] 2006/42/EC
[[]12005/32/EC_2009/125/EC [JAnnex1v
Notified Body:
[](EV)2015/1188 Reg. No.:
[J2014/35/EU []2000/14/EC_2005/88/EC
[J2006/28/EC E Annex V
Annex VI
Iz' 2014/30/EU Noise: measured L, = dB (A); guaranteed L, = dB (A)
[]2014/32/EU P=KW; /@ =cm
|X| 2014/53/EU D Notified Body:
2012/46/EU_(EU)2016/1628
D 2014/68/EU Emission No.:
[J(Ev)2016/426
Notified Body:
[](Ev)2016/425

[x]2011/65/EU_(EU)2015/863

Standard references: EN 60335-1; EN 50636-2-107; EN 62311; EN 55014-1;
EN 55014-2; EN 61000-3-2; EN 61000-3-3; EN 301 489-1; EN 301 489-3; EN 301 489-17;
EN 300 328; EN 303 447; EN 50663; EN 62321
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