Einnhe=ll GC-RM 500

D  Originalbetriebsanleitung
Méhroboter

PL Instrukcjg oryginalng
Kosiarka automatyczna

5 CELL]

Art.-Nr.: 34.139.30 1.-Nr.: 21020

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 1 16.02.2021 14:14:04



10 11 12

~ o
_—
11
10000 ||| [
T o0 (¢ :

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 2 16.02.2021 14:14:05



Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 3 16.02.2021 14:14:08



35%

max. 35%

max. 17%

N ;4ocm
—

25
P rrrrrrrzzzzrzzzZy ) I:I:I
Ocm /

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 4

16.02.2021 14:14:17



16.02.2021 14:14:22

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 5



50 51 m 62 65

4H 6H 8H 10H 12H /4H 6H 8H 10H 12H
e 6 & o o e & & o [o

® ®
SET WORK SET WORK
Sy = A
|s

I |
LO J [smarr) [Home]|[ ok | [ O ] [srarr] [nome] [ ox |

52 53 60 63 64 61

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 6 16.02.2021 14:14:28



A B C D

F G

AA A A B ES &

[]
M’f@@%

1 J

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 7 16.02.2021 14:14:34



Inhaltsverzeichnis

Sicherheitshinweise

Geratebeschreibung und Lieferumfang
Bestimmungsgemane Verwendung
Technische Daten

Inbetriebnahme

Bedienung

Reinigung, Wartung und Ersatzteilbestellung
Lagerung

9. Transport

10. Entsorgung und Wiederverwertung

11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung
12. Anzeige des M&hroboters und Fehlerbehebung

©NOoGOA~LN

LI

Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.
Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-8-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 13)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!
WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!
WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-
ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-
men mit einer Umgebungstemperatur von
+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-
stand lagern (mind. 40% geladen).
Schaltnetzteil

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

B.

C.

mm

cmIo
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Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Mahroboter
Bedienfeld
STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad
Akkuabdeckung

. Klingen

. Messerscheibe

. Vorderrad

. Netzteil(-kabel)

. Befestigungshaken

. Befestigungsschraube

. Kabelverbinder

. Ersatzklingen

. Begrenzungsdraht

. Ladestation

. Ladestift

. LED-Anzeige

. Akku

. Sechskantschllssel

. Lineal (zum Heraustrennen)

©CoNOOh~WN =

2.2 Lieferumfang und Auspacken

Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines glltigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.

o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
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teile auf Transportschaden.
Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang

Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation
Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Montagematerial und Zubehér
Ersatzklingen (3 Sttick)
Befestigungshaken (190 Stiick)
Begrenzungsdraht (130 m)
Kabelverbinder (4 Stlick)
Sechskantschlissel

Akku

Lineal (zum Heraustrennen)

Bendbtigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
® Hammer

Zange

Abisolierzange

[ ]
[ ]
® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
maB. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fiir den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
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wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG: ..ot 28V
Motordrehzahl: ... 3100 min™
Schutzart: ..o IPX4
SchutzKIasse: ........cccevieeeriiiciices e 1l
Gewicht: ... 8,1 kg
Schnittbreite: ......... 18 cm
Anzahl der KIiNgen: ........ccccocceiiiiieiniiee e 3
Max. Steigung........cceveiieiiiiciiccceeee 35 %
Schalldruckpegel L ;..o 48,9 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, ........c..cc...... 61,5dB (A)
Unsicherheit K ..., 1,93 dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zuléssige Lange des
Begrenzungsdrahtes: ..........cccccceenee max. 250 m

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtkabelantenne

Betriebsfrequenzband: ............cccoiiiiienns 70 Hz
Maximale Sendeleistung: ..........ccccoeeeeeeene 0,94 W
Li-lon-Akku

SPaNNUNG: ...cvvieiiiieeeeeeee e 28Vd.c.
Kapazitat: .....cccoeeveeeeiiie e 2,0 Ah
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........cccceeeeeiueiuenne 28Vd.c.
AUSgangSStrOM: .......cccveviiiiiiiicciee e 1,8A
Schutzklasse:.......cccoveveiiiieniiicece I/Q

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerit erzeugt wihrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder tédlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
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vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Gerét bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
— mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, werden der
Mahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der M&hroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der Mahroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom
Hindernis.

°* Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
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Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Méhroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken ist.
Wabhlen Sie einen Platz im Schatten aus, da der
Akku (22) am besten in einer kiihlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zuséatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kénnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku (22) fast leer ist, kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlick, indem er dem
Begrenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).
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5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fur
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Méahroboter nicht in feuchter

Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19)(Bild 5c).

Um den Akku (22) des Méahroboters bereits wah-
rend der Installation zu laden, schalten Sie den
Mahroboter zunachst tber den Hauptschalter (7)
ein und stellen Sie den Méahroboter in die Lade-
station (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zuruck:

Sie senden den Méhroboter manuell zurtick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelést.

Der Mahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Méhroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Waéhrend des Ladevorgangs des Akkus (22)
leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) rot.

Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladesta-
tion (19) gruin, zeigt dies an, dass der Akku (22)
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
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auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus (22) 45 °C Uber-
schreitet, wird der Ladevorgang abgebrochen,
um Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem
die Temperatur wieder gesunken ist, wird der La-
devorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku (22) leer wird, bevor der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlickkehrt, kann der
Mahroboter nicht mehr gestartet werden. Bringen
Sie den Mahroboter zuriick zur Ladestation (19)
und lassen Sie den Hauptschalter (7) eingeschal-
tet. Der Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kdénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
trocken ist.
¢ Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder lGften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kénnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mahroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
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Sie Situationen bei denen der Draht nicht am °
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5 °
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren °
zu kénnen.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege
Trennen Sie erhohte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder éhnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

Mit der Grasnarbe biindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthalt, kann

Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri- °
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange

von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, Gberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Ber(lick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch
das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch
kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,
Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeete
etc. verhindern werden (Bild 6h und 6i).

* Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)

verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Gber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den

Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu
35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der

Uberwundenen Hohe Uber die Distanz bestimmen

(Bild 6c).

Beispiel: a’/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an

Steigungen
An Steigungen kann der Mahroboter besonders
durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu
achten (Bild 6d):
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Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

Umzéaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

Der Begrenzungsdraht (18) hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

Der Mé&hroboter wird im Mahbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
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Begrenzungsdrahte (18) wird der Mahroboter
stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Méhroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Mahvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méahroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
B&aume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchflhren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss tber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der Lade-
station (19) nach hinten verlegt werden. Fiihren
Sie den vorderen Begrenzungsdraht (18) durch
die FUhrungen unter der Ladestation und durch
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das vorgesehene Loch im Anschlussbereich.
Verbinden Sie diesen mit dem Anschluss ,+“. An-
schlieBend verbinden Sie den hinteren Begren-
zungsdraht (18) mit dem Anschluss ,S1¢ (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) dirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, prifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) gruin leuchtet, ist der Mahbereich fir den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Méahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON)(Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (60) auf dem
Bedienfeld (2) fir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestétigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61)(siehe Ka-
pitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

Driicken Sie die Taste ,HOME / 3" (64) und dann
erneut die Taste ,OK“ (61). Jetzt folgt der Méhro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Mahroboter
wéhrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenenfalls den Begrenzungsdraht (18)
und wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku (22)
des Mahroboters wird nun vollstéandig geladen.
Falls Probleme beim Andocken bestehen, kann
es sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren mussen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
Méhroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.
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5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fur die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlussel (23) komplett in den Boden (Bild 7c).

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen fiir die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung der LEDs des Bedienfelds (Bild 9a)
50. Zeit-LEDs: Anzeige der taglichen Mahzeit

51. Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre
52. Akku-LED: Anzeige des Akkuzustands

53. Alarm-LED: Anzeige von Fehlern

Erklarung der Tastenoptionen des Bedien-

felds (Bild 9b)

60. POWER-Taste : Ein- und Ausschalten des
Méahroboters

61. Taste ,OK"

62. Taste ,SET WORK TIME / 1¢

63. Taste ,START /2“

64. Taste ,HOME / 3“

65. Taste ,4“/ Verriegelungstaste

6.3 Schnitthohenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthdhe darf nur
bei ausgeschaltetem Mahroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Méahroboter ermdglicht Uber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe tiber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekdrzt werden, um
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den Mé&hroboter nicht iberméaBig zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
héheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

- Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb neh-
men, missen Sie die korrekte PIN eingeben
(Standard-PIN: ,1-2-3-4). Geben Sie die PIN
langsam nacheinander ein und bestéatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61). Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED (51) leuchtet griin.

- Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED (51) rot auf. Dricken
Sie die Taste ,OK“ (61), um eine falsche PIN
zu léschen und anschlieBend die korrekte PIN
einzugeben.

Verriegelung

Wenn Sie das Bedienfeld (2) verriegeln méchten,
driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65).

Standard PIN:
1234

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Dricken Sie gleichzeitig die Taste ,4“/ Ver-
riegelungstaste (65) und die Taste ,OK“ (61).
Die Verriegelungs-LED (51) blinkt abwech-
selnd rot und grun.

3. Geben Sie eine neue PIN (vierstellig) ein.
Driicken Sie die Taste ,OK” (61). Die Verriege-
lungs-LED (51) blinkt griin.

4. Geben Sie die neue PIN erneut ein und
dricken Sie die Taste “OK” (61). Die Verrie-
gelungs-LED (51) leuchtet konstant griin. Der
PIN wurde erfolgreich geandert.

5. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!
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PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer

des Méahroboters bereit. Sie brauchen diese, um

Ihre PIN zu erhalten!

1. Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schlieBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
USB-Stick an (Bild 10 und 11).

2. Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-

ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht

wieder herausfallt.

Driicken Sie gleichzeitig die POWER-Taste

(60) und die Taste “OK” (61). Halten Sie die

Tasten 3 Sekunden lang gedriickt. Jetzt

leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-

dienfeld (2).

Drlcken Sie die Taste ,SET WORK TIME / 1¢

(62).

5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die
Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Méahroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthalt
eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Steuerung des Mahroboters

Méhzeiteinstellung
1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Wahlen Sie durch mehrfaches Driicken der
Taste ,SET WORK TIME / 1 (62) die ge-
wilnschte Mahzeit.

3. Die entsprechende Anzeige erfolgt Gber die
Zeit-LEDs (50).

4. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken

der Taste ,OK“ (61).
Die Zeit, zu der die Anderungen vorgenommen
wurde, ist nun die tagliche Startzeit. Die angezeigt
Stundenzahl ist die tagliche Arbeitszeit.
Fur die Mahzeiteinstellung wird als Richtwert 8
Stunden pro Tag bei 500 m? empfohlen. Je nach
GartengroBe und Komplexitat ist die gewahlte
Arbeitszeit anzupassen.

Startvorgang

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Driicken Sie erst die Taste ,START / 2“ (63)

3. Bestatigen Sie den Starvorgang mit der Taste
LOK” (61)
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Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladestand liberwacht und tuber die Akku-
LED (52) angezeigt. Sobald der Akkuladestand
auf 30 % fallt, kehrt der M&hroboter automatisch
zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Méahvorgangs

1. Drlcken Sie die STOP-Taste (3), um den
Mahroboter sofort anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Dricken Sie nacheinander die Taste ,HOME
/3" (64) und die Taste ,OK” (61), um den
Mahroboter am Begrenzungsdraht (18) ent-
lang zur Ladestation (19) zurickzusenden.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF)(Bild 8).

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

7.1 Reinigung

® Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

e Der Méahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

* Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Losungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

® Saubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

* Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).

® Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.
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7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Flr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

Die am stéarksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.
Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-

te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

In den ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenméher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite Ihres M&hroboters in diesem Zeitraum
héaufiger.

Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

Im Geréateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 17

se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Méhroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberprui-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.

7.2.2 Auswechseln des Akkus

Verwenden Sie nur Original Akkus, da andernfalls
Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleistet
sind.

Zum Wechseln des Akkus (22) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 10):

1. Losen Sie die sechs Befestigungsschrauben
der Akkuabdeckung (9).

2. Nehmen Sie den Akku (22) aus dem Méahro-
boter heraus.
3. AnschlieBend setzen Sie den neuen Akku

(22) ein und befestigen die Akkuabdeckung
(9) mit den Befestigungsschrauben.

7.2.3 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Mah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schleiBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
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USB-Stick an (Bild 10 und 11).

3. Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-
ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht
wieder herausfallt.

4. Drucken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste ,,OK“ (61). Halten Sie die
Tasten 5 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

5. Driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65), um den Updatevorgang zu starten. Die
Zeit-LEDs (50) zeigen den aktuellen Fort-
schritt an. Leuchten alle 5 Zeit-LEDs (50)
durchgéngig, ist der Vorgang abgeschlossen.

6. Nach einigen Sekunden erléschen die Zeit-
LEDs (50) wieder und der Mahroboter wech-
selt in den normalen Betriebszustand, indem
nur eine Zeit-LED (50) leuchtet.

7. Ziehen Sie den USB-Stick ab und schlieBen
Sie die Akkuabdeckung (9).

7.2.4 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

®  Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

® Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20
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8. Lagerung

Laden Sie den Akku (22) vor der Lagerung Uber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (22) aus dem
Gerat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der
Stromversorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschllisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie dafiir die Anschlisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehor an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerat in der Originalverpackung auf.

9. Transport

e Schalten Sie das Gerat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF)(Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflhrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21) Beschreibung Lésung
Aus - Keine Stromversorgung - Prufung Sie die Stromversorgung
Leuchtet Griin - Bereit zum Mé&hen
- Akku (22) vollstandig gela-
den

- Begrenzungsdraht (18) kor-
rekt installiert

Blinkt Griin - Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
- Begrenzungsdraht (18) - Prifen Sie die beiden Anschliisse an der
falsch angeschlossen. Ladestation (19)
Leuchtet Rot - Akku (22) wird geladen - Warten Sie, bis der Akku (22) vollstandig
geladen ist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~,Méahroboter ange- | - Hebesensor kontinuierlich fir | Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den
hoben®. 10 Sekunden ausgeldst Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-

gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe iber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Méahbereich ab.

»Mahroboter festge- | - Hindernissensor innerhalb Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
fahren” einer Minute 10-mal aktiviert | Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
Méahroboter im Méah- gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

bereich in der Néhe - Prufen Sie, ob der M@hroboter durch
eines Hindernisses ein Hindernis blockiert oder zwischen
gestoppt. Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.

Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.
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Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Hallsensor”
Mahroboter im
Mahbereich direkt
an einem Hindernis
gestoppt.

- Hindernissensor kontinuier-
lich fir 10 Sekunden ausge-
16st

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)
und starten Sie den Mahvorgang Uber das
Bedienfeld (2) neu.

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
B&umen, Blschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich

Die Alarm-LED (53) blinkt rot

Der Méahroboter
dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt

schlieBlich komplett.

- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen

- Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

- Keine Stromversorgung

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Begrenzungsdraht- | - Mahroboter auBBerhalb des Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
/ Signalfehler” Mahbereichs (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den

Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19).

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

- Prufen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Falls der Mahroboter den Méahbereich an
derselben Stelle mehrere Male verlasst,
prifen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des
Begrenzungsdrahtes (18).

- Falls der Mahroboter den Mahbereich an
einer Steigung verlasst, vermeiden Sie
den Bereich durch das Andern der Positi-
on des Begrenzungsdrahtes (18).
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Die Alarm-LED (53) leuchtet blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Akku-/Batterie-
fehler”

Bei dem Mahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku (22) lasst sich nicht
laden

Schlechter Kontakt der Lade-
stifte (20)

Akku (22) hat das Ende sei-
ner Lebensdauer erreicht

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bitte Prifen Sie, ob ein Problem mit der
Stromversorgung vorliegt.

- Reinigen Sie die Ladestifte (20).

- Tauschen Sie falls erforderlich den Akku
(22) aus.

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Akku (22)
richtig montiert wurde.

- Prufen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku (22) aus.

Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zurilick und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Méhroboter
wartet an der Ladestation
(19).

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Batterietempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem- | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
tur auBerhalb des peratur bzw. Ubertemperatur auf die frthen Morgenstunden und ver-
Normbereichs* der Steuerung meiden Sie den Betrieb des Mahroboters

wahrend der heiBen Stunden des Tages.
Nach dem Abkuihlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mé@hroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurilick.
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Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Motor Uberlastet”
Der Méahroboter hat
im hohen und di-
cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und méhen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenméaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewunschten Héhe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Rader auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grindlich.

- Prufen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht [6sen kdnnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

~Mahroboter ge-

- Mahroboter wurde fiir 10 Se-

Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den

Der Méahroboter
stoppt auf dem
Rickweg zur Lade-
station.

Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

neigt* kunden dauerhaft gekippt Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
Der Méahroboterist | - Mahroboter fir langere Zeit | gang Uber das Bedienfeld (2) neu.
umgekippt und ge- in eine Richtung geneigt - Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
stoppt. ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der M&hroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
~Maher festgefah- - Bewegung des Mahrobo- Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
ren” ters durch Hindernisse am (OFF) und setzen Sie den Mahroboter an

eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten

Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)

und starten Sie den Mahvorgang Uber das

Bedienfeld (2) neu.

- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
grenzungsdraht (18).
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Fehlersuche

lasst sich nicht ein-
schalten.

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter Akkuspannung zu gering Bringen Sie den Mahroboter zum Aufla-
steht im Méahbe- Fehler am Stromkreis oder den zur Ladestation (19) zurtck.
reich. der Elektronik Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
Der Méahroboter (ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige
(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.
Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Méhroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Scharfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Mahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der Mahro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtick.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku (22) leer
Regensensor ausgeldst
Erhohte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mahroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méahroboter in der Ladestation (19).

Der Mé&hroboter
bleibt auf Begren-
zungsdraht stehen
und kann die Lade-
station nicht errei-
chen.

Akku (22) leer

Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
(18) auf einen ausreichenden Abstand zu
Hindernissen.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschaden unterliegen nicht der

Garantie!
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Nur fr EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Hausmdill!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung in
nationales Recht mussen verbrauchte Elektrowerkzeuge getrennt gesammelt werden und einer umwelt-
gerechten Wiederverwertung zugefuhrt werden.

Recycling-Alternative zur Rucksendeaufforderung:

Der Eigentumer des Elektrogerates ist alternativ anstelle Ricksendung zur Mitwirkung bei der sachge-
rechten Verwertung im Falle der Eigentumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann hierfiir auch einer
Rucknahmestelle Uberlassen werden, die eine Beseitigung im Sinne der nationalen Kreislaufwirt-
schafts- und Abfallgesetze durchfiihrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten beigefligte Zubehdérteile und
Hilfsmittel ohne Elektrobestandteile.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielféltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.

Gemaf Sondervorschrift 188 unterliegt diese Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorgsam
behandeln. Entziindungsgefahr bei Beschadigung des Versandstlicks. Bei Beschadigung des Versand-
stlicks: Kontrolle und erforderlichenfalls erneutes Verpacken.

Fir zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die 0049 9951 95920-66 an.

.24-
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

_25-
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
sprichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkd&rpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung Ihres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmaoglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Service-

adresse.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)

-26-
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfug-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 27

Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com

-27 -

Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>

16.02.2021
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Spis tresci

Wskazdéwki bezpieczenstwa

Opis urzadzenia i zakres dostawy

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Dane techniczne

Uruchomienie

Obstuga

Czyszczenie, konserwacja i zamawianie czgsci zamiennych
Sktadowanie

9. Transport

10. Utylizacja i recykling

11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek
12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

©ONOoOGOA~LN

LI

Niebezpieczenstwo! - Aby zmniejszy¢ ryzyko zranienia, nalezy przeczytac instrukcje obstugi

Zabrania sie uzywania i obstugiwania tego urzadzenia przez dzieci! Uwazac na dzieci, zeby nie bawity
sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ wykonywane przez dzieci! Zabrania sie
uzytkowania urzadzenia przez osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych lub osoby, ktdére majg niewystarczajgce doswiadczenie lub wiedze, za wyjatkiem sytuaciji,
gdy sag one nadzorowane przez odpowiedzialng za nie osobe lub zostaty przez nig odpowiednio poin-
struowane.

-28-
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Niebezpieczenstwo!

Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy
przestrzegac wskazéwek bezpieczenstwa w celu
unikniecia zranien i uszkodzen. Z tego wzgledu
prosze doktadnie zapoznac sig z instrukcjg
obstugi/ wskazéwkami bezpieczenstwa. Prosze
zachowad instrukcje i wskazéwki, aby mozna
byto w kazdym momencie do nich wrécic. W
razie przekazania urzgdzenia innej osobie,
prosze wreczy¢ jej réwniez instrukcje obstugi/
wskazéwki bezpieczenstwa. Nie odpowiadamy
za wypadki i uszkodzenia zaistniate w wyniku
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji i wska-
z6wek bezpieczenstwa.

1. Wskazowki bezpieczenstwa

Wrtasciwe wskazowki bezpieczenstwa znajdujg
sie w zatagczonym zeszycie!

Ostrzezenie!

Zapoznac sig z trescig wszystkich ws-
kazowek bezpieczenstwa, instrukciji, ry-
sunkéw i danych technicznych danego
elektronarzedzia. Nieprzestrzeganie nizej wymi-
enionych instrukcji moze spowodowaé porazenie
pradem, niebezpieczenstwo pozaru lub ciezkie
obrazenia.

Prosimy zachowacé na przysztosé wszystkie
wskazowki bezpieczenstwa i instrukcje.

Objasnienie uzytych symboli (patrz rys. 13)
A. OSTRZEZENIE - Przed rozpoczeciem
eksploatacji przeczytaé instrukcje obstugi!
OSTRZEZENIE - Podczas eksploata-

cji zachowac odpowiedni odstgp
bezpieczenstwa!

OSTRZEZENIE - Zawsze przed
przystgpieniem do prac na urzadzeniu lub
przed podniesieniem maszyny aktywowac
blokade! UWAGA - Nie dotyka¢ obracajacych
sie nozy!

OSTRZEZENIE - Nie jezdzié na maszynie!
UWAGA - Nie dotykaé obracajacych sie nozy!
Klasa ochronnoéci Il (podwdjna izolacja)
Akumulatory nalezy przechowywaé w
suchym pomieszczeniu o temperaturze
miedzy +10°C a +40°C. Przechowywac¢
wytgcznie natadowane akumulatory (poziom
natadowania co najmniej 40%).

Zasilacz SMPS

Klasa ochronno$ci llI

Bezpiecznik zwtoczny 3,15 A

Transformator separacyjny z zabezpiecze-
niem przeciwzwarciowym

B.

mm

cTIo

Anl_GC_RM_500_SPK5.indb 29

Uwagal!

Na czas burzy nalezy wyjg¢ wtyczke zasilania z
gniazdka sieci elektrycznej i odtgczy¢ przewdd
ograniczajgcy od stacji tadowania.

2. Opis urzadzenia i zakres dostawy

Opis urzadzenia (rys. 1/2)
Kosiarka automatyczna
Pole obstugi

Przycisk ,STOP*

Regulacja wysokosci koszenia
Czujnik deszczu

Uchwyt do przenoszenia urzadzenia
Gtowny wytacznik

Tylne koto

Pokrywa akumulatora

. Ostrza

. Ptytanozowa

. Przednie koto

. Zasilacz sieciowy

. Hak mocujacy

. Sruba mocujgca

. kacznik kablowy

. Ostrza zamienne

. Przewdd ograniczajacy

. Stacja tadowania

. Pin tadowania

. Dioda LED

. Akumulator

. Klucz imbusowy

. Linijka (do wyciecia)

21
1

2.2 Zakres dostawy i rozpakowywanie
urzgdzenia

Prosimy sprawdzi¢ na podstawie podanego

zakresu dostawy czy produkt jest kompletny.

Jezeli stwierdzono brak czesci, prosimy zwrécié

sie w ciggu 5 dni roboczych od zakupu produktu

do naszego centrum serwisowego lub punktu

zakupu urzgdzenia przedstawiajgc dowdd zaku-

pu. Prosimy wzig¢ pod uwage umieszczong w

informacjach serwisowych na koncu tej instrukciji

tabele swiadczen gwarancyjnych.

® Otworzy¢ opakowanie i ostroznie wyciagnaé
urzadzenie.

e Zdja¢ opakowanie oraz zabezpieczenia do
transportu (jesli jest).

® Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna.

® Sprawdzi¢, czy urzadzenie i wyposazenie
dodatkowe nie zostaty uszkodzone w trans-
porcie.

* W razie mozliwosci zachowac¢ opakowanie,
az do uptywu czasu gwarancji.
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Niebezpieczenstwo!

Urzadzenie i opakowanie nie sg zabawkami!
Dzieci nie moga bawi¢ sie cze$ciami z twor-
zywa sztucznego, folig i matymi elementami!
Niebezpieczenstwo potknigcia i uduszenia
sie!

Zakres dostawy

Kosiarka automatyczna
Zasilacz sieciowy

Stacja tadowania

Sruby mocujace (4 szt.)
Oryginalna instrukcja obstugi
Wskazowki bezpieczenstwa

Materiat do montazu i osprzet
Ostrza zamienne (3 szt.)

Haki mocujace (190 szt.)
Przewdd ograniczajacy (130 m)
tacznik kablowy (4 szt.)

Klucz imbusowy

Akumulator

Linijka (do wyciecia)

Potrzebne srodki pomocnicze
(nie wechodza w sktad urzadzenia)
o Miotek

e Obcegi

® Obcegi do usuwania izolaciji

® Poziomica (opcjonalnie)

3. Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem

Kosiarka automatyczna przeznaczona jest do
prywatnego uzytkowania w przydomowych ogréd-
kach i na dziatkach i przeznaczona jest wytgcznie
do koszenia trawnikéw.

Urzadzenie uzywac tylko zgodnie z jego przezna-
czeniem. Kazde uzycie, odbiegajgce od opisan-
€go w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przez-
naczeniem urzadzenia. Za powstate w wyniku
niewtasciwego uzytkowania szkody lub zranienia
odpowiedzialno$¢é ponosi uzytkownik/ wtasciciel,
a nie producent.

Prosze pamigtac o tym, ze nasze urzgdzenie nie
jest przeznaczone do zastosowania zawodowe-
go, rzemieslniczego lub przemystowego. Umowa
gwarancyjna nie obowigzuje, gdy urzadzenie
byto stosowane w zaktadach rzemiesiniczych,
przemystowych lub do podobnych dziatalnosci.

4. Dane techniczne

NapIgCIe .....eevviiiiiiieiie 28V
Liczba obrotéw silnika .................... 3100 obr./min
Stopien 0Chrony .........cccoeveeienieiinieccne IPX4
Klasa ochronnos$Ci .........cccceeevvieeeiiie e I}
Waga e 8,1 kg
Szeroko$¢ koszenia ........cccveeeecieeiiiieeeenns 18cm
LiCZNA OSIZY ..o 3

Maks. nachylenie
Poziom ci$nienia akustycznego L, .... 48,9 dB(A)

Odchylenie K .......cccooveivninieneseecn 3dB (A)
Poziom mocy akustycznej L, ............ 61,5 dB(A)
Odchylenie K ........ccoceviieiniiencen. 1,93 dB (A)
Regulacja wysokosci

koszenia .......ccccevueeenne 20-60 mm; bezstopniowa
Dopuszczalna dtugosé

przewodu ograniczajgcego ............. maks. 250 m

Antena w formie systemu petli indukcyjnej
Czestotliwose robocza........ceecvveieeiiieeninne

Maksymalna moc nadawcza

Akumulator litowo-jonowy

NapigCIie: ..ooooieieeieeeee e 28Vd.c.
PoJemMNOSC: ......ooviiiiiie 2,0 Ah
Zasilacz

Napigcie wejsciowe: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Napigcie WyjSCIOWe: ........ccccocvrrveennenne. 28Vd.c.
Prad WyjSCIOWY: ....cccvviiiiiiiiiiicciiccee 1,8A
Klasa ochronnosci: ........ccccvvveieniencnicne /@

Hatas zostat zmierzony zgodnie z normami EN
ISO 3744:1995 oraz ISO 11094: 1991.

Ostrzezenie!

Urzadzenie w czasie pracy wytwarza pole
elektromagnetyczne. Pole to w okreslonych
warunkach moze negatywnie oddziatywaé na
aktywne i pasywne implanty medyczne. Aby
zmniejszy¢ niebezpieczenstwo powaznych
lub $miertelnych obrazen, osobom z im-
plantami medycznymi zaleca sie, aby przed
przystgpieniem do obstugi urzadzenia
skonsultowaly sie z lekarzem i producentem
implantéw medycznych.
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5. Uruchomienie

Przed zainstalowaniem kosiarki automaty-
cznej przeczytac cata instrukcje obstugi.
Jakos¢ instalacji ma wptyw na pézniejsza
prace kosiarki automatycznej.

5.1 Zasada dziatania

Kosiarka automatyczna wybiera kierunek ko-
szenia losowo. Kosiarka automatyczna kosi catg
powierzchnig ogrodu na terenie ogrodzonym
przewodem ograniczajgcym (18). Jak tylko kosiar-
ka automatyczna wykryje poprawnie zainstalowa-
ny przewod ograniczajgcy (18), wowczas zawraca
i jedzie w innym kierunku w ogrodzonym obszar-
ze. Wszystkie obszary, ktére znajdujg sig na tym
terenie i powinny by¢ chronione przed kosiarkg
np. oczka wodne, drzewa, meble lub rabatki kwi-
atowe, muszg réwniez zosta¢ ogrodzone przewo-
dem ograniczajgcym (18). Przewodd ograniczajgcy
(18) musi tworzy¢ obwdd zamkniety. Jezeli
kosiarka automatyczna natrafi na przeszkode w
koszonym obszarze, wéwczas cofa sig i kosi dalej
w innym kierunku (rys. 3).

5.2 Czujniki

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w kilka

czujnikéw bezpieczenstwa.

® Czujnik podnoszenia:
Jezeli kosiarka automatyczna zostanie pod-
niesiona od tytu o wiecej niz 30° od podtoza,
powoduje to natychmiast zatrzymanie ruchu
kosiarki i obracania ostrzy (10).

® Czujnik przechylenia:
Jezeli kosiarka automatyczna przechyli si¢
za mocno w danym kierunku, powoduje to
natychmiast zatrzymanie ruchu kosiarki i ob-
racania ostrzy (10).

® Czujnik napotkania przeszkody:
Kosiarka automatyczna wykrywa przeszkody
na swojej drodze. Jezeli kosiarka automaty-
czna zderzy sig z przeszkoda, powoduije to
natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki i
obracania ostrzy. Nastepnie kosiarka cofa sig
oddalajgc sie od przeszkody.

® Czujnik deszczu:
Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
czujnik deszczu (5), ktéry zapobiega pracy
kosiarki w deszczu. Gdy czujnik wykrywa
opady deszczu, kosiarka automatyczna
wraca do stacji tadowania (19) i jest tam
tadowana do catkowitego natadowania aku-
mulatora. Od momentu, gdy czujnik deszczu
(5) catkowicie wysecht, kosiarka automatycz-

na pozostaje przez nastepne dwie godziny w
stacji tadowania (19).

5.3 Przygotowania

Najpierw sporzadzi¢ szkic trawnika. Oznaczyé
na rysunku wszystkie przeszkody i zaplanowac,
w jaki sposob majg by¢ chronione. Utatwia

to znalezienie odpowiedniego miejsca dla

stacji tadowania (19) i potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) wokot krzewodw, rabatek
kwiatowych itp (rys. 4).. Jezeli zdzbta trawy sg
dtuzsze niz 60 mm trawnik musi zostac najpierw
przyciety, aby unikna¢ przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Usung¢ z trawnika wszelkie przedmioty, ktére
mogtyby zostac¢ uszkodzone przez kosiarke
automatyczna lub mogtyby spowodowac uszkod-
zenie kosiarki.

Przygotowaé nastepujgce narzedzia: mtotek,
obcegi, obcegi do usuwania izolacji i poziomice
(opcjonalnie).

5.4 Stacja tadowania

5.4.1 Miejsce ustawienia stacji tadowania

W pierwszej kolejnosci okresli¢ optymalne miej-
sce dla stacji tadowania (19). Konieczne jest
zewnetrzne gniazdo elekiryczne, ktére zapewnia
staty doptyw pradu, aby kosiarka automatyczna
mogta zawsze pracowac. Stacja tadowania (19)
musi sie znajdowac na ptaskiej powierzchni na
wysokosci darniny. Ten obszar musi by¢ ptaski,
rowny i suchy. Nalezy wybraé miejsce w cieniu,
poniewaz tadowanie akumulatora (22) przebiega
najlepiej w chtodnym otoczeniu (rys. 5a). Dodat-
kowo nalezy zwrdéci¢ uwage na to, aby przewod
ograniczajgcy na odcinku co najmniej dwoch me-
trow bezposrednio przed stacjg tadowania (19)
byt potozony w linii prostej. Zakrzywienia i zakrety
na drodze kosiarki bezposrednio przed stacja
tadowania (19) moga utrudnia¢ dokowanie, ktére
konieczne jest do rozpoczecia tadowania kosiarki.

5.4.2 Lokalizacja stacji tadowania

Jezeli akumulator (22) jest prawie catkowicie
roztadowany, kosiarka automatyczna wraca

do stacji tadowania (19) przemieszczajgc sig
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) do stacji
tadowania (19) w kierunku przeciwnym do ru-
chu wskazoéwek zegara. Z tego powodu nalezy
zwréci¢ uwage na to, aby stacja tadowania (19)
byta zainstalowana sie w odpowiednim potozeniu
(Rys. 5b).
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5.4.3 Podtaczenie stacji tadowania do zasi-
lacza

1. Przed podtgczeniem stacji fadowania (19) do
sieci elektrycznej, upewni¢ sig, ze napigcie
sieciowe wynosi 100-240 V i czgstotliwos¢
50/60 Hz.

2. Podtaczy¢ zasilacz (13) bezposrednio do
gniazda wtykowego. Nie uzywac przewodu do
zadnych innych celéw.

3. Nigdy nie uzywac zasilacza (13), jezeli jest
on uszkodzony. W przypadku stwierdzenia
uszkodzenia przewoddw lub zasilacza (13)
natychmiast zleci¢ ich wymiang autoryzowa-
nemu specjaliscie.

4. Nie tadowac kosiarki automatycznej w wilgot-
nym otoczeniu. Nie tadowac¢ kosiarki automa-
tycznej przy temperaturze powyzej 40 °C lub
ponizej 5 °C.

5. Chroni¢ kosiarke automatyczng i zasilacz (13)
przed zrédtami ciepta, kontaktem z wodg i
chemikaliami. Nie dopusci¢ do kontaktu prze-
wodu zasilacza (13) z ostrymi krawedziami,
poniewaz grozi to uszkodzeniami przewodu.

6. Podtaczyc zasilacz (13) do stacji tadowania
(19)(Rys. 5¢).

Swieci sie na zielono, oznacza to, ze akumulator
(22) jest catkowicie natadowany. Po catkowitym
natadowaniu akumulatora kosiarka automatyczna
wraca do pracy lub pozostaje w stacji tadowania
(19) do rozpoczecia kolejnego cyklu pracy.

Jezeli na drodze powrotnej do stacji tadowania
(19) wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) kosi-
arka automatyczna natrafi na przeszkode, wow-
czas po podjeciu kilku prob kosiarka zatrzymuje
sie przed przeszkoda i nie moze wrécic do stacji
tadowania (19). Usung¢ wszelkie przeszkody z
przewodu ograniczajgcego (18).

Jezeli temperatura akumulatora (22) przekroczy
45 °C, proces tadowania zostanie przerwany, aby
zapobiec uszkodzeniu akumulatora. Gdy tem-
peratura z powrotem sie obnizy, tadowanie jest
kontynuowane samoczynnie.

Jezeli temperatura uktadu sterowania kosiar-

ki automatycznej przekroczy 75 °C, kosiarka
automatyczna wraca do stacji tadowania (19).
Gdy temperatura z powrotem sig obnizy, ko-
siarka samoczynnie wznawia prace zgodnie

z aktualnymi ustawieniami. Jezeli akumulator
(22) sie catkowicie roztaduje zanim kosiarka
automatyczna wréci do stacji tadowania (19),

nie mozna uruchomic kosiarki. Zanies¢ kosiarke
automatyczng z powrotem do stacji tadowania
(19) i wigczyc kosiarke gtownym wytgcznikiem
(7). Rozpoczyna to automatycznie tadowanie
kosiarki.

Aby rozpoczac¢ tadowanie akumulator (22)
kosiarki automatycznej w czasie wykonywa-
nia instalacji, wtaczy¢ kosiarke automatyczng
gtéwnym wytgcznikiem (7) i wstawié kosiarke
automatyczng w stacje fadowania (19).

5.5 Przewod ograniczajacy

UWAGA! Przeciete przewody ograniczajace
i wynikajace z tego szkody nie sg objete
gwarancja!

5.4.4 Informacje odnosnie tadowania

Kosiarka automatyczna wraca do stacji tadowania

(19) w nastepujacych sytuacjach:

®  Uzytkownik wybrat recznie powrdt kosiarki
automatycznej do stacji.

® Poziom natadowania akumulatora spadt
ponizej 30 %.

® Dzienny czas pracy sig zakonczyt.

® Zadziatat czujnik deszczu.

® Kosiarka automatyczna sig przegrzata.

Kosiarka automatyczna jedzie wéwczas samo-

czynnie wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18)

do stacji tadowania (19).

5.5.1 Uktadanie przewodu ograniczajgcego
Przewdd ograniczajgcy (18) mozna poprowadzi¢
zaréwno po ziemi, jak i w gruncie. W przypadku
bardzo twardej lub suchej gleby haki mocujace
(14) moga sie ztamac¢ podczas wbijania. Jezeli
ziemia jest bardzo sucha, podlac trawnik

przed przystgpieniem do instalacji przewodu
ograniczajgcego.

* Instalacja na ziemi
Jezeli trawnik nie bedzie w przysztosci werty-
kulowany lub napowietrzany, mozna potozy¢

Podczas powrotu do stacji tadowania (19)
kosiarka automatyczna szuka przewodu

ograniczajgcego (18) i jedzie wzdtuz przewodu
ograniczajgcego (18) w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazowek zegara.

Podczas tadowania akumulatora (22) dioda LED
(21) na stacji tadowania (19) swieci sie¢ na czer-
Wwono.

Jezeli dioda LED (21) na stacji tadowania (19)
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trawg i nie bedzie juz widoczny. Maksymalna
odlegto$¢ migdzy hakami mocujgcymi (14)
podczas instalacji przewodu ograniczajgcego
nie powinna przekracza¢ 1 m. Na nieréw-
nych odcinkach trawnika odstep migdzy
hakami mocujgcymi powinien by¢ mniejszy.
Nie dopusci¢ do tego, aby w niektorych
miejscach przewdd nie lezat ptasko na zie-
mi i odstawat od podtoza. Upewnic sig, ze
przewdd ograniczajgcy nie bedzie mdgt by¢
przeciety przez kosiarke automatyczng.

® Instalacja w ziemi
Zakopac przewdd ograniczajgcy w ziemi
na gtebokos¢ nie wigkszg niz5 cm. W ten
sposOb mozna zapobiec uszkodzeniom
przewodu ograniczajacego (18) np. podczas
wertykulacji lub napowietrzania trawnika.

Wskazowka!

Pozostawi¢ jako zapas 1 m przewodu
ograniczajgcego z tytu stacji tadowania, aby w
razie potrzeby méc poprawi¢ pdzniej potozenie
przewodu.

5.5.2 Waskie odcinki trawnika

Jezeli na powierzchni trawnika znajduje sie
waski odcinek, kosiarka automatyczna moze na
nim pracowac pod warunkiem, ze ten fragment
trawnika ma szerokos$¢ do najmniej 1,4 m (80 cm
migdzy przewodami ograniczajgcymi) i dtugosc
nie wigkszg niz 8m (Rys. 3).

5.5.3 Odstep od granicy ogrodu

Gdy kosiarka automatyczna zbliza sie do przewo-
du ograniczajgcego (18), wykrywany jest on przez
czujniki z przodu kosiarki. Tym niemniej, zanim
kosiarka automatyczna zawrdci, moze przejechaé
za przewdd ograniczajacy (18) o odcinek do 30
cm. Prosimy uwzglednic to przy rozplanowywaniu
obszaru koszenia (Rys. 6a).

5.5.4 Uktadanie przewodu w naroznikach i
katach

Unikac¢ uktadania przewodu ograniczajgcego

(18) w naroznikach pod katem prostym (90°). Aby

zapewnic, ze kosiarka automatyczna nie wyjedzie

za daleko za przewdd ograniczajacy (18), zaleca

sie uktadac przewdd ograniczajacy (18) tak jak

pokazano narys. 6b.

5.5.5 Obliczanie nachylenia trawnika

Kosiarka automatyczna moze pokonywac¢ nachy-
lenia do 35%. Z tego powodu nalezy unikaé
silniejszych nachylen. Nachylenie mozna obliczy¢
na podstawie wartosci wysokosci pokonanej na

danym odcinku (Rys. 6c).
Przyktad: a/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Instalacja przewodu ograniczajgcego na
nachyleniach

Podczas koszenia na pochytej powierzchni, w

szczegolnosci jesli trawa jest mokra, kosiarka

automatyczna moze sig zeslizgna¢ i wyjechac

poza przewdéd ograniczajacy (18). Z tego powodu

zaleca sie przestrzegac nastepujgcych zalecen

(rys. 6d):

® Na gérnej czgsci zbocza nie uktadac prze-
wodu ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 35%. Zachowac¢ odstep 30 cm od
przeszkdd i krawedzi trawnika.

® W dolnej czgsci zbocza nie uktadaé przewo-
du ograniczajgcego (18) jezeli nachylenie
przekracza 17%. Zachowac¢ odstep 40 cm od
przeszkdd i krawedzi trawnika.

5.5.7 Drogi i brukowane sciezki

® Podwyzszone Sciezki, powierzchni pokry-
te zwirem lub korg ogrodniczg, potozone
nizej rabatki kwiatowe i inne podobne ob-
szary nalezy odgrodzi¢. Utozy¢ przewéd
ograniczajacy (18) w odlegtosci co najmniej
30 cm (Rys. 6e i 69).

e Sciezki potozone réwno na wysokosci
darniny nie muszg zosta¢ odgrodzone,
poniewaz kosiarka automatyczna moze po
nich przejechac. Przewéd ograniczajgcy (18)
mozna uktadaé réwniez na $ciezkach (Rys. 6f
i 69).

5.5.8 ,Wyspy“ ograniczone przewodem

Aby chroni¢ przeszkody na koszonej powierzchni

nalezy utozy¢ wokot nich przewdd ograniczajacy

tak, aby powstata tzw. wyspa. W ten sposob

mozna zapobiec kolizji z delikatnymi przedmiota-

mi, oczkami wodnymi, drzewami, meblami, rabat-

kami kwiatowymi itp (Rys. 6h i 6i).

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy (18) od
krawedzi trawnika do obszaru, ktéry ma by¢
chroniony przed kosiarka.

® Poprowadzi¢ przewdd ograniczajgcy w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara
wokot danego obiektu i zamocowac przewod
ograniczajgcy (18) hakami mocujgcymi (14).

® QOgrodzi¢ catkowicie wyspe i poprowadzi¢
przewod ograniczajacy (18) z powrotem do
tego punktu na krawedzi trawnika, od ktérego
poprowadzono przewdéd do odgradzania wys-
py.

® Odstep miedzy odgradzanymi wyspami musi
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wynosi¢ co najmniej 0,8 m. Jezeli nie jest to
mozliwe, potgczy¢ obiekty w jedng wyspe
(Rys. 6h).

®  Odcinki przewodu ograniczajgcego (18)
prowadzgce do i od wyspy muszg by¢
potozone réwnolegle i bardzo blisko siebie.

- Uwaga! Przewody ograniczajace (18)
nie moga sie krzyzowac! - W tym celu
przymocowac do ziemi rownolegte odcinki
przewodu ograniczajgcego (18) razem wspol-
nymi hakami mocujgcymi (14) (Rys. 6i).

o Kosiarka automatyczna w obszarze koszenia
przejedzie przez obydwa rownolegte odcinki
przewodu ograniczajgcego (18), ale zatrzyma
sie na potozonym pojedynczo przewodzie
ograniczajgcym (18).

5.5.9 Przeszkody

* Przeszkody o wysokosci powyzej 10 cm
(rys. 6])
Czujnik napotkania przeszkody wykrywa
twarde przeszkody o wysokosci powyzej 10
cm, np. drzewa, Sciany, ptoty, meble ogro-
dowe. Po zderzeniu z przeszkodg kosiarka
automatyczna sig zatrzymuije i wytacza
zespot tnacy, a nastepnie cofa sig i zakreca,
aby kontynuowac koszenie w innym kierun-
ku. Migkkie, niestabilne lub wartosciowe
przeszkody nalezy chroni¢ przed kosiarkg
odgradzajac je przewodem ograniczajgcym.

e Kamienie i inne przeszkody
Kamienie, skaty i niskie przeszkody o
wysokosci ponizej 10 cm, ktére znajduja sie
w obszarze koszenia, muszg by¢ chronione,
poniewaz w przeciwnym razie kosiarka au-
tomatyczna moze po nich przejechac. Grozi
to uszkodzeniem i blokadg kosiarki automa-
tyczne;j.

® Drzewa (rys. 6k)
Drzewa traktowane sg przez kosiarke
automatyczng jako przeszkody. Tym niemniej,
jezeli z podtoza wystajg korzenie o wysokosci
mniejszej niz 10 cm, ten obszar musi by¢
chroniony przewodem ograniczajgcym przed
kosiarkg. Zapobiega to uszkodzeniu korzeni i
kosiarki automatycznej. Odstep miedzy prze-
wodem ograniczajgcym (18) i przeszkodg
musi wynosi¢ co najmniej 30 cm.

5.6 Podtaczenie stacji tadowania

Przewdd ograniczajacy (18) mozna dopiero
wowczas podtgczy¢ do stacji tadowania, jezeli
uktadanie przewodu zostato zakoriczone.
Pozostawi¢ jako zapas dodatkowo po 1 m prze-
wodu ograniczajgcego (18) na obydwu korncach,
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aby w razie potrzeby méc dopasowaé pozniej
potozenie przewodu.

Obcegami do usuwania izolacji usuna¢ izolacje z
koncoéw przewodu ograniczajgcego (18) na odcin-
ku 10-15 mm do podtgczenia do stacji tadowania
(19).

Przed podtgczeniem przewodu ograniczajacego
(18) do stacji tadowania (19) wyja¢ wtyczke
zasilania z gniazdka sieciowego. Przewéd
ograniczajgcy (18) prowadzacy do przedniej stro-
ny stacji tadowania (19) musi by¢ poprowadzony
przez elementy mocowania przewodu na spod-
zie stacji tadowania (19) do tylnej Scianki stacji.
Wsungé przedni przewdd ograniczajgcy (18)
przez prowadnice pod stacjg fadowania i przez ot-
wor z obszarze przytacza. Podigczy¢ przewdd do
przytacza ,+“. Nastgpnie podtgczyc tylny przewod
ograniczajacy (18) do przytagcza ,S1“ (rys. 7a).

Uwaga! Przewody ograniczajgce (18) nie
moga3 si¢ krzyzowac!

Nastepnie podtgczy¢ urzadzenie do sieci elek-
trycznej. Jezeli instalacja zostata wykonana
prawidtowo, dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) Swieci sig Swiattem ciggtym na zielono.
Jezeli dioda LED sie nie $wieci, nalezy najpierw
sprawdzi¢ wszystkie ztgcza. Jezeli dioda LED sig
Swieci, ale inaczej niz ciggtym zielonym Swiattem,
nalezy przeczyta¢ odpowiednie wskazéwki w
tabeli ,Wskazania diody na stacji tadowania i usu-
wanie usterek”.

5.7 Wiaczenie i kontrola instalacji

Jak tylko dioda LED (21) na stacji tadowania
(19) zaswieci sig na zielono, oznacza to, ze
teren jest przygotowany do koszenia przez
kosiarke automatyczng. Najpierw upewnié

sie, ze haki mocujgce (14) na przewodzie
ograniczajgcym (18) sg catkowicie wbite w
ziemieg. Ustawi¢ kosiarke automatyczng ok. 3

m za stacjg tadowania (19) przed przewodem
ograniczajgcym (18). Kosiarka automatyczna
powinna przy tym byc¢ skierowana w strone prze-
wodu ograniczajgcego (18) i kat miedzy kosiarkg
a przewodem powinien wynosi¢ 90° (rys. 7b).
Wiaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON) (rys. 8).
Nacisng¢ przycisk ,POWER* (60) na polu obstugi
(2) i przytrzymac wcisniety przez dwie sekundy.
Aby odblokowa¢ kosiarke automatyczng wpisaé
PIN i potwierdzi¢ przyciskiem ,OK” (61) (patrz
rozdziat ,Blokada/PIN“)

Nacisna¢ Przycisk ,HOME / 3“ (64) i nastepnie
ponownie przycisk ,OK“ (61). Kosiarka jedzie
wzdtuz przewodu ograniczajgcego (18) w kie-
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runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Obserwowac kosiarke automatyczng podczas
catej jazdy wzdtuz przewodu ograniczajgcego
(18) az bedzie zatrzyma sie z powrotem w stacji
tadowania (19). Jezeli kosiarka automatyczna na-
potka sie w niektorych miejscach z trudnosciami,
w razie potrzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18) i powtdrzyc test. Nastepnie
akumulator (22) kosiarki automatycznej jest
tadowany az poziom natadowania osiggnie 100%.
Jezeli wystgpig problemy podczas dokowania,
przesunac stacje tadowania (19) lub zmienic¢

jej potozenie tak, aby dokowanie bedzie mogto
przebiegac bez problemow.

Kosiarke automatyczng mozna zatrzymac w
dowolnym momencie naciskajgc czerwony przy-
cisk ,STOP“ (3). Po nacisnieciu przycisku ,STOP*
(3) kosiarka sie zatrzymuje i czeka na dalsze
polecenia.

5.8 Mocowanie stacji tadowania

Po tym jak sprawdzono, ze kosiarka automatycz-
na dziata prawidtowo i znaleziono odpowiednie
potozenie stacji tadowania (19), stacja tadowania
(19) musi zosta¢ przymocowana srubami
mocujgcymi (15). Kluczem szesciokgtnym (23)
wkreci¢ sruby mocujace (15) catkowicie w ziemie
(Rys. 7c¢).

6. Obstuga

6.1 Wytacznik gtowny

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w
wytgcznik gtéwny (7). Gtéwnym wytacznikiem (7)
mozna witgczy¢ (ON) i wytgczyé (OFF) kosiarke
(rys. 8). Po wtgczeniu kosiarki jest ona zablokowa-
na kodem PIN.

6.2 Pole obstugi

Kosiarka automatyczna jest fabrycznie zapro-
gramowana i posiada ustawienia standardowe. W
razie potrzeby mozna je zmieni¢. Chociaz usta-
wienia fabryczne sg odpowiednie dla wigkszosci
ogrodoéw, nalezy mimo to zapoznac sig z
dostepnymi opcjami.

Objasnienie znaczenia diod LED na polu

obstugi (rys. 9a)

50. Diody LED czasu: Wskazanie dziennego cza-
su koszenia

51. Dioda LED blokady: Wskazanie blokady przy-
ciskow

52. Dioda LED akumulatora: Wskazanie stanu

akumulatora
53. Dioda alarmowa LED Wskazanie btedow

Objasnienie opciji przyciskow na polu obstugi
(rys.9b)

60. Przycisk ,POWER": Wiagczanie i wytgczenie
kosiarki automatycznej

Przycisk ,OK*

Przycisk ,SET WORK TIME / 1“

Przycisk ,START / 2¢

Przycisk ,HOME / 3*

Przycisk ,4“/ Przycisk blokady

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 Regulacja wysokosci koszenia

Uwaga! Zawsze przed przystgpieniem do
zmiany wysokosci koszenia wytgczy¢ kosiarke
automatyczng. W tym celu nacisng¢ przycisk
LSTOP* (3). Wysokos$¢ koszenia kosiarki auto-
matycznej mozna wyregulowaé bezstopniowo
przy pomocy regulacji wysokosci koszenia (4) w
zakresie od 20 do 60 mm, przy czym wybrang
wysokos$¢ mozna odczytac na skali.

W przypadku dtugosci zdzbet trawy wigkszej niz
60 mm trawnik musi zostaé najpierw przycigty
na wysokos¢ nie wigkszg niz 60 mm, aby

nie spowodowac przecigzenia kosiarki i nie
ograniczy¢ wydajnosci jej pracy. Uzy¢ do tego
celu zwyktej kosiarki lub podkaszarki.

Po zakonczeniu instalacji wysoko$c¢ koszenia
mozna wyregulowac przy pomocy regulacji
wysokosci koszenia (4). Rozpoczgé¢ zawsze od
najwiekszej wysokosci koszenia i zmniejszac jg
stopniowo az do osiggniecia zgdanej wysokosci.

6.4 Blokada/PIN

Blokada zapobiega nieupowaznionemu uzyciu
kosiarki automatycznej bez waznego kodu
dostepu. W tym celu konieczne jest wpisac¢ swoj
czterocyfrowy kod zabezpieczajacy.

Odblokowanie

- Zanim uruchomi sig kosiarkg automatyczng
konieczne jest wpisac poprawny kod PIN
(standardowy PIN: ,1-2-3-4%). Wpisa¢ powoli po
kolei cyfry kodu PIN i potwierdzi¢ przyciskiem
,OK* (61). Powoduije to odblokowanie funkcji
obstugi i dioda LED blokady (51) $wieci si¢ na
zielono.

- Jezeli wpisano niepoprawny PIN, dioda LED
blokady (51) $wieci sie na czerwono. Nacisna¢
przycisk ,OK“ (61), aby usunaé niepoprawny
PIN i nastgpnie wpisa¢ poprawny PIN.

-35-
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Blokada
Jezeli chcg Panstwo zablokowaé pole obstugi (2),
nalezy wcisna¢ przycisk ,,4“ / przycisk blokady

(65).

Standardowy PIN: Nowy PIN:

1234 o

Zmienié PIN

Aby zmienic¢ PIN postepowaé w nastepujacy

sposoéb:

1. Odblokowaé pole obstugi.

2. Nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,4“ / przycisk
blokady (65) i przycisk ,OK* (61). Dioda LED
blokady (51) miga na przemian na czerwono i
na zielono.

3. Wpisac nowy czterocyfrowy kod PIN.
Nacisng¢ przycisk ,OK*“ (61). Dioda LED blo-
kady (51) miga na zielono.

4. Wpisac ponownie nowy kod PIN i nacisngé
przycisk ,OK“ (61). Dioda LED blokady (51)
Swieci sig na zielono $wiattem ciggtym. Nowy
PIN zostat zapisany.

5. Uwaga! Zanotowac¢ nowy PIN!

Odzyskanie kodu PIN w razie utraty
Przygotowac pokwitowanie zakupu i numer
seryjny kosiarki automatycznej, poniewaz beda
potrzebne w czasie tego procesu. Sa one konie-
czne, aby odzyskaé swoj PIN!

1.

Otworzy¢ pokrywe akumulatora (9), wyjac
akumulator (22) i podtgczy¢ pendrive do
gniazda USB zgodnie ze wskazéwkami na
rysunku (rys. 10 11).

Z powrotem wtozy¢ akumulator (22). Wtaczy¢
gtéwny wytacznik (7) (ON). Uwazaé, aby aku-
mulator (22) nie wypadt.

Nacisng¢ jednoczesnie przycisk ,,POW-

ER*“ (60) i przycisk ,OK* (61). Przytrzymaé
wcisnigte te przyciski przez 3 sekundy.
Zapalajg sie wszystkie diody LED (50, 51, 52,
53) na polu obstugi (2).

Nacisna¢ przycisk ,SET WORK TIME / 1*
(62).

QOdtaczy¢ pendrive. Podtgczy¢ pendrive do
komputera i odczyta¢ zapisane dane. Kosiar-

ka automatyczna zapisata plik tekstowy (*.txt).

Ten plik zawiera osobisty plik PUK. Zwrécic¢
sie do serwisu obstugi klienta, aby otrzymaé
swoj PIN.
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6.5 Sterowanie kosiarka automatyczna

Ustawienie czasu koszenia

1. Odblokowa¢ pole obstugi (2).

2. Przyciskajgc kilkukrotnie przycisk ,SET
WORKTIME / 1 (62) wybrac¢ zadany czas

koszenia.

3. Zapalajg sie odpowiednie diody LED czasu
(50).

4. Potwierdzi¢ wykonane ustawienie przycis-
kiem ,OK“ (61).

Godzina, o ktérej zapisano ustawienie, jest za-
pisywana automatycznie jako codzienny czas
rozpoczecia pracy. Wyswietlona liczba godzin
odpowiada dziennemu czasowi pracy.

Jako orientacyjng wartos¢ czasu koszenia zale-
ca sie koszenie przez 8 godzin dziennie na 500
m?. W zalezno$ci od wielko$ci i ksztattu ogrodu
nalezy dopasowaé odpowiednio czas pracy ko-
siarki.

Proces uruchomienia urzadzenia

1. Odblokowac¢ pole obstugi (2).

2. Najpierw nacisna¢ przycisk ,START / 2“ (63).
3. Potwierdzi¢ start przyciskiem ,OK“ (61)

Kosiarka automatyczna pracuje wedtug ustawien
czasu koszenia. Poziom natadowania akumula-
tora jest nadzorowany podczas pracy i wskazy-
wany przy pomocy diody LED akumulatora (52).
Jezeli poziom natadowania akumulatora spadnie
ponizej 30%, kosiarka wraca automatycznie do
stacji tadowania (19).

Przerwanie procesu koszenia

1. Aby natychmiast zatrzymac¢ kosiarke
automatyczng, nacisnaé przycisk ,STOP* (3).

2. Odblokowa¢ pole obstugi (2).

3. Nacisna¢ po kolei przycisk ,HOME / 3 (64) i
przycisk ,OK” (61), aby kosiarka automatycz-
na wrécita wzdtuz przewodu ograniczajacego
(18) do stacji tadowania (19).

7. Czyszczenie, konserwacija i
zamawianie czesci zamiennych

Niebezpieczenstwo!

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i
czyszczeniem urzgdzenia odtgczy¢ urzadzenie
od zasilania - wyjgé wtyczke zasilania z gniazd-
ka wtykowego i wytgczy¢ urzadzenie gldwnym
wytacznikiem (7) (OFF) (rys. 8).

Ostroznie! Nosi¢ rekawice ochronne!
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7.1 Czyszczenie

e Urzadzenia zabezpieczajace, szczeliny
wentylacyjne i obudowa silnika powinny byé
w miare mozliwosci zawsze wolne od pytu i
zanieczyszczen. Urzgdzenie wytrze¢ czysta
Sciereczkg lub przedmuchac sprezonym po-
wietrzem o niskim ci$nieniu.

® Nigdy nie czysci¢ kosiarki automatycznej pod
biezaca woda, zwtaszcza pod cisnieniem.

® Urzadzenie czyscic regularnie wilgotng
Sciereczka z niewielkg iloscig szarego mydta.
Nie uzywaé zadnych srodkéw czyszczgcych
ani rozpuszczalnikow; moga one uszkodzic¢
czesci urzgdzenia wykonane z tworzywa
sztucznego. Nalezy uwazacé, aby do wnetrza
urzgdzenia nie dostata sie woda.

® Do czyszczenia kosiarki automatycznej zale-
ca sie uzywac tylko szczotki lub Scierki.

® Sprawdzi¢ czy ostrza (10) i ptyta nozowa (11)
moga sie poruszac.

® Do czyszczenia stykow tadowania kosiarki
automatycznej (1) i stacji tadowania (19) uzy¢
Srodkéw do czyszczenia metali lub bardzo
drobnego papieru $ciernego Oczyscic je, aby
zapewni¢ wydajnosc¢ procesu fadowania.

7.2 Konserwacja

® W razie zuzycia lub uszkodzenia ostrzy (10)
lub ich srub mocujgcych nalezy wymienic¢
zawsze caty komplet tych czesci.

®  Wymieni¢ wszelkie zuzyte lub uszkodzone
czesci.

® Aby zapewni¢ dtugi okres uzytkowania nalezy
oczyscié i nastepnie naoliwi¢ wszystkie Sruby,
kota oraz osie.

® Regularna pielegnacja kosiarki automa-
tycznej zapewnia nie tylko jej dtuzsza
trwato$¢ i wydajnosc, lecz réwniez umozliwia
doktadniejsze i prostsze koszenie trawnika.

® Najszybciej zuzywajgca sie czescig
urzgdzenia sg ostrza (10). Regularnie
sprawdza¢ stan ostrzy (10) i ich mocowanie.
Jezeli kosiarka automatyczna nadmiernie wi-
bruje oznacza to, ze ostrza (10) sg uszkodzo-
ne lub zdeformowalty sig na skutek uderzen.
Jezeli ostrza (10) sg zuzyte lub uszkodzone,
muszg zostac¢ natychmiast wymienione na
nowe.

® Regularnie sprawdza¢ wynik koszenia
trawnika. Tepe ostrza powodujg nieréwne,
wystrzepione konce zdzbet trawy podczas
koszenia. Moze to spowodowac wysuszenie
i zbrgzowienie powierzchni trawnika. Nalezy
regularnie wymienia¢ ostrza na nowe, aby
trawa byta koszona réwno i jednolicie.
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® Regularnie sprawdzac, czy na spodzie
kosiarki automatycznej nie ma zabrudzen.
Regularnie czyscic¢ kosiarke automatyczng.
Niezwtocznie usuwac silniejsze zabrudzenia.

e W pierwszych tygodniach pracy kosiarki
automatycznej i po uprzednim koszeniu
zwykta kosiarkg moze szybko dojsc¢ do siln-
ego zabrudzenia kosiarki automatycznej. Z
tego powodu nalezy w tym okresie czesciej
sprawdzaé czy spod kosiarki automatycznej
nie jest zabrudzony.

® Trawnik nalezy skracac stopniowo, aby zapo-
biec silnym zabrudzeniom.

®  We wnetrzu urzgdzenia nie ma innych czesci
wymagajgcych konserwaciji.

7.2.1 Wymiana ostrzy

Uzywac tylko oryginalnych ostrzy, poniewaz w
przeciwnym wypadku poprawne funkcjonowanie i
bezpieczenstwo nie sg gwarantowane.

Kosiarka automatyczna wyposazona jest w trzy
ostrza (10) zamontowane na ptycie nozowej (11).
Zywotno$é tych ostrzy (10) wynosi do 3 miesiecy
(o ile nie natrafig na przeszkody). Aby zapobiec
ograniczeniu wydajnosci i niezréwnowazeniu
urzgdzenia wszystkie trzy ostrza (10) nalezy
wymienia¢ jednoczesnie.

Aby wymieni¢ ostrza (10) postepowaé w
nastepujgcy sposob (rys. 12) - Uwaga! - Nosic¢
rekawice ochronne:

1. Odkreci¢ $ruby mocujace.

2. Wyjac¢ stare ostrza (10) i wtozy¢ nowe.
Wszystkie trzy ostrza (10) nalezy wymienia¢
jednoczesnie jako komplet, nigdy pojedynczo.

3. Nastepnie z powrotem mocno dokrecic Srube
mocujgcg. Upewnic sig, ze nowe ostrza (10)
moga sie obracac bez przeszkdd.

Regularnie przeprowadzac ogolng kontrole stanu
kosiarki automatycznej i usuwac wszystkie nag-
romadzone osady i pozostatosci po skoszeniu.
Zawsze przed rozpoczeciem sezonu sprawdzac
stan ostrzy (10). W celu zlecenia napraw nalezy
zwrdcic sie do naszego punktu obstugi klienta.
Stosowac tylko oryginalne czes$ci zamienne.

7.2.2 Wymiana akumulatora

Uzywac tylko oryginalnych akumulatoréw,
poniewaz w przeciwnym wypadku poprawne
funkcjonowanie i bezpieczenstwo nie sg gwaran-
towane.

Aby wymieni¢ akumulator (22) postepowacé w
nastepujacy sposob (rys. 10):
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1. Odkreci¢ szes$¢ srub mocujacych pokrywy
akumulatora (9).

2. Wyja¢ akumulator (22) z kosiarki automatycz-
nej.
3. Nastepnie wtozy¢ nowy akumulator (22) i

Srubami mocujgcymi zamocowac pokrywe
akumulatora (9).

7.2.3 Aktualizacja oprogramowania

Aby aktualizowa¢ oprogramowanie skopiowac
nowa wersje oprogramowania na pusty pendrive
(w razie potrzeby sformatowac pendrive przed ko-
piowaniem). Przed wykonaniem ponizszych kro-
koéw upewnic sie, ze akumulator jest catkowicie
natadowany.

1. Ustawi¢ kosiarke automatyczng w obszarze
koszenia. Podczas aktualizacji oprogramo-
wania kosiarka automatyczna nie moze
znajdowac sie w stacji tadowania.

Otworzy¢ pokrywe akumulatora (9), wyjaé
akumulator (22) i podtgczy¢ pendrive do
gniazda USB zgodnie ze wskazéwkami na
rysunku (rys. 10 11).

Z powrotem wtozy¢ akumulator (22). Wtaczyc¢
gtéwny wytacznik (7) (ON). Uwazaé, aby aku-
mulator (22) nie wypadt.

Nacisng¢ jednoczesnie przycisk ,,POW-

ER* (60) i przycisk ,OK* (61). Przytrzymaé
wcisnigte te przyciski przez 5 sekundy.
Zapalajg si¢ wszystkie diody LED (50, 51, 52,
53) na polu obstugi (2).

Nacisng¢ przycisk 4/ przycisk blokady (65),
aby rozpoczg¢ aktualizacje oprogramowania.
Diody LED czasu (50) wskazujg postep pro-
cesu aktualizacji. Gdy $wiecg sie wszystkie 5
diod LED czasu (50), proces jest zakonczony.
Po kilkunastu sekundach diody LED czasu
(50) z powrotem gasng i kosiarka automaty-
czna wraca do normalnego trybu pracy, przy
ktérym Swieci sie tylko jedna dioda LED cza-
su (50).

Wyja¢ pendrive i zamkna¢ pokrywe akumula-
tora (9).

7.2.4 Naprawa przewodu ograniczajgcego
Jezeli doszto do przerwania lub przecigcia prze-
wodu ograniczajgcego (18) w dowolnym miejscu,
nalezy uzy¢ do naprawy zatgczonego tgcznika
kablowego (16). W tym celu wsung¢ obydwa
konce przerwanego przewodu ograniczajgcego
(18) w tgcznik kablowy (16) i $cisngé tgcznik
obcegami. Podigczy¢ wtyk zasilania do gniazda
wtykowego. Nastgpnie skontrolowaé stan diod
LED (21) na stacji tadowania (19), aby sprawdzi¢,
czy uktad dziata poprawnie.
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7.3 Zamawianie czesci wymiennych:

Podczas zamawiania czesci zamiennych nalezy
podac¢ nastepujace dane:

e Typ urzadzenia

®  Numer artykutu urzadzenia

® Numer identyfikacyjny urzgdzenia

® Numer czgsci zamiennej

Aktualne ceny artykutéw i informacje znajdujg sie
na stronie: www.Einhell-Service.com

Ostrza zamienne nr art.: 34.140.20

8. Sktadowanie

Przed przechowywaniem przez zimeg urzgdzenia
nalezy catkowicie natadowac¢ akumulator (22)

i wytacznik kosiarkg automatyczng gtéwnym
wytacznikiem (7) (OFF). Wyja¢ akumulator (22)
z urzadzenia. Odtgczy¢ zasilacz (13) od sieci
elektrycznej i od stacji tadowania (19). Przewdd
ograniczajgcy (18) moze pozostac przez zime na
zewnatrz. Nalezy jednak zapewnié, ze przytacza
sg chronione przed korozjg. W tym celu odtgczy¢
przytacza przewodu ograniczajgcego (18) od
stacji tadowania (19).

Urzadzenie i jego wyposazenie dodatkowe po-
winny by¢ przechowywane w ciemnym, suchym
i nienarazonym na ujemne temperatury pomies-
zczeniu, w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Optymalna temperatura sktadowania wynosi od
5 °C do 30 °C. Urzadzenie przechowywac w ory-
ginalnym opakowaniu.

9. Transport

Wytgczy¢ urzadzenie gtownym wytgcznikiem

(7) (OFF) (Rys. 8).

Zamontowac (o ile wystepuje) wyposazenie

ochronne przewidziane do transportu

urzadzenia.

e  Chroni¢ urzadzenie przed uszkodzeniami i
silnymi wibracjami, ktére moga wystapi¢ sz-
czegodlnie podczas transportu w pojazdach.

e Zabezpieczyc¢ urzgdzenie przed przewroce-

niem si¢ lub zsunigciem.

Podczas przenoszenia kosiarki automatycz-

nej trzymac jg za uchwyt do przenoszenia (6)

tak, aby ptyta nozowa (11) byta skierowana w

strone przeciwng do ciata.
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10. Utylizacja i recykling

Sprzet umieszczony jest w opakowaniu
zapobiegajagcym uszkodzeniom w czasie trans-
portu. Opakowanie jest surowcem i nadaje sig do
powtdrnego uzytku lub do recyklingu. Urzgdzenie
oraz jego osprzet sktadajg sie z roznych rodzajow
materiatéw, jak np. metal i tworzywa sztuczne. Nie
wyrzucac uszkodzonych urzadzen do smietnika!
W celu odpowiedniej utylizacji nalezy oddaé
urzgdzenie do specjalistycznego punktu zbidrki
odpaddw. Informaciji o specjalistycznych punktach
zbiérki odpaddéw udziela administracja
komunalna.

)i

]
Tylko dla krajéw Unii Europejskiej

Nie wyrzucac elektronarzedzi do $mieci!

Wedtug europejskiej dyrektywy 2012/19/EG o
starych urzgdzeniach elektrycznych i elektroni-
cznych oraz wtgczenia ich do prawa krajowego,
zuzyte elektronarzedzia nalezy zbiera¢ oddzielnie
i oddawa¢ do punktu zbidrki surowcow wtérnych.

Alternatywa recyklingu wobec obowigzku zwrotu
urzadzenia:

Whiasciciel elektronarzedzi w przypadku prze-
kazania wtasnosci, jest zobowigzany, zamiast
odestania, do wspoétudziatu we wtasciwym
przetworzeniu. Stare urzgdzenie moze by¢
dostarczone do punktu zbiorczego, ktory prze-
prowadza eliminacje w mysl krajowego obiegu
gospodarczego i ustawy o odpadach. Nie dotyczy
to osprzetu i Srodkéw pomocniczych zatgczonych
do starego urzadzenia, ktére nie majg czesci
elektrycznych.

Przedruk lub innego rodzaju powielanie
dokumentacji wyrobéw oraz dokumentéw
towarzyszacych, nawet we fragmentach dopus-
zczalne jest tylko za wyrazng zgodga firmy Einhell
Germany AG.

Zmiany techniczne zastrzezone
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11. Wskazania diody na stacji tadowania i usuwanie usterek

Dioda (21)

Opis

Sposob usuwania

nie swieci sie

Brak zasilania energig
elektryczng

Sprawdzi¢ zasilanie energia elektryczng

Swieci si¢ na
zielono

Kosiarka jest gotowa do ko-
szenia

Akumulator (22) jest
catkowicie natadowany
Przewdd ograniczajacy (18)
jest poprawnie zainstalowany

miga na zielono

Przewdd ograniczajacy (18)
zostat przerwany

Przewdd ograniczajacy
(18) jest nieprawidtowo
podtaczony.

Sprawdzi¢, czy nie przewod ograniczajacy
(18) nie zostat przerwany lub przecigty
Sprawdzi¢ obydwa przytgcza na staciji
tadowania (19)

Swieci sie na
czerwono

Trwa tadowanie akumulatora
(22)

Odczekac, az akumulator (22) bedzie
catkowicie natadowany.
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12. Wskazania kosiarki automatycznej i usuwanie usterek

Dioda alarmowa LED (53) $wieci si¢ ha czerwono

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
»Kkosiarka podnie- - Czujnik podnoszenia Nacisna¢ przycisk ,OK* (54), aby
siona“ zadziatat przez co najmniej potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
10 sekund bez przerwy odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)

rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sie powtarzat,
nalezy sprawdzi¢ czy na obszarze ko-
szenie nie ma przeszkod o wysokosci
powyzej 10 cm i usunac¢ je lub odgrodzi¢
od koszonego obszaru przy uzyciu prze-
wodu ograniczajgcego (18).

Lkosiarka sig - Czujnik napotkania przes- Nacisna¢ przycisk ,OK* (54), aby
zablokowata“ Ko- zkody zadziatat 10 razy w potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
siarka zatrzymata przeciggu minuty. odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
sie w obszarze rozpocza¢ ponownie proces koszenia.
koszenia w poblizu - Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
przeszkody. zostata zablokowana przez przeszkode

lub czy sie nie zaklinowata miedzy drze-
wami, krzewami itp. Usung¢ przeszkode
lub wykluczy¢ ten obszar z terenu kosze-
nia.

- Jezeli ten bfad bedzie sie powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdcic¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skafki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

- Sprawdzi¢, czy trawa nie jest za wysoka
i nie blokuje kosiarki. W takim przypad-
ku trawnik nalezy skosi¢ na wysokosé
ponizej 60 mm.

-41-
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Dioda alarmowa LED (53) $wieci sig¢ ha czerwono

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie
~czujnik Halla“ - Czujnik napotkania Wytaczy¢ kosiarke automatyczng gtéwnym
Kosiarka automaty- przeszkody zadziatat wytacznikiem (7) (OFF) i postawi¢ kosiarke
czna zatrzymata sie przez co najmniej 10 se- | automatyczng na inne miejsce w obszarze
w obszarze kosze- kund bez przerwy koszenia. Wtgczy¢ urzgdzenie z powrotem
nia bezposrednio gtéwnym wytagcznikiem (7) (ON) i naciskajac
przed przeszkoda. odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)

rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢, czy kosiarka automatyczna nie
zostata zablokowana przez przeszkode
lub czy sie nie zaklinowata miedzy drzewa-
mi, krzewami itp. Usuna¢ przeszkode lub
wykluczy¢ ten obszar z terenu koszenia.

- Jezeli ten btad bedzie sie powtarzat,
sprawdzi¢ utozenie przewodu
ograniczajgcego (18). Zwrdci¢ przy tym
uwage na szczegolnie waskie narozniki,
korytarze, ptoty, skatki itp. i w razie po-
trzeby skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Dioda alarmowa LED (53) miga na czerwono

Btad Mozliwa przyczyna Usuwanie

~Przewod - Kosiarka automatyczna | Wytgczy¢ kosiarke naciskajgc gtowny wytgcznik

ograniczajacy / Btad znajduje sie poza wyz- (7) (OFF) i wtgczy¢ z powrotem naciskajac

sygnatu® naczonym obszarem wytgcznik (ON). Naciskajac odpowiednie przy-

Kosiarka auto- koszenia. ciski na polu obstugi (2) rozpocza¢ ponownie

matyczna porus- - Przewdd ograniczajacy proces koszenia.

za sie w kotko (18) jest nieprawidtowo - Sprawdzi¢, czy przewdd ograniczajgcy (18)

szukajgc sygnatu podtaczony utozony jest prawidtowo i lezy po srodku pod

ograniczajgcego i - Przewdd ograniczajacy stacjg tadowania (19).

nastepnie sie zat- (18) zostat przerwany - Sprawdzi¢ potozenie stacji tadowania (19).

rzymuije. - Brak zasilania energig - Upewnic sie, ze kosiarka automatyczna zna-
elektryczna jduje sie wewnatrz wyznaczonego obszaru

koszenia.

- Sprawdzi¢, czy dioda LED (21) na stac;ji
tadowania (19) Swieci sie na zielono.

- Jezeli kosiarka automatyczna kilkukrotnie
w tym samym miejscu opuszcza obszar ko-
szenia, sprawdzi¢ czy w tym obszarze nie
ma przewodu wysokiego napigcia. Zmienié
potozenie przewodu ograniczajgcego (18).

- Jezeli kosiarka automatyczna opuszcza
obszar koszenia na zboczu, nalezy omingé
ten obszar zmieniajac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).
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Dioda alarmowa LED (53) $wieci sie na niebiesko
Btad

,Bfad akumulatora“

Mozliwa przyczyna Usuwanie

W kosiarce automatycz-
nej wystapit btgd akumu-
latora

- Nie mozna natadowaé
akumulatora (22) proces koszenia.

- Niedostateczny styk na - Sprawdzi¢ zasilanie energig elektryczna.
pinach tadowania (20) - Oczysci¢ piny tadowania (20).

- Akumulator (22) jest za - W razie potrzeby wymieni¢ akumulator (22).
stary - Prosze zwrdci¢ sie do serwisu obstugi klienta.

- Sprawdzi¢, czy akumulator (22) jest
prawidtowo zamontowany.

- Sprawdzi¢, czy gtéwny wytacznik (7) jest
wtgczony (ON), gdy kosiarka automatyczna
znajduje sie w stacji tadowania (19).

- Sprawdzi¢ potozenie stacji fadowania (19). W
razie potrzeby wymieni¢ akumulator (22).

Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtéwny wytacznik
(7) (OFF) i wigczy¢ z powrotem naciskajac
wytacznik (ON). Naciskajac odpowiednie przy-
ciski na polu obstugi (2) rozpocza¢ ponownie

Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko
Btad

»lemperatura
akumulatora poza
dozwolonym zak-
resem”

Mozliwa przyczyna Usuwanie

Za wysoka / za niska tempera-
tura akumulatora lub przegrza-
nie uktadu sterowania.

- Przy temperaturze akumula- | -

- Przesuna¢ czas pracy kosiarki w lecie na
wczesne ranne godziny i unikac pracy
kosiarki podczas najgoretszej pory dnia.
Po ostygnieciu akumulatora badz uktadu

Podczas ustawio-
nego czasu pracy
kosiarka automaty-
czna wraca do stacji
tadowania i/lub nie
mozna tadowaé
akumulatora na
stacji tadowania.

tora powyzej 75 °C kosiarka

automatyczna wraca do
stacji fadowania (19).

- Przy temperaturze aku-
mulatora powyzej 45 °C
lub ponizej 0°C proces

tadowania jest przerywany i
kosiarka automatyczna cze-
ka w stacji fadowania (19).

sterowania do dozwolonego zakresu tem-
peratury, kosiarka automatyczna wraca
samoczynnie do zaprogramowanego try-
bu pracy.
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Dioda alarmowa LED (53) miga na niebiesko

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

~Przeciazenie sil-
nika“

Kosiarka automaty-
czna zatrzymata sie
w wysokiej, gestej
trawie.

- Kosiarka automatycz-

na zatrzymata sig na
skutek wykrycia pradu
przecigzeniowego w silniku
lub btedu silnika.

Wytaczy¢ kosiarke naciskajac gtéwny
wytacznik (7) (OFF) i wtaczy¢ z powrotem
naciskajac wytacznik (ON). Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Sprawdzi¢ wysoko$¢ murawy w obszarze
koszenia i w razie potrzeby przycia¢ trawe
zwykta kosiarka do dtugosci zdzbet trawy
ponizej 60 mm.

- Zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia.
Rozpoczg¢ zawsze od najwiekszej
wysokosci koszenia i zmniejszac ja
stopniowo az do osiggniecia zadanej
wysokosci.

- Sprawdzi¢ czy ptyty nozowe (11) i kota
nie sg zabrudzone i starannie oczyscic te
czesci.

- Sprawdzi¢, czy tylne kota i ptyta nozowa
(11) nie sa zablokowane. Jezeli nie uda
sie Panstwu usunaé tych blokad, prosimy
zwrdcic sie o pomoc do odpowiedniego
punktu serwisowego.

skosiarka pochy-
lona“

Kosiarka automaty-
czna sig przechylita
i zatrzymata.

Kosiarka automatyczna byta
przechylona przez 10 sekund
w sposob ciagty

Kosiarka automatyczna byta
przez dtuzszy czas przechy-
lona w jedng strone

Nacisna¢ przycisk ,OK* (54), aby
potwierdzi¢ komunikat btedu. Naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpocza¢ ponownie proces koszenia.

- Postawic¢ kosiarke automatycznag na
ptaskim podtozu i wtgczy¢ z powrotem.

- Jezeli kosiarka automatyczna przewrdcita
sie na zbyt stromym zboczu w obszarze
koszenia, nalezy odpowiednio zmienié
potozenie przewodu ograniczajgcego (18)
tak, aby unikng¢ stromego nachylenia.

~Kosiarka sie
zablokowata“
Kosiarka automa-
tyczna zatrzymata
sie podczas drogi
powrotnej do stacji
tadowania.

Przeszkody na przewodzie
ograniczajgcym (18) blokujg
ruch kosiarki automatycznej.

Wytaczy¢ kosiarke automatyczng gtéwnym
wytgcznikiem (7) (OFF) i postawi¢ kosiarke
automatyczng na inne miejsce w obszarze
koszenia. Wtgczy¢ urzgdzenie z powrotem
gtéwnym wytgcznikiem (7) (ON) i naciskajac
odpowiednie przyciski na polu obstugi (2)
rozpoczaé ponownie proces koszenia.
- Usunac wszelkie przeszkody znajdujgce
sie na przewodzie ograniczajgcym (18).
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Wyszukiwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Kosiarka automaty-
czna stoi w obszar-
ze koszenia.
Kosiarka automa-
tyczna nie daje sie
uruchomic.

- Zaniskie napiecia akumula-

tora
Btad obwodu elektrycznego
lub elektroniki

Zanies¢ kosiarke automatyczng do
tadowania do stacji tadowania (19).
Wiaczy¢ gtéwny wytacznik (7) (ON).
Zwroci¢ sie o pomoc do serwisu obstugi
klienta.

Kosiarka automa-
tyczna nie moze
wjecha¢ do stacji
tadowania.

Stacja fadowania (19) jest
nieprawidtowo zainstalowa-
na.

Sprawdzic¢, czy dioda LED (21) na stacji
tadowania (19) $wieci sie na zielono.
Sprawdzi¢, czy przewody ograniczajace
(18) sg podtgczone do stacji tadowania
(19) i czy przedni przewdd ograniczajacy
(18) utozony jest po srodku stacji
tadowania (19).

Sprawdzi¢, czy potozenie stacji tadowania
(19) jest prawidtowe.

W poblizu wysp
kosiarka automaty-
czna zatrzymuje sie
lub jezdzi w niekont-
rolowany sposéb.

Przewdd ograniczajacy
(18) wokot wysp jest
nieprawidtowo zainstalowany.

Skorygowac potozenie przewodu
ograniczajgcego (18).

Zwroci¢ uwage na to, aby przewéd
ograniczajgcy (18) sig nie krzyzowat

Kosiarka automaty-
czna pracuje bardzo
gtosno.

Uszkodzenie ostrzy (10)

Na ostrzach (10) osadzity sie
ciata obce

Kosiarka automatyczna
zostata uruchomiona zbyt
blisko przeszkody
Uszkodzenie napedu nozy
lub silnika napedowego
Uszkodzenie innych czesci
kosiarki automatycznej

Wymieni¢ ostrza (10). Wymieni¢
jednoczesnie wszystkie 3 ostrza (10).
Wydajnos¢ kosiarki automatycznej zalezy
od naostrzenia ostrzy (10). Z tego powodu
nalezy utrzymywac ostrza (10) w dobrym
stanie technicznym.

Wytaczy¢ bezpiecznie kosiarke
automatyczng i nosi¢ rekawice robocze
podczas czyszczenia ostrzy (10), aby za-
pobiec ranom cietym.

Zleci¢ naprawe lub wymiane silnika w ser-
wisie obstugi klienta.

Kosiarka automa-
tyczna pozostaje
w stacji tadowania.
Kosiarka automa-
tyczna caty czas
wraca do stacji
tadowania.

Nieprawidtowe ustawienie
czasu pracy

Akumulator (22) jest
roztadowany

Zadziatat czujnik deszczu
Zwiekszona temperatura
akumulatora

Sprawdzi¢ ustawienia czasu pracy.
Kosiarka automatyczna rozpoczyna i
konczy prace zgodnie z ustawionym har-
monogramem pracy. Poza ustawionym
czasem pracy kosiarka automatyczna
pozostaje w stacji tadowania (19).

Kosiarka automa-
tyczna zatrzymata
sie na przewodzie
ograniczajgcym i
nie moze wréci¢ do
stacji tadowania.

Akumulator (22) jest
roztadowany

Usuna¢ wszelkie potencjalne przes-
zkody z przewodu ograniczajgcego
(18). Podczas uktadania przewodu
ograniczajgcego (18) zwréci¢ uwage na
wystarczajgca odlegto$¢ od przeszkod.

UWAGA! Przeciete przewody ograniczajgce i wynikajace z tego szkody nie sa objete

gwarancja!
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Informacje serwisowe

Posiadamy partneréw serwisowych we wszystkich krajach wymienionych w tym certyfikacie gwarancji.
Odpowiednie dane kontaktowe znajdg Parnstwo w tym certyfikacie gwarancji. Nasi partnerzy sa do
Panstwa dyspozycji we wszystkich kwestiach serwisowych takich jak naprawa, zamawianie czes$ci zami-
ennych i zuzywalnych oraz materiatéw eksploatacyjnych.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze nastepujace czesci tego produktu podlegaja normalnemu podczas
eksploataciji lub naturalnemu zuzyciu badz ze nastepujace czesci konieczne sg jako materiaty
eksploatacyjne.

Kategoria Przyktad
Czesci zuzywajace sie* Akumulator

Materiat eksploatacyjny/czesci eksploatacyjne* Ostrza

Brakujace czesci

* nie zawsze wchodzg w zakres dostawy!

W przypadku stwierdzenia wad lub btedéw prosimy o odpowiednie zgtoszenie na stronie internetowej
www.Einhell-Service.com. Prosimy zamiesci¢ doktadny opis btedu oraz odpowiedzie¢ na ponizsze py-
tania:

e Czy urzadzenie na poczatku dziatato czy tez byto uszkodzone od samego poczatku?
® Czy przed wystgpieniem usterki zwrdcili Panstwo uwage na cos szczegélnego (oznaki przed
usterka)?

® Pod jakim wzgledem urzadzenie dziata Panstwa zdaniem nieprawidtowo (gtéwny objaw)?
Prosimy o podanie opisu.
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Certyfikat gwaranciji

Szanowny kliencie, szanowna klientko!

Nasze produkty podlegaja surowej kontroli jakosci. Jezeli mimo to stwierdzg Panstwo usterki w funk-

cjonowaniu urzadzenia, przepraszamy za spowodowane niedogodnosci i prosimy o zwrécenie sie do

naszego biura serwisowego pod wskazanym na karcie gwarancyjnej adresem. Jestesmy réwniez do

Panstwa dyspozycji pod wskazanym numerem telefonu biura serwisowego. Dla spetnienia roszczen

gwarancyjnych obowigzujg nastepujgce postanowienia:

Warunki gwarancji odnosza sie jedynie do konsumentow, tzn. oséb fizycznych, ktdre nie uzywajg
tego produktu do dziatalnosci przemystowej, rzemiesiniczej lub innej dziatalnosci gospodarczej.
Ponizsze warunki gwarancji obejmujg $wiadczenia w ramach dodatkowej gwarancji, ktére producent
urzgdzenia oferuje nabywcom nowych urzadzer: dodatkowo do przystugujacej zgodnie z przepisami
prawa rekojmi. Poprzez udzielenie tej gwarancji przyznane Panstwu ustawowo uprawnienia z tytutu
rekojmi nie ulegaja zmianie. Nasze swiadczenia gwarancyjne udzielane sg Panstwu bezptatnie.

2. Swiadczenie gwarancyjne obejmuje wytacznie wady nowego urzadzenia tego producen-
ta wynikajgce z btedéw w produkcji urzadzenia lub w materiale i ogranicza sie do usunigcia
powyzszych wad badz wymiany urzadzenia, wedtug decyzji producenta.

Prosimy pamigtac o tym, ze zgodnie z przeznaczeniem nasze produkty nie zostaty skonstruowane
do prac w ramach dziatalnosci o charakterze gospodarczym, rzemiesiniczym badz profesjonal-
nym. Tym samym, w przypadku uzytku urzgdzenia podczas okresu gwarancyjnego w zaktadach
rzemieslniczych, przemystowych i innej dziatalnosci gospodarczej lub eksploatacji pod podobnym
obcigzeniem postanowienia umowy gwarancyjnej tracg moc.

3. Gwarancji nie podlegaja:

- szkody wynikajgce z niestosowania sie do instrukcji montazu lub nieprawidtowej instalaciji,
nieprzestrzegania instrukcji obstugi (np. podtgczenie do nieprawidtowego napiecia sieciowe-

go lub nieprawidtowego rodzaju pradu), nieprzestrzegania zalecen odnosnie konserwacji i
bezpieczenstwa, oddziatywania anormalnych warunkéw otoczenia (np. uszkodzenia na skutek
upadku urzadzenia), jak i szkody powstate na skutek niedostatecznej konserwaciji i pielegnacii
urzgdzenia.

- szkody wynikajgce z niedozwolonego lub nieprawidtowego stosowania urzgdzenia (np.
przecigzenia urzadzenia lub stosowanie innych niz zalecane narzedzi i akcesoriéw), nieprzestrze-
gania zalecer odnosnie konserwacji i bezpieczenstwa, szkody powstate na skutek ciat obcych w
urzadzeniu (np. piasek, kamienie, pyt lub kurz oraz szkody podczas transportu), stosowania sity
przy obstudze urzgdzenia lub oddziatywania zewnetrznego (np. uszkodzenia na skutek upadku
urzadzenia).

- uszkodzenia urzadzenia lub jego czesci, ktore powstaty na skutek normalnego prawidtowego lub
innego naturalnego zuzycia.

4. Okres gwarancji wynosi 24 miesigce liczac od dnia kupna urzadzenia. Roszczenia gwarancyjne
winny by¢ zgtaszane przed uptywem dwoch tygodni od momentu stwierdzenia usterki. Po uptywie
okresu objetego gwarancjg wyklucza sie mozliwos¢ spetnienia roszczen gwarancyjnych. Naprawa
badz wymiana urzadzenia nie powodujg przedtuzenia okresu gwarancyjnego ani rozpoczecia biegu
nowego okresu gwarancyjnego na zamienione urzgdzenie ani na zastosowane czesci zamienne.
Obowigzuje to rowniez w przypadku interwencji serwisowej na miejscu.

5. W celu przedstawienia roszczen gwarancyjnych nalezy zgtosi¢ uszkodzone urzadzenie na
nastepujacej stronie: www.Einhell-Service.com. Prosze mie¢ przygotowany rachunek lub inny do-
kument zakupu nowego urzgdzenia. Urzadzenia, ktdre przystane zostaty bez dowodu zakupu lub
tabliczki znamionowej, nie sg objete Swiadczeniami gwarancyjnymi, poniewaz nie ma mozliwosci
ich przyporzgdkowania. Jezeli wada objeta jest Swiadczeniem gwarancyjnym, otrzymajg Paristwo
niezwtocznie naprawione lub nowe urzadzenie.

Naturalnie istnieje mozliwo$¢ usuniecia usterek i wad nieobjetych gwarancja badz po jej uptywie za zw-
rotem kosztéw. W tym celu prosimy przestac urzadzenia na adres naszego biura serwisowego.

W przypadku czgsci zuzywajgcych sig, materiatow eksploatacyjnych oraz brakujgcych czesci zwracamy
uwage na ograniczenia tej gwarancji zgodnie z informacjami serwisowymi zamieszczonymi w tej instruk-
cji obstugi.
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