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1. Sicherheitshinweise

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen.

Die Nichtbeachtung von Warnungen und Anwei-
sungen kann zu Stromschlégen, Branden und/
oder schweren Verletzungen flihren. Lesen Sie
die Anweisungen zur sicheren Nutzung des Ge-
rats sorgfaltig durch. Heben Sie alle Warnungen
und Anweisungen zum spateren Nachschlagen
auf.

Der Rasenmaéher darf nur zum Méahen des
Rasens in einem Garten genutzt werden. Alle
anderen Verwendungszwecke gelten als nicht
bestimmungsgemas.

1.1 Sicherheitsbewusstes Arbeiten

Einweisung

1. Lesen Sie die Betriebsanleitung sorgfaltig
durch und stellen Sie sicher, dass Sie sie kom-
plett verstanden haben. Machen Sie sich mit
den Funktionen und der korrekten Nutzung des
Gerats vertraut.

. Halten Sie das Gerat fern von Kindern, Per-
sonen mit eingeschrénkten kérperlichen,
sensorischen bzw. geistigen Fahigkeiten oder
ungenugend Erfahrung und Kenntnissen und
Personen, die mit dieser Betriebsanleitung
nicht vertraut sind.

. Lokale Bestimmungen kénnen eine Altersgren-
ze fur den Nutzer vorschreiben.

. Nutzer bzw. Anwender tragen die Verantwor-
tung bei Unfallen bzw. Gefahren fiir andere
Personen auf ihrem Gelénde.

Vorbereitung

1. Stellen Sie sicher, dass das System zur Be-

grenzung der Flache korrekt installiert ist.

Untersuchen Sie den Bereich, in dem das

Gerat genutzt werden soll, regelmaBig und ent-

fernen Sie Steine, Stocke, Drahte und andere

Fremdkorper, die Schaden am Gerat verursa-

chen oder Gefahren darstellen kénnen.

. Untersuchen Sie die Messer, Messerschrau-
ben und das Mahwerk regelméBig auf Abnut-
zung und Schaden. Ersetzen Sie abgenutzte
oder beschadigte Messer und Schrauben in
Sets, um die Balance des Gerats nicht zu be-
eintrachtigen.

2.
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Betrieb

1. Betreiben Sie den Mahroboter nicht, wenn
Sicherheitsfunktionen oder Teile beschadigt,
abgenutzt oder auBBer Funktion sind.

. Halten Sie lhre Hande und FiRe fern von Mes-
sern und anderen beweglichen Teilen.

. Heben Sie den Méahroboter nie vom Boden auf,
wahrend der Motor lauft.

. Lassen Sie den Mahroboter nie unbeaufsich-
tigt, wenn sich Tiere, Kinder oder andere Per-
sonen in der Nahe befinden.

5.Verwenden Sie den Rasenmaher nicht, wenn
sich Personen, Kinder oder Tiere in der Nahe
befinden.

. Betatigen Sie immer den Sicherheitsschalter,
bevor Sie den Rasenméaher anheben oder dar-
an Einstellungen vornehmen.

. Berlihren Sie die Messer nicht, bevor die Rota-
tion komplett gestoppt hat.

8. Verwenden Sie den Mahroboter fiir keine ande-

ren Anwendungen als das M&hen von Rasen.

Entfernen Sie keine Schutzvorkehrungen,

Abdeckungen, Sicherheitseinrichtungen und

Sensoren. Reparieren oder ersetzen Sie be-

schadigte Teile inklusive Schilder.

7

9.

Transport

Sicherer Transport aus dem bzw. im

Arbeitsbereich:

1. Driicken Sie die rote STOP-Taste, um den
Mahroboter anzuhalten.

2. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter aus-
geschaltet (OFF) ist, bevor Sie den Mahroboter
anheben.

3.Tragen Sie den Méahroboter am hinteren Griff
mit der Messerscheibe vom Kdrper weg ge-
richtet.

Achtung!
Es wird empfohlen, die Originalverpackung
fiir Transportzwecke aufzubewahren.

Wartung und spezielle Anweisungen
Schalten Sie vor der Beseitigung von Blockierun-
gen, Prifung, Reinigung, Einstellung oder dem
Austausch von Messern am Mahroboter immer
den Hauptschalter aus. Versuchen Sie niemals,
den Rasenmaher zu warten oder Einstellungen
vorzunehmen, wahrend er lauft.

Stoppen Sie den Rasenmaher bei ungewohnli-
chen Vibrationen, schalten Sie den Hauptschalter
aus und priifen Sie die Messer auf Schaden. Er-
setzen Sie abgenutzte oder beschadigte Messer,
um die Balance des Geréts nicht zu beeintrachti-
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gen. Falls die Vibrationen weiter andauern, wen-
den Sie sich an den Kundendienst.

Tragen Sie bei der Inspektion und Instandhaltung
der Messer Arbeitshandschuhe.

Flhren Sie Wartung nicht barfuf3 oder in offenen
Sandalen durch. Tragen Sie immer angemessene
Arbeitsschuhe und lange Hosen.

Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile,
um Sicherheitsrisiken zu vermeiden.

Verwenden Sie nur Originalteile und -zubehér. Die
Originalkonstruktion des Mahroboters darf nicht
verandert werden. Alle Modifikationen erfolgen
auf eigenes Risiko und fihren zum Erldschen der
Garantie.

Achten Sie darauf, dass alle Muttern und Schrau-
ben fest angezogen sind, um einen sicheren Be-
triebszustand des Geréats zu gewahrleisten.

WARNUNG!

Wenn das Risiko eines Gewitters besteht,
trennen Sie den Begrenzungsdraht von der
Basisstation und trennen Sie den Netzteilste-
cker von der Stromversorgung.

Akku

1. Der Akku darf nicht gedffnet oder beschadigt
werden.

2. Der Akku enthélt Elektrolyte. Bei austretenden
Elektrolyten aus dem Akku mussen die folgen-
den MaBnahmen getroffen werden:
Hautkontakt: Waschen Sie die betroffenen Be-
reiche sofort mit Wasser und Seife ab.
Augenkontakt: Spllen Sie die Augen sofort und
grandlich far 15 Minuten mit Wasser ohne sie
zu reiben.

Begeben Sie sich sofort in arztliche
Behandlung.

3. Stellen Sie sicher, dass der Akku mit einem
passenden, vom Hersteller empfohlenen Lade-
geréat geladen wird. Anwendungsfehler kénnen
zu Stromschlagen, Uberhitzung oder zum Aus-
laufen von korrosiven Flissigkeiten aus dem
Akku fuhren.

Ladegerat

1. Die Steckdose sollte in der Nahe des Geréts
installiert und einfach zugénglich sein.

2. Das Netzteil verflgt tiber einen Kurzschluss-
schutz und eine Sicherheitsisolierung.

3. Das externe flexible Kabel dieses Gerats kann
nicht ausgetauscht werden. Bei Schaden am
Kabel ist das Gerat komplett auszutauschen.

4. Das Gerat darf nicht gedffnet werden, um
Stromschlage zu vermeiden. Aus Sicherheits-
grinden durfen Gerate nur durch qualifiziertes
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Servicepersonal gedffnet werden.

5. Schiitzen Sie das Gerat vor Feuchtigkeit.

6. Trennen Sie das Gerat vor der Reinigung von
der Stromversorgung. Verwenden Sie keine
Reinigungs- oder Losungsmittel. Reinigen Sie
das Gerat nur mit einem feuchten Tuch.

7.Das Gerat muss auf einer stabilen Oberflache
aufgestellt werden. Das Gerat kann beschéadigt
werden, wenn es fallen gelassen wird.

8. Falls das Gerat flr langere Zeit nicht genutzt
wird, trennen Sie es von der Stromversorgung,
um Schéden durch Spannungsspitzen oder
Blitzschlage zu vermeiden.

9. Falls eine der folgenden Situationen eintritt,
muss das Gerat durch qualifiziertes Service-
personal gepriift werden:

- Schaden am Stecker.

- Eingetretene Flissigkeiten im Gerat.

- Gerat wurde fallen gelassen und/oder ist
beschéadigt.

- Sichtbare Schaden und Briiche am Gerat.

- Das Gerat funktioniert nicht richtig und Sie

kénnen die Funktion anhand dieses Hand-

buchs nicht wiederherstellen.

10. Die Sicherung des Produkts kann nicht aus-
getauscht werden.

Ende der Produktlebensdauer

1. Am Ende der Lebensdauer des Mahroboters
und seines Zubehdrs muss ein ordnungsgema-
Bes Recycling zum Schutz der Umwelt gewahr-
leistet werden.

2. Der Mahroboter und alle seine Teile (ein-
schlieBlich Netzteil, Akku & Ladestation) durfen
nicht im Haushaltsmdill entsorgt werden.

3.Wenden Sie sich an Ihren értlichen Handler fir
Recyclingméglichkeiten.

4. Verbrennen Sie den Akku nicht.

1.2 Sicherheitsfunktionen des Mahroboters

Diebstahlschutz / Sperrvorrichtung

Der Diebstahlschutz bzw. die Sperr-

vorrichtung verhindert eine nicht autorisierte Nut-
zung des Mahroboters ohne einen giltigen Code.
Dazu mussen Sie einen personlichen vierstelligen
Sicherheitscode angeben.

Hebesensor

Falls der Rasenmaher von hinten um mehr als
35° vom Boden abgehoben wird, stoppt die Rota-
tion der Messer sofort.
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Neigungssensor
Falls sich der Rasenméher in eine Richtung neigt,
wird das Messer sofort gestoppt.

Hindernissensor

Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf seinem
Weg. Wenn der Rasenmé&her mit einem Hindernis
kollidiert, wird seine Bewegung in diese Richtung
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom Hinder-
nis.

Not-Halt-Taster
Betéatigen Sie die STOP-Taste, um den Rasenma-
her und die Messer sofort anzuhalten.

Sicherheitsschalter

Schalten Sie den Hauptschalter aus, um alle
Funktionen des Geréats abzuschalten. Der Haupt-
schalter muss vor dem Anheben des Mahrobo-
ters und vor allen Wartungsarbeiten ausgeschal-
tet werden.

Versiegelter Akku

Der Akku des Méahroboters ist hermetisch versie-
gelt und es kénnen unabhéngig von der Position
des Akkus keine Fllssigkeiten austreten.

Basisstation und Begrenzungsdraht

Der Mahroboter kann ohne die Installation eines
Begrenzungsdrahtes und seine Aktivierung durch
die Basisstation nicht betrieben werden. Bei
inkorrekter Installation des Begrenzungsdrahtes
oder Schaden am Draht wird der Mahrboter ge-
stoppt.

1.3 Sicherheitssymbole

Symbole auf dem Mahroboter

A

iR

WARNUNG - Betriebsanleitung vor Nutzung des
Gerats lesen. Bei falscher Nutzung des Gerats
kénnen Gefahren auftreten. Lesen Sie diese
Betriebsanleitung und machen Sie sich vor der
Nutzung des Gerats mit ihr vertraut.
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N

i

WARNUNG - Wahrend des Betriebs, Sicherheits-
abstand zum Gerat halten.

Halten Sie lhre Hande und FiBe fern von den
rotierenden Messern. Bringen Sie lhre Hande und
FUBe nicht zu nah an das Gerat oder darunter.

e
E=)

WARNUNG - Gerat beim Anheben oder Arbeiten
daran abschalten.

Stellen Sie sicher, dass sich der Hauptschalter in
der Stellung OFF befindet, bevor Sie Inspektio-
nen oder Wartungsarbeiten durchfuhren.

P>

WARNUNG - Nicht auf dem Gerat mitfahren.
ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
berihren.

13¢

Nur fir EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mall!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht mussen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefihrt
werden.

@

Schutzklasse Il
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Symbole auf dem Ladegerat

AND

WARNUNG - Lesen Sie die Betriebsanleitung,
um das Risiko von Verletzungen zu reduzieren.

[l

Schutzklasse Il

)i

—

Nur fur EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mall!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU tber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht miissen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefiihrt
werden.

T3.15A
P

Trage Sicherung, 3,15 A

QD

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

@_

Schaltnetzteil

q3

Erflllt die anwendbaren européaischen
Sicherheitsstandards.
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Symbole auf dem Akku

e
Zum Recycling

A\|@

WARNUNG - Lesen Sie die Betriebsanleitung,
um das Risiko von Verletzungen zu reduzieren.

)¢

Nur fir EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Haus-
mall!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung
in nationales Recht mussen verbrauchte Elektro-
werkzeuge getrennt gesammelt werden und einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefuhrt
werden.

Vor Regen und Feuchtigkeit schiitzen.
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1.4 Uberspannungsschutz

Ein Blitzschlag fiihrt zu einem Uberstrom,

der Ihren Roboter zerstéren kann. Positionieren
Sie die Ladestation nicht unter hohen Baumen.
Trennen Sie die Ladestation wahrend eines Ge-
witters von der Stromversorgung und trennen Sie
den Begrenzungsdraht von der Ladestation.

ACHTUNG!

Verwenden Sie den Mahroboter nicht
wahrend eines Gewitters!

2. Technische Daten

Max. GroBe des Gartens ...........c.ccccueeeee. 500 m?
Elektrische Stromversorgung
Lithium-lonen-AkKuU...........ccoeeeeeennn. 28V /2,0 Ah

Ladegerat/Stromversorgung
Eingang 100-240 V AC, 50/60Hz, Ausgang 28 V
DC,CC1,8A

max. Arbeitszeit (pro Akku-Ladung).......... 80 Min.
Arbeitssystem

Bemessungsspannung..........cccceeeeeveeennes 24V DC
Messerdrehzahl ohne Last..................... 3100/min
Schnittbreite........ccovvveiiiieeee 180 mm
Schnitthdhe ™..................... 20 - 60 mm, stufenlos
ANZahl MESSEr ........oiiiiiiiiiicee e 3
max. SteIgUNG ......c.ccovriiiiiiiiiice e 35 %

Ersatzmesser (3 St.). Art.-Nr.:34.139.21.01.040

Ladesystem
Ladestrom
Ladezeit . ......
Ersatzakku

Empfohlene Betriebszeit pro Tag® bei max.
GartengréBe

Stunden
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Allgemeine Daten

Schutzart M@hroboter ...........ccooeveneiiennne. IPX4
Schutzart Ladestation ............cccceeeveriennne. IPX4
Schutzart Netzteil..........cccooviiiiiiiiiie, IP65
Gewicht Mahroboter (inkl. Akku) ................. 8,1kg
Gewicht Ladestation ...........cccoceevverieennenne 2,6 kg
Gerauschpegel

Schalldruckpegel L ,.......ccccocvvvviinnnee 48,9 dB(A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, .....cccoeovrennvne. 61,5 dB(A)
Unsicherheit K.......c.ccoooviiiiiiince, 1,93 dB (A)

(1) Der Mahroboter eignet sich flir eine maximale
Rasenhdéhe von 60 mm. Bei héherem Grass kann
es zum Stoppen des Rasenméahers kommen.
Kurzen Sie den Rasen mit einem normalen Ra-
senmaher auf unter 60 mm oder passen Sie die
Schnitthdhe entsprechend an.

(2) Die hier angegebene empfohlene Zeit pro Tag
dient nur zur Referenz. Sie hangt vom Zustand
der Messer, dem Typ des zu schneidenden Gra-
ses, den Wachstumsbedingungen, der Feuch-
tigkeit und der Steigung des Rasens ab. Baume,
Blumenbeete, Wege und Steigungen beeintréch-
tigen die Méaheffizienz.
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3. Allgemeine Informationen zum
Méhroboter

Vielen Dank daftr, dass Sie sich fiir unseren
Mahroboter entschieden haben. Auf den nachs-
ten Seiten werden der Mahroboter und seine Be-
triebsfunktionen detailliert beschrieben.

Bitte prifen Sie beim Lesen dieses Abschnitts die

.1 Vi ki inhalt
3.1 Verpackungsinha Vollstandigkeit des Verpackungsinhalts.

20
1. Méhroboter 11. Messerscheibe
2. STOP-Taste 12. Regensensor
3. Tastenfeld & Bedieneinheit 13. Netzteil
4. Schnitthdheneinstellung 14. Befestigungshering (220 Stiick)
5. Hauptschalter 15. Befestigungsnagel (5 Stiick)
6. Vorderrad 16. MaBband
7. Akkuabdeckung 17. Ladestift
8. Hinterrad 18. Ladestation
9. Tragegriff 19. Fuhrungsblgel
10. Messer (3 Stiick) 20. Begrenzungsdraht (110 m)
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3.2 Funktionsprinzip des Mahroboters

Der Mé&hroboter wahlt seine Richtung zufallig.
Das heiBt, Ihr Garten wird komplett geméht und
es werden keine Bereiche innerhalb der Flache,
die Sie mit dem Begrenzungsdraht markiert ha-
ben, ausgelassen. Sobald der Mahroboter einen
korrekt installierten Begrenzungsdraht erkennt,
dreht das Gerat um und féhrt in eine andere
Richtung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche,
die Sie innerhalb der Flache schiitzen méchten
- z.B. Gartenteiche, Baume, M&bel oder Blumen-
beete — miissen auch mit dem Begrenzungsdraht
abgegrenzt werden. Der Draht muss einen abge-
schlossenen Kreis bilden. Falls der Mahroboter
innerhalb der Arbeitsflache auf ein Hindernis wie
eine Person, einen Baum oder ein Tier trifft, fahrt
er rickwérts und maht in eine andere Richtung
weiter. Falls Sie in Inrem Rasen einen Korridor
haben, kann lhr Roboter darin arbeiten, solange
der Korridor eine Breite von mindestens 1,2 m
(80 cm zwischen den Begrenzungsdrahten) und
eine Lange von max. 8 m hat.

00000000000

Schiitzen Sie Teiche, Baume, Gartenmébel oder
Blumenbeete mit Begrenzungsdraht.

3.3 Einstellung der Schnitthdhe

Der Mé&hroboter erméglicht eine stufenlose
Anpassung der Schnitthdhe zwischen 20 und

60 mm. Bei einer Rasenhéhe tGber 60 mm muss
es auf max. 60 mm gekiirzt werden, um das Gerat
nicht tberméaBig zu belasten und die Betriebsef-
fizienz zu beeintrachtigen. Verwenden Sie dazu
einen normalen Rasenmé&her oder einen Trimmer.
Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hdéhe auf eine passende Einstellung angepasst
werden. Beginnen Sie immer mit einer hdheren
Schnitthdhe und reduzieren Sie diese in kleinen
Schritten bis zur gewlinschten Hohe.
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ACHTUNG!
Versuchen Sie wahrend des Betriebs nicht,
die Schnitth6he zu verédndern!

4. Installationsanweisungen

Dieses Kapitel beschreibt die Installation des
Mahroboters. Bitte lesen Sie es vor der Installati-
on sorgféltig durch.

4.1 Einleitung

Fertigen Sie eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch alle Hindernisse mit ein und
erstellen Sie einen Plan, wie Sie diese schitzen
mdchten.

Dadurch wird es einfacher, eine gute Position fir
die Ladestation zu finden und den Begrenzungs-
draht um Blsche, Blumenbeete, etc. zu verlegen.
Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange zum Abisolieren.

4.2 Begrenzungsinseln

Markieren Sie mit dem Begrenzungsdraht Be-
reiche innerhalb des Arbeitsbereichs, indem Sie
Inseln um Hindernisse erstellen, um eine Kollision
mit Blumenbeeten oder Brunnen etc. zu verhin-
dern. Umzaunen Sie so auch alle empfindlichen
Objekte und Gartenteiche.

* Rollen Sie den Draht von den Réndern zu
den zu schutzenden Objekten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht mit Herin-
gen im Uhrzeigersinn um das zu schiitzende
Objekt.

® Umzaunen Sie die Inseln komplett und fihren
Sie den Draht zu dem Punkt zuriick, an dem
Sie den Rand des Rasens verlassen haben.
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® Mindestabstand zwischen Inseln: 1 m. Verbin- 4.3 Begrenzungsdraht
den Sie die Objekte andernfalls gemeinsam Der Begrenzungsdraht kann sowohl auf dem Bo-
den als auch im Boden verlegt werden.

in einer Insel.
¢ Installation auf dem Boden

e o Fixieren Sie den Begrenzungsdraht mit den
-:(: 7 Heringen auf dem Boden, wenn Sie den Ra-
.E v sen nicht vertikutieren oder luften mdchten.
J;}é e >1m PN Die Position des Begrenzungsdrahtes kénnen
ol / < »> \ Sie in den ersten Wochen der Nutzung des
Ny o Gerats noch anpassen.
e = =) v Legen Sie den Begrenzungsdraht fest auf
2 T g o’ den Boden unter das Gras und befestigen
5 " -__-7 w__-7 Sie ihn mit den beiliegenden Heringen. Instal-
o lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
v maximalen Abstand von 1m zwischen den
5. PE SN Heringen. Stellen Sie sicher, dass der Draht

! e AR durch den Rasenmaéher nicht durchtrennt

werden kann.

© Die Drahte zur und von der Insel sollten paral- ¢ g‘::sg:tsl?en(;; g:gre;zungs draht bis zu

lel und sehr nah beieinander verlegt werden, 5 om tief ein. wenn Sie den Rasen vertikutie-

durfen sich allerdings nicht kreuzen. Fixieren ren oder I[th;en méchten. Dadurch wird der

Sie dazu beide Drahte - zur und von der In- Draht dabei nicht zersté;t

sel - gemeinsam mit denselben Heringen auf ’

dem Boden. Trockener Boden?

Bei hartem oder trockenem Boden kénnen die
Heringe beim Einschlagen brechen. Bewéssern
Sie den Rasen vor der Installation des Drahtes,
wenn der Boden sehr trocken ist.

ACHTUNG!
Durchtrennte Begrenzungsdréahte und Folge-
schéden unterliegen nicht der Garantie!

® Falls Sie die oberen Anweisungen zum Ab-
trennen von Objekten vom Méahbereich be-
folgen, wird Ihr Roboter die beiden parallelen Abstand zwischen Begrenzungsdraht und
Drahte Uberfahren, die einfachen Dréhte um Gartengrenze
die Objekte allerdings nicht. Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht néhert, wird dieser durch die Sensoren
vorne im Rasenmaher erkannt. Bevor der Méhro-

ACHTUNG!
Begrenzungsdrahte diirfen sich nicht boter allerdings umdreht, GUberféhrt er den Be-
kreuzen! grenzungsdraht um ca. 20 bis 30 cm.

-10-
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Dies muss bei der Planung der Arbeitsflache be-
rlicksichtigt werden.

Hindernisse mit einer Héhe liber 10 cm
Feste Hindernisse mit einer Hhe Uber 10 cm,

z. B. Baume, Wéande, Zaune, Gartenmobel etc.,
werden von den Kollisionssensoren erkannt. Der
Roboter stoppt, fahrt riickwérts und dreht, um
den M&hvorgang in eine andere Richtung fortzu-
setzen.

Weiche, instabile und wertvolle Hindernisse
mussen durch eine Insel aus Begrenzungsdraht
geschitzt werden.

Béaume

B&ume werden durch den Roboter wie normale
Hindernisse behandelt. Wenn Baumwurzeln mit
einer Hohe von unter 10 cm in Inrem Garten aller-
dings offen liegen, sollte dieser Bereich geschltzt
werden, um Schaden an den Wurzeln, den Mes-
sern oder den Hinterrddern des Rasenméhers zu
vermeiden.

Halten Sie zwischen dem Begrenzungsdraht und
dem Hindernis einen Abstand von min. 30 cm ein.

Steine

Steine und Felsen im Arbeitsbereich gelten als
Hindernisse und mussen geschitzt werden, da
sie durch den Mahroboter sonst Gberfahren wer-
den kénnen.

Steigungen

Der Méahroboter kann Steigungen von bis zu 35%
Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb steilere Stei-
gungen.

Berechnung der Steigung lhres Rasens

Steigung in diesem Beispiel:
Max. Steigung 35 %

100 cm Lénge

wo G
Bunyouyig

11-
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I

Installation von Begrenzungsdraht an
Steigungen

Der obere Begrenzungsdraht sollte nicht an
Steigungen Uber 35 % installiert werden und

mit einem Abstand von mindestens 30 cm zu
Hindernissen verlegt werden. Der untere Begren-
zungsdraht sollte nicht an Steigungen tiber 17 %
installiert werden und mit einem Abstand von min-
destens 40 cm zu Hindernissen verlegt werden.
Andernfalls - besonders bei nassem Gras -
kommt der Rasenméher ins Rutschen und tber-
fahrt den Draht.

max. 35% max. 17 %

ACHTUNG!
Der untere Begrenzungsdraht darf nicht an
Steigungen iiber 17% verlegt werden!

Fahrwege und gepflasterte Gehwege
Trennen Sie erhohte und gepflasterte Gehwege
mit Begrenzungsdraht. Verlegen Sie den Draht in
einem Abstand von 20 bis 30 cm.

Mit dem Rasen buindig verlaufende Gehwege
mussen nicht abgetrennt werden. Diese kénnen
vom Mahroboter einfach Uberfahren werden. Der
Begrenzungsdraht darf auch tiber Gehwege ver-
legt werden.

4.4 Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fir
lhre Ladestation. Es wird eine AuBBensteckdose
bendtigt, welche permanent Strom liefert, damit
der Roboter immer funktioniert. Achten Sie auB3er-
dem darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist, und dass sich vor der Ladestation keine Hin-
dernisse befinden.

Diese Seite in Richtung

\ ,"I Arbeitsbereich

-

Die Ladestation muss auf einer ebenen Ober-
flache auf Bodenhdhe platziert werden. Beach-
ten Sie, dass sich 2m vor der Ladestation kein
Hindernis befindet, um dem Rasenméher ein
problemloses Zurlickkehren zur Basisstation zu
ermdglichen. Wahlen Sie einen Platz im Schatten
aus, da der Akku am besten in einer kiihlen Um-
gebung geladen wird.

Reservieren Sie an beiden Enden des Drahtes
1m extra Draht, um spatere Anpassungen durch-
fihren zu kénnen.

Fixieren Sie diesen Draht mit den Befestigungs-
heringen, um eine Beschadigung durch den
Mahroboter auszuschlieBen.

-12-
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je 1 m zusétzlichen
Draht fiir Anpassungen
Uberstehen lassen!

Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation zurtick, indem er dem Begren-
zungsdraht gegen den Uhrzeigersinn bis zur
Ladestation folgt. Achten Sie deshalb darauf, die
Ladestation korrekt ausgerichtet zu platzieren.
Nachdem der Akku komplett aufgeladen ist, be-
ginnt der Roboter mit der nachsten Mahsequenz
(innerhalb lhres Arbeitszeitfensters).

Achtung!

Achten Sie auf den Schutz des Netzteil-
kabels!

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten
Begrenzungsdrahtes ab, bevor Sie die Lade-
station mit der Stromversorgung verbinden!

Vorbereitung des Begrenzungsdrahtes fiir
die Ladestation

Nach dem Verlegen des Begrenzungsdrahtes be-
notigen Sie eine Abisolierzange. Isolieren Sie den
Draht an den Enden zum Anschluss an die Lade-
station auf einer Lange von 10 bis 15 mm ab.

Anl_YGL_500_D.indb 13

10-15 mm
77

N\

Anschluss der Ladestation an den Begren-
zungsdraht

Der zur Vorderseite der Ladestation verlegte
Draht muss Uber die Kabelhalterungen an der
Unterseite der Station nach hinten verlegt
werden. Verbinden Sie diesen Draht mit dem
Anschluss ,,+“ und den hinteren Draht mit dem
Anschluss S1.

S1 82

Vorderes Drahtende wird
unter der Ladestation nach
hinten verlegt und mit ,,+“
verbunden!

[—

o

Riickseite der
Ladestation

[k

Hinteres Drahtende wird
mit ,,S1“ verbunden!
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Anschluss der Ladestation an das Netzteil

1. Bevor Sie die Ladestation mit der Stromver-
sorgung verbinden, stellen Sie sicher, dass die
Netzspannung 100-240 V bei 50/60 Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil direkt mit einer
Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fiir keine an-
dere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil.
Wenden Sie sich bei Schaden an Kabeln oder
am Netzteil sofort zum Austausch an die autori-
sierte Servicehotline.

4. Laden Sie das Gerat nicht in feuchter Umge-
bung auf. Laden Sie das Gerat nicht bei Tem-
peraturen Uber 40 °C oder unter 5 °C auf.

5. Halten Sie den Mahroboter und das Netzteil
fern von Wasser, Warmequellen und Chemi-
kalien. Halten Sie das Kabel des Netzteils fern
von scharfen Kanten, um Schaden zu vermei-
den.

6. Verbinden Sie das Netzteil mit der Ladestation.

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED an der Ladestation
sollte nach der korrekten Installation konstant
grun leuchten. Wenn die LED nicht leuchtet, pru-
fen Sie zunachst die Anschlusse. Falls die LED
zwar leuchtet, aber nicht konstant griin, lesen Sie
die nachfolgende Tabelle zur Fehlerbehebung.

4.5 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-

ationen zur Ladestation zurtick:

1. Sie driicken die Home-Taste und anschlieBend
OK.

2. Der Akkuladestand sinkt auf unter 30 %. Nach
dem vollstandigen Aufladen nimmt der Robo-
ter die Arbeit wieder auf, oder bleibt bis zum
nachsten Arbeitszeitfenster in der Basisstation.

Eine rote LED an der Station zeigt an, dass der

Akku geladen wird.

Eine grlin leuchtende LED an der Station zeigt

an, dass der Akku vollstandig geladen ist. Inner-

halb einer festgelegten Arbeitszeit verlasst der

Rasenmaéher die Station und beginnt automatisch

mit der Arbeit.

Falls Inr Mahroboter aus irgendeinem Grund nicht

zur Ladestation zurtickkehren kann, kehrt der

Roboter in den Arbeitsbereich zurtick und sucht

den Begrenzungsdraht erneut, um den Vorgang

zu wiederholen.

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uiberschrei-

tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um

Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die

Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-

vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Rasen-

mahers 90 °C uberschreitet, kehrt der Mahroboter

LED Beschreibung

Lésungen

Aus - Keine Stromversorgung

- Prufen Sie die Stromversorgung

Leuchtet griin - Bereit zum Mahen (Akku
vollstandig geladen und

Begrenzungsdraht OK)

Blinkt griin -

Begrenzungsdraht durchtrennt -

Untersuchen Sie den Begrenzungs-
draht auf einen Bruch.

- Prifen Sie die beiden Anschllsse
an der Ladestation.

Leuchtet Rot - Akku ladt

- Warten Sie, bis der Akku
vollstandig geladen ist.
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in die Ladestation zurtick. Nachdem die Tempera-
tur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend lhrer Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Maher zur
Ladestation zurlickkehrt, kann der Rasenméaher
nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den Ro-
boter zurlick zur Ladestation und lassen Sie den
Hauptschalter eingeschaltet. Der Rasenmaher
wird automatisch aufgeladen.

4.6 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED griin leuchtet, ist der Arbeitsbe-
reich flr Ihren Roboter bereit. Bitte stellen Sie
zuerst sicher, dass die Heringe am Begrenzungs-
draht komplett eingeschlagen sind.

Achtung!
Durchtrennte Begrenzungsdréhte und Folge-
schaden unterliegen nicht der Garantie!

Stellen Sie lhren Roboter nun in den Arbeitsbe-
reich neben die Ladestation. Schalten Sie den
Hauptschalter ein (ON).

Anhalten des Roboters

Mit der roten STOP-Taste kdnnen Sie den Méahro-
boter jederzeit anhalten. Nach dem Betétigen der
STOP-Taste wird der Rasenmaher gestoppt und
wartet auf weitere Anweisungen.

4.7 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fir die Ladestation gefunden wurde,
mussen die Ladestation und der Fihrungsbugel
mit den Befestigungsnageln fixiert werden. Schla-
gen Sie die Nagel mit einem Hammer komplett in
den Boden.

FF ON
(nicht gedriickt) (gedriickt)

Driicken Sie die Power-Taste auf dem Bedienfeld
fur zwei Sekunden. Geben Sie nach einem kurzen
Startvorgang des Betriebssystems die PIN ,1-2-
3-4“ ein und bestatigen Sie die Eingabe mit ,OK".
Driicken Sie die HOME-Taste und dann erneut
LOK". Jetzt folgt der Rasenmé&her dem Begren-
zungsdraht gegen den Uhrzeigersinn und dockt
an der Ladestation an. Der Akku des Rasenma-
hers wird nun vollstdndig geladen. Falls Probleme
beim Andocken bestehen, kann es sein, dass

Sie die Ladestation seitlich neu positionieren
mussen, bis das Andocken ohne Probleme funk-
tioniert.

5. Programmierung

5.1 Bedienfeld

Der Rasenmaher wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kénnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen flr die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Nach dem Einschalten des Roboters, wird dieser
mit dem Standard-PIN ,1-2-3-4“ verriegelt. Geben
Sie diese Nummer ein und bestatigen Sie die Ein-
gabe mit,,OK*, um den Roboter zu entriegeln.

§ &8¢ 7T o
A (&)
TIME_1

(&) sraw) owe) (o)
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Tastenoptionen/ LEDs

Power-Taste: Ein- und Ausschalten des Mahro-
boters. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter
hinten unten am Gerat eingeschaltet ist (ON).

4H 6H 8H 10H 12H

O O O O

Zeit-LEDs: Anzeige der Méhzeiteinstellung.

O

Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre.

A

Alarm-LED: Anzeige bei Problemen.

)

OK

—
OK-Taste

SET WORK
TIME 1

»Set work time“-Taste / Taste Nr. ,,1“

START

Start-Taste / Taste Nr. ,,2

HOME

3
Home-Taste / Taste Nr. ,,3

)

m .

——
Verriegelungstaste / Taste Nr. ,,4*

L\

Akkuanzeige
Grune LED:
Rote LED:

Akkuladestand Uber 30 %.
Akkuladestand unter 30 %.

Anl_YGL_500_D.indb 16

5.2 Steuerung des Mahroboters

Entriegelung

1. Schalten Sie den Hauptschalter an (ON,
eingedruckt).

2. Driicken Sie die Power-Taste. Die Verriege-
lungs-LED leuchtet rot und die Akku- und
Alarm-LEDs blinken abwechselnd. Nach ca.

4 Sekunden leuchten die Akku-LED, die
Verriegelungs-LED und eine der Zeit-LEDs auf.
Der Mé&hroboter ist nun betriebsbereit.

3. Bevor Sie den Méahroboter in Betrieb nehmen,
mussen Sie den korrekten PIN eingeben. Der
Standard-PIN ist ,1-2-3-4“. Geben Sie die
Nummern ,1-2-3-4“ langsam nacheinander ein
und bestatigen Sie die Eingabe mit OK. Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED leuchtet grin.

4.Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED rot auf. Driicken Sie
OK, um einen falschen PIN zu I6schen und an-
schlieBend den korrekten PIN einzugeben.

Verriegelung
Wenn Sie das Bedienfeld verriegeln mochten,
dricken Sie die Verriegelungstaste.

Mahzeiteinstellung

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2.Wabhlen Sie mit der Set-Work-Time-Taste die
gewlinschte Méahzeit. (Siehe Zeit-LEDs)

Startvorgang

Driicken Sie erst START und dann OK. Der
Mahroboter arbeitet nun entsprechend der Mah-
zeiteinstellung.

Die momentane Zeit ist nun die tégliche Startzeit
des Mahvorgangs.

Waéhrend der Arbeitszeit wird der Akkuladestand
Uberwacht und uber die Akku-LED angezeigt.
Sobald der Akkuladestand auf 30 % fallt, kehrt
der Mahroboter automatisch zur Ladestation
zurlick.
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Abbrechen des Mahvorgangs

1. Driicken Sie STOP, um den Rasenmaher sofort
anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

3. Driicken Sie nacheinander HOME und OK, um
den Roboter am Begrenzungsdraht entlang zur
Ladestation zurlickzusenden.

5.3 Regensensor

Der Mahroboter ist mit einem Regensensor aus-
gestattet, um zu verhindern, dass der Roboter im
Regen arbeitet. Der Roboter kehrt zur Ladestation
zurlick, wenn Regen erkannt wird. Dort wird er
komplett aufgeladen. Nach dem Aufladen bleibt
der Roboter zwei weitere Stunden in der Ladesta-
tion, bevor die Arbeit wiederaufgenommen wird.
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren nicht
mit Metall oder einem anderen leitfahigen Materi-
al kurz. Dies beeintréchtigt die korrekte Funktion
des Roboters.

ACHTUNG!

Wir empfehlen dringend, die Ladestation
wahrend eines Gewitters auszustecken und
auch den Begrenzungsdraht von der Station
zu trennen!

Andernfalls kann es zu Schaden an der Lade-
station kommen!

5.4 Andern des PINs

Waéhrend der Hauptschalter eingeschaltet ist

(ON), kénnen Sie den PIN andern.

Der PIN zum Entriegeln des Mahroboters muss

immer eingegeben werden, wenn das Gerat ein-

geschaltet wird.

Um den PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

e Schritt 1: Geben Sie den korrekten PIN ein
(Standardeinstellung ,1-2-3-4“) und bestati-
gen Sie mit OK.

e Schritt 2: Driicken Sie gleichzeitig die Ver-
riegelungs-Taste und OK. Die Verriegelungs-
LED blinkt abwechselnd rot und grin.

e Schritt 3: Geben Sie einen neuen PIN ein,
z.B. ,1-1-1-1“ Drlcken Sie OK. Die Verriege-
lungs-LED blinkt grun.

e Schritt 4: Geben Sie den neuen PIN erneut
ein und driicken Sie OK. Die Verriegelungs-
LED leuchtet konstant gruin. Der PIN wurde
erfolgreich geandert.

® Wenn Sie das Bedienfeld verriegeln méchten,
driicken Sie die Verriegelungstaste.

ACHTUNG!
Notieren Sie Ihren neuen PIN!

5.5 PIN vergessen?

ACHTUNG!

Halten Sie lhre Quittung und die Serien-
nummer des Mahroboters bereit. Sie
brauchen diese, um lhren PIN zu erhalten!

e Schritt 1: Offnen Sie die Abdeckung des Ak-
kufachs, nehmen Sie den Akku heraus und
schlieBen Sie am USB-Anschluss wie unten
abgebildet einen USB-Stick an.

e Schritt 2: Setzen Sie den Akku wieder ein und
befestigen Sie die Abdeckung mit
2 Schrauben, um ein Herausfallen des Akkus
zu verhindern. Schalten Sie den Hauptschal-
ter ein (ON).

e Schritt 3: Driicken Sie gleichzeitig die Power-
Taste und OK. Halten Sie die Tasten 3 Sekun-
den lang gedriickt. Jetzt leuchten alle LEDs
am Bedienfeld.

e  Schritt 4: Drlicken Sie die Taste
,Set work time“/ Taste Nr. 1"

e Schritt 5: Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen
Sie die Daten auf dem USB-Stick an einem
PC aus. Durch lhren Roboter wurde eine Text-
datei (.txt) erstellt. Diese Datei enthalt eine
PUK, Ihr persénlicher Code. Wenden Sie sich
an den Kundendienst, um lhren neuen PIN zu
erhalten.
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5.6 Alarme und Benachrichtigungen

Die Alarm-LED leuchtet oder blinkt in verschie-
denen Farben, um auf verschiedene Fehler am
Mahroboter hinzuweisen:

Alarm-LED

mogliche Fehler

Leuchtet rot
Rasenmaher blockiert

Rasenméher angehoben

Blinkt rot

Begrenzungsdrahtfehler

Leuchtet blau Akkufehler

Blinkt blau

Ubertemperatur an der Steuerung
Akkutemperatur zu hoch / zu niedrig
Uberstrom / Fehler am Motor
Rasenméher gekippt/geneigt

Rasenméher angehoben

Bei kontinuierlicher Aktivierung der Hebesen-
soren flir zehn Sekunden wird der Mahroboter
gestoppt und die Alarm-LED leuchtet rot. Driicken
Sie OK, um den Mahroboter neu zu starten.

Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen Sie den
Arbeitsbereich auf Hindernisse mit einer Héhe
Uber 10 cm und entfernen Sie diese oder trennen
Sie die Hindernisse mit dem Begrenzungsdraht
vom Arbeitsbereich ab.

Dieser Fehler kann durch zu hohes Gras im Ar-
beitsbereich verursacht werden. Bitte mahen Sie
das Gras auf eine maximale Lange von 60 mm.

Begrenzungsdrahtfehler

Bei einem fehlerhaften Begrenzungssignal, z. B.
wenn sich der Rasenméher auBerhalb des Ar-
beitsbereichs befindet, bei falschem Anschluss,
Durchtrennung des Begrenzungsdrahtes oder
einer Unterbrechung der Stromversorgung,
dreht sich der Mahroboter zunachst im Kreis, um
das Begrenzungssignal zu suchen, und stoppt
schlieBlich komplett. In diesem Fall blinkt die
Alarm-LED rot.

Stellen Sie in diesem Fall sicher, dass sich der
Mahroboter im Arbeitsbereich befindet, und dass
die LED an der Ladestation grin leuchtet.

Anl_YGL_500_D.indb 18

Rasenméher blockiert

Bei zehnmaliger Aktivierung der Hindernissenso-
ren pro Minute wird der M&hroboter gestoppt und
die Alarm-LED leuchtet rot. Driicken Sie OK, um
den Mahroboter neu zu starten.

Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen Sie die
Verlegung des Begrenzungsdrahtes. Achten Sie
besonders auf enge Winkel, Korridore, Zaune,
Felsen etc. und passen Sie das Layout des Be-
grenzungsdrahtes an, falls erforderlich.

Akkufehler
In diesem Fall leuchtet die blaue LED.
Wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Ubertemperatur an der Steuerung

Bei einer Uberhitzung der Steuerung kehrt der
Mahroboter zur Station zuriick, bis er wieder ab-
gekuhlt ist.
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Akkutemperatur zu hoch/zu niedrig

Der Temperaturbereich zum Entladen des Akkus
liegt bei 0-75 °C und zum Laden bei 0-45 °C. Au-
Berhalb dieses Bereichs kehrt der Rasenméher

zur Ladestation zurlick und wartet, bis tiefere bzw.

héhere Temperaturen vorliegen. Die Alarm-LED
blinkt blau.

Hohe Umgebungstemperaturen tiber 35 °C, eine
starke Sonneneinstrahlung oder starker Frost
sind typische Ausldser flr dieses Problem.

Uberstrom / Fehler am Motor

Die Motoren sind mit einem Uberstromschutz
ausgestattet. Lost dieser aus blinkt die Alarm-
LED blau. Driicken Sie OK, um den M&hroboter
neu zu starten.

Falls dieser Fehler mehrmals auftritt, prifen Sie
die Hohe des Grases im Arbeitsbereich und
mahen Sie es auf maximal 60 mm. Untersuchen
Sie auBerdem die Messerscheiben und Rader
auf Verschmutzung und reinigen Sie diese Teile
grindlich.Bitte prifen Sie die Hinterrader und die
Messerscheibe auf Blockaden. Falls Sie diese
Blockaden nicht I6sen kénnen, wenden Sie sich
an den zustandigen Kundendienst.

Mahroboter gekippt/geneigt

Wenn der M&hroboter kippt oder sich fir einen
langeren Zeitraum um mehr als 35 % neigt, wird
der Mé&hroboter gestoppt und die Alarm-LED
blinkt blau. Bitte drehen Sie den M&hroboter zu-
riick auf seine Rader und driicken Sie OK.

Falls der Rasenmaher aufgrund eines steilen Ab-
hangs im Arbeitsbereich umgefallen ist, passen
Sie den Begrenzungsdraht entsprechend an, um
starke Steigungen zu vermeiden.

ACHTUNG!

Befolgen Sie diese Anweisungen genau!
Fehlerhafte Wartung und Installation werden
nicht durch die Garantie abgedeckt!
Wenden Sie sich im Zweifel an den Kunden-
dienst!

6. Wartung

Prifen und reinigen Sie den Mahroboter regelma-
Big mit einer trockenen Blrste oder einem feuch-
ten Tuch und ersetzen Sie abgenutzte Teile, falls
dies erforderlich ist.

Spulen Sie das Gerat niemals mit Wasser ab.
Befolgen Sie diese Wartungsanweisungen, um
eine lange Lebensdauer Ihres Rasenméhers zu
gewabhrleisten.

6.1 Akkulebensdauer

Der Méahroboter ist mit einem wartungsfreien
Lithium-lonen-Akku mit einer geschétzten Le-
bensdauer von 1000 Lade- & Entladezyklen
ausgestattet. Der Akku lasst sich einfach aus dem
Roboter herausnehmen (wir empfehlen, den Akku
vorher vollstéandig zu laden) und sollte an einem
trockenen Ort aufbewahrt werden. Es wird emp-
fohlen, den Akku alle drei Monate aufzuladen, um
einen optimalen Zustand zu gewahrleisten.
Langere Zeitrdume, in denen das Gerét nicht ge-
nutzt wird, sowie extreme Temperaturen (direkte
Sonneneinstrahlung oder Frost) fihren zu einer
erheblichen Beeintrachtigung der Akkulebens-
dauer.

6.2 Lagerung liber den Winter

Lagern Sie den Méhroboter und die Ladestation

an einem dunklen, trockenen und frostfreien Ort.

Die optimale Lagertemperatur liegt zwischen 5

und 30 °C.

Die folgenden Vorbereitungen sollten vor der La-

gerung uber den Winter erfolgen:

1. Reinigen Sie lhren Rasenmaher griindlich.

2. Laden Sie den Akku vollstandig auf.

3. Schalten Sie den Hauptschalter aus (OFF).

4.Trennen Sie das Netzteil von der Stromversor-
gung.

5.Trennen Sie das Netzteil von der Ladestation.

6. Trennen Sie die Anschlisse des Begrenzungs-
drahtes von der Ladestation. Der Begrenzungs-
draht kann Uber den Winter im Freien gelassen
werden. Stellen Sie allerdings sicher, dass die
Anschlisse gegen Korrosion geschutzt sind.
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6.3 Reinigung Austausch der Messer

Entfernen Sie die Befestigungsschrauben mit
Reinigung des Méhergehéuses einem Schraubendreher. Tauschen Sie anschlie-
Verwenden Sie eine weiche Birste und/oder ein Bend die einzelnen Messer aus und befestigen
feuchtes Tuch mit normalem Haushaltsreiniger. diese mit den Schrauben. Stellen Sie sicher, dass
Wischen Sie Reststoffe nach der Reinigung ab. sich die neuen Messer frei drehen lassen.

Reinigung der M&herunterseite

Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter aus-
geschaltet ist (OFF) und tragen Sie Schutzhand-
schuhe. Drehen Sie den Mahroboter auf die Sei-
te, und reinigen Sie die Messerscheibe und den
Rahmen mit einer weichen Burste oder einem
feuchten Tuch. Kontrollieren Sie die Beweglichkeit
der Messerscheibe und der Messer.

Reinigung der Ladekontakte an M&her und
Ladestation

Verwenden Sie ein Reinigungsmittel fur Metall
oder ein sehr feines Schleifpapier zur Reinigung
der Ladekontakte. S&dubern Sie diese, um einen
effizienten Ladevorgang zu gewéhrleisten.

6.5 Austausch des Akkus

1. Setzen Sie die Schnitth6henverstellung auf
20 mm.

2. Entfernen Sie die sechs Befestigungsschrau-
ben der Akkuabdeckung.

3. Ziehen Sie den Akku heraus.

4. Setzen Sie den neuen Akku ein und befestigen
Sie die Akkuabdeckung mit den Schrauben.

ACHTUNG!
Reinigen Sie das Gerat nie mit einem Hoch-
druckreiniger oder unter flieBendem Wasser!

6.4 Messer

WARNUNG!

Stellen Sie vor dem Reinigen, Einstellen oder
Austauschen der Messer sicher, dass der
Méahroboter komplett abgeschaltet ist und
tragen Sie Schutzhandschuhe.

WARNUNG!

Um maximale Betriebseffizienz und Sicher-
heit zu gewahrleisten, verwenden Sie immer
die Ersatzmesser des Originalherstellers und

passende Montageteile. ACHTUNG!
Verwenden Sie nur Original-Ersatzakkus des
Der Rasenméher ist mit drei an einer Messer- Herstellers!

scheibe montierten Messern ausgestattet. Diese
Messer haben eine Lebensdauer von bis zu 3
Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen wer-
den). Bitte ersetzen Sie alle drei Messer gleich-
zeitig, um eine Beeintrchtigung der Effizienz und
Balance lhres Geréats auszuschlieBen.

-20-
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7. Fehlerbehebung

7.1 Fehlerbehebung: Ladestation

LED Beschreibung Lésungen
Aus - Keine Stromversorgung - Prifen Sie die Stromversorgung
Blinkt grin - Begrenzungsdraht durchtrennt - Untersuchen Sie den Begren-

zungsdraht auf einen Bruch. Prifen
Sie die beiden Anschlisse an der
Ladestation.

Leuchtet Rot

- Akku ladt

- Warten Sie, bis der Akku
vollstandig geladen ist.

7.2 Fehlerbehebung: Mdhroboter

Nr. Problem Farbe Alarm / Mégliche Ursache MaBnahme
Akku-LED
1 Mahroboter im Die Alarm- Rasenmaher blockiert. 1. Priifen Sie, ob der
Arbeitsbereich LED leuchtet Der Mahroboter ist Mahroboter durch ein
gestoppt. rot blockiert und gestoppt. | Hindernis blockiert oder
Dies tritt ein, wenn der zwischen Baumen, Bi-
Kollisionssensor in- schen etc. eingeklemmt
nerhalb von 2 Minuten ist. Beseitigen Sie das
mehr als 10-mal bzw. Hindernis oder vermei-
kontinuierlich fir 10 den Sie diesen Bereich.
Sekunden ausgeldst 2. Prufen Sie, ob das
wurde. Gras zu hoch ist und der
Mé&hroboter blockiert
wird. Mahen Sie das
Gras in diesem Fall auf
unter 60 mm.
3. Starten Sie den
Mé&hroboter neu oder
bringen Sie ihn zur Lade-
station zurtick
2 | Mé&hroboter im Die Alarm- Rasenméher angeho- Prifen Sie den Arbeits-
Arbeitsbereich LED leuchtet ben. bereich auf Hindernisse
gestoppt. rot Der Rasenméaher wurde | mit einer Hohe tiber 10
Uber zehn Sekunden cm und entfernen Sie
kontinuierlich angeho- diese oder trennen Sie
ben. die Hindernisse mit dem
Begrenzungsdraht vom
Arbeitsbereich ab.
-21-
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Nr. Problem Farbe Alarm / Mégliche Ursache MaBnahme
Akku-LED
3 | Der M&hroboter dreht | Die Alarm- Begrenzungsdrahtfehler | 1. Stellen Sie sicher,
sich im Kreis und LED blinkt rot | « Der M&hroboter befin- | dass sich der Mahro-
stoppt schlieBlich. det sich auBBerhalb des | boter im Arbeitsbereich
Arbeitsbereichs. befindet.
* Der Begrenzungs- 2. Prifen Sie, ob die LED
draht ist falsch ange- an der Ladestation griin
schlossen oder wurde leuchtet.
getrennt. 3. Falls der Mahroboter
¢ Keine Stromversor- den Arbeitsbereich an
gung. derselben Stelle mehrere
Male verlasst, prifen Sie
den Bereich auf Hoch-
spannungskabel. Andern
Sie die Position des Be-
grenzungsdrahtes.
4. Falls der Mahroboter
den Arbeitsbereich an
einer Steigung verlasst,
vermeiden Sie den Be-
reich durch das Andern
der Position des Begren-
zungsdrahtes.
4 Der Akku lasst sich Die Alarm- Akkufehler Bitte Priifen Sie, ob ein
nicht laden. LED leuchtet | ¢ Schlechter Kontakt der | Problem mit der Strom-
blau Ladestifte. versorgung vorliegt oder
e Der Akku hat das reinigen Sie die Ladestif-
Ende seiner Lebens- te, falls erforderlich.
dauer erreicht. Tauschen Sie den Akku
aus.
5 | Der Mahroboter kehrt | Die Alarm- Ubertemperatur an 1. Verlegen Sie die
zur Station zurlick und | LED blinkt Steuerung. Bei einer Arbeitszeit im Sommer
bleibt dort auch wah- | blau Uberhitzung der Steue- | auf die friilhen Morgen-
rend der Arbeitszeit. rung wird der Mahrobo- | stunden und vermeiden
ter vom Programm zur Sie den Betrieb des
Station zurlickgeschickt, | M@hroboters wahrend
bis er wieder abgekuhlt | der heiBen Stunden des
ist. Tages.
2. Nach der Abkuhlung
der Steuerung nimmt der
Mahroboter die Arbeit
automatisch wieder auf.
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Nr. Problem Farbe Alarm / Mégliche Ursache MaBnahme
Akku-LED

6 | Der Mahroboter kehrt | Die Alarm- Zu hohe / zu niedrige 1. Verlegen Sie die
wéhrend der einge- LED blinkt Akkutemperatur Arbeitszeit im Sommer
stellten Arbeitszeit zur | blau 1. Bei einer Batterietem- | auf die frihen Morgen-
Station zurlick oder peratur Uber 75 °C kehrt | stunden und vermeiden
der Akku lasst sich an der Mahroboter zur La- | Sie den Betrieb des
der Ladestation nicht destation zurtck. Mé&hroboters wahrend
laden. 2. Bei einer Batterie- der heiBen Stunden des

temperatur Uber 45 °C Tages.

oder unter 0 °C wird der | 2. Nach dem Abkuhlen

Ladevorgang gestoppt | der Temperatur in den

und das Gerat wartet an | zulassigen Bereich

der Basisstation. (Laden: 0-45 °C, Entla-
den: 0-90 °C) kehrt der
Mé&hroboter automatisch
in den programmierten
Betrieb zurick.

7 | Der Mahroboter hat Die Alarm- Uberstrom oder Fehler 1. Prifen Sie den Rasen
im hohen und dicken LED blinkt am Motor. Der Mahro- auf hohes Gras. Mahen
Gras gestoppt. blau boter wurde aufgrund Sie das Gras in diesem

eines Uberstroms im Fall mit einem konventi-
Motor oder eines Motor- | onellen Rasenmaher auf
fehlers angehalten. unter 60 mm.
2. Erhéhen Sie die
Schnitthohe.
3. Prifen Sie, ob die
Messerscheibe blockiert
ist. Falls notwendig, reini-
gen Sie das Gerat.
4. Prifen Sie, ob die Ra-
der blockiert sind.

8 Der Mahroboter ist Die Alarm- Der Méahroboter ist 1. Falls der Rasenméher

umgekippt. LED blinkt gekippt oder fir lange- | aufgrund eines steilen
blau re Zeit mehr als 35 % Abhangs im Arbeitsbe-
geneigt. reich gekippt ist, passen
Sie den Begrenzungs-
draht entsprechend an,
um starke Steigungen zu
vermeiden.
2. Bringen Sie den
Mahroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten
Sie ihn neu.
9 Der Méhroboter steht | Die Akku-LED | Falls die Akkuspannung | Bringen Sie den Méahro-

im Arbeitsbereich.

leuchtet rot

zu gering ist und sich
das Gerat nicht in der
Ladestation befindet,
wird der M&hroboter ge-
stoppt und abgeschaltet

boter zum Aufladen zur
Ladestation zurtick.
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Nr. Problem Farbe Alarm / Mégliche Ursache MaBnahme
Akku-LED
10 | Der Mahroboter lasst | - Bei zu geringer Akku- 1.Schalten Sie den
sich nicht einschalten. spannung lasst sich Hauptschalter an (ON).
der Rasenmaher nicht 2. Wenn Sie den Mahro-
einschalten. boter zum ersten Mal in
Dieser Fehler kann auch | Betrieb nehmen, kann es
durch Probleme am sein, dass der Akku nicht
Stromkreis oder an der | vollstéandig geladen ist.
Elektronik verursacht Setzen Sie den Méahro-
werden. boter in die Ladestation.
3. Fur Normalbetrieb
dricken Sie die Power-
Taste am Bedienfeld,
geben Sie die PIN ein
und starten Sie den
Mahroboter.
4. Wenn sich der Mahro-
boter nicht einschalten
|asst, tragen Sie ihn zur
Ladestation. Schalten
Sie den Hauptschalter
an (ON), um den Akku
zu laden.
5.Wenden Sie sich an
den Kundendienst.

11 | Der Mahroboter kann | - Der Méahroboter kann 1. Stellen Sie sicher,
nicht in die Ladestati- nur in die Ladestation dass die LED an der La-
on fahren. fahren, wenn diese kor- | destation griin leuchtet.

rekt installiert ist. 2. Stellen Sie sicher,
dass die Begrenzungs-
dréhte unter und vorne
am Ladegeréat ange-
schlossen sind.
3. Stellen Sie sicher,
dass die Ladestation kor-
rekt positioniert ist.

12 | Der Mahroboter stoppt | Die Alarm- Die Bewegung des Ra- | Beseitigen Sie alle
auf dem Ruckweg zur | LED blinkt senmahers wurde durch | Hindernisse am Begren-
Station. blau Hindernisse am Begren- | zungsdraht.

zungsdraht blockiert.

13 | Der M&hroboter ver- - Der Begrenzungsdraht | Passen Sie die Position
hélt sich ungewdhnlich ist um die Inseln nicht des Begrenzungsdrahtes
um Inseln herum (Blu- richtig verlegt. an.
menbeete, Pool etc.).
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Nr.

Problem

Farbe Alarm /
Akku-LED

Mégliche Ursache

MaBnahme

14

Der Mahroboter ist
sehr laut.

1. Die Messer sind
beschadigt.

2. An den Messern
haften sehr viele Fremd-
stoffe an

3. Der Mahroboter wird
zu nah an Hindernissen
gestartet

4. Beschéadigter Mes-
serantrieb oder An-
triebsmotor.

5. Andere Schaden an
Teilen des Rasenma-
hers.

1. Tauschen Sie die Mes-
ser aus. Die 3 Messer
mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des
Mé&hroboters hangt von
der Scharfe der Messer
ab. Halten Sie die Mes-
ser deshalb in gutem
Zustand.

2. Schalten Sie den
Méahroboter sicher ab
und tragen Sie Schutz-
handschuhe, wéahrend
Sie die Messer reinigen,
um Schnittverletzungen
zu vermeiden.

3. Lassen Sie den Motor
durch den Kundendienst
reparieren oder austau-
schen.

15

Der Mahroboter bleibt
in der Station oder
kehrt immer wieder
zur Station zuriick

Falsche Arbeitszeitein-
stellungen / Akku leer

Prifen Sie die Arbeits-
zeiteinstellungen.
Beispielsweise bei der
Einstellung von ,4 Stun-
den“und Starten des
Rasenmahers:

In diesem Fall wird der
Rasenméher jeden Tag
zum selben Zeitpunkt,
an dem Sie ihn gestartet
haben, erneut gestartet
und arbeitet fiir 4 Stun-
den. AuBerhalb dieses
Zeitfensters bleibt der
Mahroboter in der Stati-
on bzw. kehrt zur Station
zurlick.

Diese Sendung enthélt Lithium-lonen-Batterien.
Gemaf Sondervorschrift 188 unterliegt diese Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorgsam
behandeln. Entziindungsgefahr bei Beschadigung des Versandstlicks. Bei Beschadigung des Versand-
stlicks: Kontrolle und erforderlichenfalls erneutes Verpacken.

Fir zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die 0049 9951 95920-66 an.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielféltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der iSC GmbH zul&ssig.

Technische Anderungen vorbehalten
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ZGONC Service Hotline

0664/88414457

Mo. bis Do. von 7-16 Uhr
Fr.7-12 Uhr

Sehr geehrte Kunden!

ZEBBNE verlangert bei allen Werkzeugen, Maschinen und Geréaten die
Herstellergarantie auf mindestens 5 Jahre.

Sollte trotz unserer Qualitdtskontrollen einmal ein Defekt auftreten, bringen Sie dieses Pro-
dukt bitte - unter Mitnahme des Originalkaufbeleges - in eine unserer Filialen, wo dann ent-
weder eine kostenlose Verbesserung durch den Hersteller veranlasst oder ein Austausch
vorgenommen wird.

Sollte eig Garantiefall nicht eindeutig feststellbar sein, behalten wir uns vor, das Produkt
zwecks Uberpriifung an den Hersteller oder eine autorisierte Fachwerkstéatte zu senden.

Ausgenommen von der 5 Jahre Zgonc - Garantie sind Mangel, die nicht auf einen Material-
oder Herstellungsfehler, sondern auf VerschleiB, unsachgeméaBen Gebrauch, Bruch oder
mangelnde Wartung und Pflege zuriickzufiihren sind.

Hierbei sind die Garantiebestimmungen des Herstellers bindend !

Bitte beachten Sie die Bedienungsanleitung! Danke.

ZGONC Handel GmbH

Modecenterstrasse 3
A-1030 Wien

-26 -
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Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse, oder an die Verkaufstelle, bei der Sie das Gerat
erworben haben, zu wenden. Fir die Geltendmachung von Garantieanspriichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkdérpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufiihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 5 Jahre und beginnt mit dem Kaufdatum des Geréates. Garantieanspriiche
sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung lhres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.isc-gmbh.info. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise Ihres Kaufs des Neu-
gerats bereit. Gerate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet wer-
den, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsméglichkeit ausgeschlossen.
Ist der Defekt des Gerates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein repa-
riertes oder neues Gerat zurlick.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-
man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.
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ISC GmbH - EschenstraBe 6 - D-94405 Landau/lsar E U
Konformitatserkléarung

D  erklart folgende Konformitat geman EU-Richtlinie und PL deklaruje zgodno$¢ wymienionego ponizej artykutu z
Normen fir Artikel nastepujgcymi normami na podstawie dyrektywy WE.

GB explains the following conformity according to EU directi- BG pgeknapupa CbOTBETHOTO COTBETCTBUE ChINIACHO
ves and norms for the following product [Jvipektnea Ha EC 1 HopMK 3a apTuKyn

F  déclare la conformité suivante selon la directive CE et les LV  paskaidro $adu atbilstibu ES direktivai un standartiem
normes concernant l'article LT apibadina §j atitikima EU reikalavimams ir prekés normoms

| dichiara la seguente conformita secondo la direttiva UE e RO declara urmatoarea conformitate conform directivei UE si
le norme per l'articolo normelor pentru articolul

NL verklaart de volgende overeenstemming conform EU GR &nAwvel v akoéAoudn cuppdpdwon cUpdwva He TNV
richtlijn en normen voor het product Oényia EK kal Ta mpdTumna yla To mpoidov

E declara la siguiente conformidad a tenor de la directiva y HR potvrduje sljedecu uskladenost prema smjernicama EU i
normas de la UE para el articulo normama za artikl

P declara a seguinte conformidade, de acordo com as BIH potvrduje sljedecu uskladenost prema smjernicama EU i
diretiva CE e normas para o artigo normama za artikl

DK attesterer folgende overensstemmelse i medfor af RS potvrduje sledecu uskladenost prema smernicama EZ i
EU-direktiv samt standarder for artikel normama za artikal

S  forklarar féljande dverensstammelse enl. EU-direktiv och RUS cnegytoLwmm yaocToBEPAETCA, YTO CEAYIOLLME NPOAYKTbI
standarder for artikeln COOTBETCTBYIOT AMPEKTMBaM 1 Hopmam EC

FIN vakuuttaa, etta tuote tayttda EU-direktiivin ja standardien UKR nporosioluye npo 3as3HavyeHy HUXYe BiAnoBiAHICTb BUPOBY
vaatimukset [AMpeKTMBaMm Ta cTaHgaptam EC Ha BUpi6G

EE tdendab toote vastavust EL direktiivile ja standarditele MK ja usjaByBa cnegHara cCoo6p3HOCT COracHo

CZ vydava nasledujici prohlaseni o shodé podle smérnice EU EY-avpeKTVBaTa M HOpMUTE 3a apTUKAU
a norem pro vyrobek TR Uriind ile ilgili AB direktifleri ve normlar geregince asagida

SLO potrjuje sledeco skladnost s smernico EU in standardi za aciklanan uygunlugu belirtir
izdelek N erkleerer folgende samsvar i henhold til EU-direktivet og

SK vydava nasledujlce prehlasenie o zhode podla smernice standarder for artikkel
EU a noriem pre vyrobok IS  Lysir uppfyllingu EU-reglna og annarra stadla véru

H acikkekhez az EU-iranyvonal és Normak szerint a
kovetkezd konformitast jelenti ki

Mahroboter YGL 500 + Netzteil fiir YGL 500 (Yellow Garden Line)

[]2014/29/EU [X] 2006/42/EC
[[]12005/32/EC_2009/125/EC [JAnnex1v

Notified Body:
[12014/35/EU Reg. No.:
[J2006/28/EC []2000/14/EC_2005/88/EC
[x] 2014/30/EU E Annex V

Annex VI
D 2014/32/EU Noise: measured L, = dB (A); guaranteed L, = dB (A)
[X]2014/53/EC P =KW; /@ =cm
D 2014/68/EU Notified Body:

2012/46/EU - (EU)2016/1628
[J(ev)2016/426 L2012 ;
Notified Body: Emission No.:

[1(ev)2016/425
[X]2011/65/EU

Standard references: EN 60335-1; EN 50636-2-107; EN 62233; EN 62311; EN 55014-1;
EN 55014-2; EN 61000-3-2; EN 61000-3-3; EN 301 489-1; EN 301 489-3; EN 301 489-17;
EN 300 328; EN 303 447; EN 62479; EN 62321

Landau/lsar, den 13.11.2018 %/ ZM@“

WeichseIganner/uenévél-Manager Gao/Product-Mandgément
First CE: 18 Archive-File/Record: NAPR020057
Art.-No.: 34.139.20 1.-No.: 11018 Documents registrar: Helmut Bauer
Subject to change without notice Wiesenweg 22, D-94405 Landau/Isar
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